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q automatyka do bram
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UWAGI OGOLNE

ROZDZIAL 1

Instrukcje celu

montazysty.

majace na zachowanie bezpieakstwa

* W przypadku przysfpowania po raz pierwszy do momtanagdu
GD do bramy segmentowej lub uchylnej rglezapozné sig
uwaznie z niniejsz instrukch. Instrukcg nalery przeczyta
rezerwujc sobie czas przed monén.

Umiesci¢ wszystkie komponenty wchogize w sktad GD w zagju
reki, co umaliwi zapoznawanie 8i z nimi w miag czytania,
wyprébowanie i sprawdzenie wszystkich informacjivagych w
niniejszej instrukcji. Nie nafsy jednake wykonywa regulacji lub
programowania. W przeciwnym przypadku podczas nion
urzadzenia lada miaty parametry inne, aiustawione fabrycznie.

* Podczas zapoznawaniae S trecia niniejszej instrukcji natey
zwréck szczegbla uwag; na tréci oznaczone nagiujacym

symbolem:
UWAGA!

Czesci te maj szczeg6lne znaczenie dla zachowal
bezpieczastwa.

* Zachowa niniejsz instrukci na wytek przyszitych konsultaciji.
* Podczas projektowania oraz produkcji adzer wchodacych w
sklad GD, jak réwniz przygotowywania niniejszej instrukcj
przestrzegane byly oboyzujace przepisy.

* Z uwagi na maliwos¢ wystapienia zagreen podczas montowani
i obstugi GD, réwnig¢ podczas montar naley przestrzega
obowizujacych przepiséw, norm i uregulowaw szczegdInéi:

* Niniejsza instrukcja zawiera informacje istotne da
zachowania bezpiecagstwa os6b. Przed przystpieniem do
montazu zapozn& sSie uwaznie z zawartymi w niej
informacjami. Nie kontynuowaé¢ montazu w przypadku
wystapienia jakichkolwiek watpliwosci. Zwrécié  sie o
wyjasnienia do serwisu technicznego MHOUSE.

* Stosowa sig do wszystkich zalec# dotyczacych montazu.

* Przed przystapieniem do montau sprawdzié, czy
poszczeg6lne akcesoria GD przystosowaney slo uzycia z
montowanym napdem, ze szczeg6lnym uwzglnieniem
danych zawartych w rozdziale 6 ,Parametry technicze”. Nie
przystepowa¢ do montazu w przypadki, kiedy nawet tylko jedno
urzadzenie nie nadaje ¢ do zastosowania.

* Przed przystapieniem do montau sprawdzié, czy na uytek
danego szczeg6lnego zastosowania nigdlp wymagane kolejne
urzadzenia i materiaty, nieztedne do zakaiczenia montau
napedu GD.

* Zabrania sie¢ montowania nagdu GD na zewmnytrz.

* Naped GD nie maie by uzytkowany przed wykonaniem
wszystkich czynndci w ramach oddania do uytkowania,
zgodnie z paragrafem 3.7.2. ,Oddanie doytkowania".

* Naped GD nie stanowi skutecznego system
antywtamaniowego. W przypadku koniecznéci takiego
zabezpieczenia, nalgy zamontowa dodatkowe urzdzenia GD.
* Materiat do pakowania GD nalezy zutylizowaé zgodnie z
obowigzujacymi miejscowymi przepisami.

* Zabrania si¢ dokonywania modyfikacji jakiejkolwiek czesci,
jezeli nie zostalo to wskazane w niniejszej instrukcjiPowyzsze
czynnasci moga byé przyczyna nieprawidiowego dziatania
napedu. MHOUSE nie ponosi zadnej odpowiedzialndci za
szkody powstate w wyniku tego rodzaju modyfikacji.

* Nalezy unika¢ moczenia cesci napedu w wodzie lub innych
ptynach. Podczas montau zwracaé uwagg, aby zadne ciecze nie|
dostaty sk do wnrgtrza motoreduktora i innych otwartych
urzadzen.

* W przypadku, gdy ptynne substancje dostan si¢ do wewmtrz
urzadzen napedu, niezwlocznie odiczy¢ zasilanie elektryczne i
zwrécié sig do serwisu technicznego MHOUSE. gytkowanie
GD w powyzszej sytuacji stanowi zagraenie.
* Nie sktadowat zadnej z cz$ci GD w poblizu zrodet wysokiej
temperatury oraz nie wystawia na dziatanie ptomieni. Maze to
powodowa uszkodzenia oraz nieprawidlowe dziatanie, par
lub zagrozenie.
* Motoreduktor podt acza¢ do jednej linii elektrycznej zasilania,
posiadajacej uziemienie zabezpieczage.
* Operacje wymagajgce otworzenia ostony zabezpieczgjej GD
nalezy wykonywaé¢ po odigczeniu motoreduktora od zasilania
elektrycznego. Jeeli urzadzenie odhczajace nie jest widoczne,
aumiesci¢ na nim tablice z napisem: ,UWAGA TRWAJA
PRACE KONSERWACYJNE".
* Po wystypieniu konieczndci wigczenia automatycznych
wytacznikéw lub wymiany bezpiecznikéw, przed wykonaniem
powyzszych czynndci zlokalizowa¢ i usungé usterke.
* W przypadku niemoznosci usunigcia awarii w oparciu o
informacje podane w niniejszej instrukcji, skontakiowa¢ sie z
serwisem MHOUSE.
a
Szczegoélne uwagi dotysze przydatnéci do wycia niniejszego
produktu w odniesieniu do Dyrektywy maszynowej J&BE (ex
89/392/EWG):
Niniejszy wyréb zostat wprowadzony na rynek jakonkponent
maszyny”, czyli zostat przygotowany do wbudowania imng
maszyr lub do podczenia z innymi maszynami w celu wykonar
Jednej maszyny”, w m$§l Dyrektywy 98/37/WE, wyicznie w
polaczeniu z innymi komponentami oraz w sposob opisany
niniejszej instrukcji. Zgodnie z zapisami Dyrektyv88/97/WE
ostrzega s, ze nie jest dozwolone oddanie daytkowania
niniejszego wyrobu do czasu, kiedy producent maszynktorej
zostatl wbudowany niniejszy wyréb, nie ollrgej jako zgodnej z
dyrektywa 98/37/WE.

n

Szczegoblne uwagi dotysze przydatnéci do wycia niniejszego
produktu w odniesieniu do Dyrektywy niskonggpowej

73/23/EWG z poniejszymi zmianami 93/68/EWG:

* Niniejszy wyrob spetnia wymogi Dyrektywy niskonapiowej o

ile uzywany jest zgodnie z przeznaczeniem oraz w kondigach
opisanych w niniejszej instrukcji oraz w pateniu z artykutami
przedstawionymi w katalogu wyrobéw Mhouse S.r.l.

Spetnienie powgszych wymogoéw nie jest zapewnionegé wyréb

uzywany jest w innych konfiguracjach lub razem z iy,
wyrobami. Zabrania siw takim przypadku iywania wyrobu do
czasu, kiedy monggsta nie sprawdzi, czy spetnia on wymg

dyrektywy.

Szczegoélne uwagi dotysze przydatnéci do wycia niniejszego
produktu w  odniesieniu do Dyrektywy  zgodod
elektromagnetycznej 89/336/EWG z zpéejszymi zmianami
92/31/EWG i 93/68/EWG:

* Niniejszy wyréb zostat poddany testom dotycym zgodnéci

elektromagnetycznej w najbardziej krytycznych sygjaeh
zastosowania, w konfiguracjach przewidzianych w igjézej
instrukcji oraz w peiczeniu z artykutami przedstawionymi

katalogu wyrobéw Mhouse S.r.l.

Spelnienie zgodrioi elektromagnetycznej nie jest zapewnio
jezeli wyréb wywany jest w innych konfiguracjach lub razem
innymi wyrobami. Zabrania siw takim przypadku iywania
wyrobu do czasu, kiedy morigsta nie sprawdzi, czy spetnia d
wymogi dyrektywy.
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OPIS W

YROBU

ROZDZIAL 2
2.1 - PRZEZNACZENIE

GD to linia motoreduktoréw przystosowanych do ¢uw bram
segmentowych, a wraz z przeznaczonym do tego

wyposaeniem GA1, nie olfym dostaw, do bram uchylnych zg
sprzynami lub przeciwwag Zabrania s wykorzystywania

opisany oraz w warunkach innych,znbkreSlone w niniejszej
instrukcji. GD dziata z wykorzystaniem energii ehgkznej. W
przypadku braku zasilania, motoreduktor zma odblokowa za
pomog linki i rgcznie przesuat branz.
céai modelu GD10ON mina wy¢ w opcji wyposaenie dodatkowe w
® postaci akumulatora podtrzymoggo PR1.

wyrobu do aytku innego, ni wyzej

TABELA 1 — Poréwnanie zasadniczych parametréw motoeduktoréw GD

Rodzaj motoreduktora GDIN GD10N
Moment maksymalny (odpowiada maksymalnej sile) N”8(600 N) 18 Nm (1000 N)
Maksymalna liczba jednostek ECSBus 1 6
Zasilanie awaryjne Nie z PR1
Dlugoé¢ prowadnicy 3x1Im 4x1m

2.2 - OPIS NAREEDU

W celu wyjgnienia niektorych terminéw i zagadnhielotyczcych
nagdu do bram segmentowych lub uchylnych, na rys. dtatq
przedstawiony typowy przyklad zastosowania GD1NGIRLON

A) Lampa sygnalizacyjna z wbudowganten, (w opc;ji)
B) Przehcznik kluczykowy KS100 (w opcji)

C) Para fotokomérek PH100 (w opcji)

D) Mechaniczne blokady zatrzymania

E) Motoreduktor GD1N lub GD10N

2.3 - OPIS URZADZEN

GDIN Ilub GD10ON mog by¢ skompletowane z ugdzen
przedstawionych na rys. 2. Por6wnaawarté¢ opakowania Z
rysunkiem oraz sprawdziczy uradzenia nie guszkodzone.

Uwaga: z uwagi na konieczétodostosowania GD1IN lub GD10
do miejscowych przepiséw, zawaitoopakowania mze by inna.
Doktadna zawartE przedstawiona jest na opakowaniu w pozy
+Mhousekit GD1N zawiera” lub ,Mhousekit GD10N zawaé

Cji:

TABELA 2 — Wykaz komponentdw i akcesoriow

Poz. GD1N GD10N

a 1 motoreduktor elektromechaniczny GD1N z wbudaoyan 1 motoreduktor elektromechaniczny GD10NK z
centrah sterowania wbudowan centraj sterowania

b 1 prowadnica 3 m ze wginie zmontowanym pasem 1 prowadnica 4 m ze wginie zmontowanym pasem

c 2 profile kczace 3 profile hczace

d 2 ptaskowniki do mocowania do sufitu 4 ptaskowniki do mocowania do sufitu

e Drobne elementyéruby, podktadki itp. patrz tabele 1, 2, 3, i 4 Drobne elementyruby, podktadki itp. patrz tabele 1, 2, 3] i
@) 40

f 1 nadajnik radiowy GTX4 1 nadajnik radiowy GTX4

g Para fotokomérek ngciane PH100 Para fotokomérek ngciane PH100

h Przehcznik kluczykowy KS100 Przehcznik kluczykowy KS100

i Lampa sygnalizacyjna z wbudowgantera FL100 Lampa sygnalizacyjna z wbudowgantera FL100

(*) Sruby niezlzdne do mocowania GD1N i GD10ON nigdostarczane w dostawie, ponievieh rodzaj rozmiar zaly od grubdci i od

rodzaju nadpraa i sufitu.




2.3.1 — Motoreduktor elektromechaniczny GD1N i GD1N

W sktad motoreduktoréw elektromechanicznych GD1K&D10N
wchodzi silnik na pd staty 24 V. Motoreduktory wypogane
zostaty w linke odblokowania mechanicznego, utiwiajaca reczne
przesungcie bramy w przypadku braku zasilania elektryczne
Motoreduktor mocowany jest do sufitu za pom@ezeznaczonych
do tego celu ptaskownikéw. W wersji GD10N fma zamontow&
w opcji akumulator podtrzymaggy PR1, umaliwiajacy wykonanie
niektorych czynnéci réwniez w przypadku braku zasilania z sieci.

Centrala shay do sterowania motoreduktorem oraz sterowd
zasilaniem rénych komponentéw. Zbudowana jest z ply
elektronicznej z wbudowanym odbiornikiem radiowym.

Centrala mge uruchomi motoreduktor z jednz dwdch pgdkosci:
~wolna” lub ,szybka”.

N

Do programowania centrali stutrzy przyciski P1, P2 i P3 [B] oraz
odpowiednie diody LED.
2.3.2 — Fotokomérki PH100 (w opciji)
Z6ity przycisk [C] shdy do sterowania brampodczas testow|
Przycisk ten wykorzystywany jest réwnigpodczas codzienngj Para fotokomoérek ndciang PH1, po ich podtzeniu do centrali
obstugi, za pérednictwem wbudowanego w  pokrgw umazliwia wykrywanie przeszkdd znajdigych si w osi optycznej

pomaraéczowego przycisku [D]. pomidzy nadajnikiem (TX) oraz odbiornikiem (RX).

W celu ufatwienia wykonania pmizer elektrycznych zostaty TABELA 4

zamontowane wyagane zaciski dla kalego uradzenia [A]. Maj | [ Wykaz drobnych elementéw PH100 Liczba

one ré@ne kolory, w zalenosci od funkcji. W pobliu kazdego Sruby HILO 4x9,5 4 st

zacisku wejcia zamontowana jest dioda inforrpeg o stanie| |— —— .

wejscia. Sruby samogwintujce 3,5x25 4 szt.
Kotek rozporowy nylonowy s 5 ¢ 4 szt.

Podhczenie do sieci elektrycznej jest bardzo proste.stéfgzy
wprowadzé wtyczkg do gniazda elektrycznego.

TABELA 3
Wykaz drobnych GDI1IN GD10NK
elementow
Nakretki 2 szt. 4 szt.
samoblokujce M6
Sruby M6x14 2 szt 4 szt.
Sruby 6,3x38 tcei 4 szt. 4 szt.




2.3.3 - Przedcznik kluczykowy KS100 (w opcji)

Przehcznik  kluczykowy KS1, dwupol@niowy, umadaliwia
sterowanie brambez wykorzystania nadajnika radiowego. Zog
wyposaony w gwietlenie, stiace jego identyfikacji w ciemrigi.

Odpowiednim kierunkom obrotu klucza zostaly przgpis dwa
polecenia ,OPEN” i ,STOP”. Po wykonaniu polecenidudz
ustawiany jest automatycznie w poémie pérednie, za pomac
sprzyny.

tal

TABELA S
Wykaz drobnych elementéw KS100 Liczba
Sruby HI LO 4x9,5 2 szt.
Sruby samogwintujce 3,5x25 4 szt.
Kotlek rozporowy nylonowy s 5 ¢ 4 szt.

2.3.4- Lampa sygnalizacyjna z wbudowapn antemg FL100 (w
opciji)

Lampa sygnalizacyjna sterowana jest przez centralygnalizuje

2.3.5 — Nadajnik radiowy GTX4

Nadajnik radiowy shty do zdalnego sterowania otwieraniem
zamykaniem bramy. Wypogany zostat w 4 przyciski, ktére mag
by¢ wykorzystane do 4 rodzajéw sterowania tego sanmmegndu
lub do sterowania 4 #hych nagdoéw.

Transmisja z nadajnika potwierdzana jest przez di@d. Otwor
[B] umozliwia przymocowanie nadajnika do kotka na klucze.

=2
O

stan zagrgenia podczas ruchu bramy. Wenz lampy
zamontowana jest rownie@ntena do odbioru radiowego.
TABELA 6
Wykaz drobnych elementéw FL100 Liczba
Sruby samogwintujce 4,2x32 4 szt.
Kotek rozporowy nylonowy s 6 ¢ 4 szt.
MONTA Z
ROZDZIAL 3 * Sprawdzi¢, czy konstrukcja bramy dostosowana jest dqg
zastosowania napdu i czy spelnia wymogi obowjzujacych
UWAGA! Montaz powinien zost& wykonany przez | przepiséw.

wykwalifikowany i doswiadczony personel, z przestrzeganien
zapisow zawartych w rozdziale 1 ,UWAGI OGOLNE".

3.1 - WSTEPNE SPRAWDZENIE

GD1N i GD10ON nie mog stuzy¢ do napedu bramy, ktéra nie
jest sprawna i bezpieczna w obstudze, oraz nie mpgtuzy¢ do
rozwigzania probleméw spowodowanych wadliwym montzem
lub nieprawidiowa konserwacp bramy.

UWAGA: wadliwy montaz moze spowodowdé powazne
uszkodzenia.

Przed przystipieniem do montau nalezy:

* Sprawdzié¢, czy brama podczas ruchu nie tarasuje drog
publicznych lub chodnikow.

* Usunaé liny lub tancuchy oraz wyhczyé¢ wszystkie urzidzenia,
ktére nie beda przydatne po zamontowaniu silnika.

* Sprawdzi¢, czy wymiar i masa bramy mieszcg sie w
wartosciach granicznych zastosowania (rozdziat 3.1.1). W
przeciwnym przypadku GD nie maze zost& uzyty.

* Sprawdzi¢, czy na przebiegu bramy, zaréwno podcza
zamykania jak i otwierania, nie wysgpuja punkty o

zwigkszonym tarciu.

* Sprawdzi¢ wytrzymatos¢ mechanicznej konstrukcji bramy

oraz czy nie wysgpuje ryzyko jej wysunigcia sk z prowadnic.

* Sprawdzié¢, czy brama jest dobrze wywaona, to znaczy, czy po
ustawieniu jej w dowolnej pozycji samoistnie ginie przesuwa.

* Sprawdzi¢, czy strefa mocowania motoreduktora wystarczy do
jego pomieszczenia i czy unitiwia fatwe i bezpieczne
wykonanie czynndci odblokowania.

* Sprawdzi¢, czy punkty mocowania rénych urzadzen znajduja

sig¢ w strefach zabezpieczonych przed uderzeniem i cZ
powierzchnie majp wystarczajgca wytrzymatos¢.

* Sprawdzi¢, czy powierzchnie mocowania fotokomoérek s
réwne i umotzliwiaj 3 poprawne ustawienie w osi TX i RX.

* Zwrdci ¢ szczeg6lp uwage na spos6b mocowania prowadnicy
do nadproza oraz ptaskownikéw do sufitu. Mocowanie
prowadnicy powinno wytrzymaé wszelkie obcizenie niezlgdne

do otworzenia i zamkngcia bramy. Plaskowniki na suficie
muszy

b




wytrzymywaé petna mas GD. W obu przypadkach naley
uwzglednié¢ zuzycie oraz odksztalcenia, ktére mog powstawa
wraz z uptywem czasu.

* Sprawdzi¢ czy zostaty zachowane minimalne i maksymalng
wymiary, ktérych warto §¢ przedstawiono na rysunku 8.
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* Zaleca s montowaé motoreduktor w ptaszczynie symetrii
bramy, ale dopuszczalne jest réwnie jego niewielkie
przesunigcie, na przyktad w celu zamontowania RAMIENIA
OSCYLACYJINEGO z boku klamki (rysunek 9).

* Sprawdzié, czy w ptaszczgnie symetrii bramy (lub lekko z
boku), w odlegtgciach ,A” i ,B” s a odpowiednie warunki do
umocowania prowadnicy, w szczeg0lréai czy materiat
nadproza ma odpowiedni wytrzymatosé i zwartos¢.

* Sprawdzié, czy w odlegidci ,,C” istnieje mo zliwosé
umocowania GD do sufitu za pomog ptaskownikow
mocujacych.

Jezeli napedzana brama jest typu uchylnego (zaréwno ze

sprezynami, jak i przeciwwaga), nalezy obok klamki
zamontowa& odpowiednie RAMIE OSCYLACYJNE GAl
(rysunek 9).

* Sprawdzi¢, czy wymiar ,E” z rysunku 10, to znaczy
minimalna odleglos¢ pomigdzy gérna strona prowadnicy a
maksymalnym osigalnym punktem na goérnej krawedzi bramy
ma wartos¢ minimalnie 65 mm i maksymalnie 100mm. W
przeciwnym przypadku GD nie maze by¢ zamontowany.

B 04400 mm

A
il

G

E 854100 mm

(=]

Jezeli brama stuzy do zamykania pomieszczenia pozbawioneg
innych drég wyjscia zaleca si zamontowanie ZESTAWU
ODBLOKOWANIA Z ZEWN ATRZ GU1 (rysunek 11). W
przeciwnym przypadku w wyniku awarii lub w wersji GD1N,
bez akumulatora podtrzymujacego, nie dzie mazna dosta sie
do pomieszczenia.

Uwaga: instrukcja montaz ramienia oscylacyjnego oraz zestawy
odblokowujacego znajduje st w opakowaniu tych akcesoriow.
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ODBLOKOWANIE RECZNE Z ZEWNATRZ

1) Zamontowé
dzwignie

[A] D zwignia

[B] Sruba koloru *
czarnego

2) Zamontowa ciggto
[C] Pancerz
[D] Linka stalowa
[E] Zacisk

cavo d acclao

cclan




3.1.1 Ograniczenia zastosowania

W rozdziale 6 ,Parametry techniczne” zostaly podaasadnicze
dane na gytek oceny przydatrigi wszystkich komponentéw GD1N
i GD1ON w danym konkretnym zastosowaniu.

Ogodlnie GD1N i GD10N magstuzy¢ do nagdzania

bram segmentowych i uchylnych dazytku mieszkalnego, 2z

uwzgkdnieniem podanych w tabeli waéto.

N Forma bramy oraz warunki klimatyczne (np.: silnetwi) mog
wplywa¢ na zmniejszenie wartoi maksymalnych. W takimj
przypadku naley zmierzy wartg¢ sity niezlydnej do
uruchomienia bramy w najgorszych warunkach i pow@wz
parametrami technicznymi.

TABELA 7
Model Maksymalna sita Brama SEGMENTOWA Brama UCHYLNA otwierana Brama UCHYLNA
wzdtuz prowadnicy wystajaca (z GA1) lub ze
(z GAl) sprezynami (bez GA1)
Wysokaosé Szeroka¢ Wysokaosé Szerokda¢ Wysokasé Szerokaé
GDIN 600 N 24m 44 m 22m 42m 2,8m 42m
GDI10ON 1000 N 34m 52m 32m 5m 35m 5m

3.1.2. — Narzdzia i materialy

UWAGA! Upewni¢ sig, ze pozostaj w zaskgu reki wszystkie przyrzady i materialy niezbedne do wykonania montau. Sprawdzi,
ze 9 one w dobrym stanie i spetniaj wymogi przepiséw bezpiecaestwa. Przyktady wyposaenia do montau przedstawione zostaty

na rysunku 12

3.1.3 — Wykaz kabli

Rodzaj kabli nieztdnych do montau GD mae zmieni& si¢ w oparci
kable niezhdne do typowego monta. Kable nie g dostarczane w d

u o rodzaj i liczburzadzer. Na rysunku 13 zostaly przedstawione
ostawie GD.




Tabela 8: Wykaz kabli

Podiaczenie Rodzaj kabla

Maksymalna dozwolona dtugé

[A] wejscie STOP

Kabel 2 x 0,5 mm2

20 m (uwaga 1)

[B] wejscie OPEN

Kabel 2 x 0,5 mm2

20 m (uwaga 1)

[C] wejscie/wyjscie ECSBus

Kabel 2 x 0,5 mm2

20 m (uwaga 1)

[D] wyj $cie lampy sygnalizacyjnej FLASH

Kabel 2 x 0,5 mm2

0 (uwaga 1)

[E] antena radia

Kabel ekranowany typu RG58

20 afetany poriej 5 m)

Uwaga 1- W przypadku kabli ECSBus, STOP i OPEN nie maagélnych przeciwwskasado wykorzystania jednego tylko kabla ¢

wigkszej liczby podiczer. Np.: wefcia STOP i OPEN magby¢ podhczone do przetznika KS100 za pomadednego kabla 4 x 0,%

mm2.

UWAGA - wykorzystywane kable powinny zosté dobrane odpowiednio do rodzaju montau. Np.: zaleca s kabel typu HO3VV-F

na uzytek instalacji wewnatrz pomieszczé.

3.2 - PRZYGOTOWANIE INSTALACJI ELEKTRYCZNEJ

Za wyjatkiem wtyczki oraz przewodu zasilania pozostatgs€Z
instalacji pozostaje pod niskim napiem (ok. 24 V). Dlategq
podhczenia mog by¢ wykonane réwnig przez niewykwalifikowany|
personel, pod warunkiem rygorystycznego przestriegaalecé

podanych w niniejszej instrukcji.

Po ustaleniu rozmieszczeniazngch uradzei, wzorupc sk na rys.

13, mana zacié przygotowywa ostony rurowe do
przeprowadzenia kabli elektrycznychactacych uradzenia z
centrai.

Ostony maj za zadanie chrofi kable elektryczne prze
przypadkowym uszkodzeniem, np.: w wyniku uderzenia.
Zamontowé stale sterowanie geienne w pobliu bramy, z daleks
od jej ruchomych agci i na wysokéci powyzej 1,5 m.

3.2.1 — Podjczenie do sieci elektrycznej

Pomimo faktuze podhczenie GD do linii elektrycznej nie wchod
w zakres niniejszej instrukcji przypominanzg,;
* Linia elektryczna zasilania powinna zost& wykonana i

podiaczona przez technika posiadajcego odpowiednie
uprawnienia.
* Nalezy zleck zamontowanie gniazda ,shuko” 16 A,

posiadajacego odpowiednie zabezpieczenia, do ktérego nale
wprowadzi¢ wtyczke na wyposaeniu GD.

* Zwraca¢ uwage, aby przewdd zasilania nie zwisat w olgbie

ruchomych czsci automatyki lub w niebezpiecznych strefach.

* Linia zasilania elektrycznego powinna by zabezpieczona
przez zwarciem oraz stratami do ziemi. Powinna poada¢

dwubiegunowe  urzdzenie  odhczajace ze  stykami
rozwieranymi na odleglaé przynajmniej 3 mm, co pozwoli na
odtgczenie zasilania na czas monta i konserwacji GD.
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3.3. — MONTAZ URZADZEN
W zaleznoéci od modelu montaGD obejmuje nagpujace fazy:
- monta prowadnicy na wypoganiu GD1N (patrz paragraf 3.3.1);

- monta prowadnicy na wypoganiu GD10N (patrz paragraf 3.3.2);

- mocowanie motoreduktora do prowadnicy (patrz geaaie3.3.3)
- mocowanie motoreduktora do sufitu (patrz paragraf4)

3.3.1 — Monta prowadnicy GD1N

Prowadni¢ na wyposaeniu GD1N nalgy zmontowa w nastpujacy
sposaéb:

1. Przed przyspieniem do montowania prowadnicy poluzeéw
srubg regulacyjm napinacza paska, wg wskazza rys. 14

2. Zdemontow& pas z trzech elementéw twacych prowadni¢
(za wyjtkiem czsci w poblizu kota pasowego) i odiy¢ na bok.
3. Postugujc sk miotkiem poiczy¢ trzy elementy prowadnicy
wykorzystupc dwa elementyabzace [A], wg wskaza na rys. 15.
Uwaga — elementy prowadnicy powinny wsuigie w igczniki do
momentu ustyszenia suchego kkkra.
4. Zamontowé pasek w prowadnicy, zachowaj naleyta
staranné&. Zwrécic uwag;, czy nie zostat skcony.
5. Zaklinowa& uzywajac sity gtéwkg [B] w prowadnicy, wg
wskaza na rys. 16.
6. Postugujc sk $ruba regulacyjm [C] napinacza paska, napi
A pasek wg wskazena rys. 16a.
Uwaga — jeeli pasek zostanie ZBYT MOCNO napgty,
wystepuje ryzyko uszkodzenia motoreduktora. Natomiast zjt
StABE napigcie pasa powoduje ugizliwy hatas.

o



3.3.2 - Monta: prowadnicy na wyposaeniu GD10N 5. Zmontowé& 3 czsci prowadnicy, wciskac je z uyciem sily i
Prowadnica sktada iz 4 profii o diugdci 1 m kady. | mlotka do wewatrz dwoch obejm dczacych [A], wg wskaza na
Umozliwia to zmontowanie prowadnicy w 2 wersjach: rysunkach 22 i 22a.

WERSJA 3 m Uwaga — elementy prowadnicy powinny wsuwsaie w gczniki do
Jeeli wysoka¢ bramy, do ktérej montowany jest r@p ma| momentu ustyszenia suchego kkkra.

wartas¢ rown lub mniejsa niz 2,5 m, prowadnig zmontowé w
nastpujacy sposob:

1. Ucia¢ wolny koniec paska o diugo doktadnie 2 m, wg
wskaza na rysunku 17.

g |
:@ﬂ@ "

6. Ustawé¢ w pocatkowym potazeniu napinacz paska oraz woézek.
Zamontowé gtéwkg prowadnicy [B], wg wskazana rysunku 23]
Powyzsza czynné& wymaga uycia sity. W razie konieczrioi
postuwzy¢ sig gumowym miotkiem.

vg/- Wprowadzt do sruby napinacza paska spyne, podkiadk oraz

wskaza na rysunku 19, a nagmnie zdemontow@ catkowicie | nakrtke M8 [C], wg wskaza na rysunku 24
woézek.

8. Napi¢ pasek za pomacnakktki M8 [C] (rysunek 25), a do
uzyskania wystarczagej sztywndci.

4. Przeprowadziwolny koniec paska przez gtdwkwg wskaza E
na rysunku 20, i umocowado wbzka za pomacdolczonych
$rub i podktadek, wg wskagana rysunku 21. Zwrééiuwag; na
potazenie paska —e¢by powinny by zwrécone do wewirz,
pasek prosty i bez sigen.

WERSJA 4 m
Jezeli wysokdi¢ bramy, do ktorej montowany jest rgp ma warté¢
wigksz niz 2,5 m, prowadnigzmontowa w nastpujacy sposob:

1. Odkkci¢ catkowicie nakgtke M8 [C], wg wskaza na rysunku 26.

2. Przesue do potowy prowadnicy napinacza paska [D], wg wska
na rysunku 27, a nggnie zdemontowacatkowicie wozek.




3. Przeprowadzwolny koniec paska przez gtéwkwg wskazéa na
rysunku 28, i umocowado wézka za pomacdolczonychsrub i
podktadek, wg wskaza na rysunku 29. Zwrééi uwag na

prosty i bez skicen

4. Zmontowé 4 czsci prowadnicy, wciskagc je z uwyciem sily i
miotka do wewntrz trzech obejmatczacych [A], wg wskaza na
rysunkach 30.

Uwaga — elementy prowadnicy powinny wsuwaé sie w obejmy
do momentu ustyszenia suchego klikecia.

5. Ustaw¢ w pocatkowym potazeniu napinacz paska oraz woze
Zamontowé gtoéwke prowadnicy [B], wg wskazana rysunku 31,
Powyzsza czynn& wymaga uycia sity. W razie konieczrioi
postuwzy¢ sig gumowym miotkiem.

6. Wprowadzt dosruby napinacza paska spyng, podkiadk oraz
nakrtke M8 [C], wg wskazé na rysunku 32

potazenie paska —¢by powinny by zwrécone do wewgirz, pasek

k(rysunek 36). Jeeli wartaici A, B i C (rysunek 8) na to pozwadaj

7. Napi¢ pasek za pomacnakgtki M8 [C] (rysunek 33), a do
uzyskania wystarczagjej sztywndci.

3.3.3 — Mocowanie motoreduktora do prowadnicy
1. Pohczyt watek na wyjciu z motoreduktora GD z giowk
prowadnicy [B], a hagpnie przykeci¢ 4 srubami M6,3x45 [E].

Motoreduktor mae by ustawiony w trzech gdych potaeniach.

3.3.4 — Mocowanie motoreduktora do sufitu

1. Uwzgkdniajac wartgci A, B i C z rys.8, wyznaczypasrodku
bramy (lub lekko z boku, wg wskazana rysunku 11), 2 punkt
mocowania przedniego wspornika prowadnicy.

W zaleznosci od rodzaju materiatu, przedni wspornik zaazosta
umocowany za pomac nitéw, kotkéw rozporowych lubsrub

wspornik mae zostd umocowany bezgoednio do sufitu.




2. Wykon& otwory w wyznaczonych punktach. Ugde
prowadni¢ w przedniej cgci, pozostawigic glowicg
motoreduktora na podta, i umocowd za pomog dwoch srub,
kotkéw rozporowych lub nitébw, w zateosci od materiatu
nadpraa.

3. Umocowa ptaskowniki [F] za pomagsrub [G] oraz nakstek
[H], wybierajac otwor, ktéry umaliwi jak najdokiadniejsze
przestrzeganie wymiaru B (patrz rys. 8).

4. Postugujc sk drabirg podnigé¢ motoreduktor 2do momentu
oparcia ptaskownikéw na suficie. Wyznaézyunkty wiercenia i
odtozy¢ motoreduktor na podie.

5. Wykona& otwory w wyznaczonych punktach a ngstie,
wykorzystupc drabirg, podnig¢ reduktor i zblky¢ do sufitu tak,
aby mana bytlo zamocowawsporniki za pomag wykonanych
otworéw. Umocowa uzywajac $rub i kotkéw odpowiednich dg
materiatu.

(2]

. Sprawdzi, czy prowadnica zostata doktadnie wypoziomowa
nastpnie odca¢ pitka zbedma czes¢ ptaskownikow.

Q

7. Przy zamknitej bramie pocigna¢ za linke i odczepé wozek [1]
od prowadnicy.

8. Przesugt wozek do momentu,zaichwyt mocowania skrzydta [L]
rysunek 42, ustawi si na gornej krawdzi bramy dokladnie
prostopadle do prowadnicy [M]. Umocoivauchwyt mocowanig
skrzydta [L] za pomog $rub lub nitdw. Stosowa sruby lub nity
dostosowane do materiatu, z jakiego wykonano p&mlawdzt, czy

9. Poluzowa s$ruby dwoéch blokad mechanicznych zatrzymywar
Przesun¢ mechanicza przedna blokad; zatrzymania [N] i ustawi
naprzeciw woézka (rysunek 43). Palinsilnie wézek w kierunku
zamykania, a po zatrzymaniu de&ic mocnosrubg [O].

nd0. Otworzy recznie bram, az znajdzie s w zadanym potaeniu
otwarcia, przesug tylna mechanicza blokad; zatrzymania [P],
ustawt obok wozka (rysunek 44) i zablokotvalokrcajac mocno
srubx [O].

11. Tak wyregulowadtugas¢ linki odblokowania, aby mma byto jej

uzywaé na wysokeéci ponizej 1,8 m.

ia.



3.3.5 — Fotokomérki PH100 (w opciji)

Uwaga wszystkie czynnéci montau powinny by wykonane po
odlaczeniu napjcia od instalacji. W przypadku, gdy zost
przewidziany akumulator podtrzymgy PR1 naley go odhczy.
Uwaga uwazat, aby nie uszkodgizamontowanej uszczelki o-rin
(rys. 45-3) [A].

Okresli¢ polazenie dwoéch elementéw twereych fotokomork
(nadajnik TX i odbiornik RX), stosag sk do poniszych zaleas

* Umiesci¢ je na wysokéci 40-60 cm od podi@, po obu stronac
chronionego obszaru oraz #limie najblizej bramy, nie dalej, ai
15 cm od niej. W przypadku bram segmentowych fotodki
mog zostd& umieszczone na zewtnz, natomiast w przypadk
bram uchylnych mma je umiéci¢ wylacznie wewntrz (na
zewtrz panel bramy przecinat by linpptyczry).

* W ustalonym miejscu monta powinna znajdowasig rurowa
ostona do doprowadzenia przewodow.

* Nakierowa nadajnik TX na odbiornik RX. Dopuszczal
przesungcie w 0si mae wynosé 5°.

1. Zdemontowa przedni szyblk (rys. 45-1).
2. Umieici¢ fotokomérle w miejscu, do ktérego

dochodzi ostona rurowa do poprowadzenia przewodow.
3. Wyznaczy dwa punkty do nawiercenia otworéwzywajac
podstawy jako punktu odniesienia.

alNawierci scian; za pomog wiertarki udarowej sywajac wiertta 5
mm i wprowadzt kotki 5 mm.

0 4. Przeprowadziprzewody elektryczne przez przygotowane otwi

(przebt wybrane). Na rys. 45-2 zostaly przedstawione d
mazliwosci.
5. Umocowaé podstaw za pomog odpowiednichsrub [B] (rys. 45-
3) w taki sposob, aby otwor w dnie [C] (rys 45-3)kp/t si¢ z
wyprowadzeniem kabli. Na wypasmiu znajduj sig réwniez 2
sruby samogwintujce do mocowania do powierzchni ozmgch
gestasciach.

I 6. Podiczy¢ przewdd elektryczny do odpowiednich zacisk
zarowno TX jak i RX (rys. 45-4). Z punktu widzergkektryki TX i
RX podhkczane g rdwnolegle do siebie (rys. 45-5) i niebieskiego
zacisku ptyty sterowania. Nie ma koniecgcio zachowanial
biegunow.

e7. Umocowé ostorg [D] (rys. 45-6) za pomacdwdch érub [E]
(rys. 45-6) isrubokrtu krzyzakowego. Na koniec wsaé pokrywe
zewrgtrzng [F] (rys. 45-6), lekko dociskag.

pry
wie

DW

3.3.6 — Przejcznik kluczykowy KS100 (w opciji)

Uwaga wszystkie czynnéci montau powinny by wykonane po
odlaczeniu napjcia od instalacji. W przypadku, gdy zost
przewidziany akumulator podtrzymgly PR1, nalgy go odhczyc.
Uwaga uwazat, aby nie uszkodgizamontowanej uszczelki o-rin
[A] (rysunek 46-4).

Wybrat miejsce umieszczenia przetnika stosujc sig do
ponizszych zaleag
* Sprawdzé, czy powierzchnia mocowania jest odpowied
akpoista i umdliwia wykonanie mocowania za pompdokczonych
$rub i kotkéw. Ewentualniezy¢ innych systeméw mocowania.
0* W ustalonym miejscu powinna znajdoévaigc rurowa ostona dg
doprowadzenia przewodow.

hi

[o]




1. Zdemontowa przedni szyblk (rys. 46-1). Nie ma koniecznéi zachowania biegunéw. W celu uflatwieria
2. W celu odiczenia podstawy od obudowy nafeprzekecic klucz | operacji maéna wychgna¢ zaciski, wykonéa podhczenie i
i pociagna¢, wprowadzajc palec w tylny otwér do przeprowadzerjiavprowadzé je na miejsce.

kabli (rys. 46-2). 7. W celu wsunjcia obudowy [D] (rys. 46-6) natg przekeci¢
3. Wyznaczy dwa punkty do nawiercenia otworéwzywajac | klucz i po wsunjciu obudowy ustawi go ponownie w potzeniu
podstawy jako punktu referencyjnego. Nawiérdiarg za pomog | srodkowym. Umocowé obudow [D] za pomog dwochsrub [E].
wiertarki udarowej, #ywajac wiertta 5 mm, i wprowadzi | Na koniec zamontowaramk [F], lekko dociskajc.

dofaczone kotki 5 mm. 8. Przedcznik przewidziany zostat do beZpedniego podiczenia
4. Przeprowadziprzewody elektryczne przez przygotowane otworgio odpowiednich zaciskéw OPEN i STOP centrali sterga (rys.
(przebi wybrane), patrz rys. 46-3. 46-7). Réwnie w tym przypadku nie ma konieczmwb zachowania

5. Umocowé podstaw za pomog odpowiednichérub w taki | biegundw.
sposa@b, aby otwor w dnie pokrykst wyprowadzeniem kabli (ry
46-4) . Na wyposgniu znajdy sie réwniez 2 $ruby
samogwintuice do mocowania do powierzchni o zmgch
gestdsciach

6. Podhczy¢ przewdd elektryczny do odpowiednich zaciskow
OPEN i STOP (rys. 46-5),

3.3.7 — Lampa sygnalizacyjna FL100 ( w opcji) 5. Umocowa podstaw za pomog srub.
6. Podiczy¢ przewody elektryczne do odpowiednich zaciskpw
Wybraé miejsce umieszczenia lampy sygnalizacyjnej taky alFLASH i ,antena” w g wskazana rysunku. W celu utatwienif
znajdowata s w widocznym miejscu w pobis bramy. M@na p | operacji meéna wychgna¢ zaciski, wykonéa podhczenie i
umocowa zaréwno na powierzchni poziomej jak i pionowej. Navprowadzé je na miejsce.

rys. 47 zostaly przedstawione obieiwosci. Na zacisku FLASH nie ma konieczmd zachowania biegunow.
1. Zdemontowa pokryw, odkrcapc znajdugca Sig tamsrubg. Natomiast podczas pagizania ekranowanego kabla anteny
2. Rozmontowé podstaw w celu przeprowadzenia przewodowpodhczy¢ prawidtowo rdzé i ekran —rys. 47-7.

odkrecajac znajdujce sg tamsruby. 7. Wsuna¢ uchwyt lampy w podstayy dociskagc do kaica w celu

3. Wyznaczy punkty do wykonania otworéw,zywajac podstawy| zablokowania.

jako odniesienia w taki sposob, aby otwér w dni&rpeat sk z | 8. Umocowa korpus lampy do podstawy i obréav lewg strorg az
wyjsciem kabli. Mocowanie na ptaszezye pionowej (A) lub| do ustyszenia klikricia. Umocowa za pomog sruby.

poziomej (B).

4. Nawierct $ciarg za pomog wiertarki udarowej gywajac wiertta
6 mm i wprowadz kotki 6 mm







3.3.8 — Podiczenia elektryczne do centrali
1. Otworzy pokrywe odkrcajac srubg [A] i weiskajac przycisk
(B].

2. Przeprowadzi przewody przez przeznaczprdo tego celu
szczelig [C].

3. W celu wykonania poatzenia elektrycznego niskiego nepa
urzadzeh do zaciskéw centrali wzorowasig na rysunku 65.

* Zaciski maj taki sam kolor jak zaciski w odpowiadeych im
urzadzeniach. Np.: zacisk szary (OPEN) centrali halgolczy¢ z
szarym zaciskiem OPEN praegnika KS100 (w opcji).

* Praktycznie we wszystkich paghizeniach nie ma koniecziw
zachowania biegunéw; wgdznie w przypadku ekranowaneg
kabla anteny wbudowanej w lampygnalizacyja FL100 (w opcji)
nalezy podhczy¢ rdzen przewodu i ekran, wg wskazaa rys. 65.

* W przypadku wykorzystywania anteny wbudowanej amfx
usurg¢ drut (podyczony do zacisku zielonego) i padkye
ekranowany kabel typu RG58.

* W celu utatwienia operacji mma wychgna¢ zaciski [D] — rys.66,
wykona podhczenie i wprowadZije na miejsce.

4. Po wykonaniu podézer umocowa kable za pomagcopasek.
5. W celu zamknicia pokrywy obrddi ja do ustyszenia klikricia.
Dokreci¢ srube [A].

3.4 — PODtACZENIE ZASILANIA

UWAGA! Podiaczenie GD do sieci powinno zostawykonane
przez wykwalifikowanego elektryka.

W celu przeprowadzenia préb wprowadwityczk; GD do gniazda|
elektrycznego. Mzna wy¢ przediuiacza.

3.5 - KONTROLE POCZATKOWE

Niezwlocznie po doprowadzeniu nggia do centrali naley

wykona® proste kontrole:

1. Sprawdzi czy dioda [A] miga regularnie z ¢totliwoicia ok. 1
oraz na sekund

2. Jeeli zostaly zamontowane fotokomérki PH100, sprawdezy
miga dioda SAFE [B] (rys. 69) (zarbwno na TX jak R
Czgstotliwos¢ nie jest wana, poniewa zaley od r&nych
czynnikéw. Istotne jest, aby dioda nie pozostawalasze zgaszon
lub zawsze zaviecona.




3. Jeeli zostal zamontowany prazgeknik kluczykowy KS1

sprawdzt, czy jest wiczone éwietlenie nocne [C].

4. Jeeli powyzsze sprawdzenia daty wynik negatywny, qodhc
zasilanie od centrali i sprawdziwaznie podiczenia kabli. W celu
uzyskania dalszych wskazéwek patrz z terozdzialy 5.5
.Rozwiazywanie probleméw” i 5.6 ,Diagnostyka i sygnaliz&tj

3.5.1 — Programowanie podjczonych urzdzen

Po zakaéczeniu kontroli pocatkowej naley zaprogramowa
centrag, aby rozpoznawata pagizone do niej urmlzenia na
zaciskach ECSBus i STOP.

1. Na centrali wcisgg i przytrzyma&, przez co najmniej trz
sekundy, przycisk P2 [C]. Zwoléiprzycisk (rys. 71).

2. Odczekéa par sekund a centrala zakéczy zapamitywanie
urzadzen.

3. Po zakaczeniu programowania dioda STOP [A] powin
pozosté zawiecona, natomiast dioda P2 [B] zgasnJereli dioda
P2 miga, oznacza to wyslienie bkdu. Patrz rozdziat 5.5
.Rozwigzywanie problemoéw”.

Faza programowania padkonych urzdzei maze zosté
powtérzona w dowolnym momencie, réwhigo zakdczeniu

montazu (np.: po dodaniu fotokomorki). W takim przypadkwdowolnym momencie, réwniepo zakaéczeniu montal (np.: po

powtorzy¢ czynndci od punktu 1.

3.5.2 — Programowanie potgenia otwarcia i zamknigcia bramy

Po programowaniu ugdzen nalery zaprogramowa w centrali
potozenie otwarcia i zamkgtcia bramy. W tej fazie wykrywany jes
bieg bramy ponedzy mechanicznymi blokadami zatrzyman
podczas zamykania i otwierania bramy.
1. Sprawdai, czy wézek jest zaspgglony.
2. Na centrali wcisgt i przytrzyma, przez co najmniej trzy
sekundy, przycisk P3 [A]. Zwolaiprzycisk (rys. 72).

* Odczek& az centrala zakiczy faz programowania: zamykanig
otwierania i ponownego zamykania bramy.

* Jezeli podczas fazy programowania ngét zadziatanie
ktoregokolwiek z urzdzeh lub zostanie wénigty przycisk P3, fazg
programowania zostanie niezwlocznie przerwana. Ajalg w
cafasci powtorzy.

* Podczas fazy programowanigwiatto pomocnicze migg
réwnoczénie z lamp sygnalizacyja.

3. Jeeli po zak@czeniu programowania dioda P3 [B] miga, ozna
to wystpienie bkdu. Patrz rozdziat 5.5 ,Rozwiywanie
problemow”.

4. Wcismyé z6ty przycisk [C] (rys. 73) w celu wykonania catkibey
fazy otwierania. Nagpnie wcisa¢ go ponownie w celu wykonani
calkowitej fazy zamykania. Podczas tych dwoch famtala
zapamgtuje sik wymagam w kazdym punkcie przebiegu.

Istotne jest, aby obie fazy nie zostaly przerwaleeli fazy nie
zostam poprawnie ukaczone, powtorzy programowanie od punkt

Faza programowania pdlenia mae zostd powtérzona w

przesungciu ktéregd z ogranicznikoéw ruchu). W takim przypadk
powtdrzy czynndci z punktu 1.

UWAGA! Podczas ustalania potden, jezeli pasek nie jest
odpowiednio napety, moze wyshpié¢ jego przeskakiwanie na
kole pasowym. W takiej sytuacji przerwa& programowanie
wciskajac przycisk P3 i napié pasek dokrcajac nakretke [D].
Powtdrzyé programowanie od punktu 1

ia

3.5.3 — Sprawdzenie nadajnika radiowego

W celu sprawdzenia nadajnika wystarczy waisneden z 4
przyciskéw, sprawdzj czy miga czerwona dioda i czy rap
wykonuje wydane polecenia.

Przypisanie polecenia do #dego z przyciskéw zatg od sposobu
programowania (patrz rozdziat 5.5 ,Programowanielajakow
radiowych”). Nadajnik z zestawu jestzjuzaprogramowany. P

CzZa

o

c

wcisnigciu  poszczegblnych  przyciskdw wydaje rastace
polecenia:
Przycisk T1 Polecenie OPEN
Przycisk T2 Polecenie ,Ggciowe
otworzenie”
Przycisk T3 Polecenie ,Tylko otwieranie’
Przycisk T4 Polecenie , Tylko zamykanie|




3.6 - REGULACJE
3.6.1 — Wybhor predkosci pracy bramy

Otwieranie i zamykanie bramy m® odbyw& sig z dwoma
predkosciami ,wolno” lub ,szybko”.

W celu przejcia od jednej pdkosci do drugiej weisac i pusci¢
przycisk P2 [A]. Zawieci sk lub zgdnie odpowiednia dioda P
[B]. Zgaszona dioda oznaczag¢pkos¢ ,wolng”, $wiecaca s
predkos¢ ,szybky”

3.6.2 — Wybor rodzaju cyklu pracy

Zamykanie i otwieranie bramy ra® odbywé si¢ zgodnie z jednym
z dwoch cykli pracy:

* cykl pojedynczy (p6tautomatyczny); po wydaniu fjego
polecenia brama otwiera ¢sii pozostaje otwarta do wydan
kolejnego polecenia zamkmia
* cykl catkowity (automatyczne zamykanie): po wydagednego
polecenia brama otwierag¢sia nasfpnie, po uplywie pewneg
czasu, automatycznie zamyka ( w celu ustawienisswczaatrz
paragraf 5.5. ,Regulacja parametrow za pomoradajnika
radiowego”).

W celu przejcia od jednego cyklu pracy do drugiego waisn
pusci¢ przycisk P3 [A]. Zawieci sk lub zganie odpowiednia diodg
P3 [B]. Zgaszona dioda oznacza cykl ,pojedynczjecaca sg
cykl ,catkowity”.

N

3.7 PROBY
UZYTKOWANIA

ODBIORCZE |

ODDANIE DO

Sq to najwaniejsze fazy podczas montaautomatyki w kontelcie
zapewnienia bezpiecastwa.

Préby odbiorcze przeprowadza sdwniez w ramach okresoweg
sprawdzania ugglzen tworzacych nagd.

UWAGA! Proby odbiorcze oraz oddanie do zytkowania

powinny byé¢ wykonane przez wykwalifikowany i déwiadczony
personel. Zobowizany jest on do okrélenia wymaganych préb
w zaleznosci od istniejacych zagraien, do sprawdzenia
przestrzegania wymogow obowazujacych przepiséw, norm i
uregulowan, a w szczegolngei wszystkich wymogéw normy EN
12455, ustalagcych metody prob sprawdzagcych napdy bram

segmentowych lub uchylnych.

3.7.1 — Préby odbiorcze

UWAGA! 1. Sprawdzié, czy @ rygorystycznie przestrzegane
zalecenia z rozdziatu 1 ,UWAGI OGOLNE".

2. Za pomog wytacznika (o ile zostat zamontowany) lub nadajn
radiowego wykoné& préby zamykania i otwierania bramy
sprawdz¢ czy
parametrami.

Zalecane jest wykonanie paru préb w celu éllerdéa ptynndci
ruchu bramy oraz wykrycia ewentualnych wad manmtaegulaciji
lub punktéw nadmiernego tarcia.

3. Sprawdz kolejno poprawn& dziatania wszystkich ugdzen
zabezpieczafych, o ile zostaty zamontowane (fotokomorki, ligt
ochronne itp.). W szczegolfm po kadorazowym zadziatanil
urzadzenia ochronnego, dioda ECSBus na centrali migaezp
diuzszy czas, potwierdzgj, ze centrala rozpoznaje zdarzenie.

4. W celu sprawdzenia fotokomérek (o ile zostatynaatowane),
przesur¢ cylindryczny przedmiot érednicy 5 cm i dlugéci 30 cm
w poprzek osi

ruch bramy zgodny jest z przewidziany b

optycznej, najpierw w pobidu TX, nasgpnie w pobliu RX, a na
koniec pérodku obu elementéw. Sprawdziczy we wszystkich
przypadkach nagpuje zadziatanie uaglzenia, ktére przechodzi o
stanu czuwania do stanu alarmu i odwrotnie, orgzveavotuje w
centrali uaktywnienie przewidzianej czyrsop np.: czy podczas
zamykania powoduje odwrdcenie kierunku ruchu.

5. Sprawdzenie poprawém wykrywania przeszkody wykonywan
k_?est przy uyciu prostopadtécianu testowego o wym. 700x300x2!
"mm, ktérego trzysciany maj kolor czarny matowy, a trzy biat
M tyszcacy lub lustrzany, jak to zostalo oktene w normie EN
12445.

6. Wykona pomiar sity uderzenia, zgodnie z zaleceniami noEhy
12445 oraz, ewentualnie, gdy sterowanie a,sitsilnika”

wykorzystywane jest pomocniczo przez system reduledy

uderzenia. Sprawdzi ustawt parametry tak, aby dawaty najleps,
rezultaty.

7. Upewné sig, czy caly mechanizm zostat odpowiedr
rwyregulowany i czy nagg odwraca kierunek ruchu w przypadk
gdy brama uderza przedmiot o wysé&idb0 mm, znajduicy sk na
podtazu.

o @
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8. Upewnt sig, ze nagd zapobiega uruchomieniu lub blokuje ru
otwierania gdy brama zostaje ofg@na przedmiotem o wadze 2
kg, umieszczonym goodku dolnego brzegu panela.

3.7.2 — Oddanie do #ytkowania

Oddanie do uwytkowania moze mie miejsce dopiero po
wykonaniu z wynikiem pozytywnym wszystkich préb
odbiorczych. Zabrania si czsciowego lub prowizorycznego
oddawania do wytkowania.

1. Przygotowé dokumentagj techniczim napdu, ktéra powinna
zawierg& przynajmniej: rysunek zi@niowy (np. jak na rys. 1)
schemat pakzei elektrycznych (np. jak na rys. 65), anali
zagroen oraz odpowiednich przgiych rozwhzan, deklaracg
zgodndci producenta dla wszystkich zastosowanychydezen. W
przypadku GD wmy¢ zahcznikal ,Deklaracja zgodsoi
komponentéw GD".

2. Umigci¢ na bramie tabliczk zawierajca przynajmniej
nastpujace dane: rodzaj nagu, nazw i adres producent
(odpowiedzialnego za oddanie dioytkowania), numer seryjny, ro
produkcji oraz oznakowanie CE.

3. Wypelnt i przekazd wiaicicielowi napdu deklarag
zgodndci. Do tego celu mee zosté wykorzystany zajcznik 2
.Deklaracja zgodnéi CE”.

4. Przygotowa i przekazé wiascicielowi instrukcg obstugi. Do
tego celu mge zostéa wykorzystany zaicznik 3 ,INSTRUKCJA
OBStUGI".

5. Przygotowd i przekazé wiascicielowi nagdu harmonogran
konserwacji zawierafy zalecenia dotyaze konserwacji
wszystkich urzdzer nagdu.

6. Umocowa na stale etykietlub tabliczke zawierajca operacje
niezledne do odblokowania orazaznego przesuetia bramy
(wykorzysta& rysunki zamieszczone w zakniku 3 ,Instrukcja

4

8. Umocowa na state etykietlub tabliczk; zawierajca ponizszy
Orysunek (minimalna wysoké 60 mm) z napisem ,UWAGA|
RYZYKO ZGNIECENIA”.

obstugi”).
7. Przed oddaniem negu do uwytkowania dokiadnie
poinformowa witasciciela o istniejcych zagraeniach.
KONSERWACJA
ROZDZIAL 4 opisane w paragrafie 3.7.1 ,Proby odbiorcze” oragt@sowa sig
do zalecé podanych w paragrafie 7.1.3 ,,Czyrnbkonserwacji po
UWAGA! Konserwacj¢ nalezy wykonaé przestrzegapc | stronie uytkownika”.

rygorystycznie przepisow bezpiecasstwa zawartych w
niniejszej instrukcji oraz w obowigzujacych przepisach i
normach w tej materii.

Urzadzenia do naglu GD nie wymagaj wykonywania
szczegdbinych czyndoi konserwacyjnych. W kalym razie nalgy
okresowo sprawdza przynajmniej raz na pét roku, czy wszystk
urzadzenia znajduj sic w dobrym stanie.

W tym celu wykonéa w catdici proby i kontrole

Jeeli zostaly zamontowane inne uwdzenia, stosowa sie do
harmonogramu konserwacji ich dotgcego.

ie

UTYLIZACJA WYROBU

Niniejszy wyréb wchodzi w sktad bramy automatyczneji
dlatego tez powinien zost& zutylizowany wraz z nh.

Tak jak w przypadku czynioi montau, rowniez po zakéczeniu
uzytkowania niniejszego wyrobu utylizacja powinna taés
przeprowadzona przez wykwalifikowany personel.

W sktad tego wyrobu wchodzézne rodzaje materiatow: niektére
nich ma@na odzyské, inne powinny zostazutylizowane. Naley
dowiedzi€ sig, jakie przepisy obowruja na danym terytorium
zakresie odzysku lub utylizacji tego rodzaju wyrab6

Uwaga! Niektore czsci wyrobu mog zawierg substancie)
zanieczyszczage lub niebezpieczne, ktére po porzuceniu
srodowisku mog powodowa jego skaenie i zagreenie dla
zdrowia.

Jak wskazuje symbol przektenego kosza,
wyrzucania niniejszego wyrobu do odpadéw

zabrania ¢s

domowych. Przeprowadzisegregowan zbiérke odpadéw w celuy
utylizacji zgodnie z obowzujacym na danym terytorium

przepisami lub dostarczywyrob do sprzedawcy w chwili zakup

nowego tego rodzaju wyrobu.

Uwaga! Obowizujace lokalne przepisy magrzewidywa surowe

kary w przypadku niedozwolonej utylizacji niniejgpewyrobu.
zUtylizacja akumulatora podtrzymujacego ile zostal
przewidziany)

Uwaga! — Wytadowany akumulator zawiera substancje powgdu
skazenie. Zabrania gijego wyrzucania do odpadéw komunalnych.
Zutylizowa¢ wyréb w oparciu o segregowarebiorke odpadow
wgodnie z obowizujacym na danym terytorium przepisami.

(o




INFORMACJE ROZSZERZONE

ROZDZIAL 5

W kolejnych rozdziatach zostaly opisane sposobyadosvania GD
do szczeg6Inych wymagdaizytkowania.

5.1 - REGULACJA ZAAWANSOWANA
5.1.1 — Ustawianie parametrow za pomacnadajnika radiowego

Za pomog nadajnika radiowego mna ustawé niektdre parametry
dziatania centrali. Zostaly przewidziane cztery guaetry i dla
kazdego z nich mina ustawd cztery réne wartgci:

1) czas pauzy: czas, przez ktéry brama pozostajarta (w
przypadku automatycznego zamykania).

2) Czsciowe otwarcie — tryb ggciowego otwierania bramy.

3) Sita silnika: maksymalna sita, po wysieniu ktorej centralg
rozpoznaje przeszked odwraca kierunek ruchu.

4) Funkcja ,OPEN": sekwencja ruchéw potonych
kazdorazowym wydaniem polecenia ,OPEN".

Czynnd¢ regulacji parametréw nie by wykonana za pomac
dowolnego nadajnika radiowego, o ile zostal zamomwany w
1. spos6b, czyli taki, jak nadajnik dostarczanyostdwie.

W przypadku, kiedy nie pozostaje do dyspozygjden nadajnik
radiowy zaprogramowany w 1. sposéb, zm@ zaprogramowa
dowolny nadajnik tylko na aytek programowania parametrow,

z

nastpnie skasowago (patrz par. 5.4.1 ,Programowanie sposéb 1

oraz 5.4.4. ,Kasowanie nadajnika radiowego”).

UWAGA: podczas regulowania za pomonadajnika radiowegd
nalery pozostawé centrali czas na rozpoznanie polecenia ar
radiong. Oznacza to wolne, trwgje przynajmniej sekurd
przyciskanie i zwalnianie przyciskéw.

1. Wcisra¢ jednoczénie i przytrzyma, przez co najmniej sekugd
przyciski T1 i T2 nadajnika radiowego.

2. Zwolnit oba przyciski.
3. W chgu trzech sekund wykobtazynna¢ przewidziam w tabeli
9, w zalenosci od modyfikowanego parametru.

Przyktad: w celu wyregulowania czasu pauzy 40 s:

1. Wcism¢ jednoczénie i przytrzymé, przez co najmniej 5
przyciski T1i T2.

2. Zwolni¢ przyciski T1i T2.

3. Weisré trzykrotnie przycisk T1.

Wszystkie parametry magoy¢ dowolnie regulowane bezadnych
przeciwwskaza. Jedynie regulacja ,sity silnikow” wymag
a5Z€zegolnej uwagi:
% Nie stosow& wysokich wartéci sity w celu zniwelowanig|
zwigkszonych punktéw tarcia na przebiegu skrzydta bra
Nadmierna wart® sily maze wplywa& na dziatanie system
3Qi)ezpieczﬁstwa lub uszkodzibran.

Jezeli sterowanie ,sit silnika” wykorzystywane jest pomocnicz

w systemie do zmniejszenia sity uderzenia, pad&p regulacji
powtérzy pomiar sity, zgodnie z zapisami normy EN 12445,
* Warunki atmosferyczne magwptywat na ruch bramy. Mz to
wymaga okresowego powtorzenia regulacji.

B

Otwiera-Zamyka-Otwiera-Zamyka

Wecign3 razy przycisk T4

TABELA 9
Parametry Nr Warto §¢ Czynnoé:
1. 10s Wecisaé 1 raz przycisk T1
Czas pauzy 2. 20s (¥ Wecisn¢ 2 razy przycisk T1
3. 40 s Woeisué 3 razy przycisk T1
4. 80 s Wecisaé 4 razy przycisk T1
1. Otwarcie bramy na 1/4 skoku Woeigrll raz przycisk T2
Czgsciowe otwarcie 2. Otwarcie bramy nal/2skoku(*) Wecign2 razy przycisk T2
3. Otwarcie bramy na 3/4 skoku WoeigrB razy przycisk T2
4. Catkowite otwarcie bramy Wcis 4 razy przycisk T2
1. Niska Woeisa¢ 1 raz przycisk T3
Sita silnika 2. Srednio niska (*) Wecisgé 2 razy przycisk T3
3. Srednio wysoka Wecisgg 3 razy przycisk T3
4. Wysoka Woeisa 4 razy przycisk T3
1. Otwiera-Stop-Zamyka-Stop Wcighl raz przycisk T4
Funkcja OPEN 2. Otwiera-Stop-Zamyka-Otwiera (*) Wecigh2 razy przycisk T4
3.
4,

Otwiera-Otwiera-Otwiera (tylko

Wcismgé 4 razy przycisk T4

otwieranie)

(*) Wartoi¢ ustawiona fabrycznie

5.1.2 - Sprawdzenie regulacji za pomacnadajnika radiowego

Za pomog nadajnika radiowego zaprogramowanego w Spos®
maozna sprawdz w dowolnym momencie warfoi ustawione dla|
kazdego parametru, w parsizy sposéb:

1. Wcisra¢ jednoczénie i przytrzyma, przez co najmniej 5
przyciski T1 i T2 nadajnika radiowego.

2. Zwolni¢ oba przyciski

3. W cigu trzech sekund wykot@zynna¢ okreslona w tabeli 10,
w zaleznoéci od sprawdzanego parametru.
b4l. Zwolnic przycisk w momencie, kiedy zacznie ndigampa
sygnalizacyjna.
5. Policzy¥ mignigcia oraz w oparciu o ich licetsprawdzt w tabeli
5 9 odpowiedry wartcs¢.
Przyktad: Jeeli po wcknigciu T1 i T2, a nagpnie przytrzymaniu
T1 przez 5 s, lampa sygnalizacyjna wykona trzy meigja, 0znacza|
to, ze czas pauzy zostat ustawiony na 40 s.




TABELA 10
Parametr Czynnaosé
Czas pauzy Wecisit i przytrzyma przycisk T1
Czsciowe Wecismg¢ i przytrzyma przycisk T2
otwarcie
Sita silnikéw Wecisn¢ i przytrzyma przycisk T3
Funkcja OPEN Weisgt i przytrzyma przycisk T4

5.2 - WYPOSAZENIE W OPCJI

Oprécz uradzei zamontowanych w GD w opcji dephe &
rowniez inne, uzupetniace nagd i zwickszapce bezpieczestwo
jego wytkowania.

PT50: para stupkéw o wys.
fotokomorka.

PT100 (wytacznie dla GD10N) para stupkéw o wys. 100 mm
dwiema fotokomérkami.

PRZL: (wytacznie dla GD10N) akumulator podtrzymay 24 V do
zasilania w przypadku braku zasilania z sieci. Rdawna
wykonania dziesciu petnych cykli.

GAl: RAMIE OSCYLACYJNE pozwalajce na otwieranie bran
uchylnych.
GUL: ZESTAW RECZNEGO ODBLOKOWYWANIA pozwala na
reczne otwieranie bramy w przypadku brakudor.

Wigcej informacji o nowych akcesoriach znajduje &i katalogu
MHOUSE lub na stronie www.mhouse.com

500 mm, na zEgm jedna

5.3 - DODAWANIE LUB USUWANIE URZ ADZEN

Do nagdu GD mana dodé lub usum¢ dowolne uradzenia.
UWAGA! Nie dodawa urzadzen przed sprawdzeniem, czy $
kompatybilne z GD. W celu uzyskania dalszych informacji
skontaktowa¢ sie z serwisem MHOUSE

5.3.1 - ECSBus

ECSBus jest systemem pozwatajm na wykonanie pogtzenia
urzadzeh ECSBus za pomagednego przewodu dwyowego, po
ktorym biegnie zar6éwno zasilanie elektryczne jaksygnaty
sterowania. Wszystkie wdzenia podiczane s réwnolegle nal
przewodzie dwiaytlowym ECSBus. Kade z urzdzen zostaje
osobno rozpoznane, a podczas manfazypisany zostaje kdemu
urzadzeniu jeden adres.

Do ECSBus mina podiczy¢ zaréwno fotokomorki jak i inne
urzadzenia wykorzystuce ten system, jak np.. uadzenia
zabezpieczape, przyciski sterowania, kontrolki itp.

Wigcej informacji znajduje giw katalogu MHOUSE lub na stroni
www.mhouse.com

Centrala podczas fazy programowania, rozpoznajeejrim|
wszystkie podiczone urzdzenia i jest w stanie niezawodn|
wykrywa¢ wszystkie anomalie. Dlategoztea kadym razem, gdyj
zostaje dodane lub usgté urzadzenie podiczone do ECSBus|
nalezy powtorzy faze programowania centrali (patrz par. 5.3
.Programowanie pozostatych udzeh”).

5.3.2 Wegcie STOP

STOP jest wdgiem powoduicym natychmiastowe zatrzyman
ruchu (z krétkim odwréceniem kierunku ruchu). Dgdewejcia
mog zost& podhczone zaréwno usrlzenia z wyjciem ze stykami
rozwartymi w normalnych warunkach NO (dotyczy to.:n
przehcznika KS100), ale réwnie urzadzenia ze stykam
zamknitymi w normalnych warunkach NC lub udzenia z
wyjsciem o stalym oporze 8,2 Ok np.: listwy ochronne
Zachowujc par zasad, do weéfia STOP ména podiczye
wigksz liczbg urzadzen, nawet rénego typu.

W tym celu wzorowé sig na pontszej tabeli 11:

Uwaga 1 Pokczenie NO i NC jest midiwe ustawiajc 2 styki
réwnolegle oraz biac pod uwag, ze naley dokczy szeregowo
do styku NC opoér 8,2 (dlatego te mazliwa jest kombinacjal
3 uradzei: NO, NC i 8,2 i€2).

Uwaga 2 W przypadku urazdzer NO mazna hezye je réwnolegle
bez ogranicagich liczby.

Uwaga 3 Wigksz liczbe urzdzen NC mana podiczye
szeregowo, bezadnych ograniczeich liczby.

Uwaga 4 Roéwnolegle ména podiczy¢ tylko 2 uradzenia z
wyjsciem o statym oporze 8,2k Wigkszz ewentuala liczbg
urzadzen naley polczy¢ ,kaskadowo” z jednym tylko oporen
koncowym 8,2 1.

Uwaga: jezeli wejscie STOP wykorzystywane jest do|
podiaczenia urzmdzen zabezpieczajcych, tylko urzadzenia z
wyjsciem o statym oporze 8,2% zapewniap 3 kategorie
zabezpieczenia przed uszkodzeniami

Jak w przypadku ECSBus centrala rozpoznaje rodeajdeenia
podhczonego do wégia STOP podczas fazy programowan
P&niej zadziatlanie STOP napuje w sytuacji wykrycia
A jakiejkolwiek zmiany wzgidem stanu poatkowego.

5.3.3 - Programowanie pozostatych uggdzen
Zwykle programowanie ugrzer podhczonych do ECSBus ora]
wejscia STOP odbywa sipodczas montai. Jednake w przypadku
dodania lub usurcia uradzeh mazna powtdrzy programowanie
W hastpujacy sposob:

1. Wcisryé i przytrzyma wcisnigty przez co najmniej pt sekund
przycisk P2 [B] na centrali. Zwoléiprzycisk.

2. Odczeké pag sekund na uk@zenie programowania udzex
przez central

3. Po zakaczeniu programowania powinnasaaeci¢ si¢ dioda P2
[A]. Miganie oznacza wyspienie bkdu — patrz paragraf 5.
+Rozwiazywanie probleméw”.

4. Po dodaniu lub usumiu urzdzenia nalgy ponownie
przeprowadzi préby odbiorcze naplu zgodnie ze wskazaniami
par. 3.7.1. ,Proby odbiorcze”.

[0}

.3.3.4 - Dodawanie fotokomérek
W dowolnym momencie nima zamontowa dodatkowe dwie lub|
wiecej fotokomérek (nie obfych dostaw z GD).

W celu poprawnego rozpoznania fotokomérek przetraemalezy
przypis& im adresy za pomacodpowiednich mostkéw. Adres
enalery przypisg zaréwno TX jak i RX (ustawiag mostki w ten
sam sposoéb). Sprawdziczy nie istnigj inne pary fotokomorek z
tym samym adresem.

p Przypisanie adreséw urdiwia zaréwno poprawne rozpoznan

pozostatych urmzen ECSBus, jak i przypisanie wykonywan

funkgiji.

W nagdzie do bram segmentowych #ma zamontowa

fotokomorki zgodnie z widokiem na rys. 82. W przgtha bram

uchylnych patrz rys. 83.

Fotokomérki E i F wykorzystywane as w szczegoélnych|

przypadkach monta, wymagaicych catkowitego zabezpieczen

napdu, rownie: po otwarciu bramy.

Po zamontowaniu lub usumiu fotokomdérek nabey powt6rzy

faze programowania centrali (patrz par. 5.3.3 ,Prograane

pozostalych urmzar”).

TABELA 11
5 1. uradzenie typu
% NO NC 8,210
" NO réwnolegle (uwaga 1) réwnolegle
5 (uwaga 2)
N NC (uwaga 1) szeregowo | szeregowo
] (uwaga 3)
= 8,2 rownolegle szeregowo réwnolegle
Nk (uwaga 4)
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TABELA 12
Fotokomorki Mostki Fotokomorki Mostki
A Fotokomorka wewetrzna h=50 cm E Fotokomérka zewatrzna
dziatapca podczas zamykania e dziatajca podczas otwierania

B Fotokomérka wewgtrzna h=100 cm
dziatapca podczas zamykania

Y

Fotokomérka wewgtrzna
dziatapca podczas otwierania

C Fotokomoérka zewgtrzna h=50 cm
dziatapca podczas otwierania i
zamykania

28

D Fotokomorka zewgtrzna h=100 cm
dziatajca podczas otwierania i
zamykania

KONFIGURACJA
NIEDOZWOLONA

=l

UWAGA: dla GD1IN maksymalne obcihzenie wyjcia ECSBus wynosi 1 jednosik (tylko z adresem typu A). Dla GD10N
maksymalne obcjzenie wynosi 6 jednostek; jedna para fotokomérek pabra moc réwna 1 jednostce ECSBus

5.4 - PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW RADIOWYCH
Centrala zawiera odbiornik radiowy do nadajnikéw 4TX
Nadajnik znajdujcy sk w opakowaniu zostat ju
zaprogramowany i nadajezsio wytku.

W przypadku cbci zaprogramowania nowego nadajnikazme
wybrat jeden z dwoch sposobow:

* Sposéb 1 w tym przypadku nadajnik radiowy jestywany
caldsiciowo, to znaczy wszystkie przyciski wydgrzypisane im
polecenia (nadajnik dostarczany z GD programowasy/\v ten
sposéb). Oczywiste jeste nadajnik programowany sposobem
moze by uzywany do sterowania tylko jednego wrdp, to
znaczy:

Przycisk T1 Polecenie OPEN

Przycisk T2 Polecenie ,Ggciowe
otworzenie”

Przycisk T3 Polecenie ,Tylko otwieranie”

Przycisk T4 Polecenie ,Tylko zamykanie

* Spos6b 2 do kadego przycisku ma zosté przypisane jedng
z czterech dogpnych polecg. Wykorzystujc odpowiednio ten
sposéb mgna sterow& dwoma lub wcej niezalenymi

napdami, np.:
Przycisk T1 Polecenie ,Tylko otwieranie”
napgd nr 1
Przycisk T2 Polecenie ,Tylko zamykanie
napd nr 1
Przycisk T3 Polecenie OPEN rapnr 2
Przycisk T4 Polecenie OPEN rgpnr 3

Oczywiscie kazdy z nadajnikéw stanowi osobny przypadek i

tej samej centrali me@ ich by zaprogramowanych kilka, n
sposoéb 1 lub 2.

taczna pojemn@& pamici  wynosi 150  komorek
Programowanie w sposéb 1. zajmuje je#tomoérke dla kazdego
nadajnika, natomiast sposéb 2 zajmuje jdomoérke dla

kazdego przycisku.

Uwaga: poniewa programowania odbywa s¢ w ograniczonym
czasie (10 s), nalgy najpierw zapoznat sie z instrukcjami
podanymi w kolejnych paragrafach, a nasgpnie przystapi¢ do
programowania.

5.4.1 - Programowanie sposob 1
1. Wcisraé i przytrzyma, przez co najmniej 3 s przycisk H
[B]. Po z&wieceniu st diody P1 [A] zwolné przycisk.

12. W chgu 10 s wcisgg i przytrzyma, przez co najmniej 3
dowolny przycisk na programowanym nadajniku.

Jezeli programowanie przebiegto po#fiyie, dioda P1 mignie
3 razy.
3. Jeeli ;1 inne nadajniki do zaprogramowania, powt@rz
punkt 2 w cagu kolejnych 10 s. W przeciwnym przypad
faza programowania automatycznie zakaczy.

5.4.2 Programowanie sposéb 2

Podczas programowania nadajnika w sposob 2, ddega
przycisku mana przypisd jedno z czterech wybranyc
polecé: OPEN, ,Czsciowe otworzenie”, ,Tylko
otwieranie”, ,Tylko zamykanie”.

W sposobie 2. kaly z przyciskbw wymaga wykonan
odrebnej fazy programowania.

1. Wcisraé przycisk P1 (rys. 84) na centrali takczbg razy,
ktéra odpowiada wybranemu poleceniu,

li
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zgodnie z poriisz, tabed:

1raz Polecenie OPEN

2 razy Polecenie ,G#ciowe
otworzenie”

3 razy Polecenie ,Tylko otwieranie”

4 razy Polecenie , Tylko zamykanie’

2. Sprawd#, czy dioda P1 miga seriami z da blyskow
odpowiadajca numerowi wybranego polecenia.

3. W ciagu 10 s wcisaé i przytrzyma& przez co najmniej 2

wybrany przycisk programowanego nadajnika radiowego

Jezeli programowanie zakozyto st pomylnie, dioda P1 mignig
wolno 3 razy.

4. Jeeli &3 inne nadajniki do zaprogramowania tym sam
sposobem, powtérZy punkt 3 w cigu kolejnych 10 s. W
przeciwnym przypadku faza programowania automafgczak

zakaczy.

5.4.3 - Programowanie na odlegké

Istnieje maliwos¢ zaprogramowania nowego nadajnika w cent|
bez bezp&redniego wykorzystywania znajdgych st na niegj
przyciskéw. W tej sytuacji natg mie¢ do dyspozycji wczamiej

zaprogramowany i dzialjy nadajnik radiowy ,STARY”.
,NOWY” nadajnik do zaprogramowania przejmie parame
STAREGO” nadajnika. Jeli STARY nadajnik byt
zaprogramowany w sposob 1, réwiniOWY nadajnik zostanig
zaprogramowany w ten sam sposob. W takim przypaudkiczas
fazy programowania nima wcisa¢ dowolny przycisk na oby
nadajnikach. Natomiastjeli STARY zostat zaprogramowany
sposéb 2., naly wcism¢ na STARYM przycisk z wybranyni
poleceniem, a na NOWYM przycisk, do ktérego chceraypisa
to wiasnie polecenie.

Trzymapc oba nadajniki w promieniu zagu
odbiornika wykoné nastpujace czynnéci:

1. Wcisra¢ i przytrzyma& przez co najmniej 5 s przycisk 1
NOWYM nadajniku radiowym. Zwolgiprzycisk.
2. Wcism¢ powoli 3 razy przycisk na STARYM nadajnik]
radiowym.
3.Wcismé
radiowym.
W tym momencie NOWY nadajnik radiowy zostanie raapeny
przez centrali przejmie parametry STAREGO nadajnika.

Jeeli s inne nadajniki do zaprogramowania tym sam
sposobem, powtérzy wszystkie punkty dla Kalego nowego
nadajnika.

radiowego

powoli 1 raz przycisk na NOWYM nadajnik

5.4.4 - Kasowanie nadajnika radiowego

Nadajnik radiowy ména wykasowé& w ponizszy sposéb wykznie w
przypadku, gdy pozostaje on do dyspozyciji.

Jezeli nadajnik zostat zaprogramowany w sposéb 1¢ fasowania
wystarczy wykoné tylko jeden raz, a w punkcie 3 fr@a wcisnagé
dowolny przycisk. Jeeli nadajnik zostat zaprogramowany w sposo|
fazg kasowania nalgy wykon& dla kadego zaprogramowanegq
przycisku.

1. Wcisryé i przytrzyma przycisk P1 [B] (rys. 85) na centrali.

2. Odczeké ok. 3 sekundy,azawieci sk dioda P1 [A].

3. Przyciska przez co najmniej 3 sekundy przycisk kasowan
nadajnika radiowego. Jeli kasowanie zak@zylo sk pominie,
dioda P1 mignie szybko ¢ razy. Jeeli dioda P1 mignie wolnd
jeden raz, kasowanie nie ngsto, poniewa nadajnik nie byt
rgaprogramowany.

4. Jeeli 33 inne nadajniki do wykasowania, trzymajnadal wcinigty
przycisk P1, powt6ray punkt 3 w cigu 10 sekund. W przeciwnyr
przypadku faza kasowania automatycznéezakaiczy.

Q

5.4.5 - Kasowanie wszystkich nadajnikéw radiowych
Podczas tej operacji zostajykasowane wszystkie zaprogramowa
@nadajniki.
1. Wcisryé i przytrzyma przycisk P1 [B] na centrali.
U2. Odczeka ok. 3 sekundy, adioda P1 [A] zawieci sk, potem
zganie, a nagpnie mignie 3 razy.
H 3. Zwolni¢ przycisk P1 doktadnie podczas trzeciego migiai
4. Odczeké ok. 4 sekundy na zakozenie fazy kasowania, podcz
ktorej dioda P1 miga w szybkim tempie.
Jeeli kasowanie zakiwzylo sk pomysinie, dioda P1 mignie pqg
"Bhwili wolno pieé razy.

ne

5.5 — ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

W ponizej tabeli znajduj si¢ wskazowki przydatndo rozwizania
ewentualnych nieprawidtowioi dziatania, ktére mogty pojawisig
w fazie montau lub w wyniku uszkodzenia.

TABELA 13 — (rys. 86)

Objawy

Prawdopodobne przyczyny oraz maliwe rozwigzania

Nadajnik  radiowy  nie
wydaje zadnego sygnaly
(dioda [A] nieswieci sk)

pilocie”).

* Sprawdzé, czy baterie niesswytadowane i ewentualnie je wymiéniparagraf 7.1.4 ,Wymiana baterii

Operacja nie zostaj
rozpoczta, a dioda ECSBu
[B] nie miga

5 * Sprawdzt, czy nie naspito zadz

p * Sprawdzt, czy przewdd zasilania zostat prawidtowo wprowargzdo gniazda sieci elektrycznej.

przyczyr ich zadziatania, a nagmnie wymiené bezpieczniki na inne o tych samych parametrach.

iatanie bezpiecznikéw [E] i [F]. W takinzypadku sprawdzii usura¢

Operacja nie zostaj
rozpoczta, a $wiatlo
pomocnicze [G] pozostaj
zgaszone

b * Sprawdzé, czy polecenie zostalo rzeczyaie otrzymane. Jeli polecenie dotrze na weje OPEN,
powinna z&wieci¢ si¢ odpowiednia dioda OPEN [D]. i natomiast saywany jest nadajnik radiowy, diod
p ECSBus powinna migit diugo dwa razy.

nie
a

Operacja
rozpoczta,
pomocnicze
miga

zostaj
Swiatto
kilkakrotni€]

przypadku sprawdgiurzadzenie po

P * Sprawdzt, czy jest aktywne weégie STOP, to znaczy, czwieci sk dioda STOP [C]. W przeciwnyn

* Sprawdzenie fotokomérek wykonywane na pgka kazdej operacji nie zakmzylo st wynikiem
pozytywnym. Sprawdzifotokomorki réwnie zgodnie z tabgl12 (par. 5.6.1 fotokomorki).

diczone do wegia STOP.

Operacja rozpoczynagsiale
niezwtocznie naspuje

odwrdcenie ruchu Zaawansowana”.

* Wybrana warté¢ sity jest zbyt niska do poruszenia bramy. Sprawdzzy nie ma przeszkéd na drod
bramy i wybrd ewentualnie wksz wartdi¢ sity, jak to opisano w rozdziale 5.1 ,Regulag

ve
ja

Operacja zostaje wykonan
ale nie dziala lamp3
sygnalizacyjna

a,* Sprawdzé, czy podczas operacj
napkcia nie jest istotna, ok. 10-30
zarowlkg na inry o takich samych p

i jest obecne peipi na zacisku FLASH lampy sygnalizacyjnej (wéétg
Vpp z uwagi na praacz). Jeeli napkcie jest obecne, nalg wymienié
arametrach.

Operacja zostaje wykonana
ale nie dziata swiatlo

pomocnicze

Wymieni¢ zarowkg na inrg o takich samych parametrach.




5.6 DIAGNOSTYKA | SYGNALIZACJA
Niektére uradzenia oferuyj bezpdrednio szczeg6lny rodzg
sygnalizacji, za pomac ktérej mana rozpozna ich stan lub
ewentualne awarie.

5.6.1 — Fotokomorki

W fotokomérkach zamontowana jest dioda SAFE [A]s(r$7)
umazliwiajaca sprawdzenie w dowolnym momencie stanu
dziatania.

j

ic

TABELA 14
Dioda SAFE Stan Czynné¢
Wytaczona Brak zasilania fotokomérki lub Sprawdz¢, czy na zaciskach fotokomorki obecne jest g@piok. 8-

fotokomoérka uszkodzona 12 Vps. Jeeli wartg¢ napkcia jest poprawna, prawdopodobnie

zostata uszkodzona fotokomérka.

3 szybkie mignicia i 1 | Urzadzenie nie rozpoznane przgzPowtdrzy procedug programowania centrali.

sek przerwy centrag Sprawdzé czy wszystkie pary fotokomoérek na ECSBus 4npj
prawidiowe adresy.

1 bardzo wolne| RX odbiera optymalny sygnat Prawidtowe dziatanie.

mignigcie

1 wolne mign¢cie RX odbiera poprawny sygnat Prawidlowe dziatanie

1 szybkie mignicie RX odbiera staby sygnat Prawidtowe dziatanle,realery sprawdzt ustawienie w osi TX-RX|
oraz czysté¢ szybek.

1 bardzo szybkie RX odbiera zbyt staby sygnat Na granicy prawidlowelziatania. Sprawdgiustawienie w osi TX-|

migniecie RX oraz czyst& szybek.

Swiatto ciagte RX nie odbieraadnego sygnatu Sprawdzi czy midzy TX i RX nie znajduje si przeszkoda,
Sprawdz¢, czy dioda na TX wolno miga. Sprawézistawienie w 0si
TX-RX.

5.6.2 - Lampa sygnalizacyjna i fwietlenie pomocnicze czgstotliwaoscia (co pot sekundy). Miganie powtarzag slwukrotnie,

Lampa ostrzegawcza podczas ruchu miga jeden raelad, a | przedzielone pauztrwajaca 1 sek. Taki sam sygnat diagnostyczpy

Swiatto pomocnicze swieci. W przypadku wygpienia | wykonujeswiatio pomocnicze.

nieprawidtowdci, lampa miga z veksz,

TABELA 15

Szybkie miganie Stan Czynn&

1 blysk - pauza 1 sek. |- Btad na ECSBus Na pogtku operacji sprawdzenie obecnychadzer nie odpowiada

1 blysk zaprogramowanym  ugdzeniom. Sprawdzi i ewentualnie
przeprowadzi ponownie programowanie (5.3.3. Programowanie

urzadzey). Istnieje maliwos¢, ze ktoré z uradzen jest uszkodzone|
Sprawdzé i wymieni.

2 blyski - pauza 1 sek. | Zadziatanie fotokomorki

2 btyski

Na posatku operacji jedna lub wtcej fotokomérek nie zezwalgjpa
jej wykonanie. Sprawdgj czy nie ma przeszkod.
Jezeli rzeczywicie podczas ruchu obecna jest przeszkodazyngde
usuryé.

3 blyski - pauza 1 sek. | Zadziatanie ogranicznika .Sitd Podczas ruchu brama napotkatacksizy sile oporu. Sprawdzi
3 blyski silnika” przyczyr.

4 blyski - pauza 1 sek. - Zadziatanie wdgcia STOP Na poegku operacji lub podczas ruchu ngsto zadziatanie wégia
4 blyski STOP. Sprawdziprzyczyr;.




5.6.3 — Centrala

Na centrali znajduje si szereg diod. Kala z nich mee
przekazywda szczegoélny rodzaj sygnalizacji, zarébwno podcgas
normalnej pracy jak i w przypadku wyptenia anomalii.

TABELA 16

Dioda OK [A]

Stan

Czynnos¢

Wytaczona

Awaria

Sprawdiobecné¢ napkcia. Sprawd#, czy nie nagpito
zadziatanie bezpiecznikéw. W takim przypadku spraivd
usura¢ przyczyre ich zadziatania, a naginie wymient
bezpieczniki na inne o tych samych parametrach.

Wiaczona na state

Powma awaria

Powana awaria. Wydczy¢ centra¢ na pag¢ sekund. Jeeli jej
stan utrzymuje §i oznacza to awari Wymieni piyte
elektroniczn.

Jedno migricie na sek.

Stan bezawaryjny

Prawidlowa praca a@kentr

2 dlugie mignégcia

Nastpita zmiana stanu w&j

Stan normalny po zmianie stanu jednego zs&vé&)PEN,
STOP, po zadziataniu fotokomoérek lubzyaiu nadajnika
radiowego.

Seria migng¢
przedzielonych pauz

Taka sama sygnalizacja jak wydawana przez {aongzéwiatto pomocnicze (patrz tabela 15).

Dioda STOP [B] Stan Czynnos¢

Wytaczona Zadziatanie wgjia STOP - alarm Sprawdzilrzadzenia podjczone do STOP

Wiaczona Stan bezawaryjny Wele STOP w stanie czuwania

Dioda OPEN [C] Stan Czynnos¢

Wytaczona Stan czuwania \Weije OPEN nieaktywne

Wiaczona Zadziatanie w&jia OPEN Stan normalny wagdznie w sytuacji, gdy jest rzeczyigie
aktywne urzdzenie podiczone do wdgia OPEN

Dioda P1 [D] Stan Czynnos¢

Wytaczona Stan czuwania Brak traeggo programowania

Wiaczona Programowanie w sposéb 1. Stan normalny psdmogramowania w sposoéb 1., tryeg]

maksymalnie 10 sek

Seria szybkich miget
od1do4

Programowanie w sposéb 2.

Stan normalny podczagarmwania w sposoéb 2., traay
maksymalnie 10 sek

Dioda P2 [E] Stan Czynnos¢
Wytaczona Stan czuwania Wybranggtkos¢ ,wolna”
Whtaczona Stan czuwania Wybranggkos¢ ,szybky”

1 mignigcie na sekungd

Brak zaprogramowanego gdzenia lub
biad w jednym z zaprogramowanych
urzadzen

Istnieje maliwos¢, ze ktéré z uradzen jest uszkodzone
Sprawdzé i ewentualnie  przeprowadzi ponowne
programowanie  (patrz  par. 3.5.1 Programowa
podiczonych urzdzen).

2 mignkcia na sekung

Trwa faza programowania udzeh

Wskazujeze trwa faza wyszukiwania pagzonych uradzen
(trwajaca pae sekund).

Dioda P3 [F] Stan Czynnos¢
Wytaczona Stan czuwania Dziatanie zgodnie z cyklegiobawym
Wiaczona Stan czuwania Dziatanie zgodnie z petnymetykl

1 mignigcie na sekungd

Nie zostaly zaprogramowane pzémia
bramy

Wykona ponownie programowanie pain bramy (patrz
par. 3.5.2 ,Programowanie pafenia otwarcia i zamkgcia
bramy”)

2 mignkcia na sekungl

Trwajaca faza programowania pat bramy

n

e



PARAMETRY TECHNICZNE RO ZNYCH KOMPONENTOW WYROBU

GD produkowany jest przez NICE S.p.A. (TV) WiochyHOUSE jest spétk wchodaca w sktad grupy NICE S.p.A. Nazytek
ulepszania wyrob6w Nice S.p.A. producent zastrzegae prawo do modyfikowania parametréw technichnye dowolnym momencie
bez powiadamiania o tym fakcie, zapewmiajednoczénie poprawne dziatanie, zgodne z przewidzianym ozastaniem. Uwaga|
wszystkie parametry techniczne odnpsig do temperatury 20°C.

OPIS

DANE

GDIN [ GDI10ON

Rodzaj

Motoreduktor elektromechaniczny do Rep automatycznych bram segmentowych lub uchyiny
z wbudowan centraj sterowania wraz z odbiornikiem radiowym dla naidjw GTX4.

Zastosowana technologia

Silnik 24 Vps, reduktor z przekfadnilimakows, prowadnica eignaca z paskiemebatym i
mechanicznym odblokowaniem. Transformator watwnsitownika, oddzielony od centrali,
zmniejsza nagtie sieci do nominalnej waloi napkcia 24 Vps, wykorzystywanego w catym

napdzie.
Maksymalny moment statyczny 10,8 Nm 18 Nm
(odpowiada zdolndci do [600 N] [1000 N]
rozwiniecia sity potrzebnej do
uruchomienia skrzydta)
Nominalna  warto§¢  momentu 5,4 Nm 9 Nm
(odpowiada zdolndci do [300 N] [500 N]
rozwiniecia sity potrzebnej do
utrzymania skrzydta w ruchu)
Predkos$¢ bez obcjzenia 0,10 m/s w trybie mdkos¢ ,wolna” 0,10 m/s w trybie pidkos¢ ,wolna”
0,18 m/s w trybie pdkaos¢ ,szybka” 0,15 m/s w trybie pdkaos¢ ,szybka”
Predkosé¢ dla momentu 0,05 m/s w trybie mdkos¢ ,wolna” 0,05 m/s w trybie mdkos¢ ,wolna”
nominalnego 0,09 m/s w trybie pdkaos¢ ,szybka” 0,08 m/s w trybie pdkaos¢ ,szybka”

Maksymalna intensywngsé¢ pracy

50 petnych cykli dziennie
(Maksymalnie 10 cykli na godzgnW temperaturze 50°C dozwolone jest 5 cykli nazijug

Maksymalny czas trwania pracy
ciagtej

4 minuty (centrala ogranicza czasgtej pracy)

Ograniczenia zastosowania

Parametry konstrukcyjne ngju sprawiaj, ze nadaje sion do uycia w bramach segmentowych
uchylnych z przeciwwag ktérych wymiary mieszegsig w granicach podanych w tabeli 7

Zasilanie GD
Zasilanie GD/V1

230 Vpp (10%) 50/60 Hz

Maksymalna moc pobierana

120 Vpp (+10%) 50/60 Hz
|

250 W 370 W

Klasa izolacji

1 (wymagane uziemienie zabezpieaza)

Zasilanie awaryjne

Wyposaenie dodatkowe PR1

Wyj$cie lampy

Dla lamp zzaréwlg 12 V, maksymalnie 21 W

Swiatto pomocnicze

Zarowka 12 V, maksymalnie 21 W, trzonek BA z&rpwka samochodowajwieci sk jeszcze
przez 60 s po zakiozeniu manewru

Wyj scie ECSBus

Jedno wyjcie z maksymalnym obgieniem Jedno wyjcie z maksymalnym obgieniem 6
1 jednostki ECSBus jednostek ECSBus

Wejscie ,OPEN"

Dla stykéw normalnie otwartych (zamknie styku wywotuje polecenia OPEN)

Wejscie STOP

Dla stykéw normalnie otwartych i/lub dla stategmop8,2 K2, lub stykéw zwykle zamkatych z
samouczeniem stanu ,normalnego” (zmiana g zaprogramowanego stanu wywotuje
polecenie STOP)

Wejscie anteny radiowej

52 Q dla kabla typu RG58 lub podobnego

Maksymalna dtugosé kabli

Zasilanie z sieci: 30 m; wia/wyjscia: 20 m, kabel anteny rdawie krétszym ni 5 m
(przestrzegazalecé dotyczacych minimalnego przekroju oraz rodzaju kabla)

Mozliwosé zdalnego sterowania

Za parednictwem nadajnikow GTX4 centrala przygotowarsa ¢ odbierania jednego lubqoej
z nasgpujacych poleca: OPEN, Czsciowe otwarcie, Tylko otwieranie, Tylko zamykanie

llo$¢ nadajnikow GTX4 w centrali

Do 150, o ile wykorzystuje siprogramowanie sposobem 1.

Zasigg nadajnikéw GTX4

Od 10 do 50 m bez anteny, od 50 do 100 m z antudowar w lamp; sygnalizacyja FL100.

Odlegtdi¢ ta mae sk zmienia& w zaleznosci od obecnéci ewentualnych przeszkdd oraz zakibce

elektromechanicznych, jak rowiiezaleniona jest od umiejscowienia anteny odbigrej
wbudowanej w lampsygnalizacyja.

Funkcje do zaprogramowania

Dziatanie w trybie ,Cyklu cgciowego” lub ,Cyklu peinego” (automatyczne zamyleni
Predkos¢ silnika ,wolna” lub ,szybka”.
Czas pauzy w ,cyklu peinym” do wyboru 10, 20, 80,sekund.
Czulas¢ systemu podczas wykrywania przeszkod do wyborérégal poziomoéw.
Dziatanie polecenia OPEN do wyboru $piml 4 trybow.

Funkcje samoprogramujace

Autowykrywanie uradzen podhczonych do wyjcia ECSBus.
Autowykrywanie rodzaju uggdzenia STOP (styk NO, NC lub opér 8 2)k
Autowykrywanie dtugéci bramy segmentowej lub uchylnej i obliczanie pidmkzwalniagcych.

Temperatura srodowiska pracy -20 - +50°C
Wykorzystanie w srodowisku NIE
kwasnym, zasolonym lub

potencjalnie wybuchowym

Montaz poziomo
Klasa zabezpieczenia IP40

Wymiary/masa

380 x 280 x h 110 mm / 4 kg




Nadajniki GTX4

Rodzaj

Nadajniki radiowe do zdalnego sterowania automatglitomatycznych bran
ogrodzeniowych i gatawych.

=)

Zastosowana technologia

Modulacja radiowa kodowana AM OOK

Czestotliwosé

433,92 MHz

Kodowanie

Kod dynamicznie zmienny z kodowaniem 64 bit (18iarnydw kombinacji)

Przyciski

4, kazdy przycisk mae by wykorzystany do réinych polecé do tej samej
centrali lub te do sterowania tych central.

Moc wypromieniowana

ok. 0,001 W

Zasilanie

3V + 20% - 40% z jednbaterj litowa typu CR2032

Czas pracy baterii

3 lata szacowany w oparciu o liezO polecé/dzien o czasie trwania 1 s
temp. 20°C ( w niskich temperaturach wyddjnbaterii spada)

Temperatura $rodowiska
pracy

-20 - +50°C

Wykorzystanie w
srodowisku kwasnym,
zasolonym lub

potencjalnie wybuchowym

Nie

Klasa zabezpieczenia

IP40 (stosowana w przypadkodowisk chronionych)

Wymiary/masa

50x50h17mm/16 g

Fotokomorki PH100 (w opcji)

Rodzaj

Urzadzenie wykrywaice do napdéw automatycznych bram ogrodzeniowy
i garazowych (typu D, zgodnie z nomrEN 12453) w skitad ktérego wchag:
dwa elementy: nadajnik TX i odbiornik RX.

Zastosowana technologia

Optyczna, za  poednictwem interpolacji TX-RX

z modulowanym promieniowaniem podczerwonym.

bezpredniej

Zdolnos¢ wykrywania

Matowe przedmioty znajdage sé w osi optycznej pomidzy TX-RX
o wymiarach powyej 50 mm i pedkosci nie przekraczagej 1,6 m/s

K at transmisji TX

Ok. 20°

Kat odbioru RX

Ok. 20°

Zasieg uzytkowy

Do 10m przy maksymalnym przeseeciu w osi TX-RX £ 5° (uradzenie mae
sygnalizowé obecnd¢ przeszkody réwniew szczegdlnie trudnych warunka

pogodowych)

Zasilanie/wyjscie

Urzadzenie mana podiczy¢ wytacznie do sieci ECSBus, z ktorej jest zasila
elektrycznie oraz do ktorej wysyta sygnaty kontmlralarmowe.

ane

Moc pobierana

1 jednostka ECSBus

Maksymalna dtugosé

Do 20 m (stosowa sic do uwag dotycxych minimalnego przekroju org

N

przewodow rodzaju kabli)

Mozliwos$¢ nadania Do 7 uradzer wykrywajacych z funkcy zabezpieczenia oraz do 2 z funk

adresow sterowania otwieraniem. Automatyczna synchronizagiezwala unikaé
interferencji pomgdzy r&znymi urzdzeniami wykrywaicymi.

Temperatura $rodowiska | -20 - +50°C

pracy

Wykorzystanie w | Nie

srodowisku kwasnym,

zasolonym lub

potencjalnie wybuchowym

Montaz

Pionowy ndcienny

Klasa zabezpieczenia

IP55

Wymiary/masa

95 x65h25mm/65¢g




Lampa sygnalizacyjna FL100 (w opcji)

Rodzaj

Migajaca lampa sygnalizacyjna do
ogrodzeniowych i gae@wych. Urzdzenie posiada wbudowananter
odbiorcz dla sygnaléw z nadajnika.

raidw automatycznych bram

Zastosowana technologia

Sygnalizacjaswietlna z zarowka 12V/21 W, sterowana przez cengralapdu
MHOUSE.

Zaréwka

12 V/21 W trzonek BA15zar6wka samochodowa).

Zasilanie

Urzadzenie mana podiczy¢ wytacznie do zaciskbw FLASH i ANTENA
w centrali do nagdu MHOUSE.

Temperatura §rodowiska | -20 - +50°C
pracy

Wykorzystanie w | Nie
srodowisku kwasnym,

zasolonym lub

potencjalnie wybuchowym

Montaz

Poziomy na ptaszczpie lub pionowy nécienny.

Klasa zabezpieczenia

IP55

Wymiary/masa

120x 60 h 170 mm /285 g

Przetacznik kluczykowy KS100 (w opcji)

Rodzaj

Podwojny wyhcznik uruchamiany kluczem, przeznaczony do edaw
automatycznych bram ogrodzeniowych i dgassych. Urzdzenie posiadg
wbudowane podvietlenie nocne.

Zastosowana technologia

Po uruchomieniu uegrzenia zabezpieczanego zamkiem, wymggen
wprowadzenia i przekcenia klucza zgodnie z ruchem wskazéwek zeg
nastpuje zamkngcie styku. Obrét przeciwnie do ruchu wskazdéwek ra(g
powoduje zamkriie drugiego styku. W kalym przypadku speyna powoduje
ponowne ustawienie przglznika w pozycjsrodkowe;.

ara,
ja

Zabezpieczenie
antywlamaniowe

Przehcznik maze zostéd uruchomiony wyicznie po wprowadzeniu klucza
obréceniu w jednym z dwdch kierunkéw do wyboru.

Zabezpieczenie
zamkniecia

Klucz z 450 rénymi mazliwo$ciami szyfrowania.

Zasilanie/styki

Urzadzenie mana podiczy¢ wytacznie do zaciskbw OPEN lub STOP
centrali do nagdu MHOUSE, do ktorych wysyta sygnaty sterowaniaki@rych
pobiera zasilanie elektryczne déagetlenia nocnego.

w

Maksymalna dtugosé
przewodow

Do 20 m (stosowa sig do uwag dotyczrych minimalnego przekroju org
rodzaju kabli).

N

Temperatura srodowiska | -20 - +50°C
pracy

Wykorzystanie w | Nie
srodowisku kwasnym,

zasolonym lub

potencjalnie wybuchowym

Montaz

Pionowy ndcienny.

Klasa zabezpieczenia

IP44

Wymiary/masa

80 x65 h37mm /120 g




Zalacznik 1

Deklaracja zgodndci CE
Zgodnie z Dyrektywami: 1999/5/WE (R&TTE), 2004/108/WE (EMC), 2006/42/WE (MD), zadcznik Il czesé B
GD1N, GD10N, PH100 i FL100 wytwarzanessprzez NICE S.p.A. (TV), Wiochy
MHOUSE jest handlowa marka grupy Nice S.p.A.

Uwaga: Tresé niniejszej deklaracji zgodna jest z fte; zadeklarowan w urzdowym dokumencie Zlanym w siedzibig
Nice S.p.A., a w szczegdiop z jego ostatmi wersj;, dosepng przed wydrukowaniem niniejszej instrukcji. Zawartaj
tekst zostat dostosowany do wymogow druku. W celkamzig kopii oryginatu deklaracji zwracsie do Nice S.p.A. (TV
Wiochy

Numer: 375/GD1N Wersja: 1 Jezyk: IT
Nazwa producenta NICE s.p.a.
Adres: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigné, 31046 Oderzo TWtochy

Osoba upowaniona do sporzdzenia dokumentacji technicznej

Pan Oscar Marchetto
Rodzaj wyrobu: Motoreduktor elektromechaniczny wraz z wypesdem
Model/Typ: GD1N, GD10N, GTX4, PH100, FL100

Nizej podpisany Luigi Paro, wygiujacy w charakterze petnomocnego czionka qduz dwiadcza na whlasn

odpowiedzialnéc, ze wyzej wymienione wyroby spetniawymogi nastpujacych dyrektyw:

e Modele GD1N, GD10N i GTX4 spetni@jwymogi Dyrektywy 1999/5/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGIO
RADY z dn. 9 marca 1999 r., w sprawie adzeh radiowych i telekomunikacyjnych wdzer koncowych oraz
wzajemnego uznawania ich zgodoig zgodnie z nagpujacymi normami zharmonizowanymi:

- Ochrona zdrowia (art. 3(1)(a)): EN 50371:2002
- Bezpieczastwo elektryczne (art. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006+4D09
- Kompatybilng¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b)): EN 301 489-18v1:2008, EN 301 489-3 V1.4.1:2002
- Spektrum radiowe (art. 3(3)): EN 300 220-2 V2:2007
Zgodnie z dyrektyw 1999/We (Zatcznik V) wyr6b GTX4 zostat zaliczony do klasy 1 p@znaczony CE0682

e Modele GD1N, GD10ON PH100, FL100 spetaiajwymogi Dyrektywy 2004/108/WE PARLAMENTU
EUROPEJSKIEGO | RADY z dn. 15 grudnia 2004 r., wasge zblizenia ustawodawstw Bstw Cztonkowskich

odnosacych sé do kompatybilnéci elektromagnetycznej oraz uchyleq dyrektywve 89/336/EWG, zgodnie z

nastpujacymi normami zharmonizowanymi:
- EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007.

Ponadto wyroby GD1N i GD10N spetrdajyymogi poniszej dyrektywy, zgodnie z wymogami przewidzianyrai dzsci
przeznaczonych do wbudowania w inne maszyny:

Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADYdn. 17 maja 2006 w sprawie maszyn, zmien&)j

dyrektywe 95/16/WE (przeksztaltcenie).

*  Oéwiadcza s, ze odpowiednia dokumentacja techniczna zostata wigeh zgodnie z za¢znikiem VIl B dyrektywy
2006/42/WE oraze byly przestrzegane nagtijace zasadnicze wymogi:

11 -112-113-121-126-151-1555-156-157-158-1510-1.5.11

e Producent zobowruje st dostarczy wladzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnianglanie, informaciji
dotyczicych czsci przeznaczonych do wbudowania w inne maszyny, lezzerbku wobec posiadanych pr
whasndaci intelektualnej.

e W przypadku, gdy c&¢ przeznaczona do wbudowania w inne maszyny zostatdana do zytkowania w kraju, w
ktorym jezykiem urzdowym jest ¢zyk inny, niz jezyk uzyty w niniejszej deklaracji, importer zobazany jest
dofaczy¢ do niniejszej deklaracji odpowiednie ttumaczenie.

* Niniejszym ostrzega i ze czs$¢ przeznaczona do wbudowania w inne maszyny nigenmosta oddana do
uzytkowania do czasu, kiedy producent maszyny, wejtbostata wbudowana, nie okligej jako zgodnej, o ile ma
zastosowanie, z dyrektyw2006/42/WE.

Ponadto wyroby GD1N i GD10N spetniajyymogi nas¢pujacych norm:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 2:Z006 + A13:2008 + A14:2010
EN 60335-2-65:2004

Wyroby GD1N i GD10N spetniajwymogi, wyhcznie w majcych zastosowanie ¢iach, nasfpujacych norm:
EN 13241-1:2003, EN12445:2002, EN 12453:2002, ESIF82003

Oderzo, dn. 18 listopada 2011 ziluigi Paro (petnomocny cztonek zadu)
[-Ipodpis

aw




INSTRUKCJA OBSLUGI

ROZDZIAL 7
Zachow& niniejsz
uzytkownikom nagdu.
7.1.1 — Zasady bezpiechstwa

* Nadzorowat brame podczas wykonywania ruchu i trzymé sie
w bezpiecznej odlegiéci az do momentu, kiedy brama nie
zostanie catkowicie otwarta lub zamkngta. Nie przechodzé
przez otwor bramy do momentu, kiedy nie zostanie ¢kowicie
otwarta az do zatrzymania.

* Nie zezwal& na zabawe dzieci w poblizu bramy lub na
zabawg przyciskami sterujacymi.

* Nadajniki przechowywaé¢ poza zasggiem dzieci.

* W przypadku stwierdzenia nieprawidtowego dziatana (hatasy
lub szarpiace ruchy) natychmiast przerwa uzywanie bramy.
Brak stosowania s¢ do tej zasady mae stanowé przyczyne
powaznych zagrazen lub ryzyka wypadku.

* Podczas ruchu bramy zabrania g dotykania ktérejkolwiek

instrukci i udostpnia¢  wszystkim

jej czesci.

* Przeprowadzaé regularne kontrole zgodnie  z
harmonogramem konserwacji.

* Czynnosci konserwacji oraz naprawy powinny by

wykonywane przez wykwalifikowany personel.

7.1.2 Sterowanie bram

Za pomoay nadajnika radiowego

Dostarczony nadajnik radiowy jest gotowy daycia, a cztery
przyciski maja nagpujace funkcje:

Funkcja (*)

Przycisk 1

Przycisk 2

Przycisk 3

Przycisk 4
(*) Niniejsza tabet zobowhzana jest wypelidiosoba programaga
nadajnik.

Za pomogy przycisku (wbudowanego)
Bram, mazna sterowé bezpgrednio za pomagpomar&czowego
przycisku [A].

Za pomoay przetacznika (W opcji)
Na przedczniku przewidziano dwie pozycje z automatyczn
powrotem do pozycgrodkowe;.

Czynnoéé Dziatanie
Obrécic w prawo: OPEN | (%)
Obroécit w lewo: STOP Zatrzymuje ruch bramy
segmentowej lub uchylne;.
(*) Niniejsza pozycg zobowhzana jest wypehdi osoba

programugca.

Sterowanie przy uszkodzonych zabezpieczeniach

W przypadku nieprawidtowego dziatania lub uszkodaenzdzer
zabezpieczapych, mana nadal sterowtsbrany

1. Uruchomt sterowanie bramy (za pomppilota lub przetcznika
kluczykowego). Jeeli ur;dzenia zabezpieczgie wydadz sygnat
zezwolenia, brama otworzyesiW przeciwnym przypadku, wagu
3 sekund nalgy ponownie waczy¢ i przytrzyma& przycisk
polecenia.

2. Po ok. 2 sekundach rozpocznie; such bramy w trybie|
Lobecndg¢ czlowieka”, to znaczy dopoki przytrzymywany je
przycisk, kxdzie ona kontynuowaruch, po zwolnieniu przyciskl
zatrzyma si.

Nalezy jak najszybciej naprawiuszkodzone zabezpieczenia.

Odblokowanie motoreduktora

Motoreduktor ~wyposgony jest w mechaniczny syste
odblokowywania, pozwalagy na rczne otwieranie i zamykani
bramy (tak jak w przypadku braku reio).

Czynnaé¢ naley wykonywa w przypadku braku pdu lub
uszkodzenia ugglzenia.

1. Pocignaé linkg odblokowywania w dot, zado odblokowanial
woézka.

2. Otworzy recznie bram.

m

1%




3. W celu przywrdcenia dziatania r@py ustawd bramg w pozyciji
wyjsciowej, & do zaczepienia wozka.

Reczna obsluga bramy mae powodow& wystapienie
niekontrolowanych ruchéw skrzydta w przypadku, ostdionych
lub uszkodzonych spgzyn lub braku wywazenia bramy.

7.1.3 - Czynndci konserwacji po stronie wytkownika
Ponizej zostaly podane czyném, do ktérych okresoweg
wykonywania zobowizany jest aytkownik.

* QOczysci¢ powierzchng urzdzeh za pomog wilgotnej (nie
mokrej) szmatki. Nie stosowasubstancji zawieragych alkohol,
benzyr, rozpuszczalniki lub inne substancje palne. Steswev
takich substancji me by przyczym uszkodzé urzadzei,
pozar6w lub poraen elektrycznych.

* Przed przystpieniem do uprgania l&ci lub kamieni odiczy¢
zasilanie od naglu, co zapobiegnie przypadkowemu uruchomie
bramy.

* Wykonywat okresowe kontrole usglzenia, w szczeg6lsoi
kabli, spezyn i wspornikéw w celu wykrycia ewentualnego bra
wywazenia, oznak ztycia lub uszkodzenia. Niezywa¢ nap:du w
przypadku, gdy wymaga naprawy lub regulacji. Uszkod lub nie
wywazona brama ma powodowa obrazenia ciata.

i

7.1.4 Wymiana baterii w pilocie
W przypadku wyladowania gibaterii, zmniejsza siodczuwalnie
zaskg nadajnika. Jeeli po weknigciu przycisku dioda L1 zapalagsi
a nastpnie wolno génie, oznacza toze bateria jest catkowicig
wytadowana i naley niezwlocznie 4 wymienic.
Natomiast w przypadku, gdy dioda L1 zapatars chwit, oznacza
to, ze bateria jest e#ciowo wytadowana. Aby nadajnik zdotg
wystaé sygnat nalgy trzyma wcisnigty przycisk przez co najmnigj
pét sekundy. Jeeli bateria jest zbyt staba, aby nadajnik zdat
zakaczy¢ wydawanie polecenia (i poczekat na odpowvjed
nadajnik wyhczy sk razem z wygasaniem diody L1. W taki
przypadku w celu przywrécenia prawidiowego dzisdanadajnika
nalezy wymienic wyladowan baterg na inrp tego samego typu
przestrzegag podanej polaryzacji. W celu wymiany bate]
stosowa si¢ do wskaza na poniszym rysunku.

b
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Baterie zawieraja substancje zanieczyszczage srodowisko. Nie
wyrzucaé baterii do odpadéw komunalnych, ale stosowasig do
odpowiednich przepiséw lokalnych w tym zakresie.

7.1.5 Montaz uchwytu pilota
W celu zamontowania wspornika pilota patrz geny rysunek.

7.1.6 Wymianazarowki
Przed wykonaniem powigzej czynnéci odlaczyt zasilanie od GD.
1. Otworzy pokrywg poprzez odkgcenie sruby [A] i wcishigcie
przycisku [B].

2. Wymontowé zar6wk; poprzez wdiniccie jej do gory i
wykrecenie. Zamontow@a nowg zarOéwke 12V/21W z trzonkiem
BA15.




ZAE ACZNIK 2

DEKLARACJA ZGODNO SCI CE
Zgodnie z dyrektyw2006/42/WE ZAtACZNIK 1l czes¢ A (deklaracja zgodrigi CE dla maszyn)

Nizej podpisany / przedsgbiorstwo (imig i nazwisko lub nazwa przedbiorstwa oddajcego napdzarn
o] = 1o (3o [0 T2 Y, | (U ) PR T TR PP

Oswiadcza na wiasm odpowiedzialng¢, ze:

- Automatyka: automatyczna brama gaoava
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- MiejSce ZamONtOWANIA (BAMES)......uuuueeuiiieiie et e e e e e e e ettt et e e e e aaaaaeaaaaeeaasaaannnns

Spelnia zasadnicze wymogi nagbujacych dyrektyw:
2006/42/WEDyrektywa maszynowa
2004/108/EWGDyrektywa dotyczca kompatybilnéci elektromagnetycznej
2006/95/EWGDyrektywa niskonagtiowa
1999/6/WEDyrektywa R&TTE
oraz z wymogami nasgpujacych norm zharmonizowanych
EN 12445 ,Drzwi i bramy przemystowe, handlowe odazgaray samochodowych. Bezpieamstwo
uzytkowania bram z naglem - Metody badd.
EN 12445 ,Drzwi i bramy przemystowe, handlowe odazgaray samochodowych. Bezpiedmstwo
uzytkowania bram z naglem - Wymogi”.
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