Zestaw MhouseKit WT1° - WT25C€

Do automatycznej bramy skrzydtowej

Ready
for Solar

i‘ . "‘

e 250 r\n» e =
Instrukcje dotyczace instalacji, ostrzezenia oraz
Instrukcja Uzytkownika

ISO009A00EN_06-04-2011






SPIS TRESCI

OGOLNE O$TRZEZENIA | SRODKI ZWIAZANE Z 9.2 - ROZRUCH EKSPLOATACYJNY 23
BEZPIECZENSTWEM
KROK 1 2 | KROK 10 - KONSERWACJA | USUWANIE PRODUKTU 23
1.1 - OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA 2 | 10.1 - KONSERWACJA OKRESOWA 23
1.2 - OSTRZEZENIA DOTYCZACE INSTALACJI 2 | 10.2 - USUWANIE PRODUKTU 23
1.3 - OSTRZEZENIA DOTYCZACE OBSLUGI 2
DODATKOWE INFORMACJE
WIEDZA DOTYCZACA PRODUKTU ORAZ )
PRZYGOTOWANIE DO INSTALACJI A - INNE CZYNNOSCI ZWIAZANEZ INSTALACJA | POLACZENIAMI24
A.1 - Usuwanie centrali 24
KROK 2 3 | A.2- Usuwanie zasilacza 24
2.1 - OPIS | PRZEZNACZENIE PRODUKTU 3 | A.3- Wymiana bezpiecznika w zasilaczu 24
2.2 - ELEMENTY WYKORZYSTYWANE DO WYKONANIA KOMPLETNEGO SYSTEMU | a4 - Instalacja i podtaczenie baterii PR2 24
8 A.5 - Podtaczenie systemu zasilania energig stoneczng (PF) 25
KROK 3 - PROCEDURY KONTROLNE PRZED INSTALACJA 4 | ASL-Ograniczenia f;;g;‘f;’o""s:r; k xacff:é’l’l’}zgie’gffo%f” nadzenw
3.1 - SPRAWDZENIE GOTOWOSCI BRAMY DO STEROWANIA ORAZ JEJ - —— - - - -
OTOCZENIA 4 A.6 - Funkcja "oczekiwania" podczas instalacji urzadzenia PR2 i/lub PF 26
3.2 - SPRAWDZENIE OGRANICZEN ZASTOSOWANIA PRODUKTU 4 | AT - Wykorzystanie wejécia/wyjécia "ECSBus” 26
3.3- KONTROLE PRZED INSTALACJA 5 | A8 - Wykorzystanie wejécia "STOP" 26
3.3.1 - Upewnic sig, ze dostepne sq wszystkie niezbedne materiaty i wyposazenie 5 A.9 - Instalacja i podiaczanie dodatkowych par fotokomérek 27
3.3.2 - Ustalié pozycje urzadzen w systemie 5 A.10 - Zapamigtywanie dodanych lub usunigtych urzadzen 27
3.3.3 - Ustalanie trasy kabli pofgczeniowych 5
3.3.4 - Wybér i dopasowanie kabli 7 B - USTAWIENIA ZAAWANSOWANE 28
3.3.5 - Przygotowanie obszaru instalacji 7 B.1 - Zmiana wartosci parametru 28
3.4 - BARDZO WAZNE! OKRESLANIE PROCEDURY INSTALACYJNEJ 7 | B:2-Listaparametrow 2 mozliwoscia modyfikacji (Tabela 8) 28
B.3 - Kontrola ustawien parametréow 28
INSTALACJA: MONTAZ | POLACZENIA )
ELEMENTOW C - ZAPAMIETYWANIE LUB USUWANIE NADAJNIKOW RADIOWYCH 28
C.1 - Zapamietywanie nadajnikéw innych niz te, dotaczone do zestawu 28
KROK 4 - INSTALACJA SILOWNIKOW WT1SC / WT1SK 9 C.2 - Zapamietywanie - "Tryb I" 28
4.1A - INSTALACJA Z RAMIIONAMI O STANDAWRODWJEJ DLUGOSCI 9 | C.3 - Zapamigtywanie - "Tryb II" 28
4.1B - INSTALACJA Z RAMIONAMI KROTKIMI 9 | C.4 - Kopiowanie aktualnie i wczesniej zapamietanych nadajnikow 30
C.5 - Usuwanie WSZYSTKICH nadajnikéw zapamigtanych przez jednostke 30
KROK 5 - INSTALOWANIE | PODLACZANIE INNYCH URZADZEN 16 | C.6 - Nadajniki zapisane w “Trybie I’ 30
5.1 - PODLACZENIE SILOWNIKA WT1SK 16
5.2 - INSTALACJA | PODLACZENIE LAMPY FL100 16 | D - ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW 30
5.3 - INSTALACJA | PODLACZENIE PARY FOTOKOMOREK PH100 16
5.4 - PODLACZENIE URZADZEN DO ZEACZY CENTRALI 16 | E- DIAGNOSTYKA | SYGNALY 30
E.1- Wskazniki na fotokomoérkach 30
ZASILANIE | PROGRAMOWANIE CENTRALI E.2 - Wskazniki na centrali 30
E.3 - Sygnaty wskaznika $wietlnego 30
KROK 6 - KONTROLA URUCHOMIENIA | POLACZENIA 20
6.1 - PODLACZENIE CENTRALI DO SIECI ZASILAJACEJ 20 TECHNICAL SPECIFICATIONS OF THE PRODUCT
6.2 - IDENTYFIKACJA PRZYCISKOW | WSKAZNIKOW CENTRALI 20
6.3 - SPRAWDZENIE WSZYSTKICH POLACZEN ELEKTRYCZNYCH PO 20 | - Silnik przektadniowy WT1SC 33
PIERWSZYM URUCHOMIENIU — .
- Silnik przektadniowy WT1SK 33
KROK 7 - STANDARDOWE PROGRAMOWANIE CENTRALI 20 | Wskaznik $wietiny FL10O 34
7.1 - ZAPAMIETYWANIE PODLACZONYCH URZADZEN 20 | Fotokomérki PH100 34
7.2 - ZAPAMIETYWANIE MAKSYMALNEGO KATA OTWARCIA SKRZYDEA
21 | DOKUMENTACJA TECHNICZNA
7.3 - USTAWIENIA PARAMETROW ROBOCZYCH 21
7.3.1 - Programowanie szybko$ci ruchu skrzydta 21 | - DEKLARACJA ZGODNOSCI WE - (Zatacznik 1) 37
7.3.2 - Programowanie "cyklu pracy”, tj. zachowania uktadu - DEKLARACJA ZGODNOSCI WE - (Zatacznik 2) 39
automatycznego po otwarcilu bramy 21 |~ Przewodnik uzytkownika (Zatacznik 3) 41
7.4 — KONTROLA PRACY NADAJNIKOW RADIOWYCH 21 ~Goniometr 23

TESTY | ROZRUCH EKSPLOATACYJNY AUTOMATYKI

KROK 8 - PRZYGOTOWYWANIE LINII ELEKTRYCZNEJ STALEGO ZASILANIA 22

8.1 - PODLACZANIE UKLADU AUTOMATYCZNEGO NA STALE DO ZRODEA

ZASILANIA 22
8.1.1 - Wymiana kabla zasilajgcego 22
8.1.2 - Instalacja urzgdzen zabezpieczajgcych w linii elektrycznej 22
KROK 9 - TESTY | ROZRUCH EKSPLOATACYJNY CENTRALI 22
9.1- TESTY 22

Polski — 1

Polski

Oryginalna Instrukcja



OGOLNE OSTRZEZENIA | SRODKI ZWIAZANE Z BEZPIECZENSTWEM

— KROK 1
1.1 - OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

e UWAGA! - Niniejsza instrukcja zawiera istotne ostrzezenia dotyczace
bezpieczenstwa osobistego. Nieprawidlowa instalacja moze spowodowac
powazny uraz. Przed rozpoczeciem obstugi urzadzenia, doktadnie przeczytac¢
wszystkie czesci niniejszej instrukcji. Jezeli pojawig sie jakie$ watpliwosci,
nalezy natychmiast zakonczy¢ instalacje i skontaktowaé sie z Dziatem Pomocy
Technicznej Mhouse.

o UWAGA! - Wazne: Przechowywac niniejszqg instrukcje w bezpiecznym miejscu
w celu zastosowania w przysztosci podczas procedur konserwacji i utylizacji
sprzetu.

o UWAGA! - Wedlug najbardziej aktualnych przepiséw prawa europejskiego,
produkcja drzwi lub bram automatycznych musi by¢é zgodna z normami
przewidzianymi w Dyrektywie 2006/42/WE (Dyrektywa Maszynowa) oraz, w
szczegolnosci z normami EN 12445; EN 12453; EN 12635 oraz EN 13241-1,
ktére umozliwiajg sporzadzenie deklaracji zgodnosci automatyki. Biorac pod
uwage wyzej wymienione kwestie, wszystkie czynnosci zwigzane =z
wykonywaniem potaczen, rozruchem eksploatacyjnym oraz konserwacjg moga
by¢ wykonywane tylko przez wykwalifikowanego i wyszkolonego technika!
Wstepne ustawienia, instalacja i programowanie moze by¢ przeprowadzane
przez personel ze standardowymi umiejetnosciami, przy zatozeniu, ze
przestrzegane beda wszystkie instrukcje zawarte w niniejszej instrukciji.

1.2 - OSTRZEZENIA DOTYCZACE INSTALACJI

Awu

* Przed rozpoczgciem instalacji, upewni¢ sig, ze produkt ten jest odpowiedni do
zastosowania w danej bramie lub drzwiach (patrz rozdziat 3.1, 3.2 oraz rozdziat
"Charakterystyki Techniczne Produktu"). Jezeli nie jest, NIE rozpoczynac
instalacji.

Sie¢ zasilajgcg nalezy wyposazy¢é w urzadzenie zabezpieczajace przed
przepieciami oraz w urzadzenie umozliwiajace odtaczenie automatyki od sieci
zasilajace (brak w zestawie). Urzgdzenie roztgczajace powinno posiada¢ styki
z wtasciwg przerwa, dla zapewnienia catkowitego odtaczenia od zasilania w
zgodzie z Il kategorig przepigcia.

Wszystkie czynnosci zwigzane z instalacjq i konserwacjg przeprowadzac
nalezy przy automatyce catkowicie odtgczonej od zasilania. Jezeli urzadzenie
odtgczajace zasilanie jest niewidoczne z miejsca, w ktérym znajduje sie brama,
to przed rozpoczeciem obstugi, przy urzadzeniu roztgczajacym nalezy umiesci¢
informacje "UWAGA! KONSERWACJA W TOKU".

UWAGA! - Nigdy nie uruchamiaé silnika przed zainstalowaniem go w petni na
kolumnie oraz na skrzydle bramy.

Podczas instalacji, obchodzi¢ sie z sitownikiem w sposéb ostrozny, unikajac
ryzyka uderzenia, upuszczenia i kontaktu z jakimkolwiek ptynem. Nigdy nie
zbliza¢ produktu do zrédet ciepta ani ptomieni, poniewaz grozi to uszkodzeniem
elementéw urzadzenia oraz moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie, pozar
oraz niebezpieczne sytuacje. Jezeli takie sytuacje zaistnieja, niezwlocznie
zakonczy¢ instalacje i skontaktowa¢ sie z Dziatem Pomocy Technicznej
Mhouse.

Nigdy nie dokonywa¢ zadnych modyfikacji elementéw urzadzenia. Wszelkie
operacje inne niz te, opisane w instrukcji moga spowodowac nieprawidtowe
dziatanie urzadzenia. Producent nie ponosi Zadnej odpowiedzialnosci za
szkody wynikajace z takich modyfikacji.

Jezeli kabel zasilajacy jest uszkodzony, musi zosta¢ wymieniony przez
wykwalifikowanego technika w celu uniknigcia potencjalnych zagrozen..
Podtaczy¢ jednostke sterujacq do sieci elektrycznej wyposazonej w ukiad
uziemiajacy.

Wszystkie czynnosci oznaczone tym znakiem
mogq by¢ zrédtem niebezpieczenstwa. Dlatego
tez muszg by¢ one przeprowadzane tylko przez
wyszkolony i wykwalifikowany personel z
uwzglednieniem niniejszej instrukcji oraz norm
obowigzujgcych w miejscu instalacji produktu.

* Produkt nie moze by¢ obstugiwany przez dzieci ani ludzi o zaburzeniach
czucia, fizycznych Iub psychicznych ani osoby, ktére nie przeszty
odpowiedniego szkolenia w zakresie bezpieczenstwa uzytkowania produktu.
Przetacznik kluczykowy nalezy zlokalizowa¢ w poblizu automatyki, lecz w
odpowiedniej odlegtosci od elementéw ruchomych i na wysokosci co najmniej
1.5 m od ziemi, w miejscu niedostepnym publicznie. Jezeli przetacznik pracuje
w trybie "przytrzymaj aby uruchomié¢", upewnic¢ sie, ze nie ma nikogo w poblizu
automatyki.

Nie dopuszczaé dzieci do automatyki.

Upewni¢ sie, ze kiedy brama jest w pozycji catkowicie otwartej lub zamknietej
pozycji, zadne elementy nie zostang uszkodzone; w razie potrzeby nalezy je
zabezpieczy¢.

Produkt nie jest systemem ani zabezpieczeniem antywtamaniowym. Jezeli
system taki jest wymagany, to uktad automatyczny nalezy potaczyé z innymi
urzadzeniami zabezpieczajacymi.

Nie uruchamia¢ automatyki przed przeprowadzeniem procedury rozruchu
eksploatacyjnego opisanego w rozdziale: "Testy i rozruch eksploatacyjny".

Regularnie sprawdza¢ stan automatyki w celu upewnienia sie, ze elementy
elektryczne ani mechaniczne nie posiadajg oznak uszkodzenia ani zuzycia.
Jezeli automatyka wymaga regulacji lub naprawy, nie nalezy jej uzywac.

* Opakowanie produktu nalezy zutylizowa¢é zgodnie z wymaganiami
stanowionymi przez lokalne przepisy

1.3 - OSTRZEZENIA DOTYCZACE OBStUGI

* Powierzchnie produktu czys$ci¢ miekka, wilgotng szmatka. Uzywaé tylko wody;
nigdy detergentéw ani rozpuszczalnikow.
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Wazne informacje dotyczace instrukciji

O Okreslenie "system WT" stosowane w niniejszej instrukcji odnosi sie do wszystkich urzgdzen wchodzacych w sktad automa-tyk

o Niniejsza instrukcja opisuje w jaki sposob przygotowac do uzytkowania kompletny i optymalny uktad automatyczny, taki, jak
przedstawiony na rys. 4. Niektére z urzadzen sktadowych sg opcjonalne i mogg by¢ niedostepne w zestawie. Wszystkie
urzadzenia wymienione sg w katalogu produktow MHouse oraz na stronie www.mhouse.biz.

O Wszystkie instrukcje zawarte w pierwszej czesci dokumentu (do rozdziatu 10) opisane sa w tej samej kolejnosci, w ktorej
powinny by¢ wykonane. Dlatego tez, aby ufatwi¢ instalacje i programowanie oraz zapewni¢ bezpieczenstwo, nalezy
przeczyta¢ instrukcje a nastgpnie wykona¢ zadania w podanej kolejnosci.

WIEDZA DOTYCZACA PRODUKTU ORAZ PRZYGOTOWANIE DO INSTALACJI

— KROK 2 —

2.1 - OPIS | PRZEZNACZENIE PRODUKTU

[b] [e]

Urzadzenia wchodzace w sktad zestawu oraz inne akcesoria (niektére sa
opcjonalne i nie sg dofaczone do zestawu) tworzg uktad automatyczny “WT”
przeznaczony do sterowania bramy lub drzwi jedno- lub dwuskrzydtowych.
Wszelkie inne zastosowania lub stosowanie w innych warunkach srodowiskowych
niz te, ktére opisane sa w niniejszej instrukcji, traktowane bedg, jako
nieprawidtowe i sg surowo zabronione!

Gtéwna czes¢ uktadu automatycznego skitada sie z dwoch elektromechanicznych
sitownikdow (w zaleznosci od ilosci sterowanych skrzydet), z ktérych kazdy
wyposazony jest w silnik pradu statego oraz reduktor. Sitowniki wyposazone sg w
ramie przegubowe, ktoérego dlugo$¢ moze by¢ redukowana podczas instalacji w
przypadku, gdy przeszkoda obok sitownika ($ciana, stupek itp.) uniemozliwi
wymagany obrét ramienia, a co za tym idzie, catkowite otwarcie skrzydta.

XS
©

\

System wyposazony jest w centrale sterujgca wszystkimi podtaczonymi
urzadzeniami. Centrala wykorzystuje technologie "ECSBus" umozliwiajacg
taczenie i komunikacje pomiedzy wieloma urzadzeniami za pomoca jednego
kabla 2-zytowego. Centrala wyposazona jest w ptyte elektroniki i wbudowany
odbiornik radiowy, odbierajacy komendy wystane przez uzytkownika z nadajnika.
Odbiornik moze zapamieta¢ do 256 nadajnikow GTX4 (jezeli zapamigtane sg one
w "Trybie I") oraz do 6 par fotokomdérek PH100.

Centrala moze by¢ takze zasilana z sieci (230 V) lub alternatywnie za pomocg
systemu fotoelektrycznego Mhouse PF. W przypadku zasilania z sieci,
urzadzenie moze byé wyposazone w baterie (model PR2, akcesoria opcjonalne),
ktéra zapewni ciagte dziatanie w wypadku awarii zasilania. W przypadku awarii
zasilania oraz w kazdym innym przypadku, skrzydto bramy mozna przesuna¢
recznie, odblokowujac wczesniej sitownik za pomocg odpowiedniego klucza.

2.2 - ELEMENTY WYKORZYSTYWANE DO WYKONANIA
KOMPLETNEGO SYSTEMU

Na Rys. 1 przedstawiono wszystkie urzadzenia i akcesoria wymagane do
wykonania kompletnego systemu przedstawionego na rys. 4.

[a] - Sitownik elektromechaniczny WT1SC z centralg

[b] - Sitownik elektromechaniczny WT1SK bez centrali

[c] - Ramiona zakrzywione + ramiona z otworami.

[d] - Wsporniki przednie (do mocowania do skrzydta bramy)

[e] - Wsporniki tylne (do mocowania do stupka)

[l - Klucze do wysprzeglania sitownikéw

[g] - Para fotokomérek PH100 (montowanych na $cianie)

[h] - Przetacznik KS100 (montowany na $cianie)

[il - Nadajnik radiowy GTX4

[l - Lampa ostrzegawcza FL100

[m]- Elementy metalowe ($ruby, podktadki oraz przeguby ramion)
[n] - Bateria PR2

Uwaga! - Niektore urzgdzenia i akcesoria wymienione w instrukcji sq opcjonalne i [m] © 6 6 O
mogag nie by¢ uwzglednione w zestawie. Caty asortyment znajduje sie w katalogu ﬁ g g
produktow Mhouse oraz na naszej stronie internetowej.
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— KROK 3
PROCEDURY KONTROLNE PRZED INSTALACJA

3.1 - SPRAWDZENIE GOTOWOSCI BRAMY DO
STEROWANIA ORAZ JEJ OTOCZENIA

* Upewni¢ sie, ze konstrukcja mechaniczna bramy jest zgodna z aktualnymi
normami krajowymi i, ze nadaje sie do automatycznego sterowania. W tym
celu nalezy odnies¢ sie do informacji na tabliczce znamionowej bramy. Wazne:
System WT nie moze zosta¢ wykorzystany do sterowania brama, ktéra nie jest
bezpieczna; ponadto, nie moze by¢ traktowany jako rozwigzanie probleméw
zwigzanych z nieprawidtowg instalacjg bramy ani konserwacja.

* Przesuna¢ recznie skrzydta bramy w obu kierunkach (otworzyé¢/zamknag) i
sprawdzi¢ czy poziom tarcia jest staty na catej drodze przesuniecia (nie moze
by¢ zadnych wahan oporéw tarcia).

* Upewni¢ sie, ze skrzydta bramy sg idealnie wypoziomowane - za pomocg
nastepujacego testu: przesuna¢ skrzydta recznie na dowolng pozycje; pusci¢ je
i sprawdzi¢ czy pozostang one na swojej pozycji.

* Sprawdzi¢ czy w strefie stupka, na ktérej instalowany bedzie sitownik, nie ma
przeszkéd uniemozliwiajgcych wymagany obrét ramienia, a co za tym idzie
osiagniecie catkowitego kata otwarcia bramy. Odnie$¢ sie do punktu 5 w
rozdziale 3.2.

« Upewnic¢ sig, ze w poblizu stupka, na ktérym instalowany bedzie sitownik jest
wystarczajgca ilos¢ miejsca do wykonania procedury odblokowania silnika.

* Upewni¢ sie, ze powierzchnie do instalacji urzadzenia sa solidne i gwarantujg
stabilne mocowanie.

= Upewni¢ sig, ze wszystkie urzadzenia sg zabezpieczone przed przypadkowym
uderzeniem.

* Upewni¢ sig, ze w podtozu zamontowane sg ograniczniki otwierania i
zamykania skrzydet (nie sg elementem zestawu)

3.2 - SPRAWDZENIE OGRANICZEN ZASTOSOWANIA
PRODUKTU

1 - Mozliwos¢ zastosowania w_uktadach automatycznych bram. Test
ten przeprowadzi¢ w odniesieniu do Wykresu 1:
a) - Zmierzy¢ szerokos¢ skrzydta i ustali¢ jego ciezar.
b) - znalez¢ punkt przeciecia obu wartosci na Wykresie 1:
« jezeli punkt znajduje sie w polu "A" = brama moze by¢ poruszana przy
uzyciu ramion o standardowej dtugosci (dostarczonych jako standardowej)
oraz ramion krétkich (dtugo$¢ ramienia ustala sie przed instalacjg - rozdziat
3.4);
« jezeli punkt znajduje sie w polu "B" = brama moze by¢ poruszana tylko przy
uzyciu ramion o standardowej dtugosci (dostarczonych jako standardowe);
« jezeli punkt znajduje sie w polu "C" = produkt ten nie moze byc¢
zastosowany do napedzania tej bramy.

2 - Maksymalna wysoko$¢ skrzydta. System "WT" moze poruszac¢ skrzydtami
o wysokosci do 200 cm.

3 - Maksymalna szerokos$é skrzydta. System "WT"

skrzydtami o szerokosci do 160 cm (patrz Rozdziat 1).

moze poruszac

4 — Maksymalny ciezar skrzydta. Maksymalny ciezar skrzydet zalezy od ich
dtugosci. Aby obliczy¢ maksymalny dopuszczalny cigzar dla systemu "WT",
nalezy:

a) - zmierzy¢ szerokos$¢ skrzydta bramy i oznaczyé warto$¢ na Wykresie 1.
Od wartosci tej poprowadzi¢ pionowa linie i oznaczy¢ punkty przecigcia z
dwiema liniami wytyczonymi na wykresie.

b) - z kazdego punktu przecigcia poprowadzi¢ poziomag linie w celu
wyznaczenia dwoch poziomoéw dopuszczalnego ciezaru (w zaleznosci od
dtugosci ramienia sitownika: w przypadku ramion o dtugosci standardowej,
ciezar moze wahac sig¢ od 110 do 180 kg; w przypadku krétkich ramion - od
100 do 150 kg).

5 - Wymiary ogdlne sitownika. Na podstawie wymiaréw ogdélnych podanych

. na rys. 2, sprawdzi¢ czy na skrzydle i stupku jest wystarczajgca ilo$¢ miejsca
WYKRES 1 (patrz rozdziat 3.2) do instalacji sitownika. Szczeg6lng uwage nalezy zwrdci¢ na to, aby:
TS /C Maks. cieza « szerokos$¢ stupka musi by¢ wieksza niz 80 mm (rys. 2). Uwaga! - wezsze
160 T~ _ o1 | skrzydta z stupki uniemozliwig instalacje sitownika.
_ g || __t—— | ramieniem « odlegto$¢ pomigdzy krawedzig stupka (po stronie zawiasu) a jakakolwiek
Lao—— =l S~ L standardo- stalq przeszkoda znajdujaca sie za stupkiem musi byé wieksza niz 120mm
S ~(;\ S ey Emm— B wym (rys.2) Uwaga! - mniejsze szerokosci uniemozliwig instalacje sitownika.
—~ 12 STRI_ FE<L 6 - Potozenie sitownka. Nigdy nie instalowa¢ urzadzenia "do géry nogami"
g 100 =1 (patrz rys. 3).
o = || o 7 - Maksymalny kat otwarcia skrzydta.
ﬁ 80 —— - Maks. cigzar Jezeli sitownik instalowany bedzie za pomocag ramienia o standardowej
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- Ograniczniki mechaniczne. Sitowniki w systemie "WT" nie sg
wyposazone w systemy mechaniczne ograniczajgce zasieg przy zamykaniu i
otwieraniu bramy. Dlatego tez, ograniczniki zamontowa¢ nalezy na podtozu,
na ktérym zainstalowana jest brama (ograniczniki te nie s czescig zestawu
ani zakresu oferty Mhouse).

Trwato$¢ produktu. Zywotno$é produktu jest jego érednig trwatoscig
ekonomiczna. Warto$¢ zywotnosci w duzym stopniu zalezy od intensywnosci
pracy., tj. sumy wszystkich czynnikéw powodujacych zuzycie produktu (patrz
Tabela 1). Aby obliczy¢ trwato$¢ automatyki, nalezy postepowaé w sposob
nastepujacy:

01. W Tabeli 1 odnalez¢ warto$ci "Dtugos$¢ skrzydta" i "Ciezar skrzydta"
odpowiednie dla danej bramy i wyznaczy¢ "Wskaznik trudnosci warunkow",
sprawdzajgc réwnoczesnie dtugos¢ ramienia, na ktérym zainstalowany jest
sitownik. Jezeli istniejg inne czynniki wptywajace na ruch skrzydta bramy, to
odpowiadajgce im wartosci wyznaczone z Tabeli 1 nalezy doda¢ do
wczesniej otrzymanej sumy.

Przyktad: = “Dtugos$c skrzydfa” = 1,5 m; “Ciezar skrzydia” = 92 kg; “dfugosc¢
ramienia” = standardowa; stgd, wskaznik trudno$ci warunkéw = 55%.
Obecnos$¢ czynnikéw wpfywajacych na ruch: < ‘temperatura otoczenia...” =
Nie; “skrzydfo lite” = Tak; “dlugo$¢ ramienia” = standardowa; stagd,
wskaznik trudnosci warunkéw = 15%; ‘instalacja w strefie wiatrowej” = Tak;

“diugosc ramienia” = standardowa; stgd, wskaznik surowosci warunkéw =
15%. « WSKAZNIK CALKOWITY: 55% + 15% + 15% = 85%.

02. Z Wykresu 2 odczyta¢ otrzymang warto$¢ wskaznika trudnos$ci
warunkow (na przyktadzie = 85%) i poprowadzi¢ z tego punktu pionowa linie
do momentu az przetnie ona krzywa na wykresie. Nastepnie, z punktu
przecigcia poprowadzi¢ pozioma lini¢ do osi pionowej wykresu. Otrzymana
wartos$¢ (ilos¢ cykli pracy) reprezentuje szacowang trwato$¢ produktu.
Przyktad: catkowity wskaznik trudno$ci warunkéw = 85%. Na Wykresie 1
odpowiada to ok. 51.000 cykli pracy (= trwato$¢ produktu).

Warto$ci zywotnosci okreslone na wykresie sg osiggalne tylko pod
warunkiem przestrzegania harmonogramu konserwacji (patrz rozdziat 10.1).
Zywotno$é wyznaczana jest na podstawie obliczen projektowych oraz
wynikoéw testéw przeprowadzonych na prototypach. Jest to jednak tylko
warto$¢ szacunkowa i nie stanowi zadnej gwarancji realnej zywotnosci
produktu.

WYKRES 2 (patrz rozdziat 3.2 - 9)
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3.3 - KONTROLE PRZED INSTALACJA

331 - Upewni¢ sie, ze dostepne sg wszystkie niezbedne materiaty i
wyposazenie

Przed rozpoczgciem pracy, upewni¢ si¢, ze dostgpne sg wszystkie wymagane
materiaty i wyposazenie. Upewnic sie, ze wszystkie elementy sa w dobrym stanie
i ze spetniajg wymagania lokalnych standardéw bezpieczenstwa.

3.3.2 - Ustali¢ potozenie poszczegodlnych urzadzen w systemie

Aby ustali¢ miejsce instalacji kazdego urzadzenia przewidzianego w systemie
nalezy odnie$¢ sie do rys. 4. Rysunek ten przedstawia system zlozony z
elementéw zawartych w zestawie oraz innych opcjonalnych urzadzen i
akcesoriow. Na rysunku przedstawione jest idealne rozmieszczenie
nastgpujacych urzadzen:

a-— Sitownik elektromechaniczny z jednostka sterujacg WT1SC

b - Sitownik elektromechaniczny bez centrali WT1SK

¢ - Para fotokomoérek PH100 (montowanych na $cianie)

d - Lampa FL100

e - Przetacznik KS100 (montowany na $cianie)

f - Para stupkéw pod fotokomorki PT50 (h = 50 cm) / PT100 (h = 100 cm)

g - Ograniczniki otwierania skrzydet bramy (nie sg elementem oferty produktéw
Mhouse; ogranicznikami mogq by¢ tez "naturalne" przeszkody, takie jak
Sciany, krawedz kwietnika, itp.)

h - Ograniczniki zamykania skrzydet bramy (nie sgq elementem oferty produktéw

Mhouse)

Przy wyborze lokalizacji kazdego urzadzenia, szczegding uwage nalezy zwrdcic¢
na:

« Sitowniki — sitownik z jednostka sterowania musi byé zamontowany na skrzydle
jak najblizej zrodta zasilania.

« Fotokomorki PH100 - dwie fotokomorki (TX i RX) musza by¢ zlokalizowane:
a) na wysokosci 40-60 cm nad podiozem; b) na granicach chronionej strefy; c)
poza brama, tj. przy publicznej drodze; d) ustawione jak najblizej bramy (max. 15
cm od jej ptaszczyzny); e) fotokomérka TX (nadawcza) musi by¢ skierowana w
strone fotokomarki RX (odbiorczej) z maksymalng odchytka 5°.

« Lampa FL100 — musi by¢ ona zlokalizowana w poblizu bramy; musi by¢ takze
fatwo widoczna z kazdego miejsca, z ktérego mozna przej$¢ przez brame. Uwaga
- urzadzenie moze by¢ zamontowane na poziomej lub pionowej powierzchni.

« Przetacznik KS100 — musi by¢ zlokalizowany obok bramy i zainstalowany na
wysokosci okoto 80 cm aby mogt byé obstugiwany przez osoby réznego wzrostu.
= Inne montowane na state urzagdzenia sterujgce — muszg byé one zlokalizowane
w poblizu automatyki i w odpowiedniej odlegtosci od wszystkich ruchomych
elementéw, minimum 1.5 m nad podtozem; nie moga mie¢ do nich dostepu osoby
nieupowaznione.

3.3.3 - Ustalanie przebiegu kabli potgczeniowych

Przy ustalaniu przebiegu kabli oraz wykopdéw pod ostony kablowe, pod uwage

wzig¢ nalezy nastgpujace elementy:

a) przewidziane miejsca instalacji urzadzen (patrz rozdziat 3.3.2);

b) przewidziane potaczenia pomiedzy urzadzeniami i zZtaczami (patrz rys. 26);

c) Technologia "ECSBus". Technologia ta umozliwia wzajemne potaczenie i
komunikacje pomiedzy urzadzeniami (tacznie z jednostkg sterujaca za
pomoca ztacza ECBus) za pomoca pojedynczego kabla 2-zylowego
(bedacego nosnikiem zasilajacej energii elektrycznej oraz sygnatow
komunikacyjnych). Kabel taki mozna wykorzysta¢ do potaczenia urzadzen

Mhouse kompatybilnych z protokolem ECSBus: na przykiad z
fotokomorkami, urzgdzeniami zabezpieczajacymi, przyciskami
sterujgcymi, wskaznikami  $wietinymi itp. (Informacje dotyczace

kompatybilnych urzadzen znajdujg sie e katalogu urzgdzen Mhouse oraz
stronie internetowej www.mhouse.biz). Technologia "ECBus" umozliwia
stosowanie réznych planéw potaczen. Niektére przyktady przedstawiono
narys. 5

TABELA 1 - Wskaznik trudnosci warunkow (patrz rozdziat 3.2-9)
1a - Dlugosc skrzydia 1b - Ciezar skrzydia Wskaznik surowosci
Ramie STANDARDOWE Ramie KROTKIE
> 100 kg 55% 65%
<12m
< 100 kg 30% 50%
> 80 kg 55% 65%
1,2-16m
< 80 kg 40% 50%
2 - Temperatura otoczenia: ponad 40°C lub ponizej 0°C lub
wilgotnos¢ wyzsza niz 80% 15% 15%
3 - Skrzydto lite (wypetnione deska, blachg) 15% 10%
4 - Instalacja w strefie wiatrowej 15% 10%
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TABELA 2 - Charakterystyki przewoddéw elektrycznych (rys 6 i rozdziat 3.3.4)

Potaczenie Rodzaj przewodu (minimalne przekroje) Maks. dopuszczalna dtugosc
A - Zasilanie kabel 3 x 1,5 mm?2 (uwaga 1) 30 m (uwaga 2)

B - Wyjscie lampy FLASH kabel 2 x 0.5 mm? 20m

C - Antena radiowa kabel ekranowany RG58 20 m (zalecane mniej niz 5 m)

D - Wyjscie/wejécie ECSBus (uwaga 4) kabel 2 x 0.5 mm? 20 m (uwaga3)

E - Wejscie STOP kabel 2 x 0.5 mm? 20 m (uwaga 3)

F - Wejscie OTWORZ kabel 2 x 0.5 mm?2 20 m (uwaga 3)

G - Wyjscie silnika bez centrali kabel 3 x 1 mm? 10m

Uwaga 1 - Zewnetrzna S$rednica kabla: Maksimum 11 mm.

Uwaga 2 - Jezeli kabel zasilajacy jest dtuzszy niz 30 m, wymagany jest wiekszy przekrdj poprzeczny (np.:. 3x2.5mm?) i w poblizu automatyki
zastosowac nalezy dodatkowaq instalacje uziemiajgcag.

Uwaga 3 - Do tych potgczen (D. E, F) wykorzystac mozna kable wielozytowe. Utatwia to grupowanie wielu potgczen:
na przyktad, wejécia STOP i OTWORZ moga byé potaczone z przetacznikiem KS100 za pomoca kabla 4 x 0.5 mm?2

Uwaga 4 - Informacje dotyczace technologii "ECSBus" znajdujg sie w rozdziale 3.3.3.

UWAGA! — Zastosowane kable musza by¢ dopasowane do srodowiska instalacji: na przykitad, do zastosowan wewnetrznych zaleca sie
kable HO3VV- F, natomiast do zastosowan zewnetrznych - HO7RN-F.

6 — Polski



Po wzieciu pod uwage punktéw a, b i ¢, na podstawie rys. 6, na kartce papieru
naszkicowa¢ podobny schemat, wedtug wymagan projektowanego systemu. Szkic
ten stuzyé bedzie jako przewodnik do wytyczania przebiegu kabli, sporzadzania
ukfadu wykopdéw pod ostony kablowe oraz kompletnej listy potrzebnych kabli.

3.3.4 - Wybbr i dopasowanie kabli

Aby wybra¢ kable i pocia¢ je na odpowiednie odcinki, odnie$¢ sie do Tabeli 2;
nastepnie, przy pomocy sporzadzonego szkicu (odnie$¢ sie do rozdziatu 3.3.3),
wykonaé pomiary na obszarze instalacji w celu ustalenia dtugos$ci kazdego kabla.
Uwaga! - Zaden kabel nie moze przekroczy¢ maksymalnej dtugosci podanej w
Tabeli 2.

Kabel zasilajacy - Kabel zasilajacy sitownika WT1SC, podtgczony fabrycznie,
spetnia role tymczasowego potgczenia z siecig zasilania (na przyktad, w celu
przeprowadzenia programowania i testow). Nastepnie, aby przetestowac i
uruchomi¢ automatyke, nalezy wykona¢ state potaczenie z siecig za pomocg
kabla o charakterystyce zgodnej z Tabelg 2.

3.3.5 - Przygotowanie obszaru instalacji

Przygotowac obszar do instalacji urzadzen wykonujac nastepujace czynnosci:

- wykonanie wykopéw pod ostony zabezpieczajace kable elektryczne
(alternatywnie mozna uzy¢ oston zewnetrznych);

- potozenie oston zabezpieczajacych i zabetonowanie ich;

- Przygotowanie kabli odpowiedniej dtugosci (patrz rozdziat 4.2) oraz

przeprowadzenie przewodéw. Uwaga! - Na tym etapie, nie wykonywac

zadnych potgczen elektrycznych.

Uwaga:

= ostony (korytka i rurki) stuzg do ochrony kabli elektrycznych oraz zapobiegania
uszkodzeniom mechanicznym.

= Umiescic korice oston w punktach przewidzianych do montazu poszczegdinych
elementow.

* Podczas ktadzenia zabezpieczen, nalezy wzig¢ pod uwage ryzyko gromadzenia
sie wody i skraplania sie jej w zabezpieczeniach, co moze prowadzi¢ do
uszkodzenia obwoddw elektronicznych.

3.4 - BARDZO WAZNE!
OKRESLANIE PROCEDURY INSTALACYJNEJ
(z ramieniem standardowym lub krotkim)

WAZNE —Ramie sitownika moze zosta¢ skrécone w stosunku do dtugosci
standardowej. Krétsze ramie moze by¢ wymagane w przypadku statej
przeszkody ($ciana, stupek, itp.) uniemozliwiajgcej petny ruch ramienia. W
celu ustalenia czy zastosowac procedure 4.1 czy 4.2 (ta druga wymaga
skrécenia ramienia), wykona¢ nalezy nastepujace czynnosci.

Uwaga — Nieprawidtowa instalacja moze stanowi¢ zagrozenie urazu fizycznego
dla oséb obstugujacych i korzystajacych z systemu.

01. Zamontowac¢ elementy tworzace ramie sitownika

a) - Odnies¢ sie do rys. 7, ale bez wktadania sworznia (rys. 8); zatozony zostanie
pozniej. Uwaga! - po zainstalowaniu silnika, ustawi¢ przegub ramienia tak,
aby byt wygiety w strone skrzydta bramy (rys. 9).

02. Ustalenie na jakiej wysoko$ci zainstalowany bedzie sitownik na stupku.

a) - Umiesci¢ sitownik na stupku i ustawi¢ go w taki sposob, aby wspornik
(mocujacy ramie do skrzydia) zlokalizowany byt w sztywnej strefie gérnej
czesci skrzydta, na przyktad na ramie (rys. 10). Jezeli do zamocowania
wspornika wybrana zostanie inna strefa o podobnej wytrzymatosci, nalezy
upewni¢ sig czy odlegto$¢ potozenia sitownika od podtoza wynosi co
najmniej 40 cm.

Uwaga —Nigdy nie instalowa¢ sitownika "do géry nogami" (rys. 3)

b) - Utrzymujac sitownik w danej pozycji, sprawdzi¢ czy jest on prawidtowo
wypoziomowany i przy uzyciu otéwka nakresli¢ na stupku lini¢ styczng do
gornej krawedzi wspornika. Nastepnie zdjg¢ sitownik.

03. Ustawianie wymaganego maksymalnego kata otwarcia skrzydta.

a) - Przesuna¢ skrzydto bramy na maksymalng pozycje otwarcia (nie
przekraczajac  110°) i zablokowa¢ je tymczasowo ogranicznikiem
zainstalowanym w podtozu. Uwagal - Aby zapewni¢ prawidtowe dziafanie
systemu, na podtozu lub $cianie nalezy zamontowa¢ mechaniczne
ograniczniki w miejscach maksymalnych punktéw otwarcia i zamknigcia
skrzydta. Ograniczniki nie sg czescig zestawu ani oferty produktéw Mhouse.

04. Obliczyé warto$¢ “A” (rys. 11) tzn. pozioma odlegtos¢ pomiedzy osig
zawiasu skrzydta a punktem na stupku, w ktérym ustawiona bedzie o$
pionowa sitownika.

minimum 40 cm
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a) - Na Wykresie 3 znalez¢ linie odpowiadajaca zmierzonemu maksymalnemu
katowi otwarcia.

b) - Na stupku zmierzy¢ warto$¢ B (rys. 11), tzn. pomiedzy punktem obrotu
skrzydta (osig zawiasu) a powierzchnig stupka, na ktérej zainstalowany
bedzie sitownik.

c) - Oznaczy¢ wyznaczong warto$¢ B na osi poziomej wykresu 3 i poprowadzi¢ z
tego punktu linig pionowg do momentu az nie przetnie ona linig
odpowiadajacg maksymalnemu katowi otwarcia skrzydta (patrz przyktad na
wykresie).

d) - Na Wykresie 3, poprowadzi¢ pozioma linie przechodzaca przez kazdy punkt

przecigcia wczesniej poprowadzonej pionowej linii z linig odpowiadajacq
maksymalnemu katowi otwarcia skrzydta.
Nastepnie, odczyta¢ wszystkie wartosci "A" na osi pionowej, tacznie z tymi,
pomiedzy przeprowadzonymi liniami poziomymi (patrz przyktad na
wykresie), i tam gdzie jest to mozliwe, wybra¢ jak najmniejszg wartos¢.
Bedzie ona wymagang wartoscig A.

e) - Zaznaczy¢ otrzymang wartos¢ "A" na stupku i poprowadzi¢ z tego punktu

linie pionowg (rys. 11). Linia musi skrzyzowaé sie z istniejaca juz linig

pozioma. Obie te linie stanowig odniesienie dla poézniejszego miejsca
montazu sitownika.

Nastepnie wysprzegli¢ silntownik zgodnie z instrukcjg zawartg w rozdziale

"Reczne blokowanie i zwalnianie sitownika" w "Instrukcji obstugi”.

f) -

05. Okreslenie procedury zakonczenia instalacji sitownika.

a) - UWAGA, BARDZO WAZNE! Jezeli na tym etapie, za stupkiem znajdowaé sie
bedzie jakakolwiek stata przeszkoda, nalezy sprawdzi¢ czy nie uniemozliwi
ona petnego obrotu ramienia poprzez zmierzenie odlegtosci E (rys. 12), tzn.
odlegtosci pomiedzy wczesniej poprowadzong linig pionowa na stupku, a
najblizszym punktem przeszkody.

Y

A

)

- jezeli odlegto$¢ E bedzie miesci¢ sie w zakresie od 80 mm (minimum) i 299
mm__(maksimum), kontynuowa¢ instalacie zgodnie z procedurg 4.1.B
(skrécone ramig):

- jezeli odlegto$¢ E bedzie wieksza lub réwna 300 mm, kontynuowac
instalacje zgodnie z procedurg 4.1A (standardowa dtugo$¢ ramienia).

WYKRES 3 (patrz rozdziat 3.4)
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INSTALACJA: MONTAZ | POLACZENIA ELEMENTOW

Uwaga! Wszystkie czynnosci ~montazowe i
potaczeniowe wykonywac przy automatyce
odtgczonym od zasilania; jezeli zastosowana zostata
bateria, nalezy ja wyja¢. Nieprawidtowa instalacja
moze powodowaé powazne uszkodzenia ciata.

—— KROK 4
INSRSTALACJA SIOWNIKOW WT1SC /
WT1SK

4.1A - INSTALACJA Z RAMIONAMI O STANDARDOWEJ
DLUGOSCI

UWAGA! Procedura ta jest alternatywa dla procedury 4.1B. Aby wybraé
odpowiednig procedure, odnies$¢ sie do instrukcji w rozdziale 3.4.

WAZNE!
Procedura ta pokazuje sposob instalacji sitbwnika WT1SC. Te
same instrukcje dotyczg instalacji sitownika WT1SK, jezeli brama
Jest dwuskrzydfowa.

01. Mocowanie sitownika na stupku (rys. 13).

a) - Przytozy¢ sitownik do stupka (*) wyréwnujac jego o$ pionowa z linig pionowg
poprowadzong wczesniej na stupku (rozdziat 3.4). Nastepnie, wyréwnaé
gorng krawedz tylnego wspornika sitownika z linig pozioma poprowadzong
wczesniej na stupku (rozdziat 3.4). Na tym etapie, upewnic sig, ze sitownik
jest idealnie wypoziomowany. Jakiekolwiek odchytki moga powodowac
nieprawidtowe dziatanie automatyki.

(*) Uwagal - Jezeli szeroko$¢ stupka miesci si¢ w zakresie od 80 do 135
mm, to przed rozpoczeciem instalacji, tylny zawias mocujacy silnika nalez
przekreci¢ o 90°. Nastepnie, postepowaé zgodnie z instrukcjami na rys. 21.

b) - Zaznaczy¢ punkty mocowan, wywierci¢ otwory w stupku i wiozy¢ w nie kofki;

nastepnie, przymocowa¢ sitownik za pomocg odpowiednich $rub i

podkifadek. Uwaga - $ruby nie sq dotfgczone do zestawu, poniewaz ich

rodzaj zalezy od materiatu i grubo$ci stupka, do ktérego przymocowany
bedzie sitownik.

Aby uzyska¢ wieksza stabilno$¢ sitownika, ustawi¢ jego tylny wspornik w taki

sposdb, aby przytozony byt bezposrednio do stupka. Regulacje tg mozna

wykona¢ pézniej, gdy centrala zostanie po raz pierwszy wyjeta z gniazda

(rozdziat 5.4).

02. Mocowanie ramienia na skrzydle (rys. 13)

C)

a) - Ustawi¢ skrzydto bramy w maksymalnie zamknigtej pozycji na styku z
ogranicznikiem zamkniecia.

Rozciagna¢ ramie i przysungé je do skrzydta. Na ramie zatozy¢ wspornik
mocujacy. Nastepnie, docisng¢ ramie zakrzywione do skrzydta (rys. 13-6a)
do _momentu, az oba ramiona beda catkowicie roztozone; docisngé w
punkcie potaczenia. Uwaga! - ramiona bedg rozlozone catkowicie tylko
wtedy, gdy przegub bedzie ograniczony przez wtasng blokade.

Upewni¢ sig, ze ramie sitownika jest wypoziomowane (rys. 13-6b) i za
pomoca oféwka zaznaczyé srodkowe punkty otworéw wspornika (rys. 13-7)
w celu umozliwienia pézniejszych regulacji przy zamykaniu skrzydta.

Utrzymujac wspornik na styku ze skrzydtem (na przykiad przy
uzyciu zacisku), otworzy¢ i zamkna¢ skrzydto wykonujac oba ruchy
w catkowitym zakresie, az do ogranicznikow. Uwaga! - Jezeli
podczas tego testu okaze sie, ze stala przeszkoda za sitownikiem
uniemozliwia catkowity obrét ramienia, przerwaé instalacje i
wykona¢ procedure 4.2.

Wywierci¢ otwory w skrzydle w wyznaczonych punktach; zdjaé
wspornik z ramienia i zamocowa¢ go na skrzydle za pomocag
odpowiednich $rub. Uwaga - $ruby nie sg dofgczone do zestawu
poniewaz ich rodzaj zalezy od materiatu i grubosci stupka, do ktérego bedg
przytwierdzane.

Zamocowac¢ ramie do wspornika wkladajac sworzen i blokade.
Wazne! - Sprawdzi¢ czy ramie i wspornik sa idealnie
wypoziomowane. W razie potrzeby poluzowa¢ $ruby wspornika i
wyregulowaé poziom.

Zamocowa¢ wstepnie ograniczniki ruchu w podtozu w_miejscu
ustalonym na poczatku rozdziatu 3.4.

03. Kontrola zamykania skrzydta.

b)

d)

e) -

9) -

h) -

a) - Zamkna¢ skrzydto catkowicie i upewni¢ sie, ze opiera sie ono o
ogranicznik; potrzasna¢ skrzydto reka aby upewni¢ sie, czy sitownik
jest stabilnie zamocowany. Jezeli nie - wykonaé ponizszg procedure.
Jezeli tak - przej$¢ do punktu 04:

1. zdjaé ramie z otworem ze wspornika mocujacego na skrzydle;

2. Poluzowa¢ s$ruby wspornika i przesuna¢ je kilka milimetréw w strone
sitownika

3. Zatozy¢ ramig z powrotem na wspornik, zamkng¢ skrzydto i upewni¢ sie,
ze styka sie ono z ogranicznikiem i jest w jednej linii z drugim skrzydtem (w
przypadku bramy dwuskrzydtowej).

Uwaga! - w razie potrzeby, powtérzy¢ punkt 2 w celu uzyskania idealnego
wyréwnania przy zamknieciu.

04. Mocowanie wspornika na skrzydle na state..

a) - Zdja¢ ramie z otworem ze wspornika mocujgcego na skrzydle (jezeli nie
zrobiono tego w kroku 03).

b) - Wywierci¢ otwor w skrzydle w tym samym punkcie, w ktérym znajduje sie
otwoér na srodku wspornika i wprowadzi¢ do niego $rube. Zamocowaé
wspornik na state poprzez zakrecenie i zaci$niecie trzech $rub.

c) - Przymocowa¢ ramie z otworem do wspornika poprzez zatozenie trzpienia i
pierscienia zabezpieczajgcego.

05. Reczne blokowanie sitownika

a) - Recznie otworzy¢ skrzydto mniej wiecej do potowy otwarcia petnego i
zablokowa¢ sitownik za pomocg specjalnego klucza (odnies¢ sie do
rozdziatu "Reczne blokowanie i zwalnianie sitownika" w Instrukcji obstugi).
Nastgpnie, recznie przesuna¢ skrzydio o kilka centymetrow w kierunku

otwarcia, az do wyczucia, ze sprzegto sitownika ,zaskoczy”.
06. Bramy 2-skrzydtowe.

a) - W bramie dwuskrzydiowej, zainstalowa¢ drugi
wszystkie kroki opisane w rozdziale 3.4 i niniejszym.

sitownik, powtarzajac

4.1B - INSTALACJA Z RAMIONAMI KROTKIMI

UWAGA! Procedura ta jest alternatywa dla procedury 4.1A. Aby wybrac
odpowiednig procedure, odnies$¢ sie do instrukcji w rozdziale 3.4.

WAZNE!
Procedura ta pokazuje sposéb instalacji sitownika WT1SC. Te
same instrukcje dotyczg instalacji sitownika WT1SK, jezeli brama
jest dwuskrzydfowa.

01. Ustawianie maksymalnego kata otwarcia skrzydta (maksymalnie 90°).

a) - Nie uwzgledniajac wczesniej ustawionego maksymalnego kata otwarcia
(rozdziat 3.4), przesung¢ skrzydto na nowag maksymalng pozycje
otwarcia upewniajac sie, ze kat nie przekracza 90° (za pomocg
katomierza opisanego na ostatniej stronie niniejszej instrukcji).
Zablokowa¢ tymczasowo skrzydto w miejscu za pomoca ogranicznika
zamontowanego w podtozu.

02. Obliczanie wielko$ci skrécenia ramienia.

a) - Usuna¢ wczesniej narysowang pionowa linie ze stupka,

instalowany bedzie sitownik (rozdziat 3.4).

b) - Na stupku zmierzy¢ warto$¢ B (rys. 11), tzn. pomiedzy punktem obrotu

skrzydta (osig zawiasu) a powierzchnig stupka, na ktérej zainstalowany

bedzie sitownik.
Na Wykresie 4 oznaczyé wyznaczong wartos¢ B na osi poziomej i
poprowadzi¢ z tego punktu linie pionowa.

d) -. Przytozy¢ sitownik do stupka tak, aby tylny wspornik (montazowy) znajdowat
sie jak najblizej zawiasu skrzydta.

e) - Utrzymujac sitownik w miejscu, sprawdzi¢ czy jest on doktadnie wyréwnany.
Na stupku nakresli¢ otéwkiem pionowa linie odpowiadajgca $rodkowej osi
pionowej wspornika. Linia ta musi przecina¢ sig¢ z wczesniej wytyczona linig
poziomg; obie linie stuzg jako odniesienie do montazu sitownika. Po
nakresleniu linii, zdja¢ sitownik.

f) - Obliczy¢ warto$é “A” (rys. 11), tzn. pozioma odlegto$é pomigdzy osig obrotu
skrzydta (osig zawiasu skrzydta) a wczesniej nakreslona linig pionowa.

g) - Na Wykresie 4 odszuka¢ wartos¢ A na osi pionowej i z tego punktu
poprowadzi¢ linie poziomg do momentu az przetnie sie ze wczesniej
nakreslong linig pionowa. Punkt przeciecia dwdch linii okresla wartos$é C,
tzn. wymagaja odlegto$¢é pomigdzy dwoma sworzniami ramienia z otworem
(rys. 14),.

na ktérym

c) -
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03. Mocowanie sitownika na stupku (rys. 15).

a) - Przytozy¢ sitownik do stupka (*) wyréwnujac jego o$ pionowa z linig pionowg

poprowadzong wczesniej na stupku. Nastepnie, wyréwnaé goérng krawedz
tylnego wspornika sitownika z linia poziomg poprowadzong wczes$niej na
stupku (rozdziat 3.4). Na tym etapie, upewni¢ sig, ze sitownik jest idealnie
wypoziomowany. Jakiekolwiek odchytki moga powodowaé nieprawidiowe
dziatanie automatyki.
(*) Uwagal - Jezeli szerokos¢ stupka miesci si¢ w zakresie od 80 do 135
mm, to przed rozpoczeciem instalacji, tylny zawias mocujacy sitownika
nalezy przekreci¢ o 90°. Nastepnie, postepowaé zgodnie z instrukcjami na
rys. 21.

b) - Zaznaczy¢ punkty mocowan, wywierci¢ otwory w stupku i witozy¢ w nie kofki;
nastepnie, przymocowa¢ sitownik za pomoca odpowiednich $rub i
podkifadek. Uwaga - $ruby nie sq dotgczone do zestawu, poniewaz ich
rodzaj zalezy od materiatu i grubo$ci stupka, do ktérego przymocowany
bedzie silnik.

c) - Aby uzyskac wigkszg stabilno$¢ sitownika, ustawi¢ jego tylny uchwyt w taki
sposob, aby przytozony byt bezposrednio do stupka. Regulacje ta mozna
wykona¢ poézniej, gdy jednostka sterujgca zostanie po raz pierwszy wyjeta z
gniazda (rozdziat 5.4).

A

[
A4

04. Skracanie ramienia z otworem (rys. 16).

a) - Poluzowa¢ nakretke ramienia z otworem; zdja¢ blokade i ustawi¢ sworzne w
odlegtosci rownej wyznaczonej wartosci C. Zacisng¢ nakretke tymczasowo.

05. Sprawdzenie czy dtugo$é ramienia z otworem jest odpowiednia (rys. 17 i 18).

a) - Przesunaé skrzydio bramy do ogranicznika wyznaczajgcego maksymalng
pozycje zamknieta.

b) - Rozprostowa¢ ramie i unie$¢ je w kierunku skrzydta i umiesci¢ na nim
wspornik mocujgcy. Nastepnie, mocno docisng¢ zakrzywione ramie do
skrzydta (rys. 17-la) do _momentu az oba ramiona beda catkowicie
rozprostowane; przy dociskaniu, site przytozy¢ do ztacza (przegubu). Uwaga!
- ramiona sg w petni rozprostowane tylko w sytuacji kiedy przegub jest w
pozycji zablokowanej ogranicznikiem.

c) - Upewni¢ sig, ze ramie sitownika jest wypoziomowane (rys. 17-1b) i za
pomocg otdwka oznaczy¢ srodki otworéw we wsporniku (rys. 17-2) w celu
umozliwienia regulacji pozycji zamknigcia skrzydta.

d) - Nastepnie, wstepnie umocowaé wspornik na skrzydle za pomoca zacisku lub

tasmy klejacej i przesungc¢ skrzydto na maksymalng otwartg pozycje tak, aby

dotykato ogranicznika.

Kiedy skrzydto bedzie w tej pozycji, dokona¢ kontroli w sposéb
przedstawiony na rys. 18-1: rozciggna¢ kawatek sznurka dokfadnie nad
osiami dwoch sworzni ramienia z otworem w Kierunku zawiasu skrzydta.
Jezeli sznurek bedzie przebiegat pomiedzy osig zawiasu i stupkiem pozycja
"BB" na rys. 18-2), nalezy wydluzy¢ ramie z otworem o kilka milimetrow
(warto$¢ "C") i powtérzy¢ kontrole. Powtarza¢ procedure do momentu, az
sznurek przebiegaé bedzie pomigdzy $wiattem bramy a osig zawiasu
skrzydta (pozycja "AA" na rys. 18-2), a ramie nie bedzie stykac¢ sie ze statg
przeszkodg znajdujaca sie za stupkiem.

06. Odcinanie nadmiaru ramienia z otworem (rys. 19).

e) -.

Po upewnieniu sie, ze skrzydto dziata prawidtowo, odcig¢ nadmiar ramienia
z otworem w sposéb opisany ponizej.
a) - Ustawi¢ ramig z otworem w identycznej pozyciji jak w fazie 1 narys. 19 i
narysowac linie ciecia. Zdja¢ ramie ze wspornika i odcigé nadmiar ramienia.
b) - Po usunieciu nieréwnosci po cieciu, zmontowa¢ ponownie ramie tak, jak
pokazano narys. 7.

07. Mocowanie ramienia na skrzydle (rys. 20)

a) - Wywierci¢ otwory w oznaczonych punktach na skrzydle; zdja¢ wspornik z
ramienia i przymocowa¢ go do skrzydta za pomocg odpowiednich $rub.
Uwaga - Sruby nie sa czeécig zestawu poniewaz ich rodzaj zalezy od
materiatu i grubosci skrzydta, do ktérego zostang przymocowane.

b) - Zamocowa¢ ramie we wsporniku poprzez zatozenie trzpienia i pierscienia
zabezpieczajgcego. Wazne - Sprawdzi¢ czy ramie i wspornik sg idealnie
wypoziomowane. Jezeli zajdzie potrzeba, nalezy poluzowac¢ $ruby wspornika
i wyréwnacé element.

c) - Zamontowa¢ ograniczniki na state w podiozu w_miejscu ustalonym na
poczatku rozdziatu 3.4.

WYKRES 4 (patrz rozdziat 4.1B) PRZYKLAD: jezeli wartos¢ B _
zmierzona na stupku bramki wynosi 145
T mm, a warto$s¢ A - 135 mm, to
—_ / wartosé C bedzie réwna 205 mm.
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08. Kontrola zamykania skrzydta

a) - Zamkna¢ skrzydto catkowicie i upewni¢ sie, ze opiera sie ono o
ogranicznik; potrzasngé skrzydio reka aby upewnié sie, czy sitownik
jest stabilnie zamocowany. Jezeli nie - wykona¢ ponizszg procedure.
Jezeli tak - przej$¢ do punktu 09:

1. zdja¢ ramie z otworem ze wspornika mocujgcego na skrzydle;

2. Poluzowaé $ruby wspornika i przesung¢ je kilka milimetrow w strone
sitownika

3. Zatozy¢ ramie z powrotem na wspornik, zamkna¢ skrzydto i upewnic
sie, ze styka sie ono z ogranicznikiem i jest w jednej linii z drugim
skrzydtem (w przypadku bramy dwuskrzydiowej).

Uwaga! - w razie potrzeby, powtérzy¢ punkt 2 w celu_uzyskania idealnego
wyréwnania przy zamknieciu.

09. Mocowanie wspornika na skrzydle na state..

Zdja¢ ramie z otworem ze wspornika mocujgcego na skrzydle (jezeli nie

zrobiono tego w kroku 08).

b) - Wywierci¢ otwér w skrzydle w tym samym punkcie, w ktérym znajduje sie
otwor na $rodku wspornika i wprowadzi¢ do niego $rube. Zamocowac
wspornik na state poprzez zakrecenie i zaci$niecie trzech $rub.

c) - Przymocowac¢ ramie z otworem do wspornika poprzez zatozenie trzpienia
i pierScienia zabezpieczajgcego.

10. Reczne blokowanie sitownika

a) - Recznie otworzy¢ skrzydio mniej wiecej do potowy otwarcia petnego i
zablokowa¢ sitownik za pomoca specjalnego klucza (odnies¢ sie do
rozdzialu "Reczne blokowanie i zwalnianie sitownika" w Instrukcji
obstugi). Nastepnie, recznie przesung¢ skrzydto o kilka centymetréw w
kierunku otwarcia, az do momentu gdy sprzegto ,zaskoczy”.

11. Bramy 2-skrzydtowe.

a) - W bramie dwuskrzydtowej, zainstalowa¢ drugi sitownik powtarzajac wszystkie
kroki opisane w rozdziale 3.4 i niniejszym.

a)

12 — Polski
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90° (rozdziaty 4.1A i

sie w zakresie od 80 dao 135 mm_ tylny uchwyt montazowy sitownika nalezy przekrecié o

ezeli szerokos$é stupka miesci

4.1B).

UWAGA! —
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— KROK 5 —

INSTALOWANIE | PODEACZANIE
INNYCH URZADZEN

System "WT", oprécz sitownika z jednostka sterujaca (WT1SC), zawiera takze
urzadzenia opcjonalne i akcesoria, ktére mozna w kazdej chwili zainstalowa¢ w
automatyce. Urzadzenia wymagane do stworzenia standardowego uktadu
automatyki opisane zostaty w kroku 5; inne elementy (akumulator PR2 oraz
stoneczny system zasilania PF) opisano w rozdziale "Dodatkowe informacje"

5.1 - PODtLACZENIE SIEOWNIKA WT1SK

01. Zdja¢ dolng ostone sitownika (bez centrali) w sposéb przedstawiony na rys.
22;

02. (przy nastepnych krokach, odnie$é sie do rys. 23) Za pomocg $rubokretu
poluzowac 4 $ruby wspornika kablowego i zdja¢ go (Uwaga! - zachowaé dwa
elementy dystansowe).

03. Poluzowa¢ zacisk kablowy i przeprowadzi¢ pod nim kabel; do listwy
zaciskowej podtaczy¢ 3 przewody elektryczne zwracajgc uwage na
symbole; nastepnie, zacisna¢ sruby mocujace zacisk kablowy.

04. Regulacja podpoérek sitownika.

Przed podtaczeniem sitownika, wyregulowa¢ wysokos$¢ 2 podporek
znajdujacych sie w tylnej czesci sitownika. Powinny one stykac¢ sig¢ z
powierzchnig stupka w celu zwigkszenia stabilnosci sitownika. Nastgpnie,
przy uzyciu klucza szesciokatnego, dokonac¢ regulacji przedstawionych w
fazie 7 na rys. 23. Uwaga! - nigdy nie wkreca¢ podpoérek bardziej niz jest
to potrzebne; powinny one jedynie dotyka¢ powierzchni.

05. Na koncu, odcigé krawedz wspornika kablowego, zainstalowac 2 elementy
dystansowe, zamontowac¢ wspornik kablowy i zatozy¢ ostone sitownika.

5.2 - INSTALACJA | PODLACZENIE LAMPY
OSTRZEGAWCZEJ FL100

Zainstalowaé lampe we wczesniej wybranym miejscu. Odniesc¢ sie do rys. 24. Na
tym rysunku, instalacja na $cianie pionowej oznaczona jest literg "A"; instalacja
na powierzchni poziomej oznaczona jest literg "B".

01. Poluzowaé $rube przezroczystej ostony, przekreci¢ jg w prawo i zdjg¢ z
podstawy.

02. Wyciagna¢ uchwyt lampy i poluzowa¢ sruby podstawy w celu rozdzielenia jej
na dwie czesci.

03. Przez otwor w podstawie przeprowadzi¢ kable elektryczne i wykorzystujac to
jako odniesienie (przed wiozeniem kabli, wysrodkowa¢ otwér), zaznaczyé
punkty wiercenia otwordéw.

04. Za pomoca wiertarki udarowej z wierttem 6 mm wywierci¢ otwory w $cianie i
wiozy¢ w nie kotki 6 mm; zamocowa¢ podstawe za pomoca odpowiednich
Srub.

06. Podtaczy¢ kable elektryczne do zaciskéw "FLASH" i antenowych, jak
pokazano na rysunku; Aby utatwi¢ prace, zdja¢ ztacza, wykonac¢ potgczenia,
a nastepnie zamocowac ztacza. W przypadku ztgcza FLASH, polaryzacja nie
ma znaczenia. W przypadku potaczenia kabla ekranowanego anteny,
wymagane jest poditaczenie ekranu.

07. Natozyé uchwyt lampy na podstawe i docisng¢ w celu zablokowania.

08. Zamontowaé przezroczystg ostone do podstawy poprzez przekrecenie jej w
lewo do momentu az zablokuje sie. Umocowa¢ ostone za pomocag $ruby.

5.3 - INSTALACJA | PODLACZENIE PARY
FOTOKOMOREK PH100

Zainstalowa¢ dwie fotokomorki (TX = nadawczg i RX = odbiorczg) we wczesniej

ustalonym miejscu. Nalezy odwota¢ sie do rys. 25 oraz ponizszych instrukcji.

Uwaga:

Uwazaé, aby nie uszkodzi¢ pierscienia [A].

01. Zdja¢ przednig ostone szklana.

02. Umiescic¢ fotokomérke w miejscu, w ktérym przebiega kabel.

03. Ustali¢ punkty do nawiercenia otwordw, wykorzystujac podstawe jako
odniesienie. Za pomoca wiertarki udarowej z wiertem 5 mm wywierci¢
otwory w $cianie i wtozy¢ w nie 5 mm kotki.

04. Przeprowadzi¢ kable elektryczne przez otwory; dwie opcje przedstawiono na
rys. 25-2.

05. Zamocowa¢ podstawe za pomocg odpowiednich $rub [B] upewniajac sie, aby
otwér w podstawie [C] byt wyréwnanay wyjsciem kablowym. Do zestawu
dotaczono dodatkowe $ruby samogwintujace do instalacji na powierzchniach
o réznych gestosciach.

06. Podtaczy¢ kabel elektryczny do odpowiednich ztaczy w TX i RX. TX i RX
nalezy potaczy¢ réwnolegle (rys. 25-5), a nastepnie podtaczyé kabel do
ztacza "ECSBus" w jednostce sterujacej (polaryzacja nie ma znaczenia.)

07. Zamontowa¢ ostone [D] za pomoca dwoéch $rub [E]. Nastepnie, zatozy¢
ostone zewnetrznag [F] delikatnie jg wciskajac.

5.4 - PODLACZENIE URZADZEN DO ZtACZY CENTRALI

01.

02.

03..
04.

05.

06.

Wyja¢ centrale z sitownika odnoszac sie do instrukcji zawartych w punkcie
A.1 (rozdziat "Dodatkowe informacje").

Requlacja _podpdrek _sitownika. Przed podtaczeniem sitownika,
wyregulowaé wysoko$¢ 2 podpérek znajdujacych sie w tylnej czesci
sifownika. Powinny one styka¢ si¢ z powierzchnig stupka w celu
zwigkszenia stabilnosci urzadzenia. Nastepnie, przy uzyciu klucza
szes$ciokatnego, dokona¢ regulacji przedstawionych w fazie 7 na rys. 23.
Uwaga! - nigdy nie wkreca¢ podpérek bardziej niz jest to potrzebne;
powinny one jedynie dotyka¢ powierzchni.

Przebi¢ gumowag ostone i przez otwory przeprowadzi¢ kable.

Podiaczy¢ kabel silnika do centrali sterujgcej (uwaga: zwraca¢ uwage na
polaryzacje; kabel mozna podtaczy¢ tylko w jeden sposéb) i wsuna¢ centrale
do gniazda.

Nastepnie, za pomoca 4 $rub zamocowac¢ wspornik kablowy. UWAGA! -
uszczelni¢ wszelkie luki w celu zapobiegniecia przedostawaniu sig insektéw
do wnetrza urzadzenia.

Nastegpnie, zdja¢ izolacje z koncéwek kabli i podtaczy¢ je do odpowiednich
ztgcz tak stosujac sie do rys. 26 i nastepujacych zalecen:

- Zaleca sie wyjecie zlaczy z centrali, wykonanie potaczen i ponowne
wsunigcie ztgczy w gniazda.

 Zawsze podigcza¢ kabel antenowy i kabel silnika zgodnie z
polaryzacjg przedstawiong na rys. 26. Przy wszystkich innych
potaczeniach polaryzacja nie ma znaczenia.

* Wszystkie urzadzenia kompatybilne z technologia ECBus muszg byé
podtaczone do zacisku ECBus centrali (wiecej informacji o technologii
znajduje sie w rozdziale 3.3.3).
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Podtaczenie sitownika WT1SK (rozdziat 5.1)
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Instalacja i podtaczenie lampy FL100 (rozdziat 5.3).

A
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ZASILANIE | PROGRAMOWANIE CENTRALI

— KROK 6 —
KONTROLA URUCHOMIENIA |
PODtACZENIA

6.1 - PODLACZENIE CENTRALI DO SIECI ZASILAJACEJ

Po zainstalowaniu i podtgczeniu urzadzen, wtozy¢ wtyczke kabla zasilajgcego do
gniazdka. Jezeli gniazdko jest w duzej odlegto$ci od automatyki, uzyé mozna
przedtuzacza. WAZNE - kabel dotaczony do zestawu jest odpowiedni do
wykonania tymczasowego potaczenia centrali z siecig zasilania w celu wykonania
testow programowania i obstugi. Przy testowaniu i uruchamianiu ukfadu
automatyki, centrala musi byé podtaczona na state do zrédta zasilania tworzac w
ten sposéb linie zasilajgca. Linia taka musi takze zawiera¢ urzadzenie do
odtgczania automatyki od zasilania. Odnie$¢ sie do rozdziatu 8.1.

6.2 - IDENTYFIKACJA PRZYCISKOW | WSKAZNIKOW
CENTRALI

Od nastepnego punktu, w instrukcji podane beda informacje dotyczace
przyciskéw, wskaznikéw i ztacz w centrali. Aby je zidentyfikowac, nalezy odnie$¢
sie do rys. 27 na poprzedniej stronie.

6.3 - SPRAWDZENIE WSZYSTKICH POLACZEN
ELEKTRYCZNYCH PO PIERWSZYM URUCHOMIENIU

UWAGA! - Wszelkie nastepne operacje opisane w niniejszej
instrukcji przeprowadzane bedq pod napieciem, co sprawia, ze
sg obarczone niebezpieczenstwem! Przy wykonywaniu tych
operaciji nalezy zachowa¢ szczegdlng ostroznose.

Po zasileniu centrali, przeprowadzi¢ nalezy nastepujace kontrole:

01. Na centrali: sprawdzi¢ czy dioda "ECSBus" miga regularnie (1 migniecie na

sekunde).

02. Na obu fotokomérkach (TX i RX): upewni¢ sie, ze dioda
"BEZPIECZENSTWA" (rys. 28) miga (rodzaj migania nie jest wazny;
wazne jest czy dioda sie $wieci czy nie)

03. Na przetgczniku KS100 (jesli jest zamontowany): Upewni¢ sie, ze $wieci sie

pods$wietlenie nocne.

Jezeli testy te nie zakoncza sie pozytywnymi wynikami, odtaczy¢ centralg od
zasilania i sprawdzi¢ potgczenia kablowe. Odnie$¢ si¢ do punktow D i E
("Rozwigzywanie probleméw", "Diagnostyka" i "Sygnaty") w rozdziale "Dodatkowe
informacje”.

—— KROK 7

STANDARDOWE PROGRAMOWANIE
CENTRALI STERUJACEJ

7.1 - ZAPAMIETYWANIE PODLACZONYCH
URZADZEN

Po przeprowadzeniu kontroli wstepnych opisanych w Kroku 6, centrala musi
zapamigta¢ urzadzenia podigczone do ztacz "ECBus" i "STOP". Nizej opisana
procedura umozliwia rozpoznanie przez centrale podtaczonych urzadzen oraz
przydzielenie im specjalnych unikalnych adresow.

01. Na centrali nacisng¢ przycisk P2 i przytrzymaé do momentu az dioda P2
zacznie szybko miga¢; nastepnie zwolnic¢ przycisk.

02. Odczeka¢ kilka sekund, aby centrala zapamietata wszystkie podtgczone
urzadzenia. Proces zapamietywania zostanie zakonczony, kiedy dioda STOP
zaswieci sie, a dioda P2 zgasnie. Uwaga! - jezeli dioda P2 bedzie nadal miga¢,
wskazuje to na btad; w takim wypadku nalezy odnies¢ sie do rozdziatu
"Rozwigzywanie probleméw".

Uwaga! - jezeli do centrali podtaczane bedzie nowe urzadzenie (na przyktad para

fotokomorek), lub usuwane bedzie stare urzadzenie, nalezy powtérzy¢ procedure
zapamigtywania.
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72 - ZAPAMIETYWANIE
OTWARCIA SKRZYDLA

MAKSYMALNEGO KATA

Po zapamigtaniu urzadzen, centrala musi zapamieta¢ maksymalny kat otwarcia
skrzydta rozpoczynajacy sie od pozycji wyznaczanej przez ogranicznik
zamkniecia. Postepowa¢ wedtug ponizszej procedury.

01. W Tabeli 3 odnalez¢ schemat odpowiadajacy rzeczywistemu potozeniu
skrzydta nachodzacego oraz centrali sitownika w uktadzie (oba te szczegoéty
oznaczono na schematach czarnym kolorem).

02. Ustawi¢ zworki JA i JB centrali w sposéb pokazany na wybranym schemacie
z Tabeli 3.

03. Wysprzegli¢ sitowniki za pomocag specjalnych kluczy (odnies¢ sie do rozdziatu
"Reczne blokowanie i zwalnianie sitownika") i przesuna¢ skrzydta na pozycje
otwartg do potowy; nastepnie, ponownie zablokowac¢ sitowniki.

04. Na centrali, nacisng¢ przycisk P3 i przytrzyma¢ do momentu, az dioda P3
zacznie szybko migaé; nastepnie, zwolni¢ przycisk.

05. Odczeka¢ az centrala uruchomi niezaleznie ustawianie sekwencji ruchu obu
skrzydet i interweniowac tylko w przypadku nieprawidtowosci.

Kolejnos¢ ruchow:

1) zamkniecie sitownika M1 do ogranicznika mechanicznego; 2) zamknigcie
sitownika M2 do ogranicznika mechanicznego; 3) otwarcie sitownika M1 i M2
do ogranicznika mech.; 4) catkowite zamkniecie sitownikéw M1 i M2.

Uwagal

Przyczyny nieprawidtowosci:

A) Jezeli pierwszy ruch jednego lub obu skrzydet nie jest zamykaniem,
nacisng¢ P3 w celu zatrzymania fazy zapamietywania i sprawdzi¢ pozycje
zworek elektrycznych JA i JB (patrz Tabela 3).

B) Jezeli M1 nie bedzie pierwszym sitownikiem poruszajacym skrzydio w
kierunku pozycji zamknigtej, nacisng¢ P3 w celu zatrzymania fazy
zapamigtywania i sprawdzi¢ pozycje zworek elektrycznych JA i JB w
odniesieniu do Tabeli 3.

C) Jezeli ktoérekolwiek z urzadzen zostanie wzbudzone podczas fazy
zapamigtywania (fotokomérki, przetacznik, nacisnigty zostanie przycisk P3,
itp.), faza zapamigtywania zostanie natychmiast zatrzymana. W takim
przypadku nalezy ja powtérzy¢ rozpoczynajac od kroku 04.

06. Po zakonczeniu ruchu, dioda P3 wylacza sie potwierdzajac w ten sposéb
zapamigtanie maksymalnego kata otwarcia skrzydet. Uwaga! - Jezeli dioda
nie zgasnie, wskazuje to na btad. W takim przypadku, odnies$¢ sie do punktu
D - "Rozwigzywanie problemoéw".

Uwaga - Jezeli w przysziosci przesuniete zostang ograniczniki ruchu, nalezy w
takim przypadku powtdrzy¢ catg procedure zapamigtywania.

7.3 - USTAWIENIA PARAMETROW ROBOCZYCH

7.3.1 - Programowanie szybko$ci ruchu skrzydta

Skrzydta moga by¢ otwierane i zamykane przy dwéch poziomach szybkosci
"wysokim" lub "niskim".

Aby przetaczy¢ sig z jednego poziomu na drugi, nacisna¢ przycisk P2 i sprawdzi¢
stan diody P2; jezeli bedzie wytaczona, poziom szybkos$ci ruchu bedzie "niski",
natomiast jezeli bedzie wtaczona, poziom bedzie "wysoki". Aby przetaczy¢ sie
pomiedzy opcjami, ponownie nacisngé przycisk P2.

UWAGA - Jezeli skrzydto jest diuzsze niz 1.20 m, cigzsze niz 100 kg, a sitownik
zainstalowany jest przy skréconym ramieniu, zaleca sie opcje "niskiego" poziomu
szybkosci. Opcje "wysokiej szybkosci" wybieraé nalezy tylko w przypadku
krotszych i Izejszych skrzydet.

7.3.2 - Programowanie "trybu pracy", tj. zachowania automatyki po
otwarciu bramy.

Po rozpoczeciu przez uzytkownika fazy otwarcia, automatyka ustawia si¢ do
zamkniecia zgodnie z opcjg zaprogramowang dla tego parametru. Dostepne sg
dwie opcje: "cykl potowiczny" i "cykl catkowity".

« Cykl potowiczny: (ustawienie fabryczne) po wykonaniu przez uzytkownika fazy
otwarcia, skrzydta pozostang otwarte do momentu az uzytkownik rozpocznie
faze zamknigcia (tryb pétautomatyczny).

* Cykl catkowity: po wykonaniu przez uzytkownika fazy otwarcia, skrzydta
pozostang otwarte przez ustawiony okres czasu, po ktérym zamkng sie
automatycznie po rozkazie z centrali (tryb automatyczny). Aby zmieni¢ czas
oczekiwania w pozycji otwartej, przeczytac rozdziat B tacznie z podrozdziatami.

Aby zaprogramowac¢ cykl roboczy, nacisna¢ przycisk P3 i sprawdzi¢ stan diody
P3; jezeli jest wylaczona, oznacza to, ze ustawiony jest "cykl potowiczny"; jezeli
jest wiaczona, ustawiony jest "cykl catkowity". Aby przetaczy¢ sie pomiedzy
opcjami, ponownie nacisna¢ przycisk P3.

7.4 - KONTROLA PRACY NADAJNIKOW RADIOWYCH

W niniejszej instrukcji, przyciski oznaczone sg jako T1, T2, T3, T4 (patrz rys. 29).
Nadajniki dotgczone do zestawu przyporzadkowywane sg fabrycznie do
nastgpujacych komend:

przycisk T1 = komenda "Otwérz" (> Otwérz > Stop > Zamknij> Otworz > ...)

_ i S . . >

kT = WGz > S Ot

przyciskT4 = komenda > Zamknij > Stop > Zamknij > ...

Uwaga.: = Komendy przyporzadkowane do przyciskéw T1 (“Otworz”) i T2 (“Pieszy”)
mogg by¢ zmieniane przez uzytkownika (patrz rozdziat B.1). = Symbol “>” oznacza
"nacisnij przycisk jeden raz"

Aby zmieni¢ dziatanie nadajnika, nacisna¢ przycisk i upewni¢ sie, ze dioda na
nadajniku $wieci si¢ i, ze automatyka realizuje komende przewidziang dla tego
przycisku.

T2
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UWAGA! - Wszystkie czynnosci opisane w rozdziale 8, 9, 10
mogq by¢ zrodtem niebezpieczenstwa. Dlatego tez moga byc
przeprowadzane tylko przez wykwalifikowany personel i zgodnie z
niniejsza  instrukcja oraz  standardami  bezpieczenstwa
obowigzujacymi w miejscu uzytkowania urzadzen.

— KROK 8 —
PRZYGOTOWYWANIE LINII
ELEKTRYCZNEJ STALEGO ZASILANIA

Po zakonczeniu programowania, przed rozpoczeciem testowania i
przeprowadzeniem rozruchu eksploatacyjnego uktadu automatycznego, musi byé
on podtgczony na state do zrédta zasilania za pomoca specjalnej linii elektrycznej
z urzadzeniem odtgczajacym.

8.1 - PODLACZANIE UKLADU AUTOMATYCZNEGO NA
STALE DO ZRODLA ZASILANIA

Uwaga! - nieprawidtowe potaczenia moga spowodowac nieprawidtowosci lub
zagrozenia; dlatego nalezy bezwzglednie stosowa¢ sie do instrukcji w
niniejszym rozdziale.

8.1.1 - Wymiana kabla zasilajgcego

01. Usun zasilacz
Aby wykona¢ tg czynno$c¢, nalezy przeczyta¢ instrukcje zawarte w punkcie
A.2 (rozdziat "Dodatkowe informacje") dotyczace odtgczania fazy i przewodu
neutralnego (nie ma potrzeby odtgczania uziemienia ani ztacza z ptytkg 5-
kablowa).

02. W obszarze obudowy zasilacza, wykreci¢ $rube mocujgacg oczko do
przewodu uziemiajacego (rys. 30).

03. Usungg¢ centrale
Aby wykonaé ta czynno$¢, przeczyta¢ instrukcje zawarte w punkcie A.1
(rozdziat "Dodatkowe informacje")

04. Wymieni¢ kabel
Poluzowac¢ $ruby mocujgce kabel; usunaé¢ kabel zasilajacy (dostarczony jako
standardowy) i wprowadzi¢ nowy kabel (charakterystyki kabli przedstawione
sg w rozdziale 3.3.4).

05. Usuna¢ izolacje z kabla na odcinku ok. 80 mm, oraz z przewodu fazoweqo i
neutralnego. Nastegpnie, natozy¢ ostone ze starego kabla.

06. Podtaczy¢ przewdd fazowy i neutralny do ptyty zaciskowej zasilacza, kierujac
sie charakterystykami na tabliczce znamionowej.

07. Na przewdd uziemiajacy zatozy¢ koncéwke zaciskowa bez izolacji z oczkiem
6 mm.

08. W obszarze obudowy zasilacza, przykreci¢ dwa oczka przewodéw
uziemiajacych za pomocg $ruby (rys. 30 - Uwaga! - koncowke zaciskowg
ustawi¢ w kierunku wyjécia kabla zasilajacego).

09. Powoli wyciagna¢ kabel zasilajacy w dét do momentu otrzymania
wystarczajacej ilosci kabla do przekrecenia i zamknigcia zasilacza.

10. Nastepnie, wtozyé uszczelke w gniazdo, zamkna¢ ostone zasilacza i dokreci¢
wszystkie $ruby (uwaga! - brakujaca $ruba lub nakretka moze by¢ przyczyng
problemoéw z wewnetrznym uktadem elektronicznym).

11. Nastepnie, dokreci¢ $ruby mocujace kabel, witozyé centrale w gniazdo,
ponownie zamontowaé wspornik kanatu kablowego i zatozy¢ ostone
sitownika.

8.1.2 - Instalacja urzgdzen zabezpieczajgcych w linii elektrycznej

Linia zasilajgca automatyke musi by¢ wyposazona w urzagdzenie zabezpieczajace
przed zwarciami oraz urzadzenie do odtaczania uktadu od zasilania (zadne z tych
urzadzen nie jest dostarczane w zestawie).

Urzadzenie roztaczajace musi by¢ wyposazone styki o przerwie odpowiedniej do
odtgczenia uktadu zgodnie z kategorig Ill przepigcia.

Urzadzenie te umozliwia szybkie i bezpieczne odtaczenie od zrédta zasilania,
dlatego zainstalowane powinno by¢ w poblizu automatyki. Jezeli urzadzenie
znajdowac sie bedzie w niewidocznym miejscu, musi by¢ wyposazone w system
uniemozliwiajgcy niepozadane odtaczenie zasilania w celu uniknigcia
potencjalnych zagrozen.

— KROK 9 —
TESTY | ROZRUCH EKSPLOATACYJNY
AUTOMATYKI

Testy i odbidr automatyki sa najwazniejszymi etapami jej wykonania, poniewaz
gwarantujg jej bezpieczenstwo. Ponizej przedstawiono najwazniejsze fazy przy
testowaniu automatyki w celu zapewnienia maksymalnego bezpieczenstwa. Testy
przeprowadza¢ mozna takze, jako kontrole okresowe urzadzen automatyki.
Testowanie catego uktadu powinien przeprowadza¢ wyszkolony i
wykwalifikowany personel odpowiedzialny za testy wymagane do weryfikacji
zastosowanych rozwigzan ze wzgledu na ryzyko oraz za przestrzeganie
wszystkich zatozehn prawnych, norm i przepisébw ze szczegdlnym
uwzglednieniem wszystkich wymagan normy EN 12445 ustanawiajacej
metodyke testowania automatyki bram.

9.1 - TESTY

01. Upewni¢ sig, ze zastosowano sie do wszystkich instrukcji oraz ostrzezen
z KROKU 1.

02. Uzywajac przetacznika lub nadajnika radiowego, przetestowaé cykl
otwierania i zamykania bramy i upewni¢ sig, ze ruch skrzydta bramy jest
zgodny z charakterystykami technicznymi. Przeprowadzi¢ nalezy
odpowiednig ilo$¢ testow, aby przekonaé sig¢ czy brama porusza sig ptynnie
i, ze nie ma zadnych btedéw montazowych, jest poprawnie ustawiona i, ze
nie ma zadnych miejsc wiekszego tarcia.

03. Sprawdzi¢ dziatanie wszystkich ukfadéw zabezpieczajgcych systemu
(fotokomorek, listew ochronnych, itp.). Za kazdym wzbudzeniem urzadzenia
sprawdzi¢, czy dioda "ECSBus" na centrali $wieci sie diuzej w celu
potwierdzenia rozpoznania zdarzenia.

04. W celu przetestowania fotokomérek, a w szczegolnosci tego, czy nie
zakidcajg one pracy innych urzadzen, przesunaé cylinder (Srednica 5 cm,
dtugo$¢ 30 cm) przez linie dziatania fotokomérek (rys. 31), najpierw w
poblizu TX, potem RX, a nastgpnie w potowie odlegtosci pomiedzy nimi.
Upewni¢ sie, ze w kazdym z tych przypadkéw urzadzenie zadziata
zmieniajac stan ze zwyklego na alarmowy i odwrotnie; nastepnie, upewnié
sie, czy na centrali podjete zostanie odpowiednie dziatanie, na przyktad:
odwrécenie ruchu podczas zamykania.

05. Zmierzy¢ site jak okreslono w normie EN 12445. Jezeli jako dodatkowa
funkcja redukgji sity uderzenia zastosowany zostat uktad sterowania sita,
przetestowac go i znalez¢ ustawienie dajace najkorzystniejsze wyniki.

9.2 - ROZRUCH EKSPLOATACYJNY

Rozruch eksploatacyjny mozna przeprowadzi¢ tylko po uzyskaniu
pozytywnych wynikéw wszystkich faz testéw. Czesciowy lub "prowizoryczny"
rozruch jest surowo zabroniony.

01. Sporzadzi¢ dokumentacje techniczng automatyki,, ktéra musi zawieraé co
najmniej nastepujace dokumenty: rysunek ogélny rozmieszczenia
elementéw sktadowych (np.: rys. 4), schemat okablowania elektrycznego
(np.: rys. 26), zastosowane rozwigzania zwigzane z oceng ryzyka,
deklaracja zgodnosci wszystkich uzywanych elementéw (uzyé zatacznika
1).
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02. Do bramy przymocowa¢ tabliczke znamionowg zawierajaca co najmniej
nastepujace dane: rodzaj automatyki, dane i adres producent;
(odpowiedzialnego za rozruch eksploatacyjny), numer seryjny, rok produkcji
oraz znak CE.

03. Przymocowac¢ na state do bramy etykiete zawarta w opakowaniu opisujaca
procedure recznego zamykania/otwierania sitownika.

04. Sporzadzi¢ i dostarczy¢é witascicielowi automatyki deklaracje zgodnosci
(zatacznik 2).

05. Przygotowac¢ i dostarczy¢ witascicielowi automatyki przewodnik uzytkownika;
jako przyktadem, mozna postuzy¢ sie zatacznikiem 3 "Przewodnik
uzytkownika".

06. Przygotowa¢ i dostarczy¢ witascicielowi formularz "Harmonogramu
konserwacji" zawierajacy wszystkie instrukcje dotyczace konserwacji
wszystkich urzadzen w ukfadzie automatycznym.

07. Przed przeprowadzeniem rozruchu eksploatacyjnego automatyki, upewni¢
sie, ze wiasciciel zostat prawidiowo poinformowany o mozliwym ryzyku i
zagrozeniach.

— KROK 10 —
KONSERWACJA | USUWANIE PRODUKTU

10.1 - KONSERWACJA OKRESOWA

Konserwacje przeprowadzi¢ nalezy $ciSle dostosowujgc sie do zatozen
dotyczacych bezpieczenstwa zawartych w niniejszej instrukcji i zgodnie z
aktualnym prawem i normami.

Na ogot, urzadzenia w systemie "WT" nie wymagajg specjalnej konserwacji.
Niemniej, raz na pét roku nalezy sprawdzi¢ czy wszystkie urzadzenia sg w
petni sprawne i wydajne.

Aby tego dokonaé, przeprowadzi¢ nalezy testy i kontrole przewidziane w
rozdziale 10.1. oraz procedure opisang w rozdziale "Czynnosci konserwacyjne
dozwolone do przeprowadzenia przez uzytkownika" (zatacznik 3 - Przewodnik|
operatora).

W przypadku zastosowania innych urzadzen, kierowa¢ sie odpowiednimi
instrukcjami i harmonogramem konserwaciji.

10.2 - USUWANIE PRODUKTU

Produkt ten jest integralng czescig uktadu automatycznego i musi by¢ utylizowany
razem z nim.

Tak jak w przypadku instalacji, tak i po zakonczeniu okresu zywotnosci
urzadzenia, demontaz i ztomowanie przeprowadzi¢ powinien wykwalifikowany
personel.

Produkt wykonany jest z réznych rodzajéw materiatéw, z ktérych jedne podlegaja
recyklingowi a inne muszg zosta¢ wyrzucone. Nalezy zorientowac sie na temat
systemow recyklingu i utylizacji produktéw danej kategorii na danym obszarze.

Uwaga! — niektore czesci produktu moga zawieraé substancje zanieczyszczajace
lub niebezpieczne, ktére nieprawidtowo zutylizowane moga by¢ niebezpieczne
dla $rodowiska lub zdrowia.

Jak przedstawia symbol po prawej stronie, usuwanie tego
produktu razem z odpadami domowymi jest surowo zabronione.
Rozdzieli¢ odpady na kategorie zgodnie z przepisami
obowigzujacymi na danym obszarze, lub zwréci¢ produkt
sprzedawcy przy zakupie nowej wersji.

Uwaga! —. Lokalne prawo moze przewidywa¢ wysokie grzywny za
nieprawidtowe usunigcie tego produktu.
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DODATKOWE INFORMACJE

A - INNE CZYNNOSCI ZWIAZANE
Z INSTALACJA | POLACZENIAMI

Niektore czynnosci zwigzane z instalacjq i/lub potaczeniami wymagajg usuniecia
centrali i/lub jednostki zasilajacej.

Przed przeprowadzeniem nastepujacych czynnosci nalezy usuna¢ centrale:
« wymiana centrali (rozdziat A.1);

- wymiana kabla zasilajgcego (rozdziat 8.1.1);

« podtgczenie fotoelektrycznego zrédta zasilania PF (rozdziat A.5);

« requlacja podstawek sitownika) (rysunek 5.4);

- instalacja i podtaczenie baterii PR2 (rozdziat A.4).

Przed przeprowadzeniem nastepujacych czynnosci nalezy usuna¢ zasilacz:
« wymiana jednostki zasilajacej (rozdziat A.2);

- wymiana kabla zasilajgcego (rozdziat 8.1.1);

= obroét wspornika montazowego za sitownikiem (rys. 21);

« wymiana bezpiecznika jednostki zasilajacej (rozdziat A.3)

A.1 - Usuwanie centrali

01. Zdja¢ dolng ostone sitownika w sposéb przedstawiony na rys. 22;

02. Nastepnie, na podstawie rys. 32, poluzowa¢ 4 $ruby mocujace wspornik
kablowy i zdja¢ wspornik;

03. Wyciagna¢ centrale w kierunku strzatki na_okoto 4 centymetry i odtaczy¢
zlacze silnika;

04. Nastepnie, catkowicie usuna¢ centrale.

Uwaga! - Po ponownym montazu centrali, podpia¢ ztacze silnika zwracajac
uwage na prawidtowg polaryzacje (ztacze mozna zamontowac tylko jedng
strong).

A.2 - Usuwanie zasilacza
Jednostka zasilajgca znajduje sie w gérnej czesci sitownika. Aby jg usunag,
postepowac zgodnie z nastepujgaca procedura.

01. Na podstawie rys. 33, poluzowaé¢ $ruby gornej ostony sitownika i delikatnie
przekreci¢ ostone w kierunku wskazywanym przez strzatke (zwréci¢ uwage,
aby nie uszkodzi¢ przewodow!);

02. Usuna¢ ztacze z ptytka 5-kablowa (C) wyciagajac je w kierunku wskazanym
przez strzatke;

03. Nastepnie, poluzowac $ruby zlacza zasilania (D) i usung¢ 3 przewody.

Uwaga! - Po ponownym montazu ztacza z plytkg 5-kablowa, zatozy¢ zlgcze
silnika zwracajac uwage na prawidlowg polaryzacje (ztacze mozna
zamontowac tylko jedng strona).

A.3 - Wymiana bezpiecznika w zasilaczu

01. Odstoni¢ zasilacz w spos6b przedstawiony w rozdziale A.2, ale zostawiajac
wszystkie kable podtaczone.

02. Przekreci¢ ostonke zabezpieczajgca bezpiecznika w kierunku wskazanym
przez strzatke 9rys. 34) i usunag¢ bezpiecznik.

03. Zamontowa¢ nowy bezpiecznik, zatozy¢ ostonke zabezpieczajaca, zamknaé
ostone zasilacza i zabezpieczy¢ $rubami upewniajac sie, ze uszczelka
dobrze przylega do gniazda (uwaga! - brakujgca uszczelka lub $ruba moze
spowodowaé problemy zwigzane z wewnetrznym uktadem elektronicznym)

A.4 - Instalacja i podigczenie baterii PR2 (element opcjonalny)

UWAGA! - Bateria PR2 jest elementem opcjonalnym
umozliwiajacym zasilanie uktadu automatycznego w przypadku
awarii sieci zasilajgcej. Jezeli bateria taka przewidziana jest w
uktadzie automatycznym, mozna jg podtgczy¢ do centrali dopiero
po zakonczeniu wszystkich innych zadan opisanych w niniejszej
instrukcji.

W przypadku awarii zasilania, bateria ta gwarantuje zasilanie umozliwiajace

wykonanie co najmniej 10 cykli pracy (1 cykl = otwarcie i zamknigcie). Aby ja

zainstalowa¢, nalezy podiaczy¢ ja do centrali i postepowa¢ w sposéb
nastepujacy:

01. Wyjac¢ centralg z gniazda w sposéb opisany w punkcie A.1.

02. Na podstawie rys. 35, przytozy¢ baterie do lewej strony centrali i podtaczyé ja
do jej gniazda zwracajac uwage na prawidtowg polaryzacje (ztacze mozna
podtaczy¢ tylko jedng strona).

03. Trzymajac baterie wzdtuz centrali, wlozyé oba elementy jednoczesnie do
gniazd, ale tylko do potowy.
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04. Ponownie zatozy¢ zlgcze silnika (faza 4) i wsuna¢ baterig oraz centrale do
gniazda.
05. Nastepnie, zatozy¢ wspornik kablowy oraz dolng ostone sitownika.

Wiecej informaciji dotyczacych baterii znajduje sie w instrukcji obstugi dotaczonej do
tego elementu.

A.5 - Podtgczenie systemu zasilania energig stoneczng
(PF)

UWAGA! - Bateria PR2 jest elementem opcjonalnym
umozliwiajagcym zasilanie automatyki w przypadku awarii sieci
zasilajacej. Jezeli bateria taka przewidziana jest w automatyce,
mozna ja podtaczy¢é do centrali dopiero po zakonczeniu
wszystkich innych zadan opisanych w niniejszej instrukciji.

System "WT" zostat specjalnie zaprojektowany do pracy takze przy zasilaniu
uktadem zasilania energia stoneczng PF. Przewidziane zostaly specjalne
rozwigzania techniczne w celu zminimalizowania poboru energii w momencie, gdy
automatyka jest nieruchoma. Wytgczane sa wtedy wszystkie urzadzenia
niepotrzebne do pracy systemu (na przyktad fotokomorki i przetacznik). W ten
sposéb, cata energia zgromadzona w baterii wykorzystywana jest na przesunigcie
bramy.

Aby podtaczy¢ system PF do centrali "WT", nalezy odnie$¢ sie do rys. 36 i
postepowac zgodnie z nastepujaca procedura;

01. Wysuna¢ centrale sterujacq z gniazda w sposéb opisany w punkcie A.1.

02. Odtgczy¢ automatyke od zrodta zasilania i wyjaé baterie PR2 (jezeli byta
podtaczona). UWAGA! - Kiedy automatyka zasilaa jest przez uktad zasilania
energia stoneczng "PF", NIE MOZE BYC ONA ZASILANA w tym samym
momencie z gtéwnego zrdédta ani z baterii PR2.

03. Podtaczy¢ kabel (dotgczony do zestawu PF) do gniazda w centrali zwracajac
uwage na polaryzacje (odnies¢ sie do instrukcji kabla. Uwaga! - kabel
mozna podtaczy¢ tylko jedng strong).

04. Nastepnie, wsung¢ centrale do gniazda, zamontowa¢ wspornik kablowy oraz
dolng ostong sitownika.

Wigcej informacji znajduje sie w instrukcji obstugi urzadzenia PF.

A.5.1 - Ograniczenia zastosowan PF: maksymalna ilo$¢ cykli na dziern w
zakresie ustalonego okresu w ciggu jednego roku

Uktad zasilania energig stoneczng PF umozliwia catkowitg autonomie zasilania
automatyki dopoki energia wytworzona przez panel fotoelektryczny i
przechowywana w baterii pozostaje wigksza niz energia pobierana podczas
ruchéw bramy. Za pomocg fatwej kalkulacji mozna obliczy¢é maksymalng ilo$¢
cykli wykonywanych przez uktad automatyczny w jeden dzien przez okreslony
okres w roku, przy zatozeniu, ze utrzymywany jest dodatni bilans energetyczny.
Pierwszy krok, czyli obliczanie dostgpnej energii opisany jest w instrukcji PF;
drugi krok, czyli obliczanie pobranej energii, a co za tym idzie - maksymalnej ilosci
cykli na dzien, opisany jest w niniejszym rozdziale.

= Obliczanie dostepnej energii

Aby obliczy¢ ilos¢ dostepnej energii (odnies¢ sie takze do instrukcji PF), nalezy
postepowac w sposdb nastepujacy:

01. Na mapie terenowej dotaczonej do instrukcji zestawu PF, znalez¢ miejsce
instalacji systemu. Nastepnie odczytaé wartos¢ Ea oraz szeroko$¢ geograficzng
dla tej lokalizacji (np.: Ea= 14 i szeroko$¢ = 45°N)
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02. Na schematach (Pétnocy lub Potudnia) dotaczonych do instrukcji zestawu
PF, znalez¢ krzywa odpowiadajaca danej szerokosci geograficznej (np.:
45°N)

Wybra¢ okres w roku, dla ktérego przeprowadzane beda obliczenia lub
wybraé najnizszy punkt na krzywej aby obliczy¢ najmniej korzystny okres w
roku; nastepnie, odczyta¢ odpowiednig wartos¢ Am (np.: Grudzien, Styczen:
Am= 200)

04. Obliczy¢ warto$¢ dostepnej energii Ed (wytworzonej przez panel) wykonujac

mnozenie Eax Am = Ed (np.: Ea= 14; Am = 200, wigc Ed = 2800)

* Obliczanie zuzytej energii
Aby obliczy¢ ilos¢ energii zuzytej przez uktad automatyczny, nalezy postepowac
W sposob nastepujacy:

05. Z ponizszej tabeli wybra¢ pole na skrzyzowaniu wiersza z odpowiednig wagq
oraz kolumny z katem otwarcia skrzydta bramy. Wartoscig tg bedzie
wskaznik trudnosci warunkéw (K) dla kazdego ruchu (np.: dla WU2S ze
skrzydtem wazacym 130 kg oraz o kacie otwarcia 95°; K = 84).

03.

. Kat otwarcia
Z ramieniem standardowym Z ramieniem krotkim
Waga skrzydtg <90° 90+100° |{100+110° | <90° | 90+100° | 100+110°
<80 Kg 30 44 60 60 84 112
80-120 Kg 42 58 90 90 128 200
120-150 Kg 55 84 144 144 220 288
150-180 Kg 86 126 220

06. Z tabeli 4, wybra¢ pole na skrzyzowaniu wiersza z odpowiednia wartoscig Ed
oraz kolumny z odpowiednia wartoscig K. Pole zawiera¢ bedzie maksymalng
mozliwg ilo$¢ cykli na dzien (np.: Ed = 2800 i K= 84; cykle na dzien = 30).

Jezeli otrzymana warto$¢ jest za mata w poréwnaniu do przewidywanego
wykorzystania bramy, lub zawarta jest w "obszarze nie zalecanym do
zastosowania", rozwazy¢ nalezy wykorzystanie 2 lub wigcej paneli fotoelektrycznych
lub panelu o wyzszej mocy. Aby uzyska¢ wiecej informacji, skontaktowac sie z
obstuga techniczng Mhouse.

Opisana metoda umozliwia obliczenie maksymalnej mozliwej ilosci cykli na dzien,
ktore bedg mogty zosta¢ zrealizowane przez uktad automatyczny zasilany energig
stoneczng. Obliczona wartos¢ jest wartoscig $rednig i takg sama dla kazdego dnia
tygodnia. Biorgc pod uwage obecno$¢ baterii dziatajacej jako "magazyn energii”,
oraz fakt, ze bateria umozliwia autonomiczne zasilanie uktadu automatycznego
nawet przez diugie okresy przy niekorzystnej pogodzie (kiedy to ptyta
fotoelektryczna generuje bardzo niski poziom energii), mozna zwigkszy¢
obliczong ilo$¢ cykli na dzien przy zatozeniu, ze $rednia z 10-15 dni pozostanie w
przewidzianym zakresie.

W Tabeli 5 podane sg maksymalne mozliwe ilosci cykli w zaleznosci od
wskaznika trudnosci warunkéw (K) przy zasilaniu jedynie energia nagromadzong
w baterii. Zaktada sie, ze na poczatku bateria jest catkowicie natadowana (np.: po
diugim okresie korzystnej pogody lub po zatadowaniu jednostkg zasilania PCB),
oraz, ze ruchy wykonywane sa w przeciggu okresu 30 dni.

Kiedy bateria sie wyladuje, dioda wskazujgca niski poziom natadowania baterii
uaktywni sie poprzez miganie z czestotliwoscig 5 sekund i wigczy si¢ brzeczyk.

Jezeli system "WT" zastosowany bedzie na bramie jednoskrzydtowej (z jednym
silnikiem), maksymalna ilo$¢ cykli réwna jest wartosci z tabeli pomnozonej przez
1.5. Na przyktad, jezeli obliczona ilo$¢ cykli to 30, a brama jest jednoskrzydtowa,
to ilo$¢ cykli rowna bedzie: 30 x 1.5 = 45.

A.6 - Funkcja "oczekiwania" podczas instalacji urzgdzenia
PR2 i/lub PF (urzgdzenia opcjonalne)

Jezeli ukiad automatyczny =zasilany jest z bateri PR2 lub systemu
fotoelektrycznego PF, to 60 sekund po zakonczeniu ostatniego manewru,
uaktywniona zostanie funkcja "oczekiwania". Nastapi wylaczenie wyjscia
"ECSBus" oraz wszystkich podtgczonych urzadzen, wyjsé "Flash", "Els" oraz
wszystkich diod z wyjatkiem diody "ECSBus", ktéra miga wolniej niz poprzednio
(1 migniecie co 5 sekund). Centrala ponownie podaje moc i rozpoczyna cykl
pracy po tym jak uzytkownik wysle komende (moze nastgpi¢ to z nieznacznym
opbznieniem).

A.7 - Wykorzystanie wejscia/wyjscia "ECSBus"
Tylko urzadzenia kompatybilne z technologia ECSBus moga by¢ podiaczane do
zacisku "ECSBus" (szczegotowo opisane jest to w rozdziale 3.3.3). Wazne - Po
zakonczeniu testow automatyki, kazde nowe urzadzenie podtaczone do (lub
odigczone od) zacisku "ECSBus" wymaga ponownego przeprowadzenia
procedury zapamietywania w sposéb opisany w punkcie A.10.

A.8 - Wykorzystanie wejscia "STOP"

STOP jest sygnatem powodujgcym natychmiastowe przerwanie ruchu (oraz

krétkie odwrécenie kierunku ruchu). Sygnat ten mozna podtaczy¢ do urzadzen ze

stykami Normalnie Otwartymi (NO, jak w przypadku przetacznika KS100),

Normalnie Zamknigtymi (NC) lub urzadzeniami o statej rezystancji 8.2 k<, takimi

jak krawedzie ochronne.

Do wejscia STOP poditaczyé mozna wiecej niz jedno urzadzenie, réwniez

urzadzenia réznigce sie od siebie; odnies¢ sie do Tabeli 6 i ponizszych uwag:.

Uwaga 1. Kombinacje urzadzert NO i NC mozna 0siggng¢ poprzez umieszczenie
dwdch stykéw réwnolegle i podifgczenie rezystancji 8.2k szeregowo ze
stykiem NC (w zwigzku z tym, zrealizowa¢ mozna tez kombinacje trzech
urzgdzen: NO, NC i 8.2kQ)

Uwaga 2. Pofgczyc¢ ze sobg réwnolegle mozna dowolng ilo$¢ urzadzen NO.

Uwaga 3. Pofgczy¢ ze sobg szeregowo mozna dowolng ilo$¢ urzadzen NC.

Uwaga 4. Tylko dwa urzadzenia o statej rezystancji wyjsciowej 8.2 kQ mozna
potaczy¢ ze sobg rownolegle; wiekszg iloS¢ urzadzen ftgczyé nalezy
kaskadowo z pojedynczg rezystancjg 8.2 kQ na koncu.

Uwaga! - Jezeli do potaczenia urzadzen z funkcjami bezpieczenstwa

wykorzystywane jest wejscie STOP, jedynie urzadzenia o statej rezystancji

wyjsciowej 8.2 kQ gwarantowac¢ beda 3 kategorie bezpieczenstwa.

TABELA 4 - Maksymalna mozliwal|ilos¢ cykli na dzieh (patrz punktA.5.1)

Ed K<50 K<75 K=100 K=125 K=150 K=175 K=200 K=225 K=250 K=275 K=300
9500 183 122 92 73 61 52 46 41 37 33 31
9000 173 115 87 69 58 49 43 38 35 31 29
8500 163 109 82 65 54 47 41 36 33 30 27
8000 153 102 7 61 51 44 38 34 31 28 2
7500 143 95 72 57 48 41 36 32 29 26 24
7000 133 89 67 53 44 38 33 30 27 24 22
6500 123 82 62 49 41 35 31 27 25 22 21
6000 113 75 57 45 38 32 28 25 23 21 19
5500 103 69 52 41 34 29 26 23 21 19 17
5000 93 62 47 37 31 27 23 21 19 17 16
4500 83 55 42 33 28 24 21 18 17 15 14
4000 73 49 37 29 24 21 18 16 15 13 12
3500 63 42 32 25 21 18 16 14 13 11 11
3000 53 35 27 21 18 15 13 12 11 10 9
2500 43 29 22 17 14 12 11 10 9 8 7
2000 33 22 17 13 11 9 8 7 7 6 6
1500 23 15 12 9 8 7 6 Ohas7ar nie7aleranv dn stnenwania
1000 13 9 7

TABELA 5 - Maksymalna ilo$¢ cykli przy zasilaniu energig z baterii (patrz punktA.5.1)
K<50 K<75 K=100 K=125 K=150 K=175 K=200 K=225 K=250 K=275 K=300
1082 721 541 433 361 309 271 240 216 197 180
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Wazne - Po zakonczeniu testéw uktadu automatycznego, kazde nowe urzadzenie
podtaczone do (lub odtaczone od) zacisku "STOP" wymaga ponownego
przeprowadzenia procedury zapamietywania w sposoéb opisany w punkcie A.10.
Kiedy podczas pracy automatyki, centrala wykryje roéznice w stosunku do
zapamigtanego stanu, wysle ona komende STOP.

A.9 - Instalacja i podtgczanie dodatkowych par

fotokomorek

Tak jak w przypadku pierwszej pary fotokomoérek (rozdziat 5.3), w kazdej chwili

zainstalowa¢ mozna dodatkowe pary. Aby tego dokona¢, nalezy postepowac

zgodnie z ponizszg procedura;

01. Wzorujac sie na jednym z uktadow przedstawionych na rys. 37, zainstalowac
fotokomorki TX i RX; nastepnie, podtaczy¢ je do centrali.

02. W Tabeli 7 odnalez¢ pozycje zworek elektrycznych odpowiadajaca uktadowi
wykorzystanemu przy instalacji fotokomérek; nastepnie, zatozy¢ zworki w
fotokomoérkach TX i RX w okres$lone na ilustracjach miejsca (uwaga -
Niewykorzystane zworki nalezy umiesci¢c w specjalnej wnece do
pdzniejszego uzycia (rys. 38)). Uwaga - Konfiguracja ta wykorzystywana jest
przez centrale do rozpoznawania okreslonych par fotokomoérek i
przydzielania im okreslonych funkcji. Dlatego tez nalezy upewni¢ sie, ze
zadne inne pary fotokomérek nie sg skonfigurowane w ten sam sposob.

03. Przeprowadzi¢ procedure opisang w punkcie A.10 w celu zapamigtania przez
centrale nowo zainstalowanych fotokomoérek.

A.10 - Zapamietywanie dodanych lub usunietych
urzgdzen

Za kazdym razem kiedy nowe urzadzenia sg podtgczane do (lub odtgczane od)
zaciskéw "ECSBus" i "STOP" w spos6b bezposredni lub posredni, centrala musi
zapamigta¢ te urzadzenia. Nastepujaca procedura umozliwia centrali
zapamigtanie urzadzen i przypisanie im unikalnych adreséw.

01. Na centrali nacisna¢ przycisk P2 i przytrzyma¢é do momentu az dioda P2
zacznie szybko migac¢; nastgpnie, zwolni¢ przycisk.

02. Odczeka¢ klika sekund az centrala zakonczy proces zapamietywania
wszystkich podtaczonych urzadzen. Po zakonczeniu zapamigtywania, dioda
STOP pozostaje aktywna, natomiast dioda P2 gasnie. Uwaga! - Jezeli dioda
P2 bedzie dalej migaé, wskazuje to na biad; w takim przypadku nalezy
odnies$¢ sig do punktu D - "Rozwigzywanie problemoéw".

03. Przeprowadzi¢ ponownie test automatyki, zgodnie z rozdziatem 9.1 "Testy".

Uwaga! - Jezeli w przysziosci do centrali podtaczone zostanie nowe urzadzenie

(na przyktad, nowa para fotokomorek), lub jezeli urzadzenie zostanie usuniete,

nalezy powtérzy¢ procedure zapamigtywania.

B - USTAWIENIA ZAAWANSOWANE

Centrala systemu "WT" posiada rézne parametry, ktére mozna modyfikowaé w
celu dopasowania produktu do okreslonych potrzeb uktadu automatycznego oraz
uzytkownikéw. Aby zmodyfikowaé warto$¢ parametru lub skontrolowac
ustawienie, wykorzysta¢ nalezy nadajnik zapamietany w "Trybie I", na przykfad
ten, ktéry zostat dotaczony do zestawu (jezeli zajdzie potrzeba, przeprowadzi¢
procedure zapamigtywania opisana w rozdziale C.2).

B.1 - Zmiana wartosci parametru

UWAGA! — Przy dokonywaniu ustawien przez nadajnik, nalezy da¢ centrali czas
na rozpoznanie komendy nadanej przez radio; w praktyce, przyciski nalezy
naciskac i zwalnia¢ powoli: naciskaé przez 1 sekunde i zwalnia¢ na 1 sekunde.

01. Z Tabeli 8 wybra¢ parametr do modyfikacji (znaczenie parametréw opisane
jest w punkcie B.2) i zanotowaé warto$¢ do ustawienia. Aby ustawi¢ dang
warto$¢ nalezy nacisng¢ przycisk nadajnika odpowiednig ilo$¢ razy.

02. Na nadajniku nacisna¢ jednoczesnie przyciski T1 i T2 lub T1 i T3 (patrz
Tabela 8) i przytrzymaé przez co najmniej 5 sekund; nastepnie, zwolni¢
przyciski.

03. (w przeciggu 3 sekund) Zmodyfikowa¢ wybrany parametr poprzez nacisnigcie
przycisku nadajnika odpowiednig ilo$¢ razy (okreslong w Tabeli 8). Na
przyktad: aby ustawic¢ "Czas przerwy" na 40 sekund, nacisng¢ T1 trzykrotnie.
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Tabela 6
Pierwsze urzadzenie
NO NC 8,2kQ
Roéwnolegle .
o NO
.g (uwaga 2) (uwagal) réwnolegle
3
I Szeregowo
NC
g (uwaga 1) (uwaga 3) Szeregowo
(9]
=) .
2 | 8,2kQ 5 réwnolegle
5 réwnolegle Szeregowo (uwagad)
Tabela 7
Fotokomoérka Zworki Fotokomoérka Zworki
A D
, e . [~
Fotokomérka h=50 cm; ST L Fotokomoérka h=100 cm; aktywna przy SRS
Aktywna przy zamknieciu e | F — otwarciu i zamknigciu b "
B e E =
Fotokomérka h=100 cm; - Fotokomérka z prawej aktywna 1
Aktywna przy zamknieciu po | ¥ g przy otwarciu
..--'r“-
..-"'"__‘_ ="
C -"-l]':r_:a- F ::='__ r Y
Fotokomoérka h=50 cm; aktywna przy ,:-:-.L“j_]] Fotokomorka z lewej aktywna L -

otwarciu i zamknieciu

przy otwarciu

Polski — 27

Polski




B.2 - Lista parametréw z mozliwosciga modyfikacji
(Tabela 8)

* Czas przerwy: Czas ten wdrazany jest przez centrale po otwarciu i przed
automatycznym zamknieciem skrzydet. Uwaga - Parametr ten bedzie
aktywowany tylko, jezeli podczas programowania zaprogramowana bedzie
opcja "cyklu catkowitego" (tj. automatyczne zamykanie bramy) w sposéb
opisany w rozdziale 7.3.2.

< Komenda "pieszy": skilada sie z 4 typéow komend odnoszacych sie do

"czesciowego otwarcia" skrzydta. Podczas pracy uktadu automatycznego,

komenda ta jest aktywowana po nacisnieciu przycisku T2 na nadajniku.

Sita_silnika: podczas wykonywania ruchu, silnik generuje okreslong site do

poruszenia skrzydfem, ktéra kompensuje mase skrzydta, tarcie na zawiasach

oraz site wiatru, itp.

Jezeli podczas ruchu skrzydfa, niepozadana sita zahamuje skrzydto, silnik

wygeneruje site kontrujaca. Jezeli niepozadana sita spowoduje przekroczenie

ustalonej granicy sity otwarcia lub zamknigcia skrzydta, centrala natychmiast
odwréci jego kierunek ruchu. Jezeli wigc parametr ten zostanie prawidtowo
ustawiony, zwiekszy to bezpieczenstwo operaciji.

Komenda "Otwérz": skfada sie z 4 typédw komend "krok po kroku", tzn. komend,

w ktérych kazde nacisniecie przycisku uruchamia kolejny ruch po zakonczeniu

poprzedniego lub w trakcie jego trwania. Kolejno$¢ ruchdéw jest wczesniej

ustalana. Podczas pracy uktadu automatycznego, komenda ta jest aktywowana
po naci$nieciu przycisku T1 na nadajniku oraz za posrednictwem ztacza

"OPEN" w urzadzeniach podtgczonych do centrali.

Odprezenie: parametr ten umozliwia zmniejszenie naprezenia przytozonego

do konstrukgji, gdy skrzydta pozostajg w kontakcie z ogranicznikami otwarcia

lub zamkniecia.

Wszystkie parametry moga byé ustawiane dowolnie oprocz parametréow "Sita
silnika" " i "Odprezenie", ktore to musza spetnia¢ nastepujgce wymagania:
Sita silnika:

« Nigdy nie ustawia¢ zbyt duzych wartosci sity silnika w celu przeciwstawienia jej
jakimkolwiek niepozadanym sitom, na przyktad zwiekszonym sitom tarcia w
pewnych miejscach. Zbyt duza sita silnika moze niekorzystnie wptynaé na
prawidtowe dziatanie systemu lub doprowadzi¢ do uszkodzenia skrzydta.

= W przypadku stosowania funkcji "Kontroli sity silnika" do zredukowania sity
uderzenia, po kazdej regulacji nalezy przeprowadzi¢ procedure pomiarowg
przewidziang w normie EN 12445.

« Lokalne warunki pogodowe (na przyktad silne podmuchy wiatru), mogg wptyna¢
na ruch skrzydta powodujac zwiekszenie obcigzenia przytozonego do silnika.
Dlatego tez, parametr "Sita silnika" moze wymagac¢ okresowych regulaciji.

Odprezenie:

« Nigdy nie ustawia¢ zbyt niskich wartosci odprezenia, poniewaz funkcja nie
bedzie spetnia¢ swojej roli; wartosci takie moga spowodowaé takze
uszkodzenie skrzydta lub ogranicznika.

= Nigdy nie ustawia¢ zbyt wysokich wartosci odprezenia, poniewaz uniemozliwig
one kontakt skrzydta z ogranicznikiem.

« Ustawi¢ takg warto$¢, ktéra umozliwia pozostanie skrzydta w kontakcie z
ogranicznikiem i nie generuje zbyt duzego obcigzenia przyktadanego do
silnika.

B.3 - Kontrola ustawien parametrow

Ustawienia wymaganego parametru moga byé sprawdzone w kazdej chwili
poprzez zastosowanie ponizszej procedury.

01. W Tabeli 9, wybraé parametr do sprawdzenia (znaczenie parametréw
opisane sg w punkcie B.2).

02. Na nadajniku nacisna¢ jednoczesnie przycisk T1 i T2 lub T1 i T3 (patrz
Tabela 9) i przytrzymaé przez co najmniej 5 sekund; nastepnie, zwolni¢
przyciski.

03. (w przeciggu 3 sekund) Na nadajniku, nacisna¢ i przytrzymac przycisk
odpowiadajacy sprawdzanemu parametrowi i zwolnic go w momencie, gdy
wskaznik $wietlny zacznie migaé.

04. Odliczy¢ ilo$¢ mignie¢ i odnies¢ sig do Tabeli 10 (kolumna "N"); odczyta¢
aktualnie ustawiong warto$¢ sprawdzanego parametru. Przykfad: jezeli
wskaznik mignie 3 razy, oznacza to, ze "czas przerwy" zaprogramowany jest
na 40 sekund.

C - ZAPAMIETYWANIE LUB USUWANIE
NADAJNIKOW RADIOWYCH

C.1 - Zapamietywanie nadajnikow innych niz
te, dotgczone do zestawu
Nadajniki GTX4 dotaczone do zestawu sg zapamietane i gotowe do pracy. Aby

zapamieta¢ inne nadajniki, wybra¢ mozna jeden z dwéch trybéw roboczych: "Tryb
I"i"Tryb 1",

C.2 - Zapamietywanie - "Tryb I"
W przypadku zastosowania tej procedury, system automatycznie przydziela
kazdemu przyciskowi nadajnika nastepujace komendy:

przycisk T1 = komenda “Otwoérz” (> Otwdrz > Stop > Zamknij > Otworz > ...)

przycisk T3 = komenda > Otwoérz > Stop > Otwoérz > ...
przycisk T4 = komenda > Zamknij > Stop > Zamknij > ...

Uwagi:
mogq by¢ modyfikowane przez uzytkownika (patrz punkt B.1). = Symbol “>
oznacza: ‘nacisnij przycisk jeden raz”.

= Komendy potgczone z przyciskami T1 (“Otwérz”) i T2 (“Pieszy”)

»

Aby zapamigta¢ te komendy jednoczesnie na 4 przyciskach nadajnika,

postepowac zgodnie z nastepujaca procedura:

01. Na centrali nacisng¢ przycisk P1 i przytrzyma¢ do momentu az zaswieci sig zielona
dioda P1; nastepnie, zwolni¢ przycisk.

02. (w przeciggu 10 s) nacisna¢ ktérykolwiek przycisk na nadajniku i przytrzymac
przez co najmniej 2 s w celu zapamigtania.
Jezeli procedura zapamietywania przebiegta pomysinie, dioda P1 mignie 3-
krotnie.

03. Jezeli zajdzie potrzeba zapamigtania innych nadajnikéw, w przeciagu 10
sekund powtdrzyé krok 02; w innym wypadku, procedura zapamietywania
zostanie zakonczona automatycznie.

Nadajnik zapamietany w Trybie | moze sterowaé tylko 1 automatyka, ale za
pomoca 4 komend.

C.3 - Zapamietywanie - "Tryb II"

W przypadku zastosowania tej procedury, zadaniem instalatora jest przypisanie

wymaganej komendy do przycisku nadajnika. Aby zapamieta¢ komendeg na

danym przycisku, postepowac¢ zgodnie z ponizsza procedura.

01. Odnie$¢ sie do ponizszej tabeli; wybra¢ komende do zapamietania i
sprawdzi¢ ile razy nacisng¢ przycisk na nadajniku (w fazie 03) aby nadajnik
zostat zapamietany.

« Komenda "Otwoérz" (> Otwérz > Stop > Zamknij > Otwérz > ...)
nacisna¢ jednokrotnie

= Komenda "Pieszy" (>Catkowicie otworz 1 skrzydto > ...)
nacisna¢ dwukrotnie

» Komenda> Otworz > Stop > Otworz > ...

nacisna¢ trzykrotnie

» Komenda> Zamknij > Stop > Zamknij > ...

nacisna¢ czterokrotnie

Uwagi « Komendy “Otwdrz” i "Pieszy” mogg byé modyfikowane przez
uzytkownika (patrz punkt B.1). « Symbol “>” oznacza: “nacis$nij przycisk jeden
raz’.

02. Na centrali, nacisna¢ przycisk P1 tyle razy ile wymaga tego komenda do
zapamigtania i upewni¢ sie, ze dioda P1 miga tyle razy ile powinna w
przypadku wybranej komendy.

03. (w przeciggu 10 s) nacisnaé wybrany przycisk na nadajniku i przytrzymac
przez co najmniej 3 s. Jezeli procedura zapamigtywania przebiegnie
pomyslnie, dioda P1 na centrali mignie powoli 3 razy. Jezeli procedura
zapamigtywania przebiegta pomysinie, dioda P1 mignie 3-krotnie.

04. Jezeli zajdzie potrzeba zapamietania innych nadajnikéw, w przeciggu 10
sekund powtérzyé krok 03; w innym wypadku, procedura zapamietywania
zostanie zakonczona automatycznie.

Aby zapamieta¢ inny przycisk, powtérzy¢ procedure od poczatku.

C.4 - Kopiowanie aktualnie i wczesSniej
zapamietanych nadajnikow
Procedura ta umozliwia zapamietanie nowego nadajnika na centrali poprzez
kopiowanie charakterystyk innego, aktualnie i wczes$niej zapamietanego
nadajnika. Podczas tej procedury pod uwage nalezy wziaé nastgepujace uwagi:
— jezeli nadajnik do skopiowania zapamietany jest w Trybie |, to w przypadku
zadania naci$niecia przycisku, nacisna¢é mozna ktorykolwiek przycisk na obu
nadajnikach;
—jezeli nadajnik do skopiowania zapamigtany jest w Trybie I, to w przypadku
zadania naci$niecia przycisku, na "starym' nadajniku nacisna¢ nalezy przycisk z
zaprogramowang komenda do skopiowania a na ,nowym” przycisk, ktéry ma
dang komende wywotywac.
01.Upewni¢ sie, ze oba nadajniki znajduja si¢ w poblizu automatyki i nacisna¢
przycisk na 'nowym" nadajniku radiowym i przytrzymaé przez co najmniej 5
sekund; nastepnie, zwolni¢ przycisk.
02. Na STARYM nadajniku powoli nacisna¢ 3-krotnie przycisk.
03. Na NOWYM nadajniku, nacisna¢ raz przycisk.
"Nowy" nadajnik zostanie zapamietany na centrali z identycznymi
charakterystykami co "stary nadajnik”
Aby zapamietac¢ inne nadajniki, nalezy powtérzy¢ te¢ sama procedure.
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Tabela 8
Parametr Przyciski dostepu Dostepny zakres wartosci Przycisk llo$¢ nacisnie¢
Czas przerwy T1+T2 10 sekund T1 Jedno
20 sekund (*) T1 Dwa
40 sekund T1 Trzy
80 sekund T1 Cztery
Komenda "pieszy" T1+T2 Otworz 1 skrzydto do potowy T2 Jedno
(aktywowana przyciskiem Otwérz catkowicie 1 skrzydto (¥) T2 Dwa
nadajnika T2) .
Otworz 2 skrzydta do 1/4 petnego kata T2 Trzy
Otworz 2 skrzydta do potowy T2 Cztery
Sita silnika T1+ T2 Minimalna T3 Jedno
Srednia niska (¥) T3 Dwa
Srednia wysoka T3 Trzy
Maksymalna T3 Cztery
Komenda "Otwoérz" T1+T2 > Otworz > Stop > Zamknij > Stop > ... T4 Jedno
(aktywowana przyciskiem > Otworz > Stop > Zamknij> Otwoérz > ... (%) T4 Dwa
nadajnika T1 i poprzez . - . -
Zlacze "Otwérz" w centrali) > Otworz > Zamknij > Otwérz > Zamknij> ... T4 Trzy
> Otworz > Otworz > Otwérz > ... T4 Cztery
Odprezenie
= przy zamknieciu (silnik1) | T1+ T3 Brak odprezenia (*) T1 Jedno
0.1 s (Minimalne) T1 Dwa
.o T1 Trzy
eee T1 Cztery
0.4 s (Srednie) T1 Pie¢
cecee T1 Szesé
ecccce T1 Siedem
0.7 s (Maksymalne) T1 Osiem
= przy otwarciu (silnik 1) T1+T3 Brak odprezenia (*) T2 Jedno
0.1 s (Minimalne) T2 Dwa
oo T2 Trzy
eee T2 Cztery
0,4s (Srednie) T2 Pie¢
eccee T2 Szesc
ccccece T2 Siedem
0.7 s (Maksymalne) T2 Osiem
= przy zamknieciu (silnik 2) T1+T3 Brak odprezenia (*) T3 Jedno
0.1 s (Minimalne) T3 Dwa
oo T3 Trzy
eee T3 Cztery
0.4 s (Srednie) T3 Pieé
cecee T3 Szes¢
ssssse T3 Siedem
0.7 s (Maksymalne) T3 Osiem
= przy otwarciu (silnik 2) T1+T3 Brak odprezenia (*) T4 Jedno
0.1 s (Minimalne) T4 Dwa
.o T4 Trzy
eee T4 Cztery
0.4 s (Srednie) T4 Pie¢
cccee T4 Szesc¢
cecccece T4 Siedem
0.7 s (Maksymalne) T4 Osiem
(*) Ustawienie fabryczne
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Iabela 9
Parametr bt S
Czas przerwy T1+ T2 T1
Pass door T1+ T2 T2
Sita silnika T1+ T2 T3
Funkcja "Otworz" T1+ T2 T4
Zwolnij przy zamknieciu (silnik 1) T1+ T3 T1
Zwolnij przy otwarciu (silnik 1) T1+ T3 T2
Zwolnij przy zamknieciu (silnik 2) T1+ T3 T3
Zwolnij przy otwarciu (silnik 2) T1+ T3 T4
Tabela 10
Parametr N. | Ustawiona warto$¢
Czas przerwy 1 | 10 sekund

2 | 20 sekund (*)

3 | 40 sekund

4 | 80 sekund
Komanda 1 | Otworz 1 skrzydto do potowy
"Pieszy" 2 | Otworz catkowicie 1 skrzydto (*)

3 | Otworz 2 skrzydta do 1/4 petnego kata

4 | Otwérz 2 skrzydta do potowy
Sita silnika 1 Minimalna

2 | Srednia niska (*)

3 | Srednia wysoka

4 | Maksymalna
Komenda 1 | Otwérz > Stop > Zamknij> Stop > ...
"Otworz" 2 | > Otwérz > Stop > Zamknij > Otworz > ... (¥

3 | > Otworz > Zamknij > Otwérz > Zamknij > ...

4 | > Otworz > Otworz > Otwérz > ...
Odprezenie

= przy zamknieciu

Brak (*)

(silnik1)

0.1 s (Minimalne)

0.4 s (Srednie)

0.7 s (Maksymalne)

= przy otwarciu

Brak (*)

(silnik 1)

0.1 s (Minimalne)

0,4s (Srednie)

0.7 s (Maksymalne)

= przy zamknieciu

Brak zwolnienia (*)

(silnik 2)

0.1 s (Minimalne)

0.4 s (Srednie)

0.7 s (Maksymalne)

= przy otwarciu

Brak zwolnienia (*)

(silnik 2)

0.1 s (Minimalne)

0.4 s (Srednie)
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0.7 s (Maksymalne)

(*) Ustawienie fabryczne

C.5 - Usuwanie WSZYSTKICH nadajnikow
zapamietanych przez centrale

Uwaga! —Procedura ta umozliwia usuniecie wszystkich zapamietanych nadajnikéw.

01. Na centrali, nacisna¢ przycisk P1 i przytrzyma¢ az zaswieci sig dioda P1
i mignie 3-krotnie - zwolnic przycisk dokfadnie przy trzecim mignieciu.

02. Odczeka¢ okoto 4 sekundy, podczas ktérych dioda P1 bedzie miga¢ w
szybkim tempie (=usuwanie w toku)

03. Jezeli procedura przebiegnie pomysinie, to po kilku chwilach dioda P1 powoli
mignie 5 razy (=procedura usuwania zakoriczona pomysinie).

C.6 - Nadajniki zapisane w “Trybie /1”

W jednej centrali, zapamietane moga by¢ nadajniki zaréwno w trybie |, jak i w
trybie Il. Centrala zawiera 256 komorek pamieci i na kazdym z nich mozna
zapisa¢ wszystkie przyciski nadajnika, jezeli zapisany jest on w Trybie |, lub 1
przycisk nadajnika, jezeli zapisany jest on w Trybie II.

Tryb ten umozliwia sterowanie 2 uktadami automatycznymi lub wigcej, na
przyktad:

= przyciskiem T1 zaprogramowanym jako “> Otwoérz > Stop > Otwoérz > ..
Sterowa¢ mozna automatykg nr 1;

= przyciskiem T2 zaprogramowanym jako “> Zamknij > Stop > Zamknij > ...”
Sterowa¢ mozna automatykg nr 1;

= przyciskiem T3 zaprogramowanym jako “> Otwdrz > Stop > Zamknij > Otwoérz
> ...” Sterowa¢ mozna automatyka nr 2;

= przyciskiem T3 zaprogramowanym jako “> Otwdrz > Stop > Zamknij > Otwoérz
> ...” Sterowa¢ mozna automatyka nr 3.

Uwaga! - Jezeli nadajnik jest juz zapisany w Trybie |, Zaden z jego przyciskéw nie
moze by¢ zapamietany w Trybie Il.

D - ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

W Tabeli 12 przedstawiono wskazéwki do radzenia sobie z problemami
zaistniatymi podczas instalacji lub bedacymi wynikiem btedow.

E - DIAGNOSTYKA | SYGNALY

Niektore urzadzenia bezposrednio emitujg odpowiednie sygnaty w celu opisania
stanu dziatania lub nieprawidtowosci

E.1 - Wskazniki na fotokomérkach

Fotokomérki wyposazone sa w diode "BEZPIECZENSTWA" informujace o stanie
dziatania; Znaczenie sygnalizacji diody opisano w Tabeli 13.

E.2 - Wskazniki na centrali

Diody na centrali wysytaja sygnaty informujace o prawidlowym dziataniu oraz o
btedach. Znaczenie sygnalizacji diody opisano w Tabeli 11.

E.3 - Sygnaty lampy

Podczas ruchu, lampa zapala sig¢ co sekunde; w przypadku nieprawidtowosci,
lampa miga z wiekszg czegstotliwoscig (co pét sekundy); sygnat powtarzany jest
dwa razy z jednosekundowg przerwa; Znaczenie sygnalizacji diody opisano w
Tabeli 14
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Tabela 11

Dioda ECSBus Stan Dziatanie

Wytgczona Btad Sprawdzi¢ czy centrala jest zasilania; sprawdzi¢ czy bezpieczniki nie zostaty
przepalone; jezeli tak — usung¢ przyczyn i wymieni¢ bezpieczniki na nowe, o
tej samej charakterystyce.

Wigczona na state Powazny btad Zaistniat powazny btad; wytaczy¢ centrale na kilka sekund; jezeli dany stan sig

utrzyma, nalezy wymieni¢ ptyte elektroniki.

Jedno migniecie na sekunde

Wszystko OK

Centrala dziata prawidtowo

2 ditugie migniecia

Zmiana stanu wejscia

Zmiana stanu wej$¢: OTWORZ, STOP, aktywacja fotokomaérek lub gdy
uzywany jest nadajnik radiowy.

Seria mignigé z przerwami

Identycznie jak w przypadku
migajacej lampy

patrz Tabela 14

Szybkie miganie

Zwarcie ECSBus

Wykryto przecigzenie i odcigte zostato zasilanie ECSBus. Sprawdzi¢
urzadzenia po kolei je odtaczajgc. Aby przywrdci¢ zasilanie ECSBus, nalezy
wysta¢ komende, na przyktad przez nadajnik radiowy.

Dioda STOP Stan Dziatanie

Wytaczona Aktywne wejscie STOP Sprawdzi¢ urzadzenia podtaczone do wejscia STOP.

Wigczona Wszystko OK Aktywne wejscie STOP.

Dioda OTWORZ Stan Dziatanie

Wytaczona Wszystko OK Nieaktywne wejscie OTWORZ.

Wigczona Aktywne wejscie OTWORZ Jest to normalne tylko, jezeli urzadzenie podtgczone do wejscia
OTWORZ jest aktywne.

Dioda P1 Stan Dziatanie

Wytaczona Wszystko OK Proces zapamigtywania nie jest przeprowadzany.

Wiaczona 1 tryb zapamietywania Jest to normalne przy 1 trybie zapamietywania, ktéry trwa maks. 10 s..

Seria szybkich mignie¢ od 1 do 4

2 tryb zapamigtywania

Jest to normalne przy 2 trybie zapamigtywania, ktory trwa maks. 10 s.

1 wolne mignigcie

Nieprawidtowa komenda

Komenda otrzymana z nadajnika, ktéry nie zostat zapamietany.

3 wolne migniecia

Zapamigtywanie OK

Zapamigtywanie zakonczone pomysinie.

5 wolnych mignie¢

Usuwanie OK

Pomyslinie usunieto wszystkie nadajniki radiowe z pamiegci centrali.

Dioda P2 Stan Dziatanie
Wytaczona Wszystko OK Wybrano "Niskg" predkos¢.
Wiaczona Wszystko OK Wybrano "Wysokg" predkos¢.

1 mignigcie na sekunde

Faza zapamietywania nie zostata
przeprowadzona lub w danych
pamieci jest btad

Niektore urzadzenia moga zawiera¢ btedy; sprawdzi¢ to i powtérzy¢ faze
zapamigtywania (patrz punkt A.10).

2 mignigcia na sekunde

Procedura zapamietywania
urzadzenia w toku

Wyszukiwanie podtaczonych urzagdzen w toku (trwa to maksymalnie pare
sekund).

Dioda P3 Stan Dziatanie
Wytaczona Wszystko OK Operacja w "cyklu czgéciowym" (pétautomatyczna).
Wigczona Wszystko OK Operacja w "cyklu catkowitym" (automatyczna).

1 migniecie na sekunde

Zaden kat otwarcia nie zostat
zapisany

Przeprowadzenie fazy zapamietywania otwarcia i zamknigcia skrzydet (patrz
rozdziat 7.2).

2 mignigcia na sekunde

Faza zapamietywania kata otwarcia
w toku

Faza zapamigtywania kata otwarcia w toku.
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Tabela 12

Objawy

Prawdopodobna przyczyna i sugerowane rozwigzanie

Nadajnik radiowy nie wysyta sygnatu (dioda
nie zapala sig)

» Sprawdzi¢ czy baterie nie sg wyczerpane i w razie potrzeby wymienic je.

Ruch sig nie rozpoczyna i dioda "ECSBus"
nie miga.

= Sprawdzi¢ czy kabel zasilajacy jest prawidtowo wetkniety do gniazda sieciowego.
« Sprawdzi¢ czy bezpieczniki i nie zostaty przepalone (punkt A.3): jezeli tak, to nalezy usuna¢ przyczyne i
wymieni¢ bezpieczniki na nowe, o tej same charakterystyce.

Ruch nie zostaje rozpoczety i lampa nie
miga

- Sprawdzi¢ aktualny odbiér komendy. Jezeli komenda zostata odebrana przez wejécie "OTWORZ, zapali¢ sie
powinna odpowiednia dioda "OTWORZ" ; jezeli uzywany jest nadajnik radiowy, dioda "ECSBus" powinna
powoli migna¢ dwa razy.

Ruch nie zostaje rozpoczety i lampa miga

 Patrz Tabela 14.

Ruch sig rozpoczyna, ale natychmiast
nastepuje odwrécenie kierunku ruchu

= Wybrana sita jest zbyt mata aby poruszy¢ brame. Sprawdzi¢ czy na drodze bramy nie ma zadnych
przeszkdd i w razie potrzeby wybraé wigksza site, jak opisano w punkcie B.1.

Ruch sie rozpoczyna ale lampa jest
nieaktywna

= Upewnic sig czy na ztaczu FLASH lampy jest wystarczajacy poziom napigcia w trakcie ruchu (poniewaz jest
to napiecie zmieniajace sie, jego poziom nie ma znaczenia: ok. 10-30Vpp); jezeli obecne jest napiecie,
problem spowodowany jest najpewniej uszkodzeniem zaréwki, ktérg nalezy wymieni¢ na identyczny model.

Tabela 13

DIODA "BEZPIECZENSTWA" Stan

Dziatanie

Wytaczona

Fotokomorki nie sg zasilane lub sg

Sprawdzi¢ czy poziom napiecia na ztaczach fotokomérki wynosi ok. 8-12 Vps;

uszkodzone

jezeli napiecie jest prawidtowe, prawdopodobnie fotokomoérki sg uszkodzone.

3 szybkie migniecia i 1-
sekundowa przerwa

Urzadzenie nie zostato rozpoznane przez
centrale

Powtérzy¢ procedure zapamigtywania na centrali (rozdziat 10). Sprawdzi¢
czy pary fotokomérek na ECSBus majg rézne adresy (patrz Punkt A.9).

1 bardzo wolne mignigcie

RX odbiera doskonaty sygnat

Normalne dziatanie.

1 wolne mignigcie

RX odbiera dobry sygnat

Normalne dziatanie.

1 szybkie mignigcie

RX odbiera staby sygnat

Normalne dziatanie, ale nalezy sprawdzi¢ wyosiowanie TX-RX i czysto$¢ szybek
fotokomorek.

1 bardzo szybkie migniecie

RX odbiera bardzo staby sygnat

Na granicy normalnego dziatania; sprawdzi¢ wyosiowanie TX-RX i czysto$¢
szybek fotokomorek.

Ciagle $wieci RX w ogéle nie odbiera sygnatu Sprawdzi¢ czy pomiedzy TX i RX nie ma zadnych przeszkdd. Sprawdzi¢ czy dioda
na TX powoli miga. Sprawdzi¢ wyosiowanie TX-RX.

Tabela 14

Szybkie mignigcia Stan Dziatanie

1 migniecie Blad na wejéciu ECSbus Przy rozppczeciu ruchu, obecne w _systemie urzadz_enia nie odpgwiadaja 5

1 sekunda przerwy urzadzeniom rozpoznanym w trakcie programowania automatyki; sprawdzi¢ to

1 migniecie i w razie potrzeby przeprowadzi¢ procedure zapamietywania (punkt A.10).
Urzadzenie (lub urzadzenia) moze by¢ uszkodzone; sprawdzi¢ to i w razie
potrzeby wymieni¢ urzadzenia.

2 migniecia Alarm z linii fotokomérek Przy rozpoczeciu ruchu, fotokomorka (lub fotokomaorki) uniemozliwia

1 sekunda przerwy wykonanie ruchu; sprawdzi¢ czy nie ma zadnych przeszkéd. Jezeli ruch

2 migniecia uniemozliwia fizyczna przeszkoda, nie ma potrzeby przeprowadzania
czynnosci naprawczych.

3 migniecia Zadziatata funkcja ograniczenia sity | Brama podczas ruchu napotyka wzmozony opér; sprawdzi¢ przyczyne.

1 sekunda przerwy sitownika (funkcja ,przecigzeniowa”)

3 migniecia

4 mignigcia Alarm na wej$ciu STOP Przy rozpoczeciu ruchu lub w czasie ruchu, aktywowane zostato wejscie STOP;

1 sekunda przerwy sprawdzi¢ przyczyne.

4 mignigcia
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TECHNICZNA SPECYFIKACJA PRODUKTU

Sitownik WT1SC do bram skrzydtowych

Typ produktu: sitownik elektromechaniczny do uktadéw automatycznych stosowanych w bramach i drzwiach, z wbudowang centralg sterujaca i odbiornikiem dla

nadajnikow GTX4

Zastosowana technologia: system silnik DC, przektadnia $limakowa; reczne odblokowanie mechaniczne. Wewnetrzna jednostka zasilajaca wbudowana w sitownik i

oddzielona od centrali; redukuje napiecie z sieci do warto$ci znamionowej 24V ps, wykorzystywanej w catej automatyce

Maksymalny moment obrotowy: 100 Nm

* Znamionowy moment obrotowy: 50 Nm

Predkos$¢ bez obcigzenia: 0,20 rad/s + 0,30 rad/s

Predkos$¢ przy znamionowym momencie obrotowym: 0,16 rad/s + 0,24 rad/s

+ Maksymalna czestotliwos$¢ cykli pracy: 100 cykli na dzien (1 cykl = otwarcie + zamkniecie). Centrala ogranicza ilo$¢ cykli do maks. 50 cykli na godzine

Maksymalny czas pracy ciagtej: ok. 10 minut

« Ograniczenia zastosowania: budowa produktu umozliwia jego zastosowanie w bramach o masie do 180 kg (skrzydto o dt. 0.8m) lub ze skrzydtem o dtugosci do

1.6 m i katem otwarcia do 110°

Zasilanie z sieci: 230 Vpp (+10% -15%) 50/60 Hz

* Pobdr mocy: 120 W

Zasilanie awaryjne: bateria PR2

Wyjscie lampy: przystosowane do zaréwek 12 V (maks. 21 W)

Wyjscie "ECSBus”™: 1 wyjécie o maksymalnym obcigzeniu 7 jednostek ECSBus

Wejscie "OTWORZ": Dla normalnie otwartych stykéw (zamknigcie styku powoduje wystanie komendy "OTWORZ")

Wejscie "STOP": Dla stykéw normalnie otwartych i/lub stykow o statej rezystancji 8.2 kOhm, lub normalnie zamknietych stykéw z funkcja autozapamietywania

"normalnego” stanu (zmiany odnoszace sie do zapamigtanego stanu powodujg wystanie komendy "STOP")

+ Wejscie anteny radiowej: 50 Ohm do podtgczenia kabla typu RG58 lub podobnego

* Maks. dlugos¢ przewododw: Zasilanie: 30m; wyjscie silnika: 10m; inne wejscia/wyjscia: 20m; kabel antenowy krétszy niz 5m (zalecane) (stosowac sig do zalecen
dotyczacych minimalnych wymiaréw przekroju i typdw kabli)

= Temperatura robocza otoczenia: -20 + +50 °C (wydajno$¢ sitownika jest zmniejszona przy niskich temperaturach)

= Zastosowanie w $rodowisku kwasowym, solnym i wybuchowym: nie

+ Montaz: pionowy, ze specjalng ptyta montazowg

= Klasa ochrony: IP 44

+ Wymiary/masa: 385 x 90 x 123 mm / 4,8 Kg

Mozliwo$¢ zdalnego sterowania: Poprzez nadajniki GTX4, uktad przystosowany jest do odbioru jednej lub wigcej sposréd nastepujacych komend: "OTWORZ", "Otwo

czgsciowo", "Tylko otwérz" i "Tylko zamknij"

Kompatybilno$¢ z nadajnikami GTX4: do 256 w przypadku zapamiegtania w “Trybie I”

Zasieg nadajnikow GTX4: 50-100 m. Odlegto$¢ moze sie zmienia¢ w zaleznosci od obecnosci przeszkdd lub zakitdcen elektromagnetycznych. Zasieg zalezy od

pozycji anteny odbiorczej wbudowanej we lampe FL100

« Programowalne funkcje: funkcja "pétautomatyczna" (po otwarciu bramy, centrala nie zamyka jej automatycznie) lub "automatyczna" (po otwarciu bramy, centrala
zamyka jg automatycznie); "niska" lub "wysoka" predkos¢ silnika; w przypadku trybu "automatycznego", czas przerwy mozna wybraé sposrod 10, 20, 40 i 80
sekund; otwarcie w funkcji "pieszy" mozna wybra¢ w 4 réznych trybach; czuto$¢ wykrywania przeszkéd mozna ustawié¢ w 4 ré6znych poziomach; komenda
"Otwérz" moze byé wybrana sposréd 4 trybow

= Autoprogramowanie: Autoprogramowanie urzadzen podtaczonych do wyjscia CSBus; Autoprogramowanie typu urzadzenia realizujgcego komendeg "STOP" (NO,

NC lub styk 8.2 kQ); Autoprogramowanie dtugosci ruchu dla kazdego skrzydta; Autoprogramowanie uktadu automatycznego z 1 lub 2 sitownikami

Sitownik WT1SK do bram skrzydtowych

Typ produktu: sitownik elektromechaniczny do uktadéw automatycznych stosowanych w bramach i drzwiach

Zastosowana technologia: silnik 24DC, przekfadnia slimakowa; odblokowanie reczne silnika

Maksymalny moment obrotowy: 100 Nm

= Znamionowy moment obrotowy: 50 Nm

Predkos$¢ bez obcigzenia: 0,20 rad/s + 0,30 rad/s

Predkos$¢ przy znamionowym momencie obrotowym: 0,16 rad/s + 0,24 rad/s

+ Maksymalna czestotliwos¢ cykli: 100 cykli na dzien (1 cykl = otwarcie + zamknigcie). Centrala silnika WT1SC ogranicza ilo$¢ cykli do maks. 50 cykli na godzing

Maksymalny czas pracy ciagtej: ok. 10 minut

= Ograniczenia zastosowania: budowa produktu umozliwia jego zastosowanie w bramach o masie do 180 kg (skrzydto dt. 0.8m) lub ze skrzydtem o dtugosci do 1.6
m i katem otwarcia do 110°

« Zasilanie: 24 Vps

* Pobdr pradu znamionowego: 2A; przy starcie, maksymalny pobér pradu to 3A dla maksymalnego czasu 2 s

« Temperatura robocza otoczenia: -20 + +50 °C (wydajno$¢ sitownikatadniowego jest zmniejszona przy niskich temperaturach)

- Zastosowanie w $rodowisku kwasowym, solnym i wybuchowym: nie

* Montaz: pionowy, ze specjalng ptyta montazowa

- Klasa ochrony: IP 44

* Wymiary/masa: 385 x 90 x 123 mm / 4,3 kg

Polski — 33




Lampa FL100

* Typ produktu: lampa w uktadach automatycznych bram i drzwi. Urzadzenie wyposazone jest w antene odbiorcza do odbioru fal radiowych.
= Zastosowana technologia: Lampa z zaréwka 12V/21W sterowana za pomocg central sterujgcych uktadami automatycznymi MHOUSE

- Zardéwka: 12V/21W, mocowanie BA15 (zaréwka samochodowa)

= Zasilanie: urzadzenie moze by¢ podiaczone tylko do ztaczy "FLASH" i "ANTENA" w centralach sterujacych uktadéw automatyki MHOUSE
= Temperatura robocza otoczenia: -20 + 50°C

* Zastosowanie w srodowisku kwasowym, solnym i wybuchowym: nie

= Montaz: poziomy, na ptaskiej powierzchni lub pionowy na $cianie

« Klasa ochrony: IP 44

* Wymiary/masa: 120 x 60, h 170mm / 285¢g

Fotokomorki PH100

= Typ produktu: Wykrywacz obecnosci stosowany w uktadach automatycznych bram i drzwi (typ D wedtug normy EN 12453) wyposazony w nadajnik “TX" oraz
odbiornik "RX"

= Zastosowana technologia: Optyczna - bezposrednia interpolacja TX-RX z modulowanymi promieniami podczerwieni

+ Wydajnos$¢ detekcji: Nieprzezroczyste obiekty znajdujgce sie w osi optycznej pomiedzy TX i RX, o wymiarze wigkszym niz 50 mm i poruszajace sie wolniej niz 1.6

m/s

« Kat transmisji TX: okoto 20°

« Kat odbioru RX: okoto 20°.

* Zakres uzyteczny: 10 m przy maksymalnej odchytce ustawienia pomiedzy TX-RX réwnej +5° (urzadzenie zasygnalizuje obecnos¢
przeszkody réowniez przy szczegolnie niekorzystnych warunkach pogodowych)

« Zrodto zasilania/wyjscie: Urzadzenie moze by¢ podigczone tylko do sieci "ECSBus", z ktérej jest zasilane i do ktérej wysyta wygnaty wyjsciowe

* Pobdr mocy: 1 jednostka ECSBus

* Maks. dtugos¢ kabla: Do 20 m (stosowac sig do zalecen dotyczacych minimalnych wymiaréw przekroju i typow kabli)

* Mozliwos¢ przyporzadkowywania adresu: Do 6 par fotokomérek z funkcjg zabezpieczenia. Automatyczna synchronizacja zapobiega zakiéceniom pomiedzy
réznymi parami fotokomorek

« Temperatura robocza otoczenia: -20 + 50°C

» Zastosowanie w srodowisku kwasowym, solnym i wybuchowym: nie

= Montaz: pionowy, na $cianie

« Klasa ochrony: IP 44

* Wymiary/masa (TXi RX): 95 x 65 x 25mm / 659

Nadajniki GTX4

= Typ produktu: Nadajniki radiowe do zdalnego sterowania uktadéw automatycznych bram i drzwi.

« Zastosowana technologia: Kodowana modulacja radiowa AM OOK

* Czestotliwos¢: 433.92 MHz

« Kodowanie: kod 64-bitowy (18 trylionéw kombinacji)

« Przyciski: 4, kazdy przycisk moze by¢ wykorzystania do wysytania réznych komend do jednej centrali lub do sterowania réznymi centralami
« Emitancja: ok. 0.0001W

« Zasilanie: 6V; +20% -40%; z baterig litowg typu CR2016

- Zywotnos¢ baterii: 3 lata; obliczona przy zatozeniu 10 komend/dzien o diugosci 1s przy 20°C (wydajno$é baterii jest zmniejszona przy niskich temperaturach)
= Temperatura robocza otoczenia: -20 + 50°C

« Zastosowanie w srodowisku kwasowym, solnym i wybuchowym: nie

« Klasa ochrony: IP40 (do zastosowania w warunkach domowych i obszarach zabezpieczonych)

= Wymiary/masa: 72 x 31 x 11mm / 18g

UWAGI: Zestawy WT1s i WT2s wyprodukowane zostaty przez firme Nice S.p.a. (TV) |, Mhouse S.r.I bedaca czescig Grupy NICE S.p.a. W celu udoskonalenia swoich
produktéw, NICE S.p.a. zastrzega sobie prawo do zmian wszelkich charakterystyk technicznych w kazdej chwili i bez wcze$niejszego uprzedzenia. Producent
gwarantuje ich petng funkcjonalnos$¢ i dopasowanie do zastosowania zgodnie z ich przeznaczeniem. Uwaga: wszystkie charakterystyki techniczne odpowiednie sg dla
warunkow w temperaturze 20°C.
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ZAYACZNIK 1

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

Deklaracja w zgodzie z Dyrektywami: 1999/5/EC (R&TTE), 2004/108/EC (EMC); 2006/42/EC (MD) Zatacznik Il, czes¢ B WT1SC, WT1SK, GTX4,
PH100 i FL100, przez Nice S.p.a. (TV) |;
MHOUSE S.r.l . jest znakiem handlowym stanowigcym wiasnos¢ Nice S.p.a.

Uwaga - TreS¢ niniejszej deklaracji odnosi sie do deklaracji dotyczacej ostatniej wersji oficjalnego dokumentu przechowywanego w
siedzibie Nice Spa, dostepnej przed wydrukiem niniejszej instrukcji. Niniejszy tekst zostat zmieniony na potrzeby edytorskie. Kopia
oryginalnej deklaracji moze zosta¢ wydana przez Nice S.p.a. (TV) I.

Numer: 368/WT Wersja: 0 Jezyk: PL

Producent: NICE S.p.A.

Adres: Via Pezza AltaN°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV)Wiochy
Osoba upowazniona do opracowania dokumentacji: Sig. Oscar Marchetto
Adres: Via Pezza AltaN°13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Wiochy

Typ produktu: Elektromechaniczny silnik przektadniowy z akcesoriami
Model/Typ: WT1SC, WT1SK, GTX4, PH100, FL100

Akcesoria: —

Nizej podpisany, Luigi Paro, dyrektor zarzadzajacy firmy, o$wiadcza z petng odpowiedzialnoscig, ze wyzej wymieniony produkt spetnia
wymagania zawarte w nastepujacych dyrektywach::

« Produkty WT1SC i GTX4 spetniajg wymagania DYREKTYWY 1999/5/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 9 marca
1999 odnoszacej sie do urzadzen radiowych do telekomunikacji i wzajemnego rozpoznania ich zgodnosci, na podstawie nastepujgcych
norm zharmonizowanych: Ochrona zdrowia (art. 3(1)(a)): EN 50371:2002. Bezpieczenstwo elektryczne (art. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006.
Zgodnos¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.8.1:2008, EN 301 489-3 V1.4.1:2002. Widmo radiowe (art. 3(3)): EN 300
220-2 V2.1.2:2007.

Na podstawie dyrektywy 1999/5/WE (zatacznik V), produkt zakwalifikowano do klasy 1 i oznaczono znakiem: CEQ682

* Modele WT1SC, WT1SK, PH100 i FL100 spetniajag wymagania DYREKTYWY 2004/108/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO |
RADY z dnia 15 grudnia 2004 odnoszacej sie do kompatybilnosci elektromagnetycznej oraz uchylajacej dyrektywe 89/336/EWG na
podstawie nastepujacych norm zharmonizowanych: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

Dodatkowo, produkt WT1SC i WT10SK spetnia wymagania dotyczace "maszyny nieukonczonej" zawarte w normie: DYREKTYWA
MASZYNOWA 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 uchylajaca dyrektywe 95/16/WE

= Niniejszym oswiadczamy, ze dokumentacja techniczna sporzadzona zostata zgodnie z Zatacznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz, ze

spetnione zostaty nastepujace wymagania

1.1-112-113-121-126-151-152-155-156-157-158-1510-1.5.11

* Producent zobowigzuje sie do przekazania, w odpowiedzi na uzasadnione zgdanie wtadz panstwowych, odpowiednich informac;ji
dotyczacych "maszyny nieukonczonej", bez naruszenia praw do wtasnosci intelektualnej producenta.

= Jezeli "maszyna nieukonczona" stosowana bedzie w kraju europejskim z jezykiem oficjalnym réznigcym sie od jezyka niniejszej

deklaraciji, importer zobowigzany jest dotaczy¢ deklaracje przettumaczong w danym jezyku.

= "Maszyna nieukoniczona" nie moze by¢ stosowana dopoki maszyna, do ktdrej zostanie ona wdrozona nie bedzie objeta deklaracjg

zgodnosci z dyrektywa 2006/42/WE.

Dodatkowo, produkty WT1SC i WT1SK sg zgodne z nastepujacymi dyrektywami:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008; EN 60335-2-103:2003

Produkty WT1SC i WT1SK sg takze zgodne, w odniesieniu do odpowiednich czesci, z nastepujacymi normami EN 13241-1:2003, EN
12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 11 listopada 2010

Inz. Luigi Paro
(Dyrektor Zarzgdzajacy)
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ZAYACZNIK 2

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

Zgodna z Dyrektywa 2006/42/WE, ZALACZNIK Il, czes¢ A (deklaracja zgodnosci WE maszyny)

Nizej podpisany/firma (dane firmy lub osoby odpowiedzialnej za rozruch eksploatacyjny bramy skrzydfowej
automatycznej):

Niniejszym oswiadcza z petng odpowiedzialnoscig, ze:
- urzadzenie: brama skrzydtowa automatyczna

Spetnia wymagania zawarte w nastepujacych dyrektywach:
Dyrektywa "Maszynowa" 2006/42/WE
Dyrektywa dotyczaca zgodnosci elektromagnetycznej 2004/108/EWG
Dyrektywa niskonapieciowa 2006/95/EWG
Dyrektywa "R&TTE" 1999/5/EC
oraz nastepujacych normach zharmonizowanych:
EN 12445 “ Bramy. Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem. Metody badan."
EN 12453 “Bramy. Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem, Wymagania"
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ZAYACZNIK 3

PRZEWODNIK
UZYTKOWNIKA

Niniejszy przewodnik nalezy przechowywa¢ i udostepni¢ dla uzytkownikow
automatyki.

« Instrukcje dotyczace bezpieczenstwa

Nie zbliza¢ sie do ruchomych skrzydet bramy do momentu az nie zostang

catkowicie otwarte lub zamkniete; nie przechodzi¢ dopdki nie beda one

catkowicie otwarte i nieruchome.

Nie pozwala¢ dzieciom bawi¢ sie w poblizu bramy ani elementéw

sterujgcych.

Jezeli automatyka zacznie pracowac nieprawidtowo (hatasy, szarpanie),

natychmiast jg wylaczy¢; niezastosowanie sie do tej instrukcji moze

prowadzi¢ do zaistnienia niebezpieczenstwa lub wypadku.

- Nie dotykaé¢ ruchomych elementow

Regularne kontrole i czynnosci konserwacyjne nalezy przeprowadzacé

zgodnie z planem konserwaciji.
Konserwacje i naprawy mogga byé

wykwalifikowany personel techniczny.

przeprowadzane tylko przez

= Sterowanie bramg

—— Za pomocg nadajnika radiowego —
Dostarczony nadajnik radiowy jest gotowy do uzycia i wyposazony jest w cztery
przyciski o nastepujacych funkcjach

T2

Dioda

T1

Funkcja(*)

Przycisk T1
Przycisk T2
Przycisk T3
Przycisk T4

(*)Tabele tg musi uzupetnic¢ osoba programujgca automatyke.

—— Za pomocag przetgcznika —
Przetgcznik ma dwie pozycje z automatycznym powrotem do srodka

CZYNNOSC FUNKCJA
Obrét w prawo “OTWORZ” *
Obrét w lewo “STOP” Zatrzymuije ruch bramy

(¥)Tabele tg musi uzupetni¢ osoba programujgca automatyke.

—— Sterowanie przy niedziatajgcych urzgdzeniach zabezpieczajgcych —
W przypadku nieprawidtowo dziatajacych lub niedziatajacych urzadzen
zabezpieczajacych, brama moze by¢ nadal sterowana.

01. Wyda¢ komende (za pomocg zdalnego sterowania lub przetacznika
kluczykowego). W zgody wydanej przez urzadzenia zabezpieczajace,
bramka otworzy sie normalnie; w innym wypadku, lampa zacznie migac¢, ale
ruch nie zostanie rozpoczety (iloS¢ mignie¢ zalezy od przyczyny
zablokowania ruchu)..

02. Wyda¢ ponownie komende w przeciggu 3 sekund naciskajac i przytrzymujac
przycisk.

04. Po uptywie okoto 2 s, brama przejdzie w tryb "przytrzymaj aby otworzyc".
Innymi stowy, bedzie sie poruszata dopoki przycisk wysytajacy komende
bedzie naci$niety; zostanie zatrzymana w momencie zwolnienia przycisku.

W przypadku niedziatajacych urzadzen zabezpieczajgcych, nalezy niezwtocznie

je naprawic.

*» Reczne wysprzeglanie i blokowanie
sitownika

Sitownik wyposazony jest w uktad mechaniczny umozliwiajacy reczne otwieranie i
zamykanie bramy. Operacje reczne przeprowadza¢ nalezy w przypadku awarii
zasilania, nieprawidtowosci w dziataniu lub podczas instalaciji.

Uwaga - W przypadku awarii zasilania, brama moze by¢ zasilana z baterii PR2
(jezeli jest ona obecna w systemie).

Aby wysprzegli¢ sitownik recznie, odnies¢ sie do rys. 39 i postepowaé zgodnie z
nastgpujaca procedura.

01. Przekreci¢ ptytke zwalniajaca w prawo o 90° w celu odstoniecia sworznia
zwalniajacego.

02. Natozy¢ klucz na sworzen zwalniajacy.

03. Przekreci¢ klucz w prawo o prawie caty petny obrot.

04. Skrzydto bramy moze by¢ teraz przesunigte recznie na wymagana pozycje.

05. Aby przywréci¢ dziatanie automatyczne, przekreci¢ klucz w lewo i przesungé
skrzydto recznie do momentu az nie zatrzasnie sie¢ ono w mechanizmie
napedzajacym.

06. Nastgpnie, wyja¢ klucz ze sworznia zwalniajagcego i przekreci¢ ptytke
zwalniajaca w lewo o 90° w celu zastoniecia otworu.
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* Czynnosci konserwacyjne
wykonywane przez uzytkownika

Jedyne zadania uzytkownika to czyszczenie fotokomodrek i usuniecie lisci i
kamieni mogacych zaktéci¢ prace uktadu automatycznego.

« Wyczysci¢ powierzchnie urzadzen przy pomocy lekko wilgotnej (nie mokrej)
szmatki. Nie uzywaé substancji zawierajgcych alkohol, rozpuszczalniki,
benzyne ani inne substancje palne. Substancje takie moga uszkodzi¢
urzadzenia, spowodowac pozar lub porazenie elektryczne.

* Przed usunigciem lisci lub kamieni, odtaczy¢ od zasilania uktad automatyczny w
celu zapobiegnigecia uruchomieniu bramy.

* Wymiana baterii nadajnika

Niski poziom napigcia baterii znacznie obniza zasieg dziatania nadajnika. Kiedy
po nacisnieciu przycisku dioda L1 zaswieci sig, a nastepnie nagle sie wytaczy,
oznacza to, ze bateria jest catkowicie wyladowana i musi zostaé natychmiast
wymieniona.

Jezeli dioda L1 zaswieci sie na krétki czas, oznacza to, ze poziom natadowania
baterii jest niski; w takim wypadku nalezy nacisnaé przycisk i przytrzymaé go
przez co najmniej pét sekundy w celu wystania komendy za posrednictwem
nadajnika. Jezeli poziom natadowania baterii jest zbyt niski aby umozliwi¢
wystanie komendy (i odczekanie na odpowiedz), dioda L1 zgasnie a nadajnik
zostanie wytaczony. Aby przywréci¢ normalne dziatanie nadajnika, wymienic starg
baterie na nowg tego samego typu przy zachowaniu prawidtowej polaryzacji. Aby
wymieni¢ baterie, postepowa¢ zgodnie ze schematem przedstawionym na
rysunku 40.

UWAGA! — Baterie zawierajg substancje toksyczne: nie usuwac ich razem ze
zwyklymi odpadami; przestrzega¢ odpowiednich przepiséw lokalnych.

» Uchwyt Scienny nadajnika

Aby zamontowac¢ uchwyt nadajnika na $cianie, nalezy odnie$¢
sie do rys. 41.
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Mhouse jest znakiem handlowym bedacym wiasnoscig Nice S.p.a.

Nice S.p.a.

Via Pezza Alta, 13 - Z.I. Rustigné
31046 Oderzo (TV), Wiochy

Tel. +39 0422 85 38 38
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