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OGOLNE OSTRZEZENIA | SRODKI Z BEZPIECZENSTWA

— KROK 1

Ostrzezenia dotyczace bezpieczenstwa:

e UWAGA! - Niniejsza instrukcja zawiera istotne ostrzezenia dotyczace
bezpieczenstwa osobistego. Nieprawidlowa instalacja moze spowodowaé
powazny uraz. Przed rozpoczeciem obstugi urzadzenia, dokfadnie przeczyta¢
wszystkie czesci niniejszej instrukcji. Jezeli pojawig sie jakie$ watpliwosci,
nalezy natychmiast zakonczy¢ instalacje i skontaktowaé sie z Dziatem Pomocy

Technicznej Mhouse.

UWAGA! - Wazne: Przechowywa¢ niniejszg instrukcje w bezpiecznym miejscu

w celu zastosowania w przysztosci podczas procedur konserwacji i utylizaciji

sprzetu.

e UWAGA! - Wedtug najbardziej aktualnych przepiséw prawa europejskiego,
produkcja drzwi lub bram automatycznych musi by¢é zgodna z normami
przewidzianymi w Dyrektywie 2006/42/WE (Dyrektywa Maszynowa) oraz, w
szczegolnosci z normami EN 12445; EN 12453; EN 12635 oraz EN 13241-1,
ktére umozliwiajg sporzadzenie deklaracji zgodnos$ci uktadu automatycznego.
Biorgc pod uwage wyzej wymienione kwestie, wszystkie czynnosci zwigzane z
wykonywaniem potaczen, rozruchem eksploatacyjnym oraz konserwacjg moga
by¢ wykonywane tylko przez wykwalifikowanego i wyszkolonego technika.
Wstepne ustawienia, instalacja i programowanie moze by¢ przeprowadzane
przez personel ze standardowymi umiejetnosciami, przy =zatozeniu, ze
przestrzegane beda wszystkie instrukcje zawarte w niniejszej instrukcji, ze
szczegllnym uwzglednieniem ostrzezen w KROKU 1.

Ostrzezenia dotyczace instalacji:

Podczas czytania niniejszej instrukcji nalezy zwraca¢ szczegéing uwage na
informacje oznaczone symbolami

Symbole te oznaczaja, ze dane kwestie mogg byé zrédiem potencjalnych
zagrozen. Operacje oznaczone tymi symbolami mogg by¢é wykonywane jedynie
przez wykwalifikowany personel i zgodnie z instrukcjg oraz aktualnymi normami
dotyczacymi bezpieczenstwa.

* Przed rozpoczgciem instalacji, upewni¢ sig, ze produkt ten jest odpowiedni do
zastosowania w danej bramie lub drzwiach (patrz KROK 3 oraz rozdziat
"Charakterystyki Techniczne Produktu"). Jezeli nie jest, NIE rozpoczynaé
instalacji.

Sie¢ zasilajaca nalezy wyposazy¢ w urzadzenie roztaczajace (brak w zestawie)
w celu zagwarantowania przerwy pomiedzy stykami oraz catkowite odtgczenie
od zasilania w przypadku zaistnienia warunkéw przepiecia kategorii |11
Wszystkie czynnosci zwigzane z instalacja i konserwacja przeprowadzac¢
nalezy przy automatyce catkowicie odiaczonej od zasilania. Jezeli
urzadzenie odigczajace zasilanie jest niewidoczne z miejsca, w ktoérym

znajduje sie uktad automatyczny, to przed rozpoczeciem obstugi, przy
urzadzeniu  rozlgczajgcym  nalezy  umiescié  informacje  "UWAGA!
KONSERWACJA W TOKU".

e UWAGA! - Nigdy nie uruchamia¢ silnika przed zainstalowaniem go w
petni na kolumnie oraz na skrzydle bramy.

WIEDZA DOT. PRODUKTU ORAZ PRZYGOTOWANIE DO INSTALACJI

UWAGI DOTYCZACE INSTRUKCJI

Niniejsza instrukcja opisuje w jaki spos6b przygotowa¢ do obstugi
kompletny i optymalny uklad automatyczny, taki, jak przedstawiony na
rys. 5 przy wykorzystaniu wszystkich urzadzen Mhouse bedacych czescia
uktadu automatycznego “WU2S”. Niektére z tych urzadzen sa opcjonalne
i moga by¢ niedostepne w zestawie. Wszystkie urzadzenia wymienione sa
w katalogu produktéw MHouse.

Niniejsza instrukcja zostata sporzadzona jako przewodnik "krok po
kroku". Dlatego tez, aby zapewni¢ bezpieczng i tatwa instalacje oraz
programowanie, wszystkie czynnosci wykonywa¢ nalezy w kolejnosci
podanej w niniejszym dokumencie.

— KROK 2

2.1 - OPIS | PRZEZNACZENIE PRODUKTU

Urzadzenia wchodzace w sktad zestawu oraz inne akcesoria (niektore sg
opcjonalne i nie sg dotaczone do zestawu) tworza uktad automatyczny “WU2S”
przeznaczony do sterowania "domowej" bramy skrzydiowej. Wszelkie inne
zastosowania lub stosowanie w innych warunkach srodowiskowych niz te, ktére
opisane sg w niniejszej instrukcji, traktowane bedg jako nieprawidtowe i sg
surowo zabronione!

Podczas instalacji, obchodzi¢ si¢ z automatyka w sposéb ostrozny, unikajac
uderzenia, upuszczenia i kontaktu z jakimkolwiek ptynem. Nigdy nie zbliza¢
produktu do zrédet ciepta ani ptomieni, poniewaz grozi to uszkodzeniem
elementoéw urzadzenia oraz moze spowodowaé nieprawidtowe dziatanie, pozar
oraz niebezpieczne sytuacje. Jezeli takie sytuacje zaistnieja, niezwtocznie
przerwac instalacje i skontaktowac¢ sie z Dziatem Pomocy Technicznej Mhouse.

Nigdy nie dokonywaé¢ zadnych modyfikacji elementéw urzadzenia. Wszelkie
operacje inne niz te, opisane w instrukcji moga spowodowac¢ nieprawidtowe
dziatanie urzadzenia. Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za
szkody wynikajace z takich modyfikacji.

Jezeli kabel zasilajacy jest uszkodzony, musi zosta¢ wymieniony przez
wykwalifikowanego technika w celu unikniecia potencjalnych zagrozen.

Podtaczy¢ jednostke sterujaca do sieci elektrycznej wyposazonej w uktad
uziemiajacy.

Produkt nie moze by¢ obstugiwany przez dzieci ani ludzi o zaburzeniach
czucia, fizycznych lub psychicznych ani osoby, ktére nie przeszly
odpowiedniego szkolenia w zakresie bezpieczenstwa uzytkowania produktu.

Przetacznik kluczykowy nalezy zlokalizowa¢ w poblizu automatyki, lecz w
odpowiedniej odlegtosci od elementéw ruchomych i na wysokos$ci co najmniej
1.5 m od ziemi w miejscu niedostepnym publicznie. Jezeli przetacznik pracuje
w trybie "przytrzymaj aby uruchomi¢", upewnic¢ sie, ze nie ma nikogo w poblizu
automatyki.

Nie dopuszczaé dzieci do automatyki.

Upewni¢ sie, ze kiedy brama jest w pozycji catkowicie otwartej lub zamknigtej
pozycji, zadne elementy nie zostang uszkodzone; w razie potrzeby nalezy je
zabezpieczyé.

Produkt nie jest systemem ani zabezpieczeniem antywlamaniowym. Jezeli
system taki jest wymagany, to automatyke nalezy potaczy¢é z innymi
urzadzeniami zabezpieczajacymi.

Nie uruchamia¢ automatyki przed przeprowadzeniem procedury rozruchu
eksploatacyjnego opisanego w rozdziale: "Testy i rozruch eksploatacyjny".

Regularnie sprawdza¢ stan automatyki w celu upewnienia sie, ze elementy
elektryczne ani mechaniczne nie posiadajg oznak uszkodzenia ani zuzycia.
Jezeli system wymaga regulacji lub naprawy, nie nalezy go uzywad.

Jezeli produkt nie bedzie uzywany przez diuzszy okres czasu, odigczyé od
automatyki akumulator (PR1 — opcja) i przechowa¢ w suchym miejscu w celu
unikniecia niebezpieczenstwa zwigzanego z wyciekiem szkodliwych substancji.

Nie dopuszcza¢ dzieci do zabawy urzadzeniami sterujgcymi. Trzymaé pilot
zdalnego sterowania z dala od dzieci.

Opakowanie produktu nalezy zutylizowaé
stanowionymi przez lokalne przepisy

zgodnie z  wymaganiami

Ostrzezenia dotyczace obsfugi:

Powierzchnie produktu czysci¢ migekka, wilgotng szmatka. Uzywacé tylko wody;
nigdy detergentéw ani rozpuszczalnikow.

Gtéwna czg$¢ automatyki sktada sie z jednego ukftadu sterujgcego oraz dwdch
elektromechanicznych sitownikdw, z ktérych kazdy wyposazony jest w silnik
24Vps, reduktor planetarny oraz mechaniczny ukfad blokujacy umozliwiajacy
otwieranie i zamykanie bramy w przypadku awarii zasilania. Jednostka sterujaca
wyposazona jest w ptyte elektroniki i wbudowany odbiornik radiowy odbierajacy
komendy wystane przez uzytkownika z nadajnika. Odbiornik moze zapamigta¢ do
256 nadajnikow GTX4 (jezeli zapamigtane sg one w "Trybie |") oraz do 6 par
fotokomorek PH100.

Podiaczenie jednostki sterujacej do réznych urzadzen odbywa sie za
posrednictwem pojedynczego kabla 2-zytowego (system "ESCbus”). Jednostka|
sterujgca moze by¢ zasilana z sieci (230 V) lub alternatywnie za pomocg systemu|
fotoelektrycznego Mhouse PF.

W przypadku zasilania z sieci, urzadzenie moze by¢ wyposazone w baterie
(model PR1, akcesoria opcjonalne), ktéra zapewni ciagte dziatanie w wypadku
awarii zasilania. W przypadku awarii zasilania oraz w kazdym innym przypadku,
skrzydto bramy mozna przesuna¢ recznie. Nalezy w tym celu wysprzegli¢ sitownik
przy uzyciu odpowiedniego przycisku (patrz rozdziat 11.3 - Przewodnik
Uzytkownika)
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2.2 - ELEMENTY WYKORZYSTYWANE DO WYKONANIA
KOMPLETNEGO SYSTEMU (niektére sa opcjonalne i nie sa dotaczone

do zestawu).

Rys. 1 przedstawia wszystkie elementy potrzebne do wykonania kompletnego
systemu, takiego jak narys. 6:

Elementy przedstawione na Rys. 1

A - 2 elektromechaniczne sitowniki WU1SK ze wspornikami montazowymi (*)

B - 3 klucze do wysprzeglenia

C - 1 para fotokomérek PH100 (jedna TX i jedna RX)

D - 2 nadajniki radiowe GTX4

E - 1 zaslepki $rub mocujacych

F - 1 lampa ostrzegawcza FL100 z wbudowang anteng

G- 1 jednostka sterujgca CL20S

H - Zestaw elementéw metalowych

(*) $ruby mocujace ramiona do skrzydet nie sg czes$cig zestawu, poniewaz
zalezag one od materiatu i grubos$ci skrzydta bramy

Uwagi:

- Niektére urzadzenia i akcesoria wymienione w instrukcji sq opcjonalne i nie
bedg uwzglednione w zestawie. Caty asortyment znajduje sie w katalogu
produktéw Mhouse oraz na naszej stronie internetowej.

- W pakiecie nie ma mechanicznych ogranicznikéw ruchu skrzydet. Nie sg
one zawarte w ofercie produktéw Mhouse.

KROK 3 —

3.1 - SPRAWDZENIE GOTOWOSCI BRAMY DO
STEROWANIA ORAZ OTOCZENIA

Upewni¢ sie, ze konstrukcja mechaniczna bramy jest zgodna z aktualnymi
normami krajowymi i, ze nadaje sig¢ do automatycznego sterowania. W tym celu
nalezy odnies¢ sie do informacji na tabliczce znamionowej bramy. Wazne:
Produkt ten nie moze zosta¢ wykorzystany do sterowania brama, ktéra nie jest
bezpieczna; ponadto, nie moze by¢ traktowany jako rozwigzanie problemoéw
zwigzanych z nieprawidtowg instalacjg bramy ani ztg konserwacja.
Przesung¢ recznie skrzydta bramy w obu kierunkach (otworzyé/zamknag) i
sprawdzi¢ czy poziom tarcia jest staty na catej drodze przesunigcia (nie moze
by¢ zadnych punktéw o mniejszej lub wigkszej sile tarcia).
Jezeli skrzydto bramy zainstalowane zostanie w przejsciu lub w zakresie ruchu
furtki, upewni¢ sig, czy nie bedzie ona przeszkoda w ruchu skrzydta; w razie
potrzeby, zainstalowa¢ odpowiednig blokade.
Przesung¢ brame recznie na jakakolwiek pozycje; sprawdzi¢ czy pozostaje
nieruchoma.
Upewni¢ sie, ze wokot sitownika jest wystarczajgco duzo miejsca aby umozliwi¢
bezpieczne i tatwe reczne przesuwanie bramy.
Upewni¢ sie, ze powierzchnie pod instalacje urzadzen sa solidne i gwarantujg
stabilne mocowanie; w przypadku fotokomorek, wybra¢ ptaska powierzchnie
gwarantujgca prawidtowe ustawienie w linii obu fotokomérek (Tx i Rx).

Upewni¢ sie, ze instalowane urzadzenia znajdujg sie w miejscu
zabezpieczonym przed przypadkowym uderzeniem.
Upewni¢ sie, ze przy otwartej bramie zapewniona jest wystarczajgca przestrzen
(rys. 3).
= Upewni¢ sie, ze instalowane urzadzenia znajdujq si¢ w miejscu
zabezpieczonym przed przypadkowym uderzeniem.

Upewni¢ sie, ze przy otwartej bramie zapewniona jest wystarczajaca
przestrzen (rys. 3).
Zweryfikowa¢ ogdlne ograniczenia odnoszac sie do rys. 2-3 oraz rodzaj
instalacji: w sitownikiem zamontowanym catkowicie pod ziemig lub na
powierzchni.
» W zaleznosci od tego, czy sitownik zamontowany jest pod ziemig czy na
powierzchni, stosowac sie nalezy do odpowiednich wartosci z Tabeli 1.

TABELA 1 (wartosci wyrazone w milimetrach)
A B C
Opcja 1 0 0d 0 do 80 od 160 do 170
Opcja 2 od 10 do 30 od 0 do 80 od 180 do 190
Opcja 3 od 31 do 50 od 0 do 70 od 200 do 210
Opcja 4 od 51 do 60 od 0 do 60 od 210 do 240

Najwazniejszg wartoscig jest "A". Jezeli zaistnieje taka mozliwos$é, najlepiej
jest wybra¢ opcje 1. Po ustaleniu wartosci "A", to na podstawie tabeli mozna
obliczy¢ wartosci "B" i "C".

We wszystkich przypadkach zagwarantowany jest kat otwarcia réwny co najmniej
100°. Jezeli wymagany jest wiekszy kat (do 120°), nalezy wybrac¢ nizsza warto$é
"B", a warto$¢ "C" powinna pozosta¢ na minimalnym przewidzianym poziomie.

3.2 - OGRANICZENIE ZASTOSOWANIA PRODUKTU

Przed rozpoczeciem instalacji, nalezy przeprowadzi¢ nizej wymienione kontrole w
celu zapewnienia zgodnosci zaréwno z danymi w niniejszym rozdziale, jak i danymi
zamieszczonymi w rozdziale "Charakterystyki Techniczne".

1 - Upewni¢ sie, ze wymiary i ciezar skrzydet mieszczg sie w nastepujacym
zakresie:

- maksymalna dtugo$¢ 1.8 m

- maksymalny ciezar 200 kg.

- otwarcie do 120°
Ksztalt bramy i warunki pogodowe (takie jak obecnos$¢ silnych wiatréw) moga
wptyng¢ na zmniejszenie tych wartosci. W takim przypadku, uzytkownik musi
zmierzy¢ moment obrotowy wymagany do przesuniecia skrzydet w najgorszych
mozliwych warunkach i poréwnac¢ ta warto$¢ z charakterystykami technicznymi.

2 - Sprawdzi¢ wymiary ogdlne sitownika (rys. 2). Uwaga: Pomiary te bedg takze
odniesieniem do obliczenia obszaru wymaganego na wykop fundamentowy
do przeprowadzenia przewodoéw elektrycznych.

3 - Upewni¢ sie, ze szacowana zywotno$¢ wyposazenia jest zgodna z
zatozonym przeznaczeniem (patrz rozdziat 3.3).

4 - Upewni¢ sig, ze wszystkie warunki i ostrzezenia zawarte w niniejszej
instrukcji sa w petni przestrzegane.

3.3 - TRWALOSC PRODUKTU

Zywotno$é produktu jest jego $rednig trwatoscig ekonomiczna. Warto$é

zywotnosci w duzym stopniu zalezy od intensywnosci pracy., tj. sumy wszystkich

czynnikdbw powodujacych zuzycie produktu (patrz Tabela 2). Aby obliczy¢

trwato$¢ automatyki, nalezy postepowac w sposob nastepujgcy:

01. Doda¢ wszystkie wartosci z Tabeli 2:

02. Na wykresie 1 nakresli¢ linie pionowa rozpoczynajac od otrzymanej wartosci
do momentu, az przetnie ona linig¢ "cykli pracy". Otrzymana w ten sposéb
warto$¢ jest szacowang zywotnoscig produktu.

Wartosci zywotnosci okreslone na wykresie sg osiggalne tylko pod warunkiem
przestrzegania harmonogramu konserwacji (patrz rozdziat 9 - Harmonogram
konserwacji). Zywotno$é wyznaczana jest na podstawie obliczen projektowych
oraz wynikéw testdw przeprowadzonych na prototypach. Jest to jednak tylko
warto$¢ szacunkowa i nie stanowy zadnej gwarancji zywotnosci produktu.
Przyktad obliczenia trwato$ci: automatyka bramy o dtugo$ci skrzydta 1.6 m i
ciezarze 120 kg, na przykiad, w lokalizacji podatnej na silne wiatry. Wg. Tabeli 1,
"wskaznik trudno$ci warunkoéw" dla takiej instalacji: 25% ("Dtugosc skrzydta), 10%
("Cigzar skrzydta"), 15% ("Instalacja w obszarze wietrznym").

Warto$ci de nalezy do siebie doda¢ w celu obliczenia ogdélnego wskaznika
trudnosci warunkéw, ktéry w tym przypadku wynosi 50%.

Na podstawie otrzymanej wartosci (50%), znalezé warto$¢ na osi pionowg
Wykresu 2 ("wskaznik trudno$ci warunkéw") i odpowiadajacq jej wartos¢ "cykli
pracy”, ktére wytrzyma sprzet. W tym przypadku bedzie ona réwna ok. 40.000
cykii.

TABELA 2
Wskaznik trudnosci
warunkow
B 1-15m 10%
Dtugos¢ skrzydta 15-1.8m 25%
> 100 kg 10%
Waga skrzydta > 150 kg 25%
Temperatura otoczenia ponad 40°C lub 20%
ponizej 0°C lub wilgotno$¢ wyzsza niz
80%
Skrzydto lite, wypetnione blachg, deska 15%
Instalacia w obszarze wietrznym 15%
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— KROK 4 —
4.1 - KONTROLE PRZED INSTALACJA

4.1.1 - Ustali¢ potozenie poszczegélnych elementéw systemu

Bazujac na rys. 5 i 6, ustali¢ przyblizone pozycje instalacji kazdego urzadzenia
systemu. Rys. 5 przedstawia system wykonany przy uzyciu tego produktu oraz
innych opcjonalnych akcesoriéw dostepnych w zakresie oferty Mhouse. Elementy
te ustawione sg zgodnie ze standardowym sposobem rozmieszczenia. Elementy
sg nastepujace:

[a] - 1 jednostka sterujgca CL20S.

[b] - 1 lampa ostrzegawcza FL100 z wbudowang anteng,

[c] - 1 para fotokomoérek PH100 (jedna TX i jedna RX)

[d] - 1 przetacznik kluczykowy KS100

[e] - 2 stupki z fotokomorkami

[f] - 2 ograniczniki (nie stanowig wyposazenia zestawu)

[g] - 2 sitowniki WU1SK

[i] - skrzynka przytaczowa

UWAGA! - Niektore z tych urzadzen sg opcjonalne i nie sg zawarte w zestawie
(wiecej w katalogu Mhouse).

OSTRZEZENIA:
Urzadzenia sterujgce nascienne musza byc¢ zlokalizowane:
- w poblizu automatyki;
- zdala od jej ruchomych czesci;
- na wysoko$ci co najmniej 1.5 m od ziemi,
- w miejscu niedostepnym publicznie.

4.1.2 - Ustali¢ pozycje wszystkich kabli taczacych
W celu ustalenia rozmieszczenia przebiegu kabli elektrycznych, odnies¢ sie do
rozdziatu 4.2.

4.1.3 - Upewnic¢ sie, ze dostepne sq wszystkie niezbedne materiaty i
wyposazenie

Przed rozpoczeciem pracy, upewnic¢ sie, ze dostepne sg wszystkie wymagane
materiaty i wyposazenie. Upewnic sie, ze wszystkie elementy sg w dobrym stanie
i, ze spetniajg wymagania lokalnych standardéw bezpieczenstwa.

4.1.4 - Zakonczenie ustawien

Przygotowac¢ obszar instalacji urzadzen poprzez wykonanie prac wstepnych,

takich jak:

- wykonanie wykopoéw pod rurki zabezpieczajace kable elektryczne (alternatywnie
mozna uzy¢ przewodoéw zewnetrznych);

- potozenie rurek zabezpieczajgcych i zabetonowanie ich;

- Przygotowanie kabli odpowiedniej dtugosci (patrz rozdziat 4.2) oraz
rozmieszczenie rurek zabezpieczajgcych. Uwaga! - Na tym etapie nie
wykonywaé zadnych potgczen elektrycznych.

Ostrzezenia:

* Rurki i korytka sfuzg do ochrony kabli elektrycznych oraz zapobiegania

uszkodzeniom mechanicznym.

Podczas ich kfadzenia nalezy wzig¢ pod uwage ryzyko gromadzenia sie wody i

skraplania sie jej, co moze prowadzi¢c do uszkodzenia obwodéw

elektronicznych.

Umiesci¢ konce rurek/korytek w punktach przewidzianych do montazu

poszczegdinych elementéw.

4.2 - PRZYGOTOWANIE KABLI ELEKTRYCZNYCH

W celu przygotowania kabli elektrycznych, nalezy postepowaé zgodnie

z nastepujaca instrukcja:

a) - Na podstawie rys. 6, sprawdzi¢ potgczenia poszczegolnych urzadzen z
jednostkg sterujgca. Wazne: Jedynie urzadzenia wykorzystujgce
technologie "ECSbus" moga by¢ podtaczone do ztacza "ECSbus".

b) - Na podstawie rys. 6, ustali¢ przebieg kabli elektrycznych na danym obszarze.
Nastepnie, narysowa¢ podobny schemat na papierze dostosowujac go
do szczegdlnych wymagan danego systemu. Uwaga: - Schemat ten
bedzie przydatny przy ustalaniu tras kablowych oraz tworzeniu
kompletnej listy wymaganych kabli.

c) - Na podstawie Tabeli 3, okresli¢ rodzaj stosowanych kabli. Nastepnie, na
podstawie nakreslonego schematu oraz pomiarédw na miejscu montazu,
ustali¢ dtugo$é kazdego kabla. Uwagal - Zaden kabel nie moze przekroczyé
dtugosci maksymalnej okreslonej w Tabeli 3.

UWAGA - Technologia "ECSbus" umozliwia wzajemne potgczenie urzgadzen
za pomoca pojedynczego kabla 2-zytowego. Potaczenie kilku urzadzen moze

by¢ zrealizowane "kaskadowo", "w gwiazde" lub w sposéb "mieszany".

kaskada gwiazda mieszane

TABELA 3 — Charakterystyki techniczne kabli elektrycznych

Potaczenie

Rodzaj kabla (minimalne przekroje)

Maks. dopuszczalna diugosé

A - Zasilanie kabel 3 x 1.5 mm?

30 m (uwaga 1)

B — Podlaczenie lampy ostrzegawczej  kabel 2 x 0.5 mm?

20m

C - Antena radiowa kabel ekranowany RG58

20 m (zalecana dtugos¢ mniejsza niz 5 m)

D - wejscie/wyjscie ECSbus kabel 2 x 0.5 mm?

20 m (uwaga 2)

E - wejscie STOP kabel 2 x 0.5 mm?

F - wejscie OPEN kabel 2 x 0.5 mm?

(
20 m (uwaga 2)
20 m (uwaga 2)

G - Podiaczenie silnika M1 i M2 kabel 3 x 1 mm?

10 m

Uwaga 1 - Jezeli kabel jest dtuzszy niz 30m, powinien on miec¢ wiekszy przekrdj poprzeczny (np.: 3x2.5 mm?) i wymagane jest w takim

przypadku dodatkowe uziemienie w poblizu automatyki.

Uwaga 2 - Kable ECSbus oraz STOP i OPEN moga by¢ kablami wielozytowymi integrujgcymi w sobie wiele potgczen: na przyktad,
wejscia STOP i OPEN moga byc¢ potgczone z przetacznikiem KS100 za pomocg kabla 4 x 0.5 mm?.

UWAGA! —Uzyte kable musza by¢ dopasowane do srodowiska instalacji: na przyktad, kabel typu HO3VV-F zalecany jest przy

montazu wewnatrz budynkéw, natomiast HO7RN-F - na zewnatrz.
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INSTALACJA: MONTAZ | POLACZENIA ELEMENTOW

— KROK 5 — 5.1.2 - Instalacja sitownika na powierzchni
01. Upewni¢ sig, ze powierzchnia montazu jest idealnie gtadka, rowna i zwiezta.
WAZNE! Sitownik WU1SK nie jest wyposazony w elementy montazowe, ktére nalezy
- Ponizsze fazy montazu przedstawiaja proces instalacji sitownika model dopasowa¢ przy uwzglednieniu materiatu powierzchni montazowej.
WU1SK. 02. Wybraé pozycje montazowa stosujac sie do informacji zawartych w rozdziale
- Aby zapewni¢ prawidfowe dziatanie systemu, na ziemi lub $cianie nalezy 3.1 "Kontrola wstepna", a w szczegdlnosci do pozycji "A" i "B" z Tabeli 1;

zainstalowaé ograniczniki mechaniczne w miejscach maksymalnego otwarcia | 03. Poprowadzi¢ ostony kablowe (rys. 14);

i zamkniecia skrzydet bramy. Uwaga - ograniczniki te_nie sa czescig | 04. Oddzieli¢ sitownik od piyty fundamentowej;

zestawu montazowego i nie objete oferta produktéw Mhouse! 05. Do ramienia ze szczeling przymocowac wspornik [A] poprzez wiozenie tulejki
[C] i elementu dystansowego [B] na $rube [D]; nastepnie wkreci¢ srube we
wspornik, jak pokazano na rys. 15;

06. Dokreci¢ ramie [H] za pomoca $ruby [F] i podkiadki [G], po czym zatozy¢
zaslepke [E] (rys. 16);

07. Za pomoca Srubokretu, zdjaé dwie ostony [I] (rys. 17);

OSTRZEZENIA

= Nieprawidfowa instalacja moze spowodowac powazne urazy fizyczne oséb
pracujgcych przy systemie i korzystajgcych z niego.

* Przed uruchomieniem automatyki, przeprowadzi¢ kontrole wstepng opisanq w

KROKU 3 08. Ustali¢ punkty do wywiercenia otworéw postugujac si¢ ptyta podstawy jako
' szablonem. Wywierci¢ otwory za pomoca wiertarki.
5.1 - INSTALACJA SILOWNIKA WU1SK 09. Polozy¢ sitownik na ptycie i wyréwnaé go z otworami. Przymocowa¢ sitownik

za pomocg $rub odpowiednich do materiatu podfoza (brak w zestawie!);
WUI1SK jest elektromechanicznym sitownikiem wyposazonym w przektadnie | 10. Zakry¢ nakretki od tytu za pomoca naktadek [L] oraz z przodu za pomoca

Slimakowa i silnik 24 Vps; sitownik posiada mechanizm zwalniany za pomoca oston [M] (rys. 18);
klucza, umozliwiajacy reczne przesunigcie bramy w wypadku awarii zasilania. | 11. Przeprowadzi¢ kabel elektryczny przez kanat do momentu az dojdzie on do
Sitowniki moga by¢ zakotwione w podiozu pod brama (jezeli ilo§¢ wolnego jednostki sterowania. Jezeli zajdzie potrzeba, do potgczenia kabla silnika
miejsca wynosi¢ bedzie co najmniej 9 cm), lub zainstalowane pod ziemig z oraz kabla jednostki sterujacej, wykorzysta¢ mozna skrzynke przytaczowa,
odpowiednimi ptytami fundamentowymi. 12. Zatozy¢ (jesli byto zdjete) skrzydto i ustawi¢ pozycje "brama zamknigta".
Potaczenie sitownika ze skrzydtem bramy umozliwia ramie z podtuznym otworem | 13. Zwolni¢ sitowniki za pomoca klucza (patrz rozdziat "Zwalnianie sitownika" na
oraz ptytka z rolka. stronie 34) i obréci¢ ramig do momentu az ptyta zetknie sie ze skrzydtem;

14. Umiesci¢ ptytke w przewidzianej odlegtosci (pozycja "C" z Tabeli 1 na stronie
Sitowniki WU1SK przystosowane sg do dwoch typow instalacii: 3);
A) Instalacja podziemna (patrz rozdziat 5.1.1). 15. Wstegpnie zamocowac¢ ptytke na skrzydle za pomoca zacisku; przesungc
B) Instalacja powierzchniowa (patrz rozdziat 5.1.2) recznie brame w obie strony i sprawdzi¢ czy wodzik swobodnie porusza sig
W przypadku jakichkolwiek probleméw z instalacjg sitownika pod skrzydtem, w otworze ramienia i czy w otworze, na jego koricach zachowany jest
zalecamy zdjecie skrzydta w celu utatwienia pracy. zawsze luz réwny co najmniej 5 mm ;

16. Zamocowac ptytke na state przy pomocy $rub dopasowanych do materiatu
5.1.1 - Instalacja sifownika pod ziemig skrzydta (brak w zestawie!);

17. Odblokowac¢ ponownie sitownik za pomocg odpowiednich kluczy (patrz
01. Przygotowac '\'Nykop fundament?wy stosujac sie do informaciji ;a}yv?r_txlch"w rozdziat 11.3 - Przewodnik Uzytkownika);

;%Zgélial? 3.1 "Kontrola wstepna, a w szczegdinosci do pozycji "A" 1 "B" z Wykona¢ potaczenia elektryczne. Odnies¢ sie do rysunku 23 i kroku 6.

02. Poprowadzi¢ ostony kablowe (rys. 7);

03. Oddzieli¢ sitownik od ptyty fundamentowej;

04. W plycie fundamentowej zainstalowa¢ kotwy [B] i zamocowa¢ je dwiema
nakretkami M8 - [A] i [C] na rys.8; skontrolowa¢ dlugo$é wystajacej kotwy,
jak pokazano na rys. 8;

05. Zala¢ beton do wykopu;

06. Umiescic¢ ptyte w betonie kontrolujac jej wypoziomowanie.

07. Po stwardnieciu betonu (po kilku dniach), usuna¢ 4 nakretki od gory;

08. Do ramienia ze szczeling przymocowaé wspornik [D] poprzez wiozenie tulejki
[F] i elementu dystansowego [E] na $rube [G]; nastepnie wkreci¢ srube we
wspornik, jak pokazano narys. 9;

09. Dokreci¢ ramie [M] za pomocg $ruby [I] i podkfadki [L], po czym zatozy¢
zaslepke [H] (rys. 10);

10. Za pomoca $rubokretu, zdja¢ dwie ostony [N] (rys. 11);

11. Umiesci¢ sitownik na ptycie i docisng¢ 4 nakrgtkami samohamownymi [R]
poprzez podktadki [S]. Zakryé nakretki od tylu za pomocg naktadek [P] oraz
z przodu za pomocg oston [Q] (rys. 12);

12. Przeprowadzi¢ kabel elektryczny przez kanat do momentu az dojdzie on do
jednostki sterowania. Jezeli zajdzie potrzeba, do potaczenia kabla sitownika
oraz kabla jednostki sterujacej, wykorzysta¢ mozna skrzynke przytaczowa.

13. Zatozy¢ (jesli byto zdjete) skrzydto i zamknac¢ je.

14. Zwolni¢ sitowniki za pomocg odpowiednich kluczy (patrz rozdziat "Zwalnianie
sitownika" na stronie 29) i obrdci¢ ramie do momentu az ptytka zetknie sie
ze skrzydtem;

15. Umiesci¢ ptytke w przewidzianej odlegtosci (pozycja "C" z Tabeli 1 na stronie

3);

16. Wstepnie zamocowac¢ ptytke na skrzydle za pomoca zacisku; przesunaé
recznie brame w obie strony i sprawdzi¢ czy wodzik swobodnie porusza sie
w otworze ramienia i czy w otworze, na jego koncach zachowany jest
zawsze luz réwny co najmniej 5 mm ;

17. Zamocowaé plytke na state przy pomocy $rub dopasowanych do materiatu

skrzydta (nie ma ich w zestawie!);

18. Zablokowa¢ ponownie sitownik za pomoca odpowiedniego klucza (patrz

rozdziat 11.3 - Przewodnik Uzytkownika);
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— KROK 6 —
6.1 - INSTALACJA JEDNOSTKI STERUJACEJ CL2S

01. Wybra¢ miejsce instalacji w obszarze zabezpieczonym przed potencjalnym
uderzeniem oraz w poblizu bramy w celu zmniejszenia diugosci kabli;

02. Zdjg¢ ostone podwazajac jg srubokretem, przesuna¢ ja kilka centymetrow i
zsung¢ z podstawy centrali (rys. 20);

03. Potozy¢ rurki pod przewody w taki sposéb, aby umozliwi¢ ich doprowadzenie
od dotu (!) do jednostki sterujacej;

04. Wykonaé otwory na dole jednostki sterujgcej i za pomoca specjalnych
przepustéw zamocowac rurki kabli elektrycznych, jak pokazano na rys. 21;

05. Za pomocg $rubokreta wykonaé cztery otwory w podstawie; okresli¢ punkty
do wiercenia korzystajac z podstawy jako odniesienia (rys. 22);

06. Za pomocg wiertarki udarowej z koncéwka 6 mm wywierci¢ otwory w $cianie
i wtozy¢ w nie kotki 6 mm;

07. Zamocowac¢ podstawe za pomocg odpowiednich $rub;

08. Przed zamknigciem jednostki sterujgcej, wykona¢ potaczenie elektryczne
wedtug tego rozdziatu i rys. 23.

09. Aby zamkna¢ jednostke sterujaca, zatozy¢ ostone na podstawe okoto 3 cm
wyzej niz jej pozycja koncowa i docisng¢ ja w dot, jak pokazano na rys. 25.

6.2 - INSTALACJA | PODLACZENIE FOTOKOMOREK PH100
(rys. 26)

Uwaga: wszystkie czynnosci instalacyjne wykonywa¢ przy uktadzie odtaczonym

od zasilania; baterie PR1 (jezeli jest) takze nalezy odtaczy¢.

Uwaga: Zachowac ostrozno$¢, aby nie uszkodzi¢ pierscienia (rys. 26-3) [A].

Wybraé potozenie obu elementéw tworzacych fotokomérke (TX i RX) stosujac sig

do nastepujacych instrukgji:

* Umiesci¢ je na wysokosci 40-60 cm od podioza i skierowa¢ w strone
chronionego obszaru oraz jak najblizej ptaszczyzny zamknietej bramy, tj. nie
dalej niz 15 cm od niej.

= W miejscu przewidzianym musi przebiega¢ doprowadzenie przewodéw.

« Skierowa¢ nadajnik TX na odbiornik RX z maksymalna tolerancjg réwng 5°.

01. Zdja¢ przednig szybke (rys. 26-1).

02. Ustawi¢ fotokomoérke w miejscu, w ktérym konczy sig przewod.

03. Ustali¢ punkty do wiercenia uzywajac podstawy jako odniesienia. Za pomoca,
wiertarki udarowej z koncéwka 5 mm wywierci¢ otwory i wiozy¢ w nie kotki 5
mm;

04. Przeprowadzi¢ kable elektryczne przez przeznaczone do tego otwory
(przebi¢, gdzie jest taka potrzeba); dwie opcje przedstawiono na rys. 26-2.

05. Zamocowa¢ podstawe za pomoca $rub [B], jak pokazano na rys. 26-3,
upewniajac sig, ze otwér w podstawie [C] (rys. 26-3) wyréwnany jest z
wyjsciem kabla.

Dostepne sa takze 2 wkrety samogwintujgce do mocowania na
powierzchniach o innej gestosci.

06. Podtaczy¢ kabel elektryczny do odpowiednich ztaczy w TX i RX. TX i RX
nalezy potgczy¢ réwnolegle (rys. 26-5) oraz podiaczy¢ do niebieskiego
ztacza ptyty sterujacej. Nie ma potrzeby przestrzegania polaryzaciji.

07. Zamontowa¢ ostone [D] (rys. 26-6) za pomocg dwdch $rub [E] (rys. 26-6) zal
pomoca $rubokretu Philips. Nastepnie, zatozy¢ ostone zewnetrzng [F] (rys.
26-6) delikatnie ja wciskajac.

6.3 - INSTALACJA | PODLACZENIE LAMPY
OSTRZEGAWCZEJ FL100 (rys. 27)

Wybra¢ miejsce montazu lampy. Musi ono byé w poblizu bramy w widocznym
miejscu. Lampa moze by¢ zamontowana na poziomej lub na pionowej
powierzchni. Na rys. 27 pokazano dwie opcje:

01. Zdja¢ ostone odkrecajac $rube (jesli taka jest).

02. Oddzieli¢ podstawe odkrecajac $ruby.

03.Ustali¢ miejsca na otwory uzywajac podstawy jako odniesienia i
upewni¢ sig, ze podstawa jest wyréwnana z wyjsciem kabla; montaz
pionowy (A), montaz poziomy (B).

04. Za pomoca wiertarki udarowej z koncéwka 6 mm wywierci¢ otwory w
$cianie i wlozy¢ w nie 6 mm kotki.

05. Zamocowac podstawe za pomocg $rub.

06. Podtgczy¢ kable elektryczne do ztacz FLASH oraz antenowego jak
pokazano na rysunku. Aby utatwi¢ sobie zadanie, wyj$¢ ztacza,
wykonaé potgczenia i wsung¢ ponownie ztgcza.

Przy ztaczu FLASH, polaryzacja nie ma znaczenia. W przypadku
podiagczenia anteny za pomoca kabla ekranowanego, wymagane jest
réwniez podtaczenie ekranu.

07. Do podstawy wtozy¢ uchwyt lampy i wcisna¢ go az zostanie zablokowany w
miejscu.

08. Zamocowac korpus lampy na wsporniku i przekreci¢ nim w prawo az
zatrza$nie sie w miejscu. Nastepnie dokreci¢ srube mocujaca.

6.4 - POLACZENIE ELEKTRYCZNE Z JEDNOSTKA
STERUJACA CL2S

Aby wykona¢ potaczenia elektryczne réznych urzadzen niskiego napigcia, nalezy
odnies¢ sie do rys. 23.

Uwaga! — jesli fabryczny przewdd silnikowy jest za krétki, NIE WYMIENIAC
KABLA. Mozna zastosowac przedtuzacz (patrz charakterystyki techniczne w
Tabeli 3). Punkt potaczenia obu kabli musi by¢ zaizolowany i zabezpieczony w
hermetycznej skrzynce przytaczowej (rys. 5-i),

Uwagi:

e Zigcza powinny mie¢ ten sam kolor, co odpowiadajace im ztacza na
urzadzeniach; na przyktad szare ztacze (OPEN) przetacznika KS100 musi by¢
potaczone z szarym ztgczem (OPEN) jednostki sterowania;

= Przy wigkszosci potaczen polaryzacja nie ma znaczenia; jedynie w przypadku
ekranowanego kabla anteny rdzen centralny i ekran muszg by¢ podtaczone jak
na szczegole [B] rysunku 23.

Uwaga: -

Aby utatwi¢ wykonywanie potaczen, ztacza mozna wyjac jak pokazano na rys. 24
- [B]; po wykonaniu potgczen, wlozyc¢ ztacza z powrotem do gniazd;

- Po wykonaniu potgczen, zamocowac kable elektryczne za pomocq paskéw do
odpowiednich uchwytéw (rys. 24 - [C]).
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PROGRAMOWANIE

— KROK 7
7.1 - PODLACZENIE ZASILANIA

OSTRZEZENIA

—Kabel zasilajacy pokryty jest PVC i przystosowany jest do instalacji
wewnetrznych. W przypadku instalacji zewnetrznych, caty kabel
umiesci¢ nalezy w kanale zabezpieczajgcym. Mozna tez zastosowac
wersje kabla HO7RN-F.

—Koncowe potgczenie automatyki ze zréodiem zasilania elektrycznego
lub wymiane kabla wykonywaé moze jedynie wykwalifikowany i
wyszkolony elektryk przy uwzglednieniu aktualnych norm
bezpieczenstwa oraz nastepujgcych instrukcji:

= W celu przetestowania i zaprogramowania pracy automatyki, podtgczy¢
wtyczke kabla do gniazdka elektrycznego. Jezeli gniazdko znajduje sie w zbyt
duzej odlegtosci od automatyki, mozna uzy¢ przedtuzacza.

= Podczas testowania i konserwowania automatyki, uktad ten musi by¢ na state
podtaczony do zrédta zasilania za pomoca kabla o odpowiedniej dtugosci. Aby
podtaczy¢ kabel do jednostki sterujacej sitownikiem, postepowa¢ w sposob
nastepujacy:

OSTRZEZENIE!

Linia zasilania musi by¢ wyposazona w urzgdzenie do catkowitego odfgczania
zasilania od automatyki. Musi posiada¢ ono styki o odlegtos$ci gwarantujgcej
catkowite odfgczenie zasilania zgodnie z kategorig Il przepie¢ oraz z instrukcjg
instalacji. Urzadzenie odigczajgce nalezy zamontowa¢ w poblizu automatyki.
Jezeli zostanie ono zamontowane w ukrytym miejscu to musi by¢ wyposazone w
system zapobiegajgcy nieumysinemu i nieuprawionemu odfgczeniu zasilania w
celu zapobiegnigcia potencjalnym zagrozeniom. Urzadzenie takie nie jest
czescig zestawu.

01. Aby przeprowadzi¢ test, wtozy¢é wtyczke CL2S w gniazdo zasilania. Jezeli
zajdzie potrzeba, uzy¢ przedtuzacza.

7.2 - KONTROLA WSTEPNA (rys. 28)

Po zasileniu jednostki sterujacej nalezy przeprowadzié¢ nastepujace testy:

01. Upewni¢ sie, ze dioda "ECSBus" [A] (rys. 28) miga jednostajnie z
czestotliwoscig 1 migniecia na sekunde;

02. Upewni¢ sie, ze dioda "SAFE" [B] (rys. 28) na fotokomdérkach miga (zaréwno
na TX i RX); sposéb migania nie jest wazny, poniewaz zalezy on od innych
czynnikéw; wazne jest, aby nie $wiecita $wiattem statym, ani nie byta
wylaczona.

03. Upewni¢ sie, ze pod$wietlenie na przetaczniku KS100 jest wiaczone.

04. Jezeli kontrola wykaze inaczej, odtaczyé jednostke sterujaca od zasilania i
ponownie sprawdzi¢ pofaczenia kabli elektrycznych. Inne przydatne
informacje znajdujg sie w rozdziale 10.5 "Rozwigzywanie problemow" i 10.6
"Diagnostyka i sygnaty"

7.3 —ZAPAMIETYWANIE PODtACZONYCH URZADZEN
(rys. 29)

Po zakonczeniu kontroli wstepnej, jednostka sterujgca musi
urzadzenia podtgczone do ztgczy "ECSBus" i "STOP".

rozpoznac

01. Na jednostce sterujacej nacisna¢ przycisk P2 [C] (rys. 29) i przytrzymaé
przez co najmniej 3 sekundy, po czym zwolni¢ przycisk.

02. Poczeka¢ par¢ sekund az jednostka sterujaca
zapamigtywania.

03. Po zakonczeniu fazy zapamietywania, dioda STOP [A] (rys. 29) musi
pozosta¢ zapalona, podczas, gdy dioda P2 [B] (rys. 29) powinna sie
wylgczy¢. Jezeli dioda P2 miga, wskazuje to na btad; patrz rozdziat 10.5
"Rozwigzywanie probleméw".

zakonczy faze

Faza zapamietywania podtaczonych urzadzen moze zostaé powtdrzona w kazdej
chwili, takze po zakonczeniu instalacji (na przyktad, gdy dodawana jest
fotokomérka); nalezy wéwczas powtdrzyé procedure zaczynajac od punktu 01.

7.4 - ZAPAMIETYWANIE KATOW OTWARCIA |
ZAMKNIECIA SKRZYDEL BRAMY

Po zakonczeniu fazy zapamietywania urzadzen, jednostka sterujgca musi

rozpoznawaé katy otwarcia skrzydet bramy. W tej fazie, system odczytuje katy

otwarcia skrzydet w zakresie od mechanicznego ogranicznika zamknigcia do

mechanicznego ogranicznika otwarcia. Obecno$¢ zamocowanych na state i

odpowiednio wytrzymatych ogranicznikow jest niezbedna.

01. Wysprzegli¢ sitowniki za pomoca specjalnych kluczy (patrz rozdziat 11.3 -
Przewodnik Uzytkownika) i przesunaé¢ skrzydta na pozycje otwartg w
potowie, aby miaty mozliwo$¢ ruchu w obu kierunkach; nastepnie
zablokowac sitowniki.

02. Na jednostce sterujgcej nacisna¢ i przytrzymac przycisk P3 [B] (rys. 30);
poczeka¢ az jednostka sterujgca zakonczy faze zapamietywania, sitownik
M1 zamknie sie do ogranicznika mechanicznego, sitownik M2 zamknie sie
do ogranicznika mechanicznego, sitowniki M2 i M1 otworzg sie do
ogranicznika mechanicznego, nastepnie sitowniki M1 i M2 catkowicie sie
zamkna.

- Jezeli pierwszym manewrem jednego lub obu skrzydet nie bedzie
zamkniecie, nacisna¢ przycisk P3 w celu przerwania fazy zapamietywania,
zmieni¢ polaryzacje silnika’kéw poprzez zamiang brazowego i niebieskiego
przewodu w ztgczu.

- Jezeli M1 nie bedzie pierwszym sitownikiem, ktory si¢ zamknie, nacisnaé
przycisk P3 w celu zatrzymania fazy zapamietywania i zamieni¢ miedzy sobg
podtaczenia obu sitownikow.

- Jezeli ktérekolwiek z urzadzen zostanie wzbudzone podczas fazy
zapamigtywania (fotokomorki, przetacznik, nacisniety zostanie przycisk P3,
itp.), faza zapamietywania zostanie natychmiast zatrzymana. W takim
przypadku nalezy jg powtorzy¢.

03. Jezeli na koncu fazy zapamietywania dioda P3 [A] (rys. 30) zacznie migac¢,
wskazuje to na btad; patrz rozdziat 10.5 "Rozwigzywanie problemow".

Faza zapamietywania katéw otwarcia moze zosta¢ powtérzona w kazdej chwili,
takze po zakonczeniu instalacji (na przykitad, gdy przemieszczany jest jeden z
ogranicznikéw); nalezy wéwczas powtdrzyé procedure zaczynajac od punktu 1.

7.5 - SPRAWDZANIE NADAJNIKOW RADIOWYCH

Aby sprawdzi¢ nadajniki, nacisng¢ jeden z 4 przyciskdw, upewni¢ sie, ze dioda
LED miga i, ze uktad automatyczny wykonuje odpowiednig komende.

Komenda odpowiadajaca kazdemu przyciskowi zalezy od trybu, w ktérym zostaty
zapamigtane (patrz rozdziat 10.4 "Zapamigtywanie nadajnikéw radiowych").
Dostarczone nadajniki sg juz zaprogramowane i przyciski po nacisnieciu wysytajg
nastepujace komendy (rys. 31):

Przycisk T1=_Komenda "OTWORZ"

Przycisk T2= Komenda "Otwarcie czgs$ciowe”
Przycisk T3= Komenda "Tylko Otwoérz"
Przycisk T4= Komenda "Tylko Zamknij"

7.6 - USTAWIENIA

7.6.1 - Wybor predko$ci ruchu skrzydta bramy

Skrzydta moga by¢ otwierane i zamykane przy dwoéch poziomach predkosci
"wysokim" lub "niskim".

Aby przetaczy¢ sie z jednego poziomu na drugi, nacisna¢ przycisk P2 (rys. 32);
dioda P2 [A] (rys. 32) zapali sig¢ lub zgasnie; jezeli bedzie wytaczona, poziom
predkosci ruchu bedzie "niski", natomiast jezeli bedzie wiaczona, poziom bedzie
"wysoki".

7.6.2 - Wybér trybu pracy

Otwieranie i zamykanie bramy moze sie odbywa¢ w dwéch réznych trybach
roboczych:

« Cykl pojedynczy (potautomatyczny): za pomocg jednej komendy brama otwiera
sie i pozostaje otwarta do momentu az nie zostanie wystana kolejna komenda -
do zamknigcia.

« Cykl kompletny (automatyczne zamknigcie): za pomocg jednej komendy, brama
otwiera sie i zamyka automatycznie po krotkim okresie czasu (informacje o
ustawianiu czasu znajdujg sie¢ w rozdziale 10.1 "Ustawienia parametréw przez
nadajnik radiowy").

Aby przetaczy¢ sie pomiedzy trybami, nalezy szybko nacisnaé przycisk P3 [B]

(rys. 30); dioda [A] (rys. 30) bedzie wiaczona lub wytaczona; jezeli bedzie

wytgczona, oznacza to, ze cykl jest "pojedynczy"”; jesli bedzie wiaczona - cykl jest

"kompletny".
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TESTY | ROZRUCH EKSPLOATACYJNY

— KROK 8 —

Ponizej przedstawiono najwazniejsze fazy programowania automatyki w celu
zapewnienia maksymalnego bezpieczenstwa.
Testy przeprowadza¢ mozna takze jako kontrole okresowe urzadzen automatyki.

Testowanie catego ukfadu powinien przeprowadza¢ wyszkolony i
wykwalifikowany personel odpowiedzialny za testy wymagane do weryfikacji
zastosowanych rozwigzan ze wzgledu na ryzyko oraz za przestrzeganie
wszystkich zatozen prawnych, norm i przepisow ze szczegdlnym
uwzglednieniem wszystkich wymagan normy EN 12445 ustanawiajacej
metodyke testowania automatyki dla bram sterowanych z napedem.

8.1 - TESTY

01. Upewnic sie, ze zastosowano sie do wszystkich instrukcji oraz ostrzezen
z KROKU 1.

02. Uzywajac przetacznika lub nadajnika radiowego, przetestowac¢ cykl
otwierania i zamykania bramy i upewnic sig, ze ruch skrzydta bramy jest
zgodny z charakterystykami technicznymi. Przeprowadzi¢ nalezy
odpowiednig ilos¢ manewréw, aby przekonac sie czy brama porusza sie
ptynnie i, ze nie ma Zzadnych btedéow montazowych, jest poprawnie
ustawiona i, ze nie ma zadnych miejsc wiekszego tarcia.

03. Sprawdzi¢ po kolei dziatanie wszystkich uktadéw zabezpieczajacych
(fotokomorek, ochronnych listew krawedziowych, itp.). Przy kazdym
wzbudzeniu urzadzenia zabezpieczajacego dioda "ECSBus" na jednostce
sterujacej Swieci sie dtuzej w celu potwierdzenia rozpoznania zdarzenia.

04. W celu przetestowania fotokomoérek, a w szczegdlnosci tego, czy nie
zaktécajg one pracy innych urzadzen, przesuna¢ walec (rys. 33) ($rednica 5
cm, ditugos¢ 30 cm) przez linie dziatania fotokomorek, najpierw w poblizu
TX, potem RX, a nastepnie w potowie odlegtosci pomigdzy nimi. Upewni¢
sie, ze w kazdym z tych przypadkow urzadzenie zadziata zmieniajac stan ze
zwyktego na alarmowy i odwrotnie; nastepnie, upewnic¢ sie, czy na jednostce
sterujacej podjete zostanie odpowiednie dziatanie: odwrdcenie ruchu
podczas zamykania.

05. Zmierzy¢ site jak okreslono w normie EN 12445. Jezeli jako dodatkowa
funkcja redukcji sity uderzenia zastosowany zostat uktad sterowania sita,
przetestowac go i znalez¢ ustawienie dajace najkorzystniejsze wyniki.

— KROK 9 —

Konserwacje przeprowadzi¢ nalezy $cisle dostosowujac sie do zalozen
niniejszej instrukcji i zgodnie z aktualnym prawem i normami.

Bramy automatyczne nie wymagaja specjalnej konserwaciji

Produkt ten jest integralng czes$cig bramy automatycznej i musi by¢ utylizowany
razem z nia.

Tak jak w przypadku instalacji, tak i po zakonczeniu okresu zywotnosci
urzadzenia, demontaz i ztomowanie przeprowadzi¢ powinien wykwalifikowany
personel.

Produkt wykonany jest z ré6znych rodzajéw materiatéw, z ktérych jedne podlegaja
recyklingowi a inne muszg zosta¢ wyrzucone. Nalezy zorientowa¢ sie na temat
systemow recyklingu i utylizacji produktow danej kategorii na danym obszarze.

Uwaga! — niektére czesci produktu moga zawiera¢ substancje zanieczysz-
czajagce lub niebezpieczne, ktére nieprawidlowo zutylizowane mogg byé
szkodliwe dla $rodowiska lub zdrowia.

8.2 - ROZRUCH EKSPLOATACYJNY

Rozruch eksploatacyjny mozna przeprowadzi¢ tylko po uzyskaniu
pozytywnych wynikéw wszystkich faz testéw. Czesciowy lub "prowizoryczny"
rozruch jest surowo zabroniony.

01.

02.

03.

04.

05.

06.

07.

Sporzadzi¢ dokumentacje techniczng automatyki, ktéra musi zawiera¢ co
najmniej nastepujace dokumenty: rysunek ogdlny rozmieszczenia (np.:
rys. 3), schemat okablowania elektrycznego (np.: rys. 23), zastosowane
rozwigzania zwigzane z oceng ryzyka, deklaracja zgodnosci wszystkich
uzywanych elementéw (uzy¢ zatacznika 1).

Do bramy przymocowa¢ tabliczke znamionowa, zawierajgcg co najmniej
nastepujace dane: rodzaj automatyki, dane i adres producenta
(odpowiedzialnego za rozruch eksploatacyjny), numer seryjny, rok produkcji
oraz znak CE.

Przymocowa¢ na state do bramy etykiete zawartg w opakowaniu opisujaca
procedure recznego wysprzeglania sitownika.

Sporzadzi¢ i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki deklaracje zgodnosci
(zatacznik 2).

Przygotowac i dostarczy¢ wtascicielowi automatyki przewodnik uzytkownika;
jako przyktadem, mozna postuzyé sie zatacznikiem 3 "Przewodnik
uzytkownika" (rozdziat 11.3).

Przygotowa¢ i dostarczy¢ wiascicielowi formularz "Harmonogramu
konserwacji" zawierajacy wszystkie instrukcje dotyczace konserwaciji
wszystkich urzadzen automatyki.

Przed przeprowadzeniem rozruchu eksploatacyjnego automatyki, upewnic
sie, ze wiasciciel zostat prawidtowo poinformowany o mozliwym ryzyku i

agrozeniach _
M
| 1
¥

KONSERWACJA

Niemniej, raz na pét roku nalezy sprawdzié czy wszystkie urzadzenia sg w
petni sprawne i wydajne.

Aby tego dokonaé¢, przeprowadzi¢ nalezy testy i kontrole przewidziane w
rozdziale 8.1. "Testy" oraz procedure opisang w rozdziale "Czynnosci
konserwacyjne dozwolone do przeprowadzenia przez uzytkownika"

W przypadku zastosowania innych urzadzen, kierowa¢ sig odpowiednimi
instrukcjami i harmonogramem konserwacji.

USUWANIE PRODUKTU

Jak przedstawia symbol po prawej stronie, usuwanie tego
produktu razem z odpadami domowymi jest surowo zabronione.
Rozdzieli¢ odpady na kategorie zgodnie z przepisami
obowigzujacymi na danym obszarze, lub zwréci¢ produkt
sprzedawcy przy zakupie nowej wersji.

Uwaga! —. Lokalne prawo moze przewidywac¢ wysokie grzywny za
nieprawidtowe usunigcie tego produktu.
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OWE INFORMACJE

—— KROK 10 5) Poziom odprezenia silnika 1 podczas zamykania ustala czas trwania "szybkiej
inwersji" silnika po zakonczeniu procedury zamykania, skutkujacy redukcjq sity

pozostatej po zakonczeniu operacii.

10.1 - USTAWIENIA ZAAWANSOWANE

6) Poziom odprezenia silnika 1 podczas otwierania ustala czas trwania "szybkiej
inwersji" silnika po zakonczeniu procedury otwierania, skutkujacy redukcja sity
pozostatej po zakonczeniu operaciji.

7) Poziom odprezenia silnika 2 podczas zamykania ustala czas trwania "szybkiej
inwersji" silnika po zakonczeniu procedury zamykania, skutkujacy redukcjqg sity

10.1.1 - Ustawienia parametréw przez nadajnik radiowy

W celu ustawienia parametréow sterowania centrali, wykorzysta¢ mozna nadajnik
radiowy. Istnieje 8 parametrow:

1) Czas przerwy: czas, przez ktory skrzydta pozostajg otwarte (w przypadku
zamykania automatycznego).

2) Otwarcie czesciowe: sposéb czeSciowego otwierania bramy.

3) Sita silnika: sita silnika, przy ktérej jednostka sterujgca wykrywa przeszkode i
odwraca kierunek ruchu.

4) Funkcja "OTWORZ": uktad ruchéw zwigzanych z kazda komendg "OTWORZ"

pozostatej po zakonczeniu operacii.

8) Poziom odprezenia silnika 2 podczas otwierania ustala czas trwania "szybkiej
inwersji" silnika po zakonczeniu procedury otwierania, skutkujacy redukcjqg sity
pozostatej po zakonczeniu operaciji.

TABELA 4

Parametry Nr | Wartos¢ Czynnos¢ do wykonania w punkcje 3 programowania
Czas przerwy 1 10s Nacisng¢ T1 jednokrotnie

2 20s (*) Nacisng¢ T1 dwukrotnie

3 40s Nacisng¢ T1 trzykrotnie

4 80s Nacisna¢ T1 czterokrotnie
Otwarcie czesciowe | 1 Otwarcie skrzydta 1 do potowy Nacisna¢ T2 jednokrotnie

2 Catkowite otwarcie skrzydta 1 (*) Nacisng¢ T2 dwukrotnie

3 Otwarcie obu skrzydet do 1/4 Nacisna¢ T2 trzykrotnie

4 Otwarcie obu skrzydet do potowy Nacisng¢ T2 czterokrotnie
Sita silnika 1 Niska Nacisna¢ T3 jednokrotnie

2 Srednia niska (*) Nacisng¢ T3 dwukrotnie

3 Srednia wysoka Nacisna¢ T3 trzykrotnie

4 Wysoka Nacisng¢ T3 czterokrotnie
Funkcja "OTWORZ"| 1 “Otworz”, “Stop”, “Zamknij”, “Stop” Nacisna¢ T4 jednokrotnie

2 “Otworz”, “Stop”, “Zamknij”, “Otworz” (*) | Nacisna¢ T4 dwukrotnie

3 “Otworz”, “Zamknij”, “Otworz”, “Zamknij’| Nacisng¢ T4 trzykrotnie

4 Tylko otwieranie Nacisna¢ T4 czterokrotnie
(*) Ustawienie fabryczne

TABELA 5

Parametry Nr | Wartos¢ Czynnosci do wykonania
Odprezenie 1 Brak odprezenia (*) Nacisna¢ T1 jednokrotnie
Silnika 1 przy 2 0.1 s (Minimalnie) Nacisng¢ T1 dwukrotnie
zamykaniu 3 0,2s Nacisng¢ T1 trzykrotnie

4 0,3s Nacisng¢ T1 czterokrotnie

5 0.4 s (Srednio) Nacisna¢ T1 pieciokrotnie

6 0,5s Nacisng¢ T1 szesciokrotnie

7 0,6s Nacisngé¢ T1 siedmiokrotnie

8 0.7 s (Maksymalnie) Nacisna¢ T1 o$miokrotnie
Odprezenie 1 Brak odprezenia (*) Nacisng¢ T2 jednokrotnie
Silnika 1 przy 2 0.1 s (Minimalnie) Nac!sna;? T2 dwukrotqie
otwieraniu 3 0,2s Nac!ang T2 trzykrotnie .

4 0,3s Nacisngé¢ T2 czterokrotnie

5 | 0.4 s (Srednio) Nacisnaé T2 pieciokrotnie

6 0,5s Nacisng¢ T2 szesciokrotnie

7 0,6s Nacisna¢ T2 siedmiokrotnie

8 | 0.7 s (Maksymalnie) Nacisna¢ T2 o$miokrotnie

o 1 Brak odprezenia (*) Nacisna¢ T3 jednokrotnie

Odprezenie 2 | 0.1 s (Minimalnie) Nacisna¢ T3 dwukrotnie
Silnika 2 przy 3 |02s Nacisng¢ T3 trzykrotnie
zamykaniu 4 0,3s Nacisna¢ T3 czterokrotnie

5 0.4 s (Srednio) Nacisna¢ T3 pieciokrotnie

6 0,5s Nacisng¢ T3 szesciokrotnie

7 0,6s Nacisngé¢ T3 siedmiokrotnie

8 0.7 s (Maksymalnie) Nacisng¢ T3 osmiokrotnie

1 Brak odprezenia (*) Nacisna¢ T4 jednokrotnie
Odprezenie 2 0.1 s (Minimalnie) Nacisng¢ T4 dwukrotnie
Silnika 2 przy 3 0,2s Nacisng¢ T4 trzykrotnie
otwieraniu 4 0,3s Nacisng¢ T4 czterokrotnie

5 0.4 s (Srednio) Nacisng¢ T4 pieciokrotnie

6 05s Nacisng¢ T4 szesciokrotnie

7 0,6s Nacisng¢ T4 siedmiokrotnie

8 0.7 s (Maksymalnie) Nacisna¢ T4 o$miokrotnie
(*) Ustawienie fabryczne
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Parametry ustawi¢ mozna za pomocg jakiegokolwiek nadajnika radiowego

zaktadajgc jednak, ze jest on zapamietany w trybie 1 w taki sam sposéb jak

dostarczony w zastawie nadajnik (patrz rozdziat 10.4 "tryb zapamietywania 1").

Jezeli w trybie 1 nie jest zapamietany zaden nadajnik, to na potrzeby tej fazy

jeden nadajnik musi zosta¢ zapamietany. Po zakonczeniu programowania nalezy

go natychmiast usuna¢ (patrz rozdziat 10.4.4 "Usuwanie nadajnika radiowego").

UWAGA! — Przy dokonywaniu ustawien przez nadajnik, nalezy dac¢ jednostce

sterujacej czas na rozpoznanie komendy nadanej przez radio; w praktyce,

przyciski nalezy naciska¢ i zwalnia¢ powoli: naciska¢ przez 1 sekunde i zwalnia¢

na 1 sekunde.

Aby zaprogramowac parametry, patrz Tabela 4.

01. Na nadajniku radiowym nacisna¢ réwnoczesnie przycisk T1i T2 (rys. 34) i
przytrzymac przez co najmniej 5 sekund.

02. Zwolni¢ oba przyciski.

03. W przeciagu trzech sekund, przeprowadzi¢ czynno$¢ jak wedtug Tabeli 4

Przykiad: aby ustawi¢ czas przerwy na 40s:

01 Nacisna¢ i przytrzymac przyciski T1 i T2 jednoczes$nie na kolejne 5 sekund.

02. Zwolni¢ T1iT2

03. Trzykrotnie nacisng¢ T1

Wszystkie parametry mozna ustawi¢ bez zadnych przeciwwskazan. Jedynie

ustawienie "Sita silnika" wymaga zachowania szczegodlnej ostroznosci:

+ Nie uzywac¢ wartosci sit do kompensacji miejsc z nieprawidtowymi oporami
bramy. Zbyt wysokie ustawienia moga zle wplyngé na prace systemu i
uszkodzi¢ brame.

» Jezeli do zmniejszenia sity uderzenia uzyty zostanie tryb "Sterowanie moca
silnika", to po kazdej regulacji nalezy przeprowadzi¢ procedure pomiaru sity,
jak przewidziano w EN 12445.

= Na ruch bramy moga wptywaé¢ warunki pogodowe; co jaki$ czas moze zaistnie¢
potrzeba wykonania nowych ustawien.

Aby zaprogramowac¢ kolejne parametry, patrz Tabela 5.

01. Na nadajniku radiowym nacisna¢ jednoczesnie T1i T3 (rys. 35) i
przytrzymac przez co najmniej 5 s.

02. Zwolni¢ oba przyciski.

03. W przeciagu trzech sekund, wykona¢ czynnosci okreslone w Tabeli 5
zgodnie z modyfikowanym parametrem.

Przykiad: aby ustawi¢ odprezenie przy zamknigciu silnika 2 na poziomie 4:

01. Nacisna¢ jednoczesnie przyciski T1i T3 i przytrzymac przez co najmniej 5 s.

02. Zwolni¢ oba przyciski.

03. Nacisna¢ T3 czterokrotnie.

10.1.2 - Sprawdzanie ustawien przez odbiornik radiowy

Jezeli odbiornik radiowy zapamietany bedzie w Trybie 1, uzytkownik moze
sprawdzi¢ ustawienia w kazdej chwili dla kazdego parametru w sposéb
nastepujacy:

Aby wyswietli¢ parametry, patrz Tabela 6.

01. Na nadajniku radiowym nacisna¢ jednoczesnie przyciski T1i T2 i
przytrzymac przez co najmniej 5 s.

02. Zwolni¢ oba przyciski.

03. W przeciggu trzech sekund, wykona¢ czynnosci okreslone w Tabeli 6 zgodnie
z modyfikowanym parametrem.

04. Zwolni¢ przycisk, kiedy lampa ostrzegawcza rozpocznie miganie

05. Policzy¢ ile razy lampa mignie i na podstawie tej liczby, sprawdzi¢
odpowiadajaca jej wartos¢ w Tabeli 4.

Przyktad: Nacisng¢ T1i T2 i przytrzymac przez 5 s. Nastepnie przytrzymac T1.

Jezeli lampa mignie trzy razy, czas przerwy ustawiony zostaf na 40 s.

TABELA 6
Parametr Czynnosé
Czas Przerwy Nacisna¢ i przytrzymaé¢ T1

Czesciowe otwarcie Nacisng¢ i przytrzymac¢ T2

Sita silnika Nacisna¢ i przytrzymaé¢ T3

Funkcja "OTWORZ" Nacisng¢ i przytrzymac T4

Aby wyswietli¢ kolejne parametry, patrz Tabela 7.

01. Na nadajniku radiowym nacisna¢ jednoczesnie przyciski T1 i T3 i
przytrzymaé przez co najmniej 5 s.

02. Zwolni¢ oba przyciski.

03. W przeciagu trzech sekund, wykona¢ czynnosci okreslone w Tabeli 7
zgodnie z modyfikowanym parametrem.

04. Zwolni¢ przycisk, kiedy lampa rozpocznie $wiecenie

05. Policzy¢ ile razy lampa mignie i na podstawie tej liczby, sprawdzi¢
odpowiadajaca jej wartos$¢ w Tabeli 5.

TABELA 7

Parametr Dziatanie

Odprezenie silnika 1 przy zamykaniu Nacisna¢ i przytrzymaé T1

Odprezenie silnika 1 przy otwieraniu Nacisna¢ i przytrzymaé T2

Odprezenie silnika 2 przy zamykaniu Nacisng¢ i przytrzymac¢ T3

Odprezenie silnika 2 przy otwieraniu Nacisng¢ i przytrzymac T4

10.2 - AKCESORIA OPCJONALNE

Oprocz sitownikéw WU2S, istnieja opcjonalne akcesoria, ktére moga byé
wykorzystane do integracji systemu.
PR1: Bateria 24 V: w przypadku awarii zasilania gtéwnego gwarantuje ona
zasilenie okoto 10 kompletnych cykli.

PF: Zasilanie energig stoneczng 24 V: przydatne w przypadku, gdy nie ma
dostepu do zasilania elektrycznego.

PT50: Para kolumn (wysoko$¢ 500 mmm) z parg fotokomorek.
PT100: Para kolumn (wysoko$¢ 1000 mmm) z dwiema parami fotokomoérek.

Informacje dotyczace nowych akcesoridow znajduja sie w katalogu MHOUSE oraz
na stronie internetowej www.mhouse.com.

10.2.1 - Instalacja baterii PR1 (rys. 36)

UWAGA! - Pofaczenie elektryczne baterii z jednostkg sterujgca musi byc¢
wykonane po_zakonczeniu instalacji i faz programowania, poniewaz bateria
stanowi awaryjne zrodto zasilania.

Aby zainstalowac¢ i podtaczy¢ baterie PR1 do jednostki sterujacej, odnie$¢ sig¢ do
rys. 36 oraz instrukcji obstugi PR1.

Jezeli automatyka zasilana jest z baterii, to po 60 sekundach po zakonczeniu
ruchu bramy, jednostka sterujgca automatycznie wytaczy wyjscie "ECSbus" (oraz
wszystkie podtaczone urzadzenia), wyjscie Flash oraz wszystkie diody oprécz
diody ECSbus, ktéra bedzie miga¢ w diuzszych odstepach czasu; wskazuje to na
aktywng funkcje "Stand by". Kiedy jednostka sterujaca odbiera komende,
powraca ona do normalnego dziatania (z krétkim opdznieniem). Funkcja ta
wykorzystywana jest w celu zmniejszenia zuzycia energii; jest to bardzo wazna
funkcja przy zasilaniu z baterii.

10.2.2 -

UWAGA! - Kiedy automatyka jest zasilana przez ukitad zasilania energig
stoneczng "PF", NIE MOZE BYC ONA ZASILANA w tym samym momencie z
gtéwnego zrddta (z sieci 230V).

Aby podtgczy¢ uktad zasilania energig stoneczng PF, odnies¢ sie do rys. 37 oraz
instrukcji obstugi PF.

Instalacja uktadu zasilania energig stoneczng PF (rys. 37)
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Jezeli automatyka zasilana jest z uktadu zasilania energig stoneczng, to po 60
sekundach po zakonczeniu ruchu bramy, jednostka sterujgca automatycznie
wytaczy wyjscie "ECSbus" (oraz wszystkie podiaczone urzadzenia), wyjscie Flash
oraz wszystkie diody oprécz diody ECSbus, ktéra bedzie migaé w dtuzszych
odstepach czasu;

wskazuje to na aktywna funkcje "Stand by". Kiedy jednostka sterujgca odbiera
komende, powraca ona do normalnego dziatania (z krotkim opdznieniem).
Funkcja ta wykorzystywana jest w celu zmniejszenia zuzycia energii; jest to
bardzo wazna funkcja przy zasilaniu z paneli fotoelektrycznych.

10.2.3 - Maksymalna mozliwa ilo$¢ cykli na dzien

Produkt ten zostat specjalnie zaprojektowany do pracy takze przy zasilaniu
uktadem zasilania energig stoneczng PF. Przewidziane zostaly specjalne
zatozenia techniczne w celu zminimalizowania poboru energii w momencie, gdy
automatyka jest nieruchoma. Wylaczane sa wtedy wszystkie urzadzenia
niepotrzebne do pracy systemu (na przyktad fotokomorki i przetacznik). W ten
sposéb cata energia zgromadzona w baterii wykorzystywana jest na przesunigcie
bramy.

UWAGA! - Kiedy automatyka zasilana jest przez ukiad zasilania energig

stoneczng "PF", NIE MOZE BYC ONA ZASILANA w tym samym momencie z
sieci 230V!.

Ograniczenia zastosowan: maksymalna mozliwa ilo$¢ cykli na dzien w zakresie
ustalonego okresu w ciggu jednego roku

Uktad zasilania energig stoneczng PF umozliwia catkowitg autonomie zasilania
automatyki dopdki energia zgromadzona przez panel fotoelektryczny i
przechowywana w baterii pozostaje wieksza niz energia pobierana podczas
ruchéw bramy. Za pomoca tatwej kalkulacji mozna obliczy¢ maksymalng ilo$¢
cykli wykonywanych przez automatyke w jeden dzien w okreslonym sezonie roku,
przy zatozeniu, ze utrzymywany jest dodatni bilans energetyczny.

Pierwszy krok, czyli obliczanie dostepnej energii opisany jest w instrukcji PF;
drugi krok, czyli obliczanie pobranej energii, a co za tym idzie - maksymalnej
ilosci cykli na dzien, opisany jest w niniejszym rozdziale.

Obliczanie dostepnej energii

Aby obliczy¢ ilos¢ dostepnej energii (odnies$¢ sie takze do instrukcji PF), nalezy
postgpowac w sposob nastepujacy:

01. Na mapie terenowej dotaczonej do instrukcji zestawu PF,

znalez¢ miejsce instalacji systemu. Nastepnie odczyta¢ warto$¢ Ea oraz
szerokos$¢ geograficzng dla tej lokalizacji (np.: Ea= 14 i szeroko$¢ = 45°N)

02. Na schematach (Pdétnocy lub Potudnia) dotaczonych do instrukcji zestawu
PF, znalez¢ krzywa odpowiadajaca danej szerokosci geograficznej (np.:
45°N)

03. Wybra¢ okres w roku, dla ktérego przeprowadzane bedg obliczenia lub
wybra¢ najnizszy punkt na krzywej aby obliczy¢ najmniej korzystny okres w
roku; nastepnie, odczyta¢ odpowiednig warto§¢ Am (np: Gudzien, Styczen:
Am= 200)

04. Obliczy¢ warto$¢ dostepnej energii Ed (wytworzonej przez panel)
wykonujac mnozenie Eax Am = Ed (np.: Ea= 14; Am = 200, wiec Ed =
2800)

Obliczanie zuzytej energii

Aby obliczy¢ ilo$¢ energii zuzytej przez automatyke, nalezy postepowac w sposob

nastepujacy:

05. Z ponizszej tabeli wybra¢ pole skrzyzowania wiersza z odpowiednim
cigzarem oraz kolumny z katem otwarcia skrzydta bramy. Wartoscig ta
bedzie wskaznik trudnosci warunkéw (K) dla kazdego ruchu (np.: dla WU2S
ze skrzydtem wazacym 130 kg oraz o kacie otwarcia 95°; K = 125).

Kat otwarcia
Waga skrzydta <90° 90+110° 110+120°
<75Kg 71 92 125
75-120 Kg 84 110 168
120-160 Kg 101 125 240
160-200 Kg 130 168 330
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06. Z tabeli A, wybra¢ pole na skrzyzowaniu wiersza z odpowiednia wartoscig Ed
oraz kolumny z odpowiednia wartoscia K. Pole zawiera¢ bedzie
maksymalng mozliwg ilo$¢ cykli na dzien (np.: Ed = 2800 i K= 125; ilo$¢
cykli/dzien = 20).

Jezeli otrzymana warto$¢ jest za mata w pordéwnaniu do przewidywanego

wykorzystania bramy, lub zawarta jest w "obszarze nie zalecanym do

zastosowania", rozwazy¢ nalezy wykorzystanie 2 lub wiecej paneli fotoelektrycznych

lub panelu o wyzszej mocy. Aby uzyska¢ wiecej informacji, skontaktowaé sie z

obstuga techniczng Mhouse.

Opisana metoda umozliwia obliczenie maksymalnej mozliwej ilosci cykli na dzien,
ktére beda mogty zostaé zrealizowane przez automatyke zasilang energig
stoneczna. Obliczona wartos$¢ jest wartosciag $rednia i takg sama dla kazdego dnia
tygodnia. Biorgc pod uwage obecnos$¢ baterii dziatajacej jako "magazyn energii”,
oraz fakt, ze bateria umozliwia

autonomiczne zasilanie automatyki nawet przez dtugie okresy przy niekorzystnej
pogodzie (kiedy to panel fotoelektryczny generuje bardzo niski poziom energii),
mozna zwiekszy¢ obliczong ilos$¢ cykli na dzien przy zatozeniu, ze $rednia z 10-15
dni pozostanie w przewidzianym zakresie. W Tabeli B podane sg maksymalne
mozliwe ilosci cykli w zaleznosci od wskaznika trudnosci warunkéw (K) przy
zasilaniu jedynie energig nagromadzong w baterii. Zaktada sie, ze na poczatku
bateria jest catkowicie natadowana (np.: po dtugim okresie korzystnej pogody lub
po dotadowaniu tadowarka PCB), oraz, ze ruchy wykonywane sg w przeciagu
okresu 30 dni.

Kiedy bateria si¢ wytaduje, dioda wskazujaca niski poziom natadowania baterii
uaktywni sie poprzez miganie co 5 sekund i wigczy sie brzeczyk.

TABELA A - Maksymalna mozliwa ilos¢ cykli na dzien
Ed K<75 K=100 K=125 K=150 K=175 K=200 K=225 K=250 K=275 K=300 K>325
9500 123 92 74 61 53 46 41 37 33 31 28
9000 116 87 70 58 50 44 39 35 32 29 27
8500 109 82 66 55 47 41 36 33 30 27 25
8000 103 77 62 51 44 39 34 31 28 26 24
7500 96 72 58 48 41 36 32 29 26 24 22
7000 89 67 54 45 38 34 30 27 24 22 21
6500 83 62 50 41 35 31 28 25 23 21 19
6000 76 57 46 38 33 29 25 23 21 19 18
5500 69 52 42 35 30 26 23 21 19 17 16
5000 63 47 38 31 27 24 21 19 17 16 14
4500 56 42 34 28 24 21 19 17 15 14 13
4000 49 37 30 25 21 19 16 15 13 12 11
3500 43 32 26 21 18 16 14 13 12 11 10
3000 36 27 22 18 15 14 12 11 10 9 8
2500 29 22 18 15 13 11 10 9 8 7 7
2000 23 17 14 11 10 9 8 7 6 6 5
1500 16 12 10 8 7 6 5 Nhezar nie7alaranv dn etnenwania
1000 9 7 6
TABELA B - Maksymalna ilos¢ cyKli przy zasilaniu wylacznie energia, z baterii
K<75 K=100 K=125 K=150 K=175 K=200 K=225 K=250 K=275 K=300 K>325
741 556 445 371 318 278 247 222 202 185 171

10.3 - DODAWANIE LUB USUWANIE URZADZEN

Uktad automatyczny wykorzystujagcy WU2S, umozliwia dodawanie i usuwanie
urzadzen w kazdym momencie. Uwaga! - nie dodawaé urzadzen przed
upewnieniem sie, ze sg one w peini kompatybilne z WU2S; aby uzyskac¢
szczegotowe informacje, skontaktowac¢ sie z obstugg techniczng MHOUSE.

10.3.1 - ECSBus

ECSBus jest systemem umozliwiajacym taczenie urzadzen ECSBus za pomoca
jedynie dwoéch przewoddéw przenoszacych zaréwno energie elektryczng oraz
sygnaty komunikacyjne. Wszystkie urzadzenia potaczone sg réwnolegle za
pomoca tych samych 2 przewoddéw; kazde urzadzenie rozpoznawane jest
indywidualnie i podczas instalacji otrzymuje unikalny adres.

Fotokomérki i inne urzadzenia wykorzystujace ten system moga byé
podtaczone do ECSBus. Moga to by¢ urzadzenia zabezpieczajgce, przyciski
sterujace, wskazniki Swietine, itp. Wiecej informacji dotyczacych urzadzen
ECSBus znajduje sie w katalogu MHOUSE oraz na stronie www.mhouse.com.
Specjalna faza zapamigtywania umozliwia jednostce sterujacej indywidualne
rozpoznawanie kazdego podtgczonego urzgdzenia oraz przeprowadzenie
precyzyjnych procedur diagnostycznych. Dlatego tez, za kazdym razem, kiedy
dodawane lub usuwane jest urzadzenie podtagczone do ECSBus, na jednostce
sterujacej nalezy przeprowadzi¢ fazge zapamigtywania; patrz rozdziat 10.3.3
"Rozpoznawanie innych urzadzen".

10.3.2 - Wejscie STOP

STOP jest wejsciem powodujacym natychmiastowe przerwanie ruchu (oraz
szybkie odwrécenie kierunku ruchu). Do tego wejscia mozna podigczy¢
urzadzenia ze stykami Normalnie Otwartymi (NO, jak w przypadku przetacznika
KS100), Normalnie Zamknietymi (NC) lub urzadzeniami o statej rezystancji 8.2
kQ, takimi jak listwy ochronne.

Do wejscia STOP podtaczyé mozna wiecej niz jedno urzgdzenie; patrz Tabela 8.
Uwaga 1. Kombinacje urzadzern NO i NC mozna o0siggngc poprzez umieszczenie
obu stykéw réwnolegle i dotgczenie rezystancji 8.2kQ) szeregowo ze stykiem NC
(w zwigzku z tym zrealizowa¢ mozna tez kombinacje trzech urzadzeri : NO, NC i
8,2kQ).

Uwaga 2. Potgczy¢ ze sobg réwnolegle mozna dowolng ilo$¢ urzadzern NO.
Uwaga 3. Pofgczy¢ ze sobg szeregowo mozna dowolng ilo§¢ urzadzen NC.

Uwaga 4. Tylko dwa urzgdzenia o statej rezystancji wyjsciowej 8.2 kQ mozna
potaczy¢ ze sobg réwnolegle; wiekszg iloS¢ urzgdzen tgczy¢ nalezy kaskadowo z
pojedynczg rezystancjg 8.2 kQ na koricu.

TABELA 8
g Typ pierwszego urzadzenia:
[}
% NO NC 8,2 kQ
N
3 NO Roéwnolegle (uwaga 2) | (uwaga 1) Réwnolegle
o
‘: NC (uwaga 1) Szeregowo (uwaga 3) | Szeregowo
e 8,2kQ Réwnolegle Szeregowo (uwaga 4)
Uwaga! - Jezeli do potaczenia urzadzen z funkcjami bezpieczenstwa

wykorzystywane jest wejscie STOP, jedynie urzadzenia o statej rezystancji
wyjsciowej 8.2 kQ gwarantowac¢ beda 3 kategorie bezpieczenstwa.

Tak jak w przypadku ECSBus, jednostka sterujaca rozpoznaje rodzaj urzadzenia
podtaczonego do wejscia STOP podczas fazy zapamigtywania; kiedy jednostka
sterujgca wykryje roéznice w stosunku do zapamietanego stanu, wysle ona do
sitownikéw komende STOP.

10.3.3 - Rozpoznawanie innych urzadzen

Zapamigtywanie urzadzen podigczonych do ECSBus i wejscia STOP
przeprowadzane jest zazwyczaj podczas fazy instalacji; jezeli urzadzenia sa
dodawane lub usuwane, proces zapamietywania przeprowadzi¢ mozna ponownie
w nastepujacy sposoéb:

01. Na jednostce sterujacej nacisna¢ przycisk P2 [B] i przytrzyma¢ przez co
najmniej 5 sekund (rys. 38), a nastepnie zwolni¢ przycisk.

02. Odczeka¢ klika sekund az jednostka sterujgca zakonczy proces
zapamigtywania urzadzenia.

03. Po zakonczeniu zapamietywania, dioda P2 [A] (rys. 38) powinna sie
wytaczyé. Jezeli miga, to wskazuje to na btad; patrz rozdziat 10.5
"Rozwigzywanie probleméw".

04. Po dodaniu lub usunieciu urzadzenia, ponownie przeprowadzi¢ test
automatyki, zgodnie z rozdziatem 8.1 "Testy".
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10.3.4 - Dodawanie opcjonalnych fotokomérek

W kazdej chwili zainstalowa¢ mozna dodatkowe fotokomorki. W przypadku
automatyki do sterowania brama dwuskrzydtowa, moga by¢ one ustawione jak na
rys. 39.
Aby jednostka sterujgca prawidtowo rozpoznawata fotokomorki, musza mie¢ one
przypisane unikalne adresy za pomoca specjalnych zworek elektrycznych.
Przypisywanie adreséw nalezy przeprowadzi¢ zaréwno na fotokomérce TX jak i
RX (umieszczajac zworki w identyczny sposéb) i sprawdzi¢, czy ten sam adres
nie zostat przypisany innej parze fotokomoérek. Operacja przypisywania adresow
fotokomérkom jest niezbgdna do prawidtowego ich rozpoznania spos$réd innych
urzadzen ECSBus oraz do przypisania im ich funkcji.
01. Otworzy¢ obudowe fotokomérki.
02. Ustali¢ miejsce instalacji fotokomoérek wedtug rys. 39 i umiesci¢ zworke
wedtug Tabeli 9.
Niewykorzystane zworki nalezy umiesci¢ w specjalnej wnece do
pozniejszego uzycia (rys. 40).
03. Przeprowadzi¢ fazg¢ zapamietywania jak opisano w rozdziale 10.3.3
"Rozpoznawanie innych urzadzen".

s B
. F ]
[I

= . E

TABELA 9
Fotokomérka Zworki Fotokomarka Zworki
A Fotokomoérka h=50 cm; wzbudzana D  Fotokomorka h=100cm; wzbudzana *_‘_
przy zamykaniu przy otwieraniu i zamykaniu T )

B Fotokomoérka h=100 cm; aktywna [ S '_;_‘__'- . E Fotokomérka z lewej

przy zamykaniu | - wzbudzana przy otwarciu
C Fotokomoérka h=50 cm; aktywna = E Fotokomoérka z prawej -~

przy otwieraniu i zamykaniu j"- 1 wzbudzana przy otwarciu ':_-'-E o,

10.4 - ZAPAMIETYWANIE WSZYSTKICH
NADAJNIKOW RADIOWYCH

Jednostka sterujaca zawiera odbiornik radiowy dla nadajnikéw GTX4; nadajnik
znajdujacy sie w zestawie jest zapamietany i gotowy do uzycia.

Istniejg dwa sposoby zapamietywania nowego nadajnika:

* Tryb 1: w tym "trybie", wykorzystywany jest nadajnik radiowy jako cato$¢, tj.
wszystkie przyciski wysytaja przypisang im komende (nadajnik dotaczony do
WU2S zapamietywany jest wiasnie przy uzyciu Trybu 1). Oczywiscie, nadajnik
radiowy pracujacy w Trybie 1 moze sterowac tylko jedng automatyka, tj:

Przycisk T1 Komenda "OTWORZ"

Przycisk T2 Komenda "Otwarcie czes$ciowe”
Przycisk T3 Komenda "Tylko otworz"
Przycisk T4 Komenda "Tylko zamknij"

* Tryb 2: Kazdy przycisk moze byé¢ przypisany dowolnie do jednej z czterech
dostepnych komend. W trybie tym sterowaé mozna dwoma lub wigkszg ilo$cig
uktadéw automatycznych, na przyktad:

Przycisk T1 Komenda "Tylko Otwérz" Automatyka nr 1
Przycisk T2 Komenda "Tylko Zamknij" Automatyka nr 1
Przycisk T3 Komenda "OTWORZ" Automatyka nr 2
Przycisk T4 Komenda "OTWORZ" Automatyka nr 3

Kazdy nadajnik traktowany jest indywidualnie i jedna jednostka sterujaca niektére
nadajniki moze mie¢ zapamigtane w trybie 1, a niektére w 2.

Catkowita maksymalna pojemnos$é pamigci to 150 kodéw; zapamietywanie trybu
1 zajmuje jedno miejsce w pamigci, natomiast trybu 2 zajmuje jedno miejsce dla
kazdego przycisku.

Uwaga! — Procedury zapamietywania sg ograniczone czasowo (10 s), wazne
jest, aby przed rozpoczeciem przeczyta¢ instrukcje w nastepnych
rozdziatach.
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10.4.1 - Zapamietywanie - Tryb 1

01. Nacisna¢ przycisk P1 [B] (rys. 41) i przytrzymac przez co najmniej 3 s. Kiedy
dioda P1 [A] (rys. 41) zaswieci sie, zwolni¢ przycisk.

02. W przeciagu 10 s nacisna¢ ktorykolwiek przycisk na nadajniku i przytrzymaé
przez 3 sekundy w celu zapamietania go. Jezeli procedura przebiegta
pomysinie, dioda P1 mignie 3 razy.

03. Jezeli zaistnieje potrzeba zapamigtania wigkszej ilosci nadajnikow,
powtdrzy¢ krok 2 w przeciggu kolejnych 10 s. W innym wypadku faza
zapamigtywania zostanie automatycznie zakonczona.

10.4.2 - Zapamietywanie - Tryb 2

W 2 trybie zapamietywania nadajnika, kazdy przycisk moze by¢ przypisany do
dowolnej komendy z tabeli 10.

W Trybie 2, kazdy przycisk wymaga oddzielnej fazy zapamietywania.

01. Jezeli nadajnik do zapamietania jest juz zapamietany (tak jak w przypadku
nadajnikéw z zestawu, zapamietanych juz w trybie 1), nadajnik ten nalezy
usuna¢ z pamieci postepujac zgodnie z procedurg opisang w rozdziale
10.4.4 - "Usuwanie nadajnika radiowego".

02. Na jednostce sterujacej nacisng¢ przycisk P1 [B] (rys. 41) tyle razy, ile
wymaga tego komenda zgodnie z Tabelg 10 (np.: 3 razy dla komendy "Tylko
otworz").

03. Sprawdzi¢ czy dioda P1 [A] (rys. 41) miga szybko seriami po tyle btyskow w
serii, ile wymaga tego wybrana komenda.

04. W przeciggu 10 sekund na nadajniku radiowym nacisngé przycisk i
przytrzymac¢ przez co najmniej 2 sekundy w celu zapamigtania. Jezeli
procedura przebiegta pomysinie, dioda P1 mignie 3 razy.

05. Jezeli zaistnieje potrzeba zapamigtania innych nadajnikéw dla tego samego
typu komendy, powtorzy¢ krok 3 w przeciggu kolejnych 10 s. W innym
wypadku, faza zapamigtywania zostanie automatycznie zakonczona.

10.4.3 - Zapamietywanie zdalne

Nowy nadajnik radiowy moze zosta¢ zapamietany w jednostce sterujacej bez
potrzeby angazowania samej jednostki. Nalezy mie¢ "STARY" dziatajacy i
zapamigtany nadajnik. "NOWY" nadajnik "przejmie" charakterystyki "STAREGO";
innymi stowy, jezeli stary nadajnik zostanie zapamigtany w Trybie 1, to NOWY
zostanie takze zapisany w tym trybie; w takim przypadku, podczas fazy
zapamigtywania, nalezy nacisna¢ ktorykolwiek przycisk na obu nadajnikach.
Jezeli STARY nadajnik radiowy zapamietywany jest w Trybie 2, nacisna¢
przycisk z odpowiedniag komenda na STARYM nadajniku oraz ten przycisk na
NOWYM nadajniku, do ktérego przypisana ma by¢ dana komenda.

Trzymajac oba nadajniki, ustawi¢ sie w zasiegu odbioru radiowego automatyki i

postepowac w sposob nastepujacy:

01. Nacisna¢ przycisk na NOWYM nadajniku radiowym i przytrzymac przez co
najmniej 5 s, a nastgpnie zwolni¢ przycisk.

02. Powoli nacisng¢ 3 razy przycisk na STARYM nadajniku radiowym.

03. Nacisna¢ jeden raz przycisk na NOWYM nadajniku radiowym.

Od tej chwili, NOWY nadajnik radiowy bedzie rozpoznawany przez jednostke

sterujaca i przejmie charakterystyki od STAREGO.

Dla kazdego nowego nadajnika do zapamietania,
wszystkie powyzsze kroki

powtoérzy¢

10.4.4 - Usuwanie nadajnika radiowego.

Jezeli nadajnik zapisany jest w Trybie 1, wystarczajgca bedzie jedna faza

usuwania. W punkcie 3 nacisng¢ mozna ktérykolwiek przycisk. Jezeli nadajnik

zapamigtany jest w Trybie 2, faza usuwania przeprowadzona musi zosta¢ dla

kazdego przycisku.

01. Na jednostce sterujacej nacisnac i przytrzymac przycisk P1 [B] (rys. 41)

02. Odczekac¢ az zaswieci si¢ dioda P1 [A] (rys. 41) i w przeciggu trzech sekund:

03. Nacisna¢ przycisk na nadajniku radiowym do usuniecia i przytrzymac¢ przez
co najmniej trzy sekundy. Jezeli operacja sie powiedzie, dioda P1 mignie
pie¢ razy. Jezeli mignie tylko raz, oznacza to, ze operacja usuwania z
pamigci nadajnika nie powiodta sie, poniewaz nadajnik nie byt zapamiegtany.

04. Aby usung¢ z pamieci inne nadajniki, nacisng¢ i przytrzymac przycisk P1 i
powtérzy¢ krok 3 w przeciggu 10 sekund. W innym wypadku, procedura
usuwania zostanie automatycznie zakonczona.

10.4.5 - Usuwanie wszystkich nadajnikéw radiowych

Za pomoca tej procedury usuwa sie z pamieci wszystkie nadajniki.

01. Na jednostce sterujacej nacisnac i przytrzymac przycisk P1 [B] (rys. 41)

02. Odczekac¢ az dioda P1 [A] (rys. 41) zaswieci sig, zgasnie i mignie ponownie 3
razy.

03. Zwolni¢ P1 dokfadnie w trakcie trzeciego migniecia.

04. Odczekaé przez okoto 4 s. az proces usuwania zostanie zakonczony. Dioda
przez ten czas bedzie szybko migac.

Jezeli procedura zakonczy sie powodzeniem, po kilku chwilach, dioda P1 powoli
mignie 5 razy.

TABELA 10

Jednokrotnie Komenda "OTWORZ"

Uruchamia automatyke, jak opisano w Tabeli 3 (funkcja OTWORZ)

Dwukrotnie Komenda ,otwarcie czg$ciowe”

Uruchamia czesciowe otwieranie jednego lub obu skrzydet, jak
opisano w Tabeli 3 (otwarcie czg$ciowe)

Trzykrotnie Komenda "Tylko otworz"

Uruchamia otwieranie skrzydet (otworz - stop - otwérz itp.)

Czterokrotnie Komenda "Tylko zamknij"

Uruchamia zamykanie skrzydet (zamknij - stop - zamknij itp.)

Pieciokrotnie Komenda "Stop"

Zatrzymuije ruch

Szesciokrotnie Komenda " Zesp6t mieszkalny"

Nie ma wptywu przy otwieraniu. Natomiast zmienia kierunek ruchu przy
zamykaniu, tj. otwiera skrzydta

Polski

Siedmiokrotnie Komenda "Otwarcie o wysokim priorytecie" Komenda realizowana nawet w przypadku, gdy automatyka jest zablokowana

Os$miokrotnie Komenda "Otwarcie czesciowe 2" Uruchamia cze$ciowe otwarcie skrzydta M2 na okoto potowe petnego otwarcia

Dziewieciokrotnie Komenda "Otwarcie czesciowe 3" Uruchamia cze$ciowe otwarcie obu skrzydet na okoto potowe petnego otwarcia

Dziesigciokrotnie Komenda "Otworz i zablokuj automatyke” Powoduje otwarcie, po ktérym automatyka jest zablokowana:
Jednostka sterujgca nie przyjmie wiecej zadnych komend z wyjatkiem

komendy "Otwarcie o wysokim priorytecie" oraz "Odblokuj automatyke"

Jedenastokrotnie Komenda "Zamknij i zablokuj automatyke" Powoduje zamkniecie, po ktérym automatyka jest zablokowana:
Jednostka sterujgca nie przyjmie wiecej zadnych komend z wyjatkiem

komendy "Otwarcie o wysokim priorytecie” oraz "Odblokuj automatyke"

Dwunastokrotnie Komenda "Zablokuj automatyke" Powoduje zatrzymanie ruchu i zablokowanie automatyki:
Jednostka sterujgca nie przyjmie wiecej zadnych komend z wyjatkiem

komendy "Otwarcie o wysokim priorytecie" oraz "Odblokuj automatyke"
Powoduje odblokowanie automatyki i kontynuacje normalnej pracy

Trzynastokrotnie Komenda "Odblokuj automatyke"
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10.5 - ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

W Tabeli 11 przedstawiono wskazoéwki do radzenia sobie z problemami
zaistniatymi podczas instalacji lub bedacymi wynikiem btedéw.

TABELA 11 (rys. 42)

Objawy

Prawdopodobna przyczyna i sugerowane rozwigzanie

Nadajnik radiowy nie wysyta
sygnatu (dioda [A] nie zapala sie)

« Sprawdzi¢ czy baterie sg wyczerpane i w razie potrzeby wymienic¢ je (patrz rozdziat 11.5)

Ruch sie nie rozpoczyna i dioda
"ECSBus" [B] nie miga.

« Sprawdzi¢ czy kabel zasilajgcy jest prawidtowo wetkniety do gniazda sieciowego
« Sprawdzi¢ czy bezpieczniki [E] i [F] nie zostaty przepalone: jezeli tak, to nalezy znalez¢ i usuna¢ przyczyne i
wymieni¢ bezpieczniki na nowe, o tej same charakterystyce

Ruch nie zostaje rozpoczety i lampa
ostrzegawcza nie miga

« Sprawdzi¢ wtasciwy odbiér komendy. Jezeli komenda zostata odebrana przez wejécie "OTWORZ, zapali¢ sie
powinna dioda "OTWORZ" [D]; jezeli uzywany jest nadajnik, dioda "ECSBus" powinna powoli mignaé dwa razy

Ruch nie zostaje rozpoczety i lampa
ostrzegawcza miga

« Sprawdzi¢ czy wejscie STOP jest aktywne; innymi stowy, czy dioda "STOP" [C] jest aktywna. Jezeli si¢ nie $wieci,
sprawdzi¢ urzadzenie podigczone do wejscia STOP

« Test fotokomorki przeprowadzony na poczatku kazdego ruchu jest negatywny; sprawdzi¢ fotokomorki i odnies¢ sie
do Tabeli 12

Ruch sie rozpoczyna, ale
natychmiast nastepuje
odwrocenie kierunku ruchu

= Wybrana sita jest zbyt mata, aby poruszy¢ brame. Sprawdzi¢ czy na drodze bramy nie ma zadnych przeszkéd i w
razie potrzeby wybra¢ wieksza site, jak opisano w rozdziale 10.1.1

Ruch sie rozpoczyna, ale lampa
ostrzegawcza nie miga

= Upewni¢ sie czy na ztaczu FLASH lampy wystepuje napigcie w trakcie ruchu (jego wartos¢ nie ma znaczenia)

St

10.6 - DIAGNOSTYKA | SYGNALY
Niektore urzadzenia bezposrednio emitujg odpowiednie sygnaty w celu opisania
stanu dziatania lub nieprawidtowosci

10.6.1 - Fotokomorki

Fotokomérki wyposazone sa w diode "BEZPIECZENSTWA" [A] (rys. 43)
informujace o stanie dziatania; patrz Tabela 12.

TABELA 12

DIODA "BEZPIECZENSTWA" STAN DZIALANIE

Zgaszona Fotokomérki nie sg zasilane lub sg uszkodzone Sprawdzi¢ czy poziom napiecia na ztaczach fotokomorki wynosi ok.
8-12 Vps; jezeli napiecie jest prawidtowe, prawdopodobnie

fotokomoérka jest wadliwa

3 szybkie migniecia i 1-sekundowa
przerwa

Urzadzenie nie zostato rozpoznane przez jednostke] Powtérzy¢ procedure zapamigtywania na jednostce sterujace;j.
sterujaca Sprawdzi¢ czy rézne pary fotokomérek na ECSBus maja rézne adresy
(patrz Tabela 9)

1 bardzo wolne mignigcie RX odbiera doskonaty sygnat Normalne dziatanie

1 wolne migniecie RX odbiera dobry sygnat Normalne dziatanie

1 szybkie migniecie RX odbiera staby sygnat Normalne dziatanie, ale nalezy sprawdzi¢ wyosiowanie TX-RX i

czystos$¢ soczewek fotokomorek

Na granicy normalnego dziatania; sprawdzi¢ wyosiowanie TX-RX i
czysto$¢ soczewek fotokomorki

1 bardzo szybkie migniecie RX odbiera bardzo staby sygnat

Sprawdzi¢ czy pomiedzy TX i RX nie ma zadnych przeszkéd. Spraw-
dzi¢ czy dioda na TX powoli miga. Sprawdzi¢ wyosiowanie TX-RX.

Ciagte $wiecenie RX w ogole nie odbiera sygnatu
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10.6.2 — Lampa ostrzegawcza seria btyskdw powtarza sie dwa razy z jednosekundowg przerwa; patrz Tabela 13.

Podczas ruchu, lampa miga co sekunde; w przypadku nieprawidtowosci,

lampa miga z wigkszg czestotliwoscig (co p6t sekundy); %
@)
TABELA 13 o
Szybkie migniecia Stan Dziatanie
1 migniecie Btad ECSBus Przy rozpoczeciu ruchu, obecne urzadzenia nie odpowiadajg rozpoznanym
1 sekunda przerwy urzadzeniom; sprawdzi¢ to i w razie potrzeby przeprowadzi¢ procedure
1 migniecie zapamigtywania (10.3.3 "Rozpoznawanie innych urzadzen"). Jedno lub wiecej
urzadzen moze by¢ uszkodzone; sprawdzi¢ to i w razie potrzeby wymienié
urzadzenia.
2 migniecia Alarm z linii FOTO Przy rozpoczeciu ruchu, fotokomoérka (lub fotokomorki) uniemozliwia wykonanie
1 sekunda przerwy ruchu; sprawdzi¢ czy nie ma zadnych przeszkéd. Jezeli ruch uniemozliwia fizyczna
2 migniecia przeszkoda, nie ma potrzeby przeprowadzania czynnosci naprawczych.
3 mignigcia Uruchomione urzadzenie ograniczajace "site | Brama podczas ruchu napotyka zwigkszony opér; sprawdzi¢ przyczyne.
1 sekunda przerwy sitownika"
3 migniecia
4 migniecia Aktywne wejscie STOP Przy rozpoczeciu ruchu lub w czasie ruchu, aktywowane zostato wejscie STOP;
1 sekunda przerwy sprawdzi¢ przyczyne.
4 migniecia

10.6.3 — Centrala sterujgca
Diody na jednostce sterujacej wysytaja sygnaty informujace o
normalnym dziataniu i mozliwych bfedach; patrz Tabela 14.
T A

TABELA 14 (rys. 44)

Dioda ECSBus [A] Stan Dziatanie

Zgaszona Btad Sprawdzi¢ czy jednostka jest zasilania; sprawdzi¢ czy bezpieczniki nie
zostaty przepalone; jezeli tak, usunaé przyczyne i wymieni¢ bezpieczniki
na nowe, o tej same charakterystyce

Swieci na state Powazny btad Zaistniat powazny btad; wytaczyé jednostke sterujaca na kilka sekund;
jezeli dany stan si¢ utrzyma, nalezy wymieni¢ ptytke elektroniczna.

Jedno migniecie na sekunde Wezvstka OK Jednostka sterujaca dziata prawidiowo

2 dtugie mignigcia Zmiana stanu wejscia Zmiana stanu wej$¢: OTWORZ, STOP, aktywacja fotokomérek lub
uzycie nadajnika radiowego

Wszystko OK.; w momencie odbioru komendy przez jednostke sterujaca,
Automatyka w trybie "stand by" przywrécone zostaje normalne dziatanie (z matym op6znieniem).

1 mignigcie co 5 sekund

Identycznie jak w przypadku migajacej lampy ostrzegawczej; patrz Tabela 13.
Seria mignig¢ z przerwami

Szybkie mignigcia Zwarcie ECSBus Wykryto przeciaZenie i odciete zostato zasilanie ECSBus. Sprawdzi¢
urzadzenia po kolei je odiaczajac. Aby przywréci¢ zasilanie ECSBus,
nalezy wysta¢ komende, na przyktad przez nadajnik radiowy.

Dioda STOP [B] Stan Dziatanie

Zgaszona* Aktywne wejscie STOP Sprawdzi¢ urzadzenia podtgczone do wejscia STOP

Wigczona Wszystko OK Aktywne wejscie STOP (w stanie czuwania)

Dioda OTWORZ[C] Stan Dziatanie

Zgaszona Wszystko OK Nieaktywne wejscie OTWORZ

Zapalona Aktywne wejscie Jest to normalne tylko jezeli urzadzenie podtaczone do wejscia
OTWORZ OTWORZ jest aktywne
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Dioda P1 [D]

Stan

Dziatanie

Zgaszona *

Wszystko OK

Proces zapamietywania nie jest przeprowadzany

Zapalona na state

1 tryb zapamietywania

Jest to normalne przy 1 trybie zapamietywania, ktéry trwa maks. 10 s.

Seria szybkich mignie¢ od 1 do 4

2 tryb zapamietywania

Jest to normalne przy 2 trybie zapamietywania, ktéry trwa maks. 10 s.

5 szybkich mignie¢

Usuwanie OK

Usuniecie nadajnika z pamieci zakonczone powodzeniem

1 wolne migniecie

Nieprawidtowa komenda

Komenda otrzymana z nadajnika, ktéry nie zostat zapamietany

3 wolne migniecia

Zapamigtywanie OK

Zapamigtywanie zakonczone pomysinie

5 wolnych mignie¢

Usuwanie OK

Pomyslinie usunigto wszystkie nadajniki radiowe

Dioda P2 [E]

Stan

Dziatanie

Zgaszona *

Wszystko OK

Wybrano "Niskg" predkosé

Zapalona na state

Wszystko OK

Wybrano "Wysoka" predkos¢

1 mignigcie na sekunde

Faza zapamigtywania nie zostata
przeprowadzona lub w danych pamiegci jest btad

Niektére urzadzenia mogg byé uszkodzone; sprawdzi¢ to i powtdrzyé
faze zapamietywania (patrz rozdziat 10.3.3 "Rozpoznawanie innych
urzadzen")

2 migniecia na sekunde

Procedura zapamigtywania urzadzenia w toku

Wyszukiwanie podtgczonych urzadzen w toku (trwa to maksymalnie
pare sekund)

Dioda P3 [F] Stan Dziatanie
Zgaszona * Wszystko OK Dziatanie pétautomatyczne
Zapalona Wszystko OK Dziatanie w petnym cyklu (z samoczynnym zamykaniem)

1 krotkie migniecie

Zaden kat otwarcia nie zostat zapisany

Przeprowadzi¢ fazg zapamietywania (patrz rozdziat 3.5.2 -
Zapamigtywanie katow otwarcia i zamkniecia skrzydet)

2 wolne migniecia

Faza zapamietywania kata otwarcia w toku

Faza zapamigtywania kata otwarcia w toku

* lJub automatyka jest w trybie "stand by"
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CHARAKTERYSTYKI TECHNICZNE ELEMENTOW SKEADOWYCH PRODUKTU

Urzadzenie WU2S wyprodukowane zostato przez firme Nice S.p.a. (TV) |, Mhouse S.r.l jest czescig Grupy NICE S.p.a. W celu udoskonalenia
swoich produktéw, NICE S.p.a. zastrzega sobie prawo do zmian wszelkich charakterystyk technicznych w kazdej chwili i bez wczesniejszego
uprzedzenia. Producent gwarantuje ich petng funkcjonalnos¢ i dopasowanie do zastosowania zgodnie z ich przeznaczeniem. Uwaga: wszystkie
charakterystyki techniczne odpowiadajg temperaturze 20°C.

Model/typ Sitownik elektromechaniczny do bram skrzydtowych WU1SK
Typ produktu Sitownik elektromechaniczny do uktadéw automatycznych stosowanych w bramach i drzwiach
Zastosowana technologia silnik 24ps, przektadnia slimakowa; odblokowanie mechaniczne

Maksymalny poczatkowy moment obr. 150 Nm

Znamionowy moment obrotowy 50Nm
Predkosc¢ bez obcigzenia 1.7 obr/min
Predkos¢ przy znamionowym 1.4 obr/min

momencie obrotowym

Maksymalna intensywno$é pracy 30 cykli/godzine przy 50 °C

Maksymalny czas pracy ciagtej Ok. 10 minut

Ograniczenia zastosowania Konstrukcja produktu umozliwia jego zastosowanie w bramach ze skrzydtem o masie do 200
kg i o dlugosci do 1.8 m i katem otwarcia do 120°

Zasilanie 24Vps

Prad znamionowy silnika 1,1A. Przy starcie natezenie pradu wynosi 3.5 A dla maksymalnego okresu 2 s

Temperatura robocza otoczenia -20 +50°C (wydajnos¢ sitownika jest zmniejszona przy niskich temperaturach)

Zastosowanie w srodowisku Nie

kwasowym, solnym i wybuchowym

Montaz Poziomy ze specjalnymi ptytami montazowymi lub z obudowg w konfiguracji podziemnej w
wykopie fundamentowym

Klasa ochrony IP67

Wymiary/masa 384x236x76 mm (proste ramie) / 7 kg

Fotokomorki PH100 (opcjonalne)

Typ produktu Wykrywacz obecnosci stosowany w uktadach automatycznych bram i drzwi (typ D wedtug
normy EN 12453) wyposazony w nadajnik "TX" oraz odbiornik "RX"

Zastosowana technologia Optyczna - bezposredni kontakt TX-RX z modulowanymi promieniami podczerwieni

Wydajnos¢ detekciji Nieprzezroczyste obiekty znajdujace sie w osi optycznej pomiedzy TX i RX, o wymiarze
wiekszym niz 50 mm i poruszajace sie wolniej niz 1.6 m/s

Kat transmisji TX Ok. 20°

Kat odbioru RX Ok. 20°

Zasieg uzyteczny 10 m przy maksymalnej odchytce ustawienia pomiedzy TX-RX réwnej +5° (urzadzenie moze
zasygnalizowaé obecnos¢ przeszkody réwniez przy szczegolnie niekorzystnych warunkach
pogodowych)

Zrédto zasilania/wyjécie Urzadzenie moze byc¢ podtaczone tylko do sieci "ECSBus", z ktdrej jest zasilane i do ktérej
wysyta wygnaty wyjsciowe

Pobdér mocy 1 jednostka ECSBus

Maks. dtugos¢ kabla Do 20 m (stosowac sie do zalecen dotyczacych minimalnych wymiardw przekroju i typow kabli)

Mozliwos¢ przyporzadkowywania Do 7 par fotokomorek z funkcjg zabezpieczenia i do 2 z funkcjq otwierania. Automatyczna

adresu synchronizacja zapobiega zaktéceniom pomiedzy réznymi wykrywaczami

Temperatura robocza otoczenia -20 + 50°C

Zastosowanie w srodowisku Nie

kwasowym, solnym i wybuchowym

Montaz Pionowy, na $cianie

Klasa ochrony P44

Wymiary/masa 64 x 89,2 x 29 mm / 60 g
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Jednostka sterujgca CL2S
Typ produktu

Zastosowana technologia

Maks. czestotliwosé pracy
Zasilanie

Znamionowy pobér mocy
Zasilanie awaryjne

Wyjscia silnikowe

Wyjscie lampy ostrzegawczej
Wyjscie ECSBus

Wejscie "OTWORZ"

Wejscie "STOP"

Wejscie anteny radiowej

Maks. dtugosc¢ kabla

Temperatura robocza otoczenia

Zastosowanie w srodowisku

kwasowym, solnym i wybuchowym

Montaz
Klasa ochrony
Wymiary/masa

Mozliwosé zdalnego sterowania

Pojemnos¢ kodow GTX4

Zasieg nadajnikow GTX4

Programowalne funkcje

Autoprogramowanie

Jednostka sterujaca dla 1 lub 2 sitownikéw 24Vps stosowanych w uktadach automatycznych
bram lub drzwi; kompletna i wyposazona w odbiornik radiowy dla nadajnikow "GTX4"

Ptyta elektroniki sterowana przez 8-bitowy sterownik w technologii flash. Transformator obecny
w jednostce sterujgcej, ale odseparowany od jednostki sterujgcej, redukuje napiecie zasilania
do napiecia znamionowego 24V wykorzystywanego w catym uktadzie automatycznym.

30 cykli/godzine przy 50°C A

230Vpp (+10% -10%) 50/60Hz

120 W; przy starcie, moc wynosi 310 W dla maksymalnego okresu 2s
Baterie “PR1”

2, dla silnikdw 24 Vps o pradzie znamionowym 1.1A; przy starcie, prad maksymalny wynosi
3.5 A dla maksymalnego okresu 2s.

Dla lamp z zaréwka 12V (maksymalnie 21 W)
1 wyjécie z maksymalnym obcigzeniem 15 jednostek ECSBus
Dla normalnie otwartych stykéw (zamkniecie styku powoduje wystanie komendy "OTWORZ")

Dla stykéw normalnie otwartych i/lub stykéw o statej rezystancji 8,2kQ, lub normalnie
zamknietych stykow, z funkcjg autozapamietywania "normalnego” stanu (zmiany odnoszgce
sie do zapamietanego stanu powodujg wystanie komendy "STOP")

50 Q do podtaczenia kabla koncentrycznego typu RG58 lub podobnego
Zasilanie: 30m; wyjscie silnikdw: 10m; inne wejscia/wyjscia: 20m; kabel antenowy kroétszy niz

5m (zalecane) (stosowac sie do zalecen dotyczacych minimalnych wymiaréw przekroju i typow
kabli)

-20 + 50°C
Nie

Pionowy, na $cianie
P44
180 x 240 x 110mm / 2,8kg

Poprzez nadajniki GTX4, uktad przystosowany jest do odbioru jednej lub wiecej sposréd
nastepujacych komend: "OTWORZ", "Otworz czesciowo", "Tylko otworz" i "Tylko zamknij"

Do 150 w przypadku zapamietania w trybie 1

50-100 m. Odlegto$é moze sie zmienia¢ w zaleznosci od obecnosci przeszkod lub zakiécen
elektromagnetycznych. Zasieg zalezy od pozycji anteny odbiorczej wbudowanej w lampe

- Tryb dziatania: "Cykl pojedynczy" lub "Cykl catkowity" (zamykanie automatyczne)

- "Niska" lub "wysoka" predkos¢ silnika

- Czas przerwy w trybie "cyklu catkowitego" do wyboru: 10, 20, 40 i 80 sekund

- 4 tryby czesciowego otwierania do wyboru

- 4 poziomy czutosci systemu wykrywania przeszkod do wyboru. 4 tryby dziatania komendy
"Otwérz" do wyboru

Autoprogramowanie urzadzen podtgczonych do wyjscia CSBus

Autoprogramowanie typu urzadzenia realizujgcego komende "STOP" (NO, NC lub 8.2 kQ)
Autoprogramowanie dtugosci ruchu dla kazdego silnika

Autoprogramowanie obecnosci 1 lub 2 silnikow
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Przetacznik kluczykowy KS100 (opcjonalny)

Typ produktu

Zastosowana technologia

System antywtamaniowy

Blokada bezpieczenstwa

Zasilanie/styki

Maks. dtugosc¢ kabla

Temperatura robocza otoczenia

Zastosowanie w srodowisku

kwasowym, solnym i wybuchowym

Montaz
Klasa ochrony

Wymiary/masa

Przetacznik z dwiema opcjami do sterowania automatyki bram i drzwi. Wyposazony w
oswietlenie do uzytku nocnego

Aktywacja zabezpieczona blokada; wprowadzenie klucza i obrécenie go w prawo zamyka styk;
obrécenie w lewo zamyka drugi styk; w obu przypadkach, klucz powraca do centralnej pozycji
pod dziataniem sprezyny

Wybierak mozna przekrecic¢ tylko po wtozeniu i przekreceniu klucza

Klucz z 450 réznymi kodami

Urzadzenie moze byé podiaczone tylko do wejsé "OTWORZ" i "STOP" w jednostkach
sterujgcych MHOUSE, do ktérych wysyta komendy, i z ktérych pobiera zasilanie o$wietlenia
nocnego.

Do 20 m (stosowaé sie do zalecen dotyczacych minimalnych wymiaréw przekroju i typow
kabli)

-20 + 50°
Nie

Pionowy, na $cianie
IP44
89 x65x37mm/ 120 g

Lampa ostrzegawcza FL100 (opcjonalna)

Typ produktu

Zastosowana technologia
Zaréwka

Zasilanie

Temperatura robocza otoczenia

Zastosowanie w srodowisku

kwasowym, solnym i wybuchowym

Montaz
Klasa ochrony

Wymiary/masa

Lampa ostrzegawcza w ukfadach automatycznych bram i drzwi.

Urzadzenie wyposazone jest w antene odbiorczg do zdalnego sterowania.
Lampa z zaréwkg 12V/21W sterowana za pomoca jednostek sterujgcych MHOUSE

12V/21W, mocowanie BA15 (oprawka samochodowa)

Urzadzenie moze by¢ podtaczone tylko do ztgczy "FLASH" i "ANTENA" w jednostkach
sterujacych uktadéw automatyki MHOUSE

-20 + 50°C
Nie
Poziomy, na ptaskiej powierzchni lub pionowy na Scianie

IP55
120 x 60 x 170mm / 285g

Nadajniki GTX4

Typ produktu
Zastosowana technologia
Czestotliwos¢
Kodowanie

Przyciski

Moc wypromieniowana
Zasilanie

Zywotno$é baterii

Temperatura robocza otoczenia

Zastosowanie w srodowisku

kwasowym, solnym i wybuchowym

Montaz

Klasa ochrony

Nadajniki radiowe do zdalnego sterowania uktadéw automatycznych bram i drzwi.
Kodowana modulacja radiowa AM OOK

433.92 MHz

Kod zmienny 64-bitowy (18 tryliondw kombinacii)

4, kazdy przycisk moze by¢ wykorzystania do wysytania ré6znych komend do jednej jednostki
sterujacej lub do sterowania innymi jednostkami

Ok. 0.001 W
3V; +20% -40%; z baterig litowg typu CR2032

3 lata; obliczona przy zatozeniu 10 komend/dzien o dtugosci 1s przy 20°C (wydajnosé baterii
jest zmniejszona przy niskich temperaturach)

-20 + 50°C
Nie

IP40 (do zastosowania w warunkach domowych i obszarach zabezpieczonych)

50 x50 x 17mm / 16g

Polski — 27




ZAYACZNIK 1

Deklaracja Zgodnosci WE

Deklaracja sporzadzona wediug Dyrektyw: 1999/5/EC (R&TTE), 2004/108/EC (EMC); 2006/42/EC (MD) Zatacznik 11, czes¢ B
WU1SK, CL20S, GTX4, PH100 i FL100, przez Nice S.p.a. (TV) [;
MHOUSE S.r.l . jest znakiem handlowym stanowigcym wtasno$¢ Nice S.p.a.

Uwaga - Tres¢ niniejszej deklaracji odnosi sie do deklaracji z ostatniej wersji oficjalnego dokumentu przechowywanego w
siedzibie Nice Spa, dostepnej przed wydrukiem niniejszej instrukcji. Niniejszy tekst zostat zmieniony na potrzeby edytorskie.
Kopia oryginalnej deklaracji moze zostac¢ wydana przez Nice S.p.a. (TV) I.

Numer: 370/WU2S Wersja: 0 Jezyk: PL

Producent: NICE S.p.A.

Adres: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigné, 31046 Oderzo (TV)Wtochy
Osoba upowazniona do opracowania dokumentacji

technicznej: Sig. Oscar Marchetto.

Typ produktu: Elektromechaniczny sitownik z akcesoriami

Model / Typ: WU1SK, CL20S, GTX4, PH100, FL100

Akcesoria:

Nizej podpisany, Luigi Paro, dyrektor zarzgdzajacy firmy, oswiadcza z petng odpowiedzialnoscia, ze wyzej wymieniony

produkt spetnia wymagania zawarte w nastepujacych dyrektywach:

* Produkty CL20S i GTX4 spetniajag wymagania DYREKTYWY 1999/5/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z
dnia 9 marca 1999 odnoszacej sie do urzadzen radiowych do telekomunikacji i wzajemnego rozpoznania ich zgodnosci,
na podstawie nastepujacych norm zharmonizowanych:

- Ochrona zdrowia (art. 3(1)(a)): EN 50371:2002

- Bezpieczenstwo elektryczne (art. 3(1)(a)): EN 60950-1:2006

- Zgodnos¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.8.1:2008, EN 301 489-3 V1.4.1:2002
- Widmo radiowe (art. 3(3)): EN 300 220-2 V2.1.2:2007

Na podstawie dyrektywy 1999/5/WE (zatacznik V), produkt zakwalifikowano do klasy 1 i 0682
oznaczono znakiem: C €

» Modele WU1SK, CL20S, PH100 i FL100 spetniajg wymagania DYREKTYWY 2004/108/WE PARLAMENTU
EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 15 grudnia 2004 odnoszacej sie do kompatybilnosci elektromagnetycznej oraz
uchylajacej dyrektywe 89/336/EWG na podstawie nastepujgcych norm zharmonizowanych:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

Dodatkowo, produkt WU1SK i CL20S spetnia wymagania dotyczace "maszyny nieukonczonej" zawarte w dyrektywie:

DYREKTYWA MASZYNOWA 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 uchylajaca

dyrektywe 95/16/WE

= Niniejszym oswiadczamy, ze dokumentacja techniczna sporzadzona zostata zgodnie z Zatacznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz,
ze spetnione zostaty nastepujace wymagania
1.1-112-113-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

* Producent zobowigzuje sie do przekazania, w odpowiedzi na uzasadnione zgdanie wiladz panstwowych, odpowiednich informaciji
dotyczacych "maszyny nieukonczonej", bez naruszenia praw do wtasnosci intelektualnej producenta.

* Jezeli "maszyna nieukonczona" stosowana bedzie w kraju europejskim z jezykiem oficjalnym réznigcym sie od jezyka niniejszej
deklaraciji, importer zobowigzany jest dotaczy¢ deklaracje przettumaczona w danym jezyku.

* "Maszyna nieukoriczona" nie moze by¢ stosowana dopoki maszyna, do ktérej zostanie ona wdrozona nie bedzie objeta deklaracjg
zgodnosci z dyrektywa 2006/42/WE.

Dodatkowo, produkty WU1SK i CL20S sg zgodne z nastepujacymi normami:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008
EN 60335-2-103:2003

Produkty WU1SK i CL20S sg takze zgodne, w odniesieniu do odpowiednich czesci, z nastepujacymi normami
EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Oderzo, 11 listopada 2010

Inz. Luigi Paro (Dyrektor Zarzadzajgcy)

28 — Polski



PRZEWODNIK UZYTKOWNIKA

— KROK 11 —

Niniejszy przewodnik nalezy przechowywaé z mozliwoscia dostgpu dla
uzytkownikéw automatyki.

11.1 —Instrukcje dotyczgce bezpieczeristwa

* Nie zbliza¢ sie do ruchomych skrzydet do momentu az nie zostang
catkowicie otwarte lub zamknigte; nie przechodzi¢ przez brame dopdki nie
bedzie ona catkowicie otwarta i nieruchoma.

= Nie pozwala¢ dzieciom bawi¢ sie w poblizu bramy ani elementéow
sterujacych.

= Trzymac nadajniki z dala od dzieci.

11.2 - Sterowanie bramg

= Za pomoca hadajnika radiowego

Dostarczony nadajnik radiowy jest gotowy do uzycia i wyposazony jest w cztery
przyciski o nastepujacych funkcjach (rys. 45)

« Jezeli automatyka zacznie pracowaé nieprawidtowo (hatasy, szarpanie),
natychmiast jg wytaczy¢; niezastosowanie sie do tej instrukcji moze
prowadzi¢ do zaistnienia niebezpieczenstwa lub wypadku.

= Nie dotyka¢ ruchomych elementow

« Regularne kontrole i czynnosci konserwacyjne musza by¢ przeprowadzane
przez wykwalifikowany personel zgodnie z planem konserwacji.

« Konserwacje i naprawy moga byé
wykwalifikowany personel techniczny.

przeprowadzane tylko przez

= Za pomoca przetacznika kluczykowego (element opcjonalny)
Przetacznik ma dwie pozycje z automatycznym powrotem do $rodka (rys. 46).

(*)Tabela ta musi uzupetni¢ osoba programujgca automatyke.

11.3 — Reczne zwalnianie i blokowanie sitownika
(rys. 47)

Urzadzenia WU2S wyposazone sg w uktad mechaniczny umozliwiajacy reczne
otwieranie i zamykanie bramy (tj. w przypadku braku sitownika).

Operacje reczng nalezy przeprowadzi¢ w przypadku awarii zasilania lub
nieprawidtowego dziatania systemu. W przypadku awarii zasilania zastosowac
mozna baterie (element opcjonalny PR1).

Funkcja (¥) Czynnos¢ Funkcja
Przycisk T1 Obrét w prawo: “OTWORZ” *
Przycisk T2 Obrot w lewo: “STOP” Zatrzymuje ruch bramy
Przycisk T3
Przycisk T4 (*)Pole te musi uzupetni¢ osoba programujgca automatyke.

« Sterowanie przy niedziatajacych urzgdzeniach zabezpieczajacych
W przypadku nieprawidtowo dziatajacych lub niedziatajacych urzadzen
zabezpieczajacych, brama moze by¢ nadal sterowana.

01. Uruchomienie komendy (za pomocg zdalnego sterowania lub przetacznika
sterowanego przyciskami). Brama otworzy sie normalnie, jezeli dopuszczg
do tego urzadzenia zabezpieczajgce; w innym wypadku komende nalezy
aktywowac przyciskiem i przytrzymac go przez 3 sekundy.

02. Po uptywie okoto 2 s, brama przejdzie w tryb "przytrzymaj, aby otworzyc".
Innymi stowy, brama bedzie sie porusza¢ dopdki przycisk wysytajacy
komende bedzie naci$nigty; i zatrzyma si¢ natychmiast w momencie
zwolnienia przycisku.

W przypadku niedziatajgcych urzadzen zabezpieczajacych, nalezy niezwtocznie
je naprawié.

W przypadku nieprawidtowego dziatania sitownika, nalezy sprawdzi¢ czy problem
nie tkwi w mechanizmie zwalniajgcym.

01. Przekreci¢ ostonke wysprzeglania w prawo do momentu az jej otwor pokryje
sie z trzpieniem wysprzeglania.

02. Wtozy¢ klucz w otwor.

03. Przekreci¢ klucz w lewo o okoto 90° do momentu az brama zostanie
zwolniona.

04. Przesung¢ brame recznie.
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05. Aby zasprzegli¢ automatyke, przekreci¢ klucz w prawo i delikatnie poruszy¢
bramg do momentu az styszalne bedzie klikniecie zasprzeglenia.
06. Usuna¢ klucz, i zastonic¢ otwér, obracajac zastonke.

11.4 — Czynnosci konserwacyjne wykonywane przez
uzytkownika

Spis czynnosci  konserwacyjnych

uzytkownika przedstawiono ponizej.

regularnie  przeprowadzanych przez

+ Wyczysci¢ powierzchnie urzadzen przy pomocy lekko wilgotnej (nie mokrej)
szmatki. Nie uzywac¢ substancji zawierajacych alkohol, rozpuszczalniki,
benzyne ani inne substancje palne. Substancje takie mogg uszkodzi¢
urzadzenia, spowodowacé pozar lub porazenie elektryczne.

* Przed usunigciem lisci lub kamieni, odtaczy¢ od zasilania automatyke w celu
zapobiegniecia uruchomieniu bramy.

+ Regularnie sprawdza¢ stan systemu, w szczegdlnosci kabli, i wspornikow.
Skontrolowa¢ czy nie ma na nich $ladéw uszkodzen ani zuzycia. Nie uzywaé
automatyki, jezeli wymaga ona naprawy lub regulacji, poniewaz nieprawidtowo
funkcjonujaca brama moze spowodowac uraz.

11.5 — Wymiana baterii pilota zdalnego sterowania
(rys. 48)

Niski poziom napiecia baterii znacznie obniza zasigg dziatania nadajnika. Kiedy
po nacis$nieciu przycisku dioda L1 zaswieci sig, a nastgpnie nagle sie wylaczy,
oznacza to, ze bateria jest catkowicie wytladowana i musi zosta¢ natychmiast
wymieniona. Jezeli dioda L1 za$wieci sie na krotki czas, oznacza to, ze poziom
natadowania baterii jest niski; w takim wypadku nalezy nacisna¢ przycisk i
przytrzyma¢ go przez co najmniej pot sekundy w celu wystania komendy za
posrednictwem nadajnika. Jezeli poziom natadowania baterii jest zbyt niski aby
umozliwi¢ wystanie komendy (i odczekanie na odpowiedz), dioda L1 zgasnie a
nadajnik zostanie wytaczony. Aby przywréci¢ normalne dziatanie nadajnika,
wymieni¢ starg bateri¢ na nowa tego samego typu przy zachowaniu prawidtowej
polaryzacji. Sposéb wymiany baterii przedstawia ponizszy rysunek

Baterie zawierajg substancje toksyczne: nie usuwaé ich razem ze zwyktymi
odpadami; przestrzega¢ odpowiednich przepiséw lokalnych.

11.6 —Instalacja uchwytu pilota zdalnego sterowania

Sposo6b uchwytu nadajnika zdalnego sterowania przedstawia rys. 49.
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ZALACZNIK 2

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

Zgodna z Dyrektywa 2006/42/WE, ZALACZNIK I, cze$¢ A (deklaracja zgodnosci WE uktadéw maszynowych)

Nizej podpisany/firma (dane firmy lub osoby odpowiedzialnej za rozruch eksploatacyjny bramy skrzydfowej automatycznej):

Niniejszym os$wiadcza z petng odpowiedzialnoscia, ze:
- urzadzenie: brama skrzydtowa automatyczna

Spetnia wymagania zawarte w nastepujacych dyrektywach:
Dyrektywa "Maszynowa" 2006/42/WE
Dyrektywa dotyczaca zgodnosci elektromagnetycznej 2004/108/EWG
Dyrektywa niskonapieciowa 2006/95/EWG
Dyrektywa "R&TTE" 1999/5/EC
oraz nastepujacych normach zharmonizowanych:
EN 12445 * Bramy. Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem. Metody badan."
EN 12453 “Bramy. Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem, Wymagania"
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Mhouse jest znakiem handlowym bedacym wiasnoscig Nice S.p.a.

Nice S.p.a.

Via Pezza Alta, 13 - Z.I. Rustigné
31046 Oderzo (TV), Witochy

Tel. +39 0422 85 38 38

Fax +39 0422 85 35 85






