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SWARCO TRAFFIC SYSTEMS GMBH
1G316

Instrukcja uzytkowania

1 Wprowadzenie

W tej instrukcji opisano sposob prawidtowego zainstalowania i uzyt-
kowania detektora 1G316. Przywigzujemy
ogromng wage do bezpiecznego, popraw-
nego i efektywnego wykorzystania na-
szych produktow. Dlatego jest istotne
uwazne przeczytanie tej instrukcji przed
uzyciem detektora. Podano w niej wazne
informacje pomagajace unikng¢ ryzyka po-
razenia i umozliwiajgce witasciwe, dtugo-
terminowe uzytkowanie urzadzenia i jego
akcesoriow.

Dodatkowe informacje sq dostepne na stronie www.swarco.com/sts
Producent zastrzega sobie mozliwos¢ wprowadzenia zmian.
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We wilasnym interesie powinienes przeczytac zalecenia dotyczace bez-
pieczenstwa uzytkowania. Stosuj sie do nich, aby unikng¢ stwarzania
zagrozenia dla siebie i innych lub spowodowania uszkodzenia urzadze-
nia.

Jesli masz pytania dotyczace 1G316, na ktére nie znalaztes odpowiedzi
w tej instrukcji lub masz problem ze zrozumieniem opisu, to prosimy o
kontakt z:

SWARCO TRAFFIC SYSTEMS GMBH
Business Unit Detection
Niederkircher StraRe 16, D-54294 Trier
detection@swarco.de

© 2012 Wszelkie prawa zastrzezone

1.1 Uzytkowanie zgodnie z przeznaczeniem

Detektor 1G316 jest przeznaczony przede wszystkim do wykrywania
pojazdow. Jakiekolwiek inne uzycie jest nieprawidtowe. Nie wolno uzy-
wac 1G316 do jakiekolwiek innego zastosowania.

1.2 Etykiety

Detektor 1G316 jest dostarczany z naniesionymi znakiem kontroli jako-
Sci oraz numerem seryjnym. Te informacje sg potrzebne podczas roz-
mowy z dziatem obstugi klienta, np. podczas zamawiana akcesoriow
dodatkowych lub czesci zamiennych. Zalecamy zapisanie w tym miej-
Scu numeru seryjnego i typu, aby byty dostepne zawsze, gdy sg po-
trzebne.

Numer seryjny:

Napiecie zasilania:

Znak CE: ( €


mailto:detection@swarco.de

1.3 Dodatkowa dokumentacja
Instrukcja instalacji petli indukcyjnych.

1.4 Symbole uzyte w instrukcji
W kilku miejscach w instrukcji umieszczone sg symbole oznaczajgce
wazne zalecenia odnosnie do bezpieczenstwa uzytkowania:

UWAGA! Ten symbol jest umieszczany obok opisu zagrozenia
mogacego spowodowacC porazenie lub niebezpie-
czenstwo zniszczenia mienia.

fx ZAUWAZ Symbol jest umieszczony obok informacji odnosnie
do zalecen instalacyjnych oraz funkcjonalnosci urza-
dzenia.

1. 5 Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

Nalezy uwaznie przeczytaC zalecenia odnosnie do bezpieczenstwa
uzytkowania oraz bezwzglednie stosowac sie do nich. Zapisano je, aby
zapewni¢ bezpieczne uzytkowanie oraz ustrzec przed uszkodzeniem
urzgdzenia lub akcesoriow.

A UWAGA!

Ryzyko porazenia! Upewnij sie, ze do wnetrza urzadzenia nie moze
dosta¢ sie zaden ptyn. Jesli tak sie stanie, natychmiast odtacz
zréodto zasilania.

Jesli zauwazysz jakies uszkodzenia np. przerwane lub nadtamane
kable, uszkodzone zlacze, obudowe itp., natychmiast odtacz zréd-
lo zasilania i upewnij sie, ze nie jest mozliwe przypadkowe jego
dotaczenie do urzadzenia.

Urzadzenie moze by¢ zainstalowane, odigczone w celu naprawy
lub reperowane wytaczenie przez eksperta elektrotechnika. Nie-
wlasciwe uzytkowanie, obstuga lub niestosowanie sie do zalecen
zwartych w tej instrukcji moze powodowac zagrozenie bezpieczen-
stwa uzytkowania.
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Jakiekolwiek defekty urzadzenia moga zagraza¢ bezpieczenstwu
jego uzytkownikdw musza by¢ natychmiast usuniete. Wszystkie
ostrzezenia i instrukcje bezpieczenstwa podane na urzadzeniu mu-
sz by¢ przestrzegane w catosci i zgodnie z prawem.

Termin ,wilasciwe uzytkowanie” musi byé przestrzegany we
wszystkich aspektach. Producent nie bierze zadnej odpowiedzial-
nosci za uszkodzenia wynikte z nieprawidtowego uzytkowania.

Urzadzenie nie moze by¢ uzytkowane jako komponent bezpieczen-
stwa w rozumieniu Dyrektywy Europejskiej 98/37/EC (,,Machinery
Directive”). W systemach o duzym stopniu ryzyka niezbedne sa
dodatkowe pomiary.

Instalator detektora musi mie¢ pewnos¢, ze jego zastosowanie nie
spowoduje uszkodzen materiatu i nie wywota zagrozenia dla ludzi
oraz ze wszystkie zabezpieczenia sa zainstalowane i funkcjonuja
poprawnie.

Przed zainstalowaniem i pierwszym zataczeniem bezwzglednie na-
lezy przestrzegac zalecen zawartych w tej instrukcji.

Instrukcja uzytkownika musi by¢ dostepna w miejscu uzytkowania
detektora. Musi zosta¢ uwaznie przeczytana i przestrzegana przez
osobe odpowiedzialng za funkcjonowanie, obstuge i naprawy
urzadzenia.

6( ZAUWAZ

Nasze produkty s stale ulepszane. Z tego powodu nalezy uwaznie
przeczytaé¢ aktualna instrukcje przed ich zainstalowaniem i uzytko-
waniem.

Bez wiedzy producenta nie wolno wykonywa¢ jakichkolwiek mo-
dyfikacji mechanicznych lub elektrycznych. Jako uzupetnienie lub
akcesoria moga by¢ uzytkowane wytacznie czesci dopuszczone
przez producenta. Jakiekolwiek naruszenia tej zasady doprowa-
dzaja do anulowania certyfikatu zgodnosci CE oraz gwarancji pro-
ducenta. W konsekwencji uzytkownik poniesie ryzyko uzytkowa-
nia niezgodnego z normami (deklaracja zgodnosci CE jest dostep-
na na stronie internetowej www.swarco.com/sts )
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2 Opis produktu

2.1 Zasada dziatania

Cewki indukcyjne umieszczone w ziemi sg czescig obwodu rezonanso-
wego oscylatora. Metalowe elementy pojazdu przejezdzajgcego ponad
tymi cewkami wywotujg zmiane czestotliwosci generowanego sygnatu.
Ta zmiana jest analizowana przez wewnetrzny detektor i powoduje
zwarcie bezpotencjatowych stykow przekaznika oraz sygnalizacje za
pomocg diod LED na panelu czotowym. Analiza czestotliwosci oscyla-
tora jest przeprowadzana przez mikrokontroler, ktéry automatycznie do-
straja obwody oscylatora do dotaczonej petli indukcyjnej oraz kompen-
suje zmiany jej indukcyjnosci spowodowane przez temperature, wilgot-
nosc i starzenie sie komponentow. Detektor petli indukcyjnej typu
|G316 jest 1-kanatowy, co oznacza, ze moze by¢ dotgczony i wspotpra-
cowac z pojedynczg petlg indukcyjna.

2.2 Wyjscia zataczajace

Stan wyjs¢ zataczajagcych jest sygnalizowany przez diode LED (DET)
na panelu czotowym. Dostepne sg dwa wyjscia sygnalizacyjne. Styki
przekaznika ,A” sg zwierane przez czas zajetosci petli lub pracujg im-
pulsowo. Przekaznik B generuje dodatkowy sygnat lub moze by¢ akty-
wowany jako wyjscie sygnalizujgce btad lub uszkodzenie (ERR).

Detektor w wykonaniu ST ma trzecie wyjscie stuzgce do sygnalizowa-
nia awarii. Zastosowano na nim przekaznik potprzewodnikowy.

Wyjscia sygnalizacyjne wszystkich kanatow sg wyposazone w przekaz-
niki elektromechaniczne (A-relay, B-relay).



2.3 Dane techniczne

Napiecie zasilajgce

230 VAC: (-10 - +6) % < 4.5 VA
115 VAC: (-10 - +6) % < 4.5 VA
24 VAC: +/-10 % < 3.0 VA

24 VDC: +/-10 % < 3.0 W

Temperatura otocze-
nia podczas pracy

-25°C do +70°C

Temperatura przecho- |-40=C do +80=C
wywania
Klasa szczelnosci IP20

Obudowa (plastikowa)

L=75mm, W=37mm, H=68 mm

Zlacze

Ztacze 11-stykowe typu 78-S 11; wymiary za-
lezne od producenta

Ciezar

1609-260 g

Zakres indukcyjnosci

15 yH do 2000 uH
Zakres zalecany: 100 yH do 300 yH

Rezystancja petli

Maksymalnie 30 _

Czas pomiaru w poje-
dynczym kanale

min. 5ms — max. 25ms

Czas trwania cyklu

Rownowazny z czasem pomiaru w kanale 1

Zakres czestotliwosci

2 poziomy (LOW or HIGH)

Czestotliwos¢ robo-
cza

20 kHz — 70 kHz

Dostrajanie

Automatycznie: po zatgczeniu zasilania, po
nacisnieciu klawisza reset lub po zmianie pa-
rametrow

Wyijscie sygnalizacyj-
ne

Bezpotencjatowe styki przekaznika:
230V AC Umaks.=250 V Imaks.=5 A
24\ AC/DC Umaks.=42 V Imaks.=5 A

Sygnalizacja za pomo-
ca LED

Czerwona (ERR) = uszkodzenie petli.
Zielona (DET) = petla aktywna.
Zotta (PWD) = zasilanie zatgczone

Zabezpieczenie wej-
scia cewki detektora

Galwaniczne za pomocg transformatora i
iskiernikow
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2.4 Wymiary (w mm)

89
().
e Wszystkie wymiary
68 = podlegaja tolerancji
konania o
QO 16316 | s O
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2.5 Opis wyprowadzen ztacza
Model standardowy IG316W
Petla 1 Un = doprowadzenie zasilania
N.C. = nieuzywane
°c9 N.C. : .
v 8 Pozycja stykow: detektor zatgczony, petla wolna,
10 przetacznik DIP (G) S7=0OFF
6o—/|:25 A-relay Wartoéé napiecia zasilajgcego oraz rozmiegzcze-
11 nie wyprowadzen sg umieszczone na naklejce po
40—/2 3 B-relay lewej stronie detektora.

20 Uy o1 Uy

Stosujac detektory w wykonaniu specjalnym nalezy po-
stuzy¢é sie rozmieszczeniem wyprowadzen umieszczo-
nym na naklejce na detektorze.

X

L Doprowadzenia 1 i 2 sg uzywane do zasilania we

x wszystkich wersjach detektoréow (230V AC oraz 24V
AC/DC). Detektor zasilany napieciem 24V DC jest zabez-
pieczony przed odwrotng polaryzacja napiecia zasilajq-
cego.



Ze wzgledu na wspomniane rozmieszczenie wyprowa-
dzen zasilajacych przed wiaczeniem zasilania nalezy
bezwzglednie upewnic sie, ze jest stosowana wlasciwa
wersja detektora.

W wykonaniu dla napiecia zasilajacego 230V AC prze-
kazniki moga by¢ dotaczone wytacznie do napiecia nie-
przekraczajacego 250V AC, spoza obwodu SELV!

Wolno stosowac¢ wytacznie petle spetniajgce nastepujq-
ce wymagania odnosnie do izolaciji:

a) grubos¢ 2 0,4 mm b) wytrzymatos¢ dielektr. 2 1,5 kV

2.6 Wyjscia sygnalizacyjne

A\

Styki przekaznikow detektorow w wersjach zasilanych na-
pieciem 24V mogg by¢ dotgczone do napiecia o wartosci
szczytowej nieprzekraczajgcej 60V i wartosci skuteczniej
nieprzekraczajgcej 42V.

(1G316W230, 163165230, 1G316ST230, (1G316W24, 1G316S24, 1G316ST24,
IG316W110, 1IG3165110, IG316ST110) IG316W24S, IG3165T24S))

Napiecie zasilajace Napiecie zasilajace

110/230V AC 24V AC/DC

A-Relay Sygnalizowanie A-Relay
B-Relay uszkodzenia

Przekaznik elektro-

. Przekaznik elektro-
mechaniczny.

mechaniczny

B-Relay Sygnalizowanie

uszkodzenia
(tylko 1G316ST230, (tylko IG316ST24)

IG316ST110)
Umax= Umax= Unmax= Umax=
Uerr = 250V AC Uer = 250V AC Uer = 42V AC/DC | U =42V AC/DC
Imax= ler = 5 A Imax= ler= 100 mA lmax= ler = 5 A Imax= ler= 200 mA
Pr =250 mW Pr =250 mW
Ron=<30Q Ron=<5.0Q

Styki bezpotencja- | Styki bezpotencjato- | Styki bezpotencja- | Styki bezpotencjato-

we towe we




Tryb przelaczania
(np. przekaznik na wyjsciu A-relay, model standardowy IG316W)
Detektor wytgczony:

Tryby przetaczania dla wersji spe-
—o 10 cjalnej IG316ST dotyczg tylko wy-

6 prowadzeh 5i 6
HF_O 5

Przetacznik DIP poz. 7 = OFF
(rozwarcie, gdy petla zajeta)

petla wolna petla zajeta
10 —o 10

Przetacznik DIP poz. 7 = ON
(zwarcie, gdy petla zajeta)

petla wolna petla zajeta
—o 10 o 10
° Oﬁ“—o 5 ° —o 5

3. Instalowanie detektora 1IG316

Przed wigczeniem zasilania detektor musi by¢ umieszczony w gniez-
dzie. Dla podwyzszenia stopnia ochrony (szczelnosci) firma Swarco
Traffic Systems oferuje specjalng obudowe (GHIG301), ktérg mozna

zastosowac, jesli wymaga tego miejsce uzytkowania detektora.

3.1 Specjalne uwagi odnosnie do petli indukcyjnej

Bezpieczne uzytkowanie detektora zalezy gtdwnie od prawidtowej in-
stalacji petli indukcyjnych i sposobu ich utozenia, poniewaz petnig one
role czujnikdbw detektora. Kabel potgczeniowy petli musi by¢ przymoco-
wany ok. 20-50 razy na metr i musi by¢ utozony w pewnej odlegtosci od
kabli zasilajgcych. Dodatkowe informacje sq dostepne w ,Loop Installa-

tion Manual (dostepnej na stronie www.swarco.com/sts).



http://www.swarco.com/sts

4. Kalibrowanie detektora oraz sygnalizowanie statusu

CHA1

Parametry mogg by¢ tatwo zmieniane za ERR DET
pomocqg przetacznika DIP oraz przetaczni- ﬂ?s?

ka obrotowego. D1 *"‘)I__

Po kazdej zmianie parametréw automa- T

tycznie jest wykonywana kalibracja. DIP *";E'" -
Przycisk zerowania (RES) musi by¢ naci- SRS
$niety po zmianie czestotliwosci (DIP poz. : 1
OFF/ON). O 1G 316
W wersji specjalnej jest dostepny interfejs SERV&)(:ERES
serwisowy (SERVICE). Wiecej informaciji PR

na jego temat jest podanych w rozdziale

6.1.

4.1 Sygnalizowanie zatagczania oraz awarii

Zajetosc petli jest sygnalizowana za pomocg migotania zielonej diody
LED oznaczonej jako DET, awaria jest sygnalizowana za pomocg diody
czerwonej ERR.

Uszkodzenie detektora, np. zwarcie petli, jest sygnalizowane za pomo-
cq cyklicznego migotania zielonej diody LED (DET). Kazdemu rodzajo-
wi uszkodzenia odpowiada okreslona liczba mrugnie¢ diody, ktore sg
powtarzane co 5 s.

L'CZS; Ergiglg%dlo' Rodzaj uszkodzenia
1 Zwarcie petli
2 Przerwa petli
3 Niemozliwosc dostrojenia czestotliwosci
4 Zaktocenia w pracy detektora
v Przekroczono granice okresu w procedurze
dostrojenia petli
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4.2 Regulacja za pomoca przetacznika obrotowego D1

Symbol

Opis funkc;ji

Impuls:

Cewka przekaznika jest zasilana przez kroétki
czas, gdy detektor wykryje pojazd. Czas trwa-
nia impulsu wynosi 100 ms (opcjonalnie do
15s).

T

Statycznie:
Cewka przekaznika jest zasilana, gdy pojazd
znajduje sie w obszarze detekcji.

Pozycja

Opis funkcji

Wylaczony/oprogramowanie

W tej pozycji przetgcznika funkcje kanatu sg
wytaczone. Jesli detektor ma interfejs serwiso-
wy, to w tej pozycji przetagcznika sg wigczane
nastawy za pomocg oprogramowania (D1 w po-
zycji 0). Wiecej informacji na ten temat za-
mieszczono w instrukcji programowania.

Test przekaznika

Ta pozycja przetacznika umozliwia sprawdze-
nie urzadzenia wspotpracujgcego z detektorem.
Tak dtugo, jak przetgcznik pozostaje w tej pozy-
cji, oba przekazniki sg zatgczane i wytgczane
po nacisnieciu klawisza zerowania (RES).
Pozycja poczatkowa: wyjscia A i B nieaktywne
=> nacisniecie RES: tylko wyjscie A aktywne,
=> nacisniecie RES: tylko wyjscie B aktywne,
=> nacisniecie RES: oba wyjscia aktywne,

=> nacisniecie RES: pozycja poczatkowa.
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4.3 Regulowanie czutosci
Zmiana czutosci i czasu zwarcia stykow

IG316 wykonanie standardowe, regulacja statyczna

Typy: 1G316W230 1G316W110 1G316W24
1G316ST230 1G316ST110 1G316ST24

Pozycja Opis funkciji
1 | Czutos¢ minimalna 0.3*
N, 2 | Czufosé 0.17*
(@) _ |3 [Czulos¢ 0.1*
=7 4 4 | Cautosé 0.035*
Statyczny Nastawa domysIna
czas pod- | 5 |Czutosé 0.02*
trzymania | 6 |Czulosé 0.012*
7/ | Czutos¢ maksymalna 0.007*
9 | Czutos¢ minimalna 0.3*
N, 10 |Czulosé 0.17*
(@) ~ [11 [Czutosé 0.1*
77 1 [12_|Czutosé 0.035*
Pracaim- |13 [Czulos¢ 0.02*
pulsowa 14 | Czutosé 0.012*
15 | Czuto$€ maksymalna  0.007~

*(Procentowa zmiana czestotliwosci)
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IG316 w wykonaniu specjalnym, regulacja trwata

Typ: 1G316W230 1G316W110 1G316W24
IG316ST230 1G316ST110 1G316ST24
Pozycja Opis funkcji
151 1 | Czuto$¢ minimalna 0.3%*
<@>f .| 2 |Czutosé 0.1%*
97
Statyczny 3 | Czutosc 0.035%*
czas podtrzy- — .
mania 4 | Czutos¢ maksymalna0.012 %
5 5 | Czuto$¢ minimalna 0,3%*
(@) 1 6 Czutosé 0,035%*
7 il Nastawa domysina
Czas podirzy- | 7 | czutosé maksymalna0.012 %*
mania 2 godz.
15+ 1 fe .
(@ 9 | Czutos¢ minimalna 0.3%
= )j 10 | Czutosé 0.035%*
Czas podrzy- | 41 | o, 046 maksymalna0.012 %*
mania 4 min.
_ 12 | Czuto$¢ minimalna 0.3%*
(@) | 13 | czutose 0.1%*
=7 14 | Czutose 0.035%*
Praca impul- ' 0
sowa 15 | Czutos¢ maksymalna0.012 %*

*(Procentowa zmiana czestotliwosci)
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4.4 Przelacznik wyboru funkciji (DIP)

Przet. 1
Czestotliwosc

Zmiana czestotliwosci

Zmiana czestotliwosci jest wykonywana w celu za-
pobiegania interferencjom z innymi petlami. Dwa
lub wiecej detektoréw nie moze pracowac na tej sa-
mej czestotliwosci:

OFF = czestotliwos¢ wysoka

ON = czestotliwosc¢ niska

Przet. 2 ON
BOOST - zwiek-
szenie czutosci

Podwyzszenie czutosci

Funkcja ,BOOT” powoduje automatyczne podwyz-
szenie czutosci do wartosci maksymalnej. Umozli-
wia to np. wykrywanie naczep ciezarowek. Po tym
jak pojazd opusci petle, czutos¢ powraca do warto-
Sci ustawionej przez uzytkownika. Funkcja nieak-
tywna w trybie impulsowym.

opuszczaniu petli

Przet. 3 ON Opodznienie do zataczenia

Opodznienie do Przekaznik wyjsciowy jest aktywowany, gdy petla

zatgczenia jest zajeta przez czas dtuzszy niz 1 s.

Przet. 4 ON Opo6znienie do wytaczenia

Opoznienie do Przekaznik wyjsciowy jest wytgczany po uptywie 2s

wytgczenia od zwolnienia petli. Funkcja nieaktywna w trybie im-
pulsowym.

Przet. 5 ON Impuls przy opuszczaniu petli

Impuls przy Nastawa wptywa tylko na przekaznik B (B-relay).

Detektor zatgcza przekaznik B, gdy petla jest wol-
na. Kanat pracuje w trybie impulsowym i dodatkowe
nastawy czasu opoéznienia nie wptywajg na czas
trwania generowanego impulsu. W trybie statycz-
nym impuls jest generowany po wytgczeniu prze-
kaznika A (A-relay).

Przet. 6 ON
Detekcja btedow

Sygnalizacja uszkodzen

Uszkodzenie petli jest sygnalizowane za pomocag
diody LED oznaczonej jako ERR. Dodatkowo, jest
zatgczany przekaznik A (A-relay).
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Przet. 7 Tryb pracy przekaznika

Tryb pracy prze- |OFF =rozwarcie, gdy petla zajeta

kaznika ON = zwarcie, gdy petla zajeta

Przet. 8 Przekaznik B jako sygnalizator uszkodzenia

Przekaznik B Przekaznik B zatacza sie, gdy nastgpi uszkodzenie

jako sygnalizator |petli. Funkcja pracy jako wyjscie impulsowe jest

uszkodzenia nieaktywna. Impulsy mogg by¢ generowane za po-
moca przekaznika A.

4.5 Przycisk zerowania (RES)
Przycisk zerowania ma dwie funkcje. Sg one rozrézniane poprzez czas
wcisniecia przycisku
Krétkie wcisniecie przycisku (przez czas <2 s) powoduje inicjaliza-
cje wszystkich aktywnych kanatow detektora.
Dtugie przytrzymanie przycisku (przez czas >2 s) powoduje restart

mikrokontrolera oraz inicjalizacje wszystkich aktywnych kanatow de-
tektora.

5. Dostrajanie

Po zatgczeniu napiecia zasilania, przy przerwie w zasilaniu lub po naci-
Snieciu przycisku zerowania (RES), detektor automatycznie dostraja sie
do dotaczonych petli i przetgcza przekazniki wyjsciowe w pozycje ,petla
wolna”. Podczas procedury dostrajania sie zo6tta dioda LED (PWR) mi-
gocze z czestotliwoscig 5 Hz i zaswieca sie na state po zakonczeniu
dostrajania. Zwykle procedura dostrajania sie detektora trwa 2 s.

Podczas procedury dostrajania sie detektora petla

A musi by¢ wolna. Jesli na petli bedzie stal pojazd, to pa-
rametry detektora zostang automatycznie dostosowa-
ne do takich warunkéw pracy, co w konsekwencji unie-
mozliwi poprawng detekcje pojazdow.
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6. Diagnostyka i korygowanie btedow

Opis

Mozliwa przyczy-
na

Sposéb naprawy

Detektor nie dostra-
ja sie, zétta dioda
LED nie swieci sie

Brak napiecia za-
silania

Sprawdzic¢ potagczenie ze
zrodtem zasilania

Czerwona dioda
LED (ERR) swieci
sie, zielona (DET)
miga cyklicznie 2x

Przerwane potg-
czenie z petlg

Sprawdzic¢ potaczenie z pe-
tlg i petle

Czerwona dioda
LED (ERR) swieci
sie, zielona (DET)
miga (ditugo 1x)

Zwarcie petli lub w
kablu potaczenio-
wym

Sprawdzic¢ potaczenie z pe-
tlg i petle

Zielona dioda LED
stale swieci sie

Zatgczony tryb te-
stowy przekazni-
kow, D1-8

Wytgczyc¢ tryb testowania
przekaznikow (patrz rozdz.
4.3 ,Regulowanie czutosci |
czasu zwarcia stykow”)

Zotta dioda miga (5
Hz) po dostrojeniu
sie detektora

Podczas dostraja-
nia petla byta zaje-
ta np. przez prze-
jezdzajgce pojaz-
dy

Ponownie uruchomic¢ do-
strajania, zadbacC, aby w
tym czasie petla byta wolna
(nie byto ruchu ani obecno-
Sci pojazdow)

Petla przemiescita
sie

Sprawdzi¢ prawidtowosc¢
utozenia petli

Detektor nie pracuje
pomimo dostrojenia

sie

Detektor nieaktyw-

Aktywowac detektor (patrz

ny D1-0 lub w try- |rozdz. 4.3 ,Regulowanie

bie testowym D1-8 [czutosci i czasu zwarcia
stykow”)

Wybrano zbyt Stopniowo zwiekszaC czu-

matg czutosc tos¢ az do uzyskania prawi-

dtowej detekcji pojazdow
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6.1 Interfejs serwisowy (opcja dla wszystkich detektorow
zasilanych napieciem 24V AC/DC

Typy:  1G316W24S
IG316W24ST

Oprogramowanie firmy Swarco Traffic Systems o nazwie ,Loop Master”
ma przyjazny interfejs uzytkownika umozliwiajgcy modyfikowanie i wy-
Swietlanie wszystkich parametrow roboczych detektora oraz wartosci
diagnostycznych.

Wszystkie wartosci parametrow oraz zmienne diagnostyczne moga byc
ustawiane, odczytywane, kontrolowane i drukowane za pomocg inter-
fejsu szeregowego (SERVICE) na panelu czotowym urzadzenia.

Interfejs umozliwia réwniez ustawienie parametrow, ktorych nastawy sg
niedostepne za pomocq przetgcznikow.

wy parametrow sa mozliwe wytacznie za pomoc3 inter-
fejsu szeregowego. Nastawy przelacznika obrotowego
(D1) oraz przetacznika DIP na panelu czolowym s3 nie-

2 Jesli przetacznik obrotowy (D1) jest w pozyciji 0, nasta-

dozwolone.
Gdy interfejs jest aktywny, uzywane sg wartosci para-
metrow z pamieci nieulothej EEPROM. Wartosci na-

staw odczytane z EEPROM mog3a rézni¢ sie od wyko-
nanych za pomoca przetacznikow.
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