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Ostrzezenie:

A Niniejsza instrukcja przeznaczona jest jedynie dla personelu
technicznego z odpowiednimi kwalifikacjami do instalowania.
fadna informacja znajdujaca sie¢ w niniejszej instrukcji nie jest
skierowana do koncowego uzytkownika! Instrukcja ta odnosi sie
do centrali A924 i nie moze byé zastosowana do innych
produktéw. Centrala A924 jest przeznaczona do zarzadzania
aktuatora elektromechanicznego SUMO, wykonanego przez
firme Nice S.p.A. i kazde inne zastosowanie bedzie uwazane za
niewtasciwe, co jest tez zabronione aktualnymi normami. Przed
przystapieniem do instalowania zalecamy, aby przeczyta¢ cata
instrukcje.
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1) Opis produktu

[Funkcjonowanie centrali A924 opiera sie na systemie kontroli
pozycji pracy, ktéra wykonuje czujnik magnetyczny (enkoder)
zamontowany wewnatrz silnika. Technika ta stuzy do
odczytywania stopnia obrotu watu i umozliwia wykonanie kontroli
funkcji ustawiania i regulacji predkosci. Ze wzgledu na funkcje
kontroli predkosci i momentéw silnika, centrala potrafi odczyta¢
obecnos$¢ przeszkody (“funkcja amperometryczna®“). Centrala
wyposazona jest w licznik ruchéw, ktéry stuzy do planowania prac
zwigzanych ~ z  czynnos$ciami  konserwacyjnymi,  jest
przystosowana do zatozenia odbiornikéw radiowych
wyprodukowanych przez firme Nice, posiada takze wewnetrzne
urzgdzenia do tadowania baterii.
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Na fig. 1 przedstawiony jest catkowity widok karty ze wskazaniem \
podstawowych elementow.

kacze drugorzednego transformatora 1
Bezpiecznik topikowy silnika (F2)
Regulacja amperometrycznej otwierania
Regulacja amperometrycznej zamykania
Bezpiecznik topikowy lampy sygnalizacyjnej, elektroblokada,
Fotokomérki, funkcje (F3)

tacze drugorzedne transformatora 2
Mikroprocesor

Gniazdo na odbiornik radiowy

Przycisk: “otwiera“

Przycisk: “pamieci®

Przycisk: “zamyka“

Zacisk anteny i drugiego kanatu radiowego
Dip Switch programowania

Dip Switch funkgiji

tacze do napedu bramy

Dioda wejs¢

Zaciski: silnik, wejscia, wyjscia

Dioda “OK*

Dioda odblokady

Dioda enkoder

Bezpiecznik topikowy baterii (F4)
Zaciski do pofaczenia linii zasilania
Bezpiecznik topikowy linii (F1)

kacze pierwszorzedne transformatora
Dioda bateria

Zacisk baterii
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2) Instalowanie

-

2.1) Kontrola wstepna
A Przypominamy, 2ze urzadzenia do bram i drzwi
automatycznych moga by¢ =zainstalowane tylko przez
personel z odpowiednimi kwalifikacjami i zgodnie z
obowiazujacymi normami.

.
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Przed przystapieniem do instalowania:

e Kierowac¢ sie wskazéwkami zawartymi w instrukcji “Uwagi dla
instalatora”.

e Sprawdzi¢, czy zatrzymania mechaniczne sg w stanie
zatrzymaé ruch bramy i czy bez probleméw wchtong catg
energie kinetyczng zebrang w ruchu.

J

4 2.2) Mocowanie centrali A924

Centrala dostarczona jest w skrzynce, ktéra gdy zostanie odpowiednio
zainstalowana, gwarantuje stopien zabezpieczenia z klasyfikacja IP55,
z tego tez powodu mozna jg zamontowac na zewnatrz.

Jak przymocowac centrale:

e Centrale przymocowac¢ do powierzchni gtadkiej, nieruchomej i
ochronionej przed przypadkowymi uderzeniami. Cze$¢ dolna
centrali ma znajdowac sie na wysokos$ci nie nizszej niz 40 cm
od ziemi.

e Zatozy¢ odpowiednie przewody rurowe na przewody i instalacje
tylko w dolnej czesci centrali. W zadnym wypadku nie
wykonywac otworéw w $ciankach gérnych i bocznych.

~

Przewody moga wychodzi¢ tylko przez scianke dolna!

e Wsung¢ do odpowiednich otworéw gornych dwie $ruby (fig 2A)
i czesciowo przykreci¢. Centrale przekreci¢ o 180A, wykonac te
same czynnosci z dwoma pozostatymi $rubami (fig 2B).
Przymocowac centrale do $ciany.

e Zatozy¢ pokrywe (otwieranie drzwiczek prawe lub lewe) i
przycisngé mocno po stronie strzatek (fig 2C).

* Aby $ciagna¢ pokrywke, podwazy¢ jg srubokretem w punkcie
gdzie jest osadzona, i jednoczesnie pchna¢ w kierunku do gory
(fig 2D).
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2.3) Pofaczenia elektryczne

A Majac na uwadze bezpieczenistwo instalatora oraz aby
unikngé uszkodzenia elementéw to, podczas wykonywania
potaczen elektrycznych czy zaktadania odbiornika radiowego,
centrala musi byé catkowicie odtaczona od sieci i/lub baterii.

Podczas wykonywania potaczen nalezy kierowaé¢ sie sche-

matem elektrycznym (paragraf 2.4), majac na uwadze ze:

e Podtgczenie zasilania do centrali wykona¢ przewodem 3 x 1,5
mm? (faza, neutralny i uziemienie). Gdy jednak odlegtosé
pomiedzy centralg i uziemieniem jest dtuzsza od 30 m., woéwczas
nalezy wykona¢ dodatkowe uziemienie w poblizu centrali

e Potgczenie SUMO z silnikiem wykonaé przewodem 3x2,5 mm?
(przy ponad 10m zastosowac¢ 4 mm?), potaczenie do enkodera
przewodem 2 x 0,75 mm?

e Do potaczenia lampy sygnalizacyjnej z elektroblokadg polecamy

zastosowania przewodu o przekroju minimalnym 1 mm?

Do potgczen czesci z niskim napieciem bezpieczenstwa nalezy
stosowaé przewody z przekrojem minimalnym 0,25 mm2 (gdy
odlegto$¢ przekracza 30 m nalezy zastosowaé przewody
opancerzone, oplot uziemienia po stronie centrali)

Zwréci¢ uwage na pofaczenia urzadzen z zaznaczong
biegunowosciag (lampa sygnalizacyjna, elektroblokada, wyjscie
fototestu, funkcje, bateria, itp.)

Wejscia typu Zwykle Zamkniety (NC), gdy nie sg uzywane,
nalezy je potaczy¢, mostkiem, ze “Wspdlnym 24 Vps*; wejscia
typu Zwykle Otwarte (NA), gdy nie sg uzywane, nalezy je
pozostawi¢ wolne.

Kontakty majg by¢ typu mechanicznego, bez napiecia; nie sg
dozwolone potgczenia typu okreslonego jak: “PNP“, “NPN“ ,
“Open Collector” itp.

.
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2.4) Schemat elektryczny
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2.5) Opis potaczen

Zaciski Funkcje Opis

1-2 Faza - Neutralny = Zasilanie z sieci

3 Uziemienie = Podtaczenie uziemienia do centrali

4 Uziemienie = Uziemienie silnika

5-6 Silnik = Zasilanie silnika 36 Vps

7-8 Enkoder = Wejscie Enkodera silnika

Lampa Sygnalizacyjna = Wyjscie lampy sygnalizacyjnej 24 Vps max 25W

11-12 Elektroblokada/ Przyssawka = Wyjscie elektroblokady/ przyssawka 24Vps max 500 mA

13-14 Fototest = Wyjscie fototestu

15-16 24 Vpp = Zasilanie funkcji 24 Vps maksymalnie 200mA

17 Wspolny = Wspdlny dla wszystkich wejs¢

18 Sca = Wyjscia Lampy sygnalizacyjnej otwartej bramy (zapala sie gdy brama sie otwiera i
gasnie gdy brama jest zamknieta, Swieci sie z szybkimi przerwami podczas fazy
zamykania)

19 Cor = Wyjscie Swiatetka ,,grzecznosciowego,, (zapala sie na poczatku ruchu i swieci sie
tylko przez nastepne 60 sekund),

20 Man = Wyjscie lampy ostrzegawczej czynnosci konserwacyjnych

21 Alt = Wejscie z funkcjg ALT (Alarm, blokada lub zabezpieczenie zewnetrzne).

22: Foto = Wejscie urzadzen bezpieczenstwa (Fotokomorki, brzegi pneumatyczne) zainterwe
niuja ruchu zamykania

23: Foto 2 = Wejscie urzadzenia bezpieczenstwa (Fotokomorki, brzegi pneumatyczne) z przerwa
w ruchu podczas otwierania

24: Skok po skoku = Wejscie funkcji cyklicznej Otwiera - Stop - Zamyka - Stop

25 Otwiera = Wejscie fazy otwierania cyklicznego Otwiera - Stop - Otwiera - Stop

26 Zamyka = Wejscie fazy zamykania cyklicznego Zamyka - Stop- Zamyka -Stop

27 Otwiera czesciowo = Wejscie funkcji cyklicznej Otwiera Czesciowo - Stop - Zamyka - Stop

41-42 2° Ch Radio = Wyjscie drugiego kanatu odbiornika radiowego

43-44 Antena = Wejscie Anteny odbiornika radiowego

+ - Bateria = Potaczenie Baterii 24 volt
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2.6) Fototest

Funkcja Fototestu jest optymalnym rozwigzaniem w zakresie
urzadzen bezpieczenstwa i pozwala na osiggniecie drugiej
kategorii bezpieczenstwa, wedtug normy UNI EN 954-1 (wyd.
12/1998) w zakresie central i fotokomérek. Aby wykorzystac to

rozwigzanie, nalezy podtaczy¢ fotokomorki tak jak wskazano na
jednej z figur: 3A, 3B o 3C, i ustawi¢ Dip-Switch 7 na On
(uaktywnienie fototestu).
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Przed wykonaniem zadanego ruchu zostanie wykonana kontrola,
czy wszystkie okreslone odbiorniki dadzg zezwolenie na
wykonanie ruchu. Nastepnie zostanie wytaczone wyjscie
fototestu w celu sprawdzenia zasygnalizowania tego przez
odbiorniki po odebraniu tego zezwolenia. Na koniec zostanie

13 23
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Fig 3C Podtgczenie fototestu z tylko jedng fotokomodrka Foto2

ponownie wigczone wyjscie fototestu i ponownie zostanie
sprawdzone czy wydane zostanie zezwolenie ze wszystkich
odbiornikow. Gdy podczas wykonywania powyzszej sekwencji
jedno z urzadzen nie bedzie dziatato lub zaistnieje spiecie na
przewodach, itp., to ruch nie zostanie wykonany.

~
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2.7) Kontrola potaczen

A Dalsze czynnos$ci beda wykonane na obwodach pod Wszystkie czynno$ci nalezy wykonywa¢ z maksymalng
napigciem. Niektére z nich sa bardzo niebezpieczne, gdyz ostroznoscia i nigdy nie wolno pracowac¢ samodzielnie!
beda pod napieciem sieciowym!

Po wykonaniu potaczen nalezy wykona¢ ogéina kontrole:

e Podtgczy¢ zasilanie do centrali i sprawdzi¢ czy na zaciskach 1-2 jest obecne napiecie sieci i czy na zaciskach 15-16 (Wyjscie funkcji)
jest obecne napigcie okoto 28 Vps . Gdy wartosci te nie sg zgodne nalezy natychmiast wytaczy¢ zasilanie i sprawdzi¢ doktadnie
potaczenia i napiecie zasilania.

e Po dwodch sekundach po wiaczeniu dioda OK bedzie sie swieci¢ w sposdb przerywany, z przerwami co 1 sekunde. Oznaczac¢ to
bedzie bezbfedne dziatanie centrali.

e Sprawdzi¢ czy Swiecg sie odpowiednie diody /zabezpieczenia aktywne poszczegdlnych wejs¢ z kontaktami zwykle zamknietymi (Alt,
Foto i Foto 2) i czy diody poszczegdlnych wejs¢ zwykle otwartych sg zgaszone (brak funkcji). Gdy tak nie jest nalezy sprawdzi¢
potaczenia i funkcjonowanie poszczegdlnych urzadzen.

e Sprawdzi¢ funkcjonowanie wszystkich zabezpieczen wystepujacych w urzadzeniu (zatrzymanie w alarmie, fotokomorki, brzegi
pneumatyczne, itp.) i gdy te zabezpieczenia zainterweniujg, powinny zgasi¢ sie odpowiednie diody: Alt, Foto lub Foto 1..

Sprawdzi¢ prawidtowo$¢ kierunku obrotu silnika;

e Odblokowac silnik i sprawdzi¢ czy dioda odblokady na karcie sie zaswieci;
+ Recznie ustawi¢ brame, tak aby sie swobodnie otwiera¢ i zamykac;
+ Zablokowa¢ ponownie silnik i sprawdzi¢ czy dioda zgasta;
+ Przycisna¢ przycisk Zamyka (odp. K na Fig.1) i sprawdzi¢ czy brama sie zamyka;
+ Gdy wykonywany ruch jest ruchem otwierania wéwczas nalezy ponownie przycisnaé przycisk Zamyka aby zatrzymaé ruch,
odtaczy¢ zasilanie i zmieni¢ podtaczenie przewoddw do silnika;
+ Niezaleznie od kierunku ruchu nalezy zatrzymaé¢ natychmiast ruch przez ponowne przycisniecie przycisku Zamyka

.
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3) PROGRAMOWANIE

-

Gdy wykonana kontrola potgczen da wynik pozytywny, mozna zacza¢ faze poszukiwania zatrzyman mechanicznych.

Jest to czynnos$c¢ niezbedna, poniewaz centrala A924 musi zmierzy¢ przestrzen przebiegu silnika, w zakresie impulséw enkodera, tak
aby doprowadzi¢ brame do maksymalnej pozycji zamkniecia (wartos¢ 0) i do maksymalnej pozyciji otwarcia (wartos¢ 1).

Wartos¢ 0 i wartos¢ 1 stuzg jak wzorzec dla wszystkich wartosci wskazanych na przedstawieniu graficznym na fig. 4

WARTOSC 0: jest punktem, w ktérym brama sekcyjna jest w fazie zamykania,
odpowiadajacym zatrzymaniu mechanicznemu (zwykle jest to podtoze). | Um@

« 1 M

WARTOSC 1: jest punktem, w ktédrym brama znajduje sie w maksymalnej fazie A
otwierania, odpowiadajgcym zatrzymaniu mechanicznemu otwierania (punkt M) «—RA

WARTOSC A: jest punktem gdzie jest wymagane aby brama zatrzymata sie w ruchu o
otwierania (nie koniecznie odpowiadajgca zatrzymaniu mechanicznemu w otwieraniu ). i

WARTOSC B: jest punktem gdzie jest wymagane aby brama zatrzymata sie w ruchu
czesciowego otwarcia .

i «——RC

h—0

WARTOSC RA: jest punktem gdzie jest wymagane aby brama zaczefa zwalniaé w ruchu

~

otwierania normalnego.

WARTOSC RC: jest punktem gdzie jest wymagane aby brama zaczeta zwalnia¢ podczas
zamykania .

Poszukiwanie zatrzymania mechanicznego moze odby¢ sie poprzez wstepna faze poszukiwania, poszukiwanie automatyczne lub
poprzez system recznego programowania. Po wykonaniu “wstepnego poszukiwania” lub “poszukiwania automatycznego”, mozna
zmieni¢ jedna lub wiecej wartosci systemem recznego programowania; warto$¢ 0 i warto$¢ 1 nie mozna zmieni¢ bo sa one
wartosciami wzorcowymi dla wszystkich wartosci.




4 3.1) Wstepne poszukiwanie zatrzyman mechanicznych N\

Procedura “Poszukiwanie wstepne zatrzyman mechanicznych” jest wykonana automatycznie jako pierwsza czynno$¢ po zainstalowaniu.

Tabela “A” Aby uaktywni¢ wstepne poszukiwanie zatrzyman mechanicznych nalezy:

1. Odblokowac silnik i recznie ustawi¢ brame, tak aby byta swobodna w ruchu zamykania i otwierania, zablokowa¢ silnik.
2. Szybko przycisna¢ przycisk, Otwiera (odp. | na Fig 1) lub Zamyka (odp. K na Fig 1), obecny na karcie lub wywotaé
impuls zarzadzania na wejsciach i odczeka¢ do chwili az centrala wykona wolne zamykanie do pozycji wartosci 0,
jedno wolne otwieranie do wartosci 1 i jedno zamykanie szybkie az do wartosci 0.
Uwaga. Gdy wydaniu polecenia pierwszego ruchu bedzie to otwieranie to nalezy zatrzymaé procedure i zmienié
biegunowos¢ silnika.

3. Po zakonczeniu powyzszej sekwencji zostanie obliczona warto$¢ A (zadanego otwierania) kilka centymetréow od
maksymalnego otwarcia, warto$¢ B (otwarcie czesciowe) na okoto 3/4 wartosci A, wartosci RA i RC niezbedne do fazy
zwolnienia.

4. Ustawi¢ Dip Switch "funkcje" wedtug zyczenia. Procedura "wstepnego poszukiwania zatrzyman mechanicznych" jest

zakonczona i motoreduktor jest juz gotowy do uzytku.
Uwaga 1. Gdy w trakcie fazy “wstepnego poszukiwania zatrzyman mechanicznych” zainterweniowato jedno z zabezpieczen lub
odebrany zostat inny impuls zarzadzajgcy to ruch bramy zostanie natychmiast zatrzymany, bedzie wiec niezbedne powtérzenie
czynnosci wyzej opisanych.

J
4 3.2) Automatyczne poszukiwanie zatrzyman mechanicznych )

Alternatywg procedury “wstepnego poszukiwania“ jest mozliwo$¢ uaktywnienia, w jakimkolwiek momencie procedury - “automatyczne
poszukiwanie zatrzyman mechanicznych®. Procedura ta automatycznie poszukuje zatrzymania mechaniczne (warto$¢ 0 i wartosé 1)
tym samym sposobem jak w wyzej opisane;.

Tabela “B” Aby uaktywnié¢ poszukiwanie automatyczne zatrzyman mechanicznych nalezy:

1. Ustawi¢ Dip Switch w nastepujacy sposéb:
Tppnnnnnnn| ||t
12345678910 1112
2. Odblokowac¢ silnik i recznie ustawi¢ brame, tak aby byta swobodna w ruchu zamykania i otwierania, zablokowaé¢
silnik.
3. Przycisna¢ przycisk Zamyka (odp. K na Fig. 1) i poczeka¢ az centrala wykona wolng faze zamykania do wartosci 0,

wolng faze otwierania do wartosci 1 i jedna faze szybkiego zamykania do wartosci 0.
Uwaga. Gdy wydaniu polecenia, pierwszym ruchem bedzie otwieranie wowczas nalezy zatrzymac¢ procedure i zmieni¢
biegunowos¢ silnika.

4. Na podstawie tych wartos$ci obliczana jest wartos$, A (zgdanego otwierania) kilka centymetréw od punktu maksymalnego
otwarcia, warto$, B (otwieranie cze$ciowe) rowne 3/4 wartosci A i wartosci RA i RC niezbédne do zwolnien.
5. Procedura "automatycznego poszukiwania" zatrzyman mechanicznych jest wiec zakonczona i motoreduktor jest

gotowy do uzytku. Ustawi¢ Dip Switch "funkcje" wedtug zyczenia.
Uwaga 1. Gdy w trakcie fazy "automatycznego poszukiwania zatrzyman mechanicznych" zainterweniowato jedno z zabezpieczen lub
odebrany zostat inny impuls zarzadzajgcy to ruch bramy zostanie natychmiast zatrzymany, bedzie wiec niezbedne powtérzenie
\ czynnosci wyzej opisanych.

AN

4 3.3) Procedura zachowywania

Po zakonczeniu sekwencji programowania niektérych parametréw, w nastepnych paragrafach, zostanie powtérzona kilkakrotnie
informacja “Procedura zachowywania®. Funkcja ta stuzy do zachowania w statej pamieci, znajdujacej sie w centrali, warto$¢
parametru, ktérg chcemy zaprogramowad.

Tabela “C” Aby wykona¢ procedure zachowywania nalezy:

1. Przycisna¢ na t sekundy przycisk Pamie¢ (odp. J Fig. 1), po 3 s dioda "OK" (odp. R na Fig. 1) bedzie $wiecita sie z
szybkim przerywaniem.

2. Zwolni¢ przycisk Pamie¢, dioda "OK" (odp. R Fig. 1) zacznie swieci¢ sig¢ z szybkim przerywaniem przez nastgpne 3 s.

3. W ciaggu do 3 s przycisna¢ na chwile jednoczesnie dwa przyciski Otwiera i Zamyka (odp. | i K na Fig. 1); po
przycisnieciu obydwadch tych przyciskow dioda "OK" zgasnie.

4. Zwolni¢ dwa przyciski Otwiera i Zamyka, (odp. | Fig. 1) dioda "OK" (odp. R Fig. 1) zaswieci sie na okoto 2 s jako

potwierdzenie, ze procedura zachowania parametru odbyta sie poprawnie.




4 3.4) Reczne programowanie zatrzyman mechanicznych.

Procedura ta przewiduje wprowadzenie recznie, wszystkich wartosci wskazanych na Fig. 4, wedtug kolejnosci przedstawionej w
ponizszej tabeli. Warto$¢ 0 jest wartoscia wzorcowa, ma zosta¢ zaprogramowana jako pierwsza i nigdy pozniej nie zmieniona.

Tabela “D” Aby recznie zaprogramowac wartosci nalezy:

1. Ustawi¢ Dip Switch w jeden z nizej przedstawianych sposobéw w zaleznos$ci od parametru do zachowania

WARTOSC 0: Zatrzymanie mechaniczne podczas zamykania.

12345678910 1112

WARTOSC RA: Pozycja, w ktérej zaczyna sie zwolnienie w fazie zamykania.

12345678910 112

WARTOSC B: Pozycja zatrzymania w ruchu cze$ciowego otwierania.

12345678910 112

WARTOSC RA: Pozycja, w ktérej zaczyna sie zwolnienie w fazie ruchu
normalnego otwierania.

12345678910 112

WARTOSC A: Pozycja zatrzymania w fazie ruchu normalnego otwierania.

12345678910 112

WARTOSC 1: Zatrzymanie mechaniczne w fazie otwierania.

12345678910 112

2. Przycisna¢ i przytrzymac przycisk na karcie Otwiera lub Zamyka az do osiaggniecia zgdanej wartosci.

Uwaga. Przycisng¢ przycisk Pamie¢, gdy chcemy przys$pieszy¢ ruch.
3. Po osiggnieciu zgdanej wartosci zwolni¢ przyciski i wykona¢ “Procedure zachowywania” (paragraf 5)

Uwaga 1. Alternatywnie do recznego programowania warto$ci mozna zachowac tylko wartosci 0, A e 1 i uzyskaé ruch bramy z
wartosciami B, RA i RC obliczonymi automatycznie w centrali.

Y4

3.5) Programowanie wartosci elektroblokady

Gdy dla wyjscia ELB zostanie przypisane dziatanie typu elektroblokady (patrz Switch 8 w paragrafie 5) istnieje mozliwos¢
zaprogramowania wartosci, po przekroczeniu ktorej wyjscie wytaczy sie

Tabela “E” Aby zaprogramowac wartos¢ elektroblokady nalezy:

1. Ustawi¢ Dip Switch jak wskazano na figurze:
pnpnnnntpn|||fy
12345678910 1112
2. Przycisna¢ przycisk “Otwiera“ (odp. . | na Fig. 1) lub “Zamyka“ (odp. . K na Fig. 1) az do osiggniecia zadanej wartosci

Uwaga. Przycisng¢ przycisk “Pamie¢” (odp. . J na Fig. 1), gdy chcemy przys$pieszy¢ ruch.
3. Po osiggnieciu zgdanej wartosci zwolni¢ przyciski i wykona¢ “Procedure zachowywania” (paragraf 3.3)

J
)
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3.6) Programowanie czasu przerwy

Po wybraniu funkcji automatycznego zamykania, po fazie otwierania zostanie uaktywniony regulator czasowy do kontroli Czasu
Przerwy, po ktorej uaktywnia sie faza zamykania. Jezeli czas ten nie zostat wczesniej zaprogramowany, to ustalony jest w centrali na
30 sekund. Odpowiednig procedurg mozna zaprogramowac¢ Czas Przerwy na jakakolwiek warto$¢ z przedziatu od 1 do 1023 sekund
(okoto 17 minut).

Tabela “F” Aby zaprogramowa¢ Czas Przerwy nalezy:

1. Ustawi¢ Dip Switch jak wskazano:
nepnnnnnnn||[nf
12345678910 1112
2. Zaznaczy¢ Dip Switch 10 pozycji zadanego czasu majac jednak na uwadze to, ze: Przyktad: czas przerwy 25 s
Dip 1 On uaktywnia przerwe na 1 S 25 = 16+8+1
Dip 2 On ! 2 " Dip 5, 4 1 ustawic¢ na On
Dip 3 On " 4 "
Dip 4 On ! 8 " Illlllllll ll
Dip 5 On " 16 "
Dip 6 On " 30 " 12345678910 1112
Dip 7 On " 64 "
Dip 8 On " 128 "
Dip 9 On " 256 "
Dip 10 On " 512 "

Ustawiajgc wiecej Dip Switch na On zaznaczony czas przerwy bedzie rowny sumie czaséw przerwy pojedynczych Dip;
3. Wykona¢ “Procedura zachowywania” (paragraf 3.3)

- J
4 3.7 Kasowanie pamieci )

Wszystkie parametry mozliwe do zaprogramowania zachowywane sg w statej pamieci, ktéra przechowuje informacje nawet podczas
braku pradu. Moze takze zaj$¢ koniecznos¢ skasowania w bloku zachowanych wartosci.

Tabela “G” Aby skasowaé zawartos¢ pamieci nalezy:

1. Ustawi¢ Dip Switch jak wskazano
Tppnnnnnnn|||¥!
12345678910 1112
2. Wykona¢ “procedure zachowywania” (patrz paragraf 3.3), ktéra w tym przypadku stuzy do potwierdzenia kasowania.

Uwaga. Po skasowaniu pamieci, urzgdzenie zachowuje sie tak, jakby motoreduktor nigdy byt zainstalowany i nie bedzie mozliwe
wykonanie ruchu normalnego bramy. W tym przypadku pierwszy impuls, ktéry dojdzie do wej$¢ lub inne przycisniecie przyciskéw
natychmiast uaktywni procedure “wstepne poszukiwanie zatrzyman mechanicznych”.

Uwaga 1. Tg czynnosciag nie zostanie skasowana ilos¢ ruchéw wykonanych i numer faz ruchéw zaprogramowanych.

.
-
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3.8 Regulacje

Po zakonczeniu fazy programowania mozna wykonac¢ niektore
regulacje niezbedne do prawidtowego i bezpiecznego
funkcjonowania automatyzacji.




-

.

3.8.1) Regulacja amperometrycznej

Majgc na uwadze ograniczenie sity ruchu (zgodnie z wymogami  zainterweniuje trzy razy sukcesywnie w ktérym brama wykona
norm), centrala posiada dwa trymery TR2 (odp. . C na Fig. 1)i TR1  regularnego zamkniecia, to  zostanie wykonany STOP z
(odp. D na Fig.1), ktére stuza do zmiany granicy interwencji ~Wczesniejsza krotkg zmiang kierunku.

amperometrycznej w ruchu otwierania i zamykania . Gdy podczas

ruchu bramy zostanie odczytana przeszkoda, brama zostanie

wstrzymana i, gdy jest to dziatanie potautomatyczne lub ﬂ ﬂ

automatyczne, zostanie wykonany ruch w przeciwnym kierunku.

W przypadku interwencji amperometrycznej w ruchu zamykania

centrala wykona inwersje i nastepnie, gdy ruch otwierania nie TR2 TR1

zostanie przerwany to konczy ruch bramy na zatrzymaniu

mechanicznym otwierania - wartos¢ 1 (ponowne potwierdzenie

pozycji). TR2 = Regulacja amperometryczna ruch zamykania.

Aby zwiekszy¢ poziom bezpieczehnstwa, gdy amperometryczna TR1 = Regulacja amperometryczna ruch otwierania.

~

3.8.2) Regulacja predkosci

Aby ograniczy¢ energie kinetyczng uderzenia o przeszkode, oprdcz regulacji granicy interwencji amperometrycznej, mozna zmniejszy¢
predkos$¢ bramy podczas normalnej pracy.

Regulacje predkosci mozna wykonac¢:

e przy funkcjonowaniu recznym z zatrzymanym silnikiem,,

e Z funkcjonowaniem pét automatycznym lub automatycznym z zatrzymany silnikiem lub podczas ruchu (z wytaczeniem faz
przyspieszenia i zwolnienia).

Tabella “H” Aby ustawi¢ predkos$¢ nalezy:

1. Przycisna¢ i przytrzymacé przycisk Pamig¢ (Odp. . J na Fig. 1)

2. Po sekundzie.....
+ Przycisnaé i przytrzymac¢ przycisk Zamyka (odp. . K na Fig. 1) aby zmniejszy¢ predkosé, lub
+ Przycisnac¢ i przytrzymac przycisk Otwiera (odp. . | na Fig. 1) aby zwiekszy¢ predkosc.

3. Po osiggnieciu zadanej wartosci predkosci zwolni¢ przyciski (w ten sposob tak ustawiona predkos$¢ zostanie
automatycznie zachowana)

Uwaga. System regulacji jest funkcjonalny dopoki nie osiagnie sie wartosci granicznych: minimum i maksimum, ktére przedstawione
sa w instrukcji silnika. Osiggniecie tych granic jest sygnalizowane diodg “OK".: dioda bedzie sie Swieci¢ gdy osiggnie sie warto$¢
maksymalng i zgasnie gdy osiagnie sie wartos¢ minimalna.

J
~
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Préby ostateczne

.

A Préby ostateczne automatyzacji musza by¢é wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony personel, ze wzgledu, ze sa
to czynnosci niebezpieczne, za wykonanie ktérych bedzie on ponosit odpowiedzialnos¢.

Proby ostateczne sg faza najwazniejsza w realizacji automatyzacji. Kazdy pojedynczy element, na przyktad silnik, zatrzymanie w
alarmie, fotokomérki, itp., moga wymagacé specjalnej fazy kontroli i dlatego wykonanie tych kontroli nalezy wykonywa¢ wedtug
odpowiednich procedur instrukcji obstugi.

Jako préby ostateczne centrali A924 nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
1. Ustawi¢ Dip Switch jak wskazano:
(wszystkie funkcje wytgczone i funkcjonowanie pétautomatyczne)

12345678910 1112

2. Przycisna¢ przycisk Otwiera (odp. . | na Fig. 1) i sprawdzi¢ czy:
* Wiaczy sie lampa sygnalizacyjna,
e Zacznie sie ruch otwierania z fazg przy$pieszenia,
¢ Ruch zatrzyma sig, po fazie zwolnienia, gdy brama osiggnie wartos¢ A.
3. Przycisna¢ przycisk Zamyka (odp. . K na Fig. 1) i sprawdzi¢ czy:
* Wiaczy sie lampa sygnalizacyjna,
e Zacznie sie ruch zamykania,
e Ruch zatrzyma sie, gdy brama osiggnie wartos¢ 0.
4. Rozpoczgé¢ ruch otwierania i sprawdzi¢ dziatanie urzgdzenia podtgczonego do wejscia
e “Alt“, powoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu,
* “Foto“, nie ma zadnego efekt,
* “Foto2“, powoduje zatrzymanie i inwersje ruchu.
5. Rozpoczaé ruch zamykania i sprawdzi¢ dziatanie urzadzenia podtaczonego do wejscia
e “Alt“, powoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu,
* “Foto“, powoduje zatrzymanie i inwersje ruchu,
® “Foto2“, nie ma zadnego efektu.
6. Uaktywni¢ urzadzenie podtaczone do wejscia:
e “Alt“ i sprawdzi¢ czy po uaktywnieniu wejscia nie rozpoczyna sie zgdany ruch
e “Foto" i sprawdzi¢ czy po uaktywnieniu wejscia, ktére powoduje zamykanie nie rozpoczyna sie ruch,
e “Foto2“ i sprawdzi¢ czy po uaktywnieniu wejscia, ktére powoduje otwieranie nie rozpoczyna sie ruch.

7. Podczas ruchu otwierania lub zamykania, zastawiajgc ruch bramy przeszkodg, sprawdzi¢ czy kierunek ruchu zmieni sie
przed przekroczeniem sity przewidzianej w normach.
8. Sprawdzi¢ czy uaktywnienie wejs¢ (gdy podtaczone) powoduje skok w sekwencji:

e dla wejscia “Skok po Skoku“: Otwiera - Stop - Zamyka -Stop,

e dla wejscia “Otwiera“: Otwiera - Stop - Otwiera - Stop,

e dla wejécia “Zamyka“: Zamyka - Stop- Zamyka - Stop,

e dla wejscia “Otwiera“ Czesciowe: Otwiera Czesciowe - Stop - Zamyka - Stop.

5) Funkcje z mozliwoscia wyboru

Funkcjag Dip Switch programowania na Off, Dip Switch funkcji stuzy do wyboru réznych funkcji wedtug ponizszego spisu:

Switch 1-2 Off Off = Funkcja “Reczna”, to znaczy z Obecnoscig Operatora

On Off = Funkcja “Pétautomatyczna”

Off On = Funkcja “Automatyczna” to znaczy z Zamykaniem Automatycznym

On On = Funkcja “Automatyczna + Zamyka zawsze”
Switch 3 On = Funkcja zespotu mieszkaniowego <nie dostepna w systemie recznym>
Switch 4 On = Wstepne zaswiecenie sie lampy sygnalizacyjnej 5 s. (2 s. Gdy w recznym)
Switch 5 On = Zamyka po 5 s. po Foto gdy w automatycznym i zamyka po Foto gdy w pétautomatycznym
Switch 6 On = Foto nawet w otwieraniu
Switch 7 On = Uaktywnienie Fototest
Switch 8 On = Przyssawka / Elektroblokada (On = przyssawka Off= elektroblokada)
Switch 9 On = Semafor w systemie “jednokierunkowym”
Switch 10 On = Semafor w dwdch kierunkach

Uwaga. Oczywiscie, kazdy Switch na "Off” nie uaktywnia wyzej opisang Funkcje.




-

5.1) Opis funkciji

Funkcja Reczna
Ruch jest wykonany tylko po jego zarzadzaniu. Ruch zatrzymuje sie po zakonczeniu zarzadzania lub na wskutek interwencji urzadzenia
zabezpieczajgcego (Alt, Foto lub Foto2) lub interwencji amperometrycznej. Po zatrzymaniu sie ruchu nalezy skonczy¢ faze wejscia
przed rozpoczeciem nowego ruchu..
Funkcja pétautomatyczna
Po impulsie zarzgdzajacym, w potautomatycznej lub automatycznej, zostanie wykonany ruch do pozycji wartosci przewidzianej. Drugi
impuls na tym samym wejsciu, ktére rozpoczeto ruch powoduje jego zatrzymanie. Gdy na jednym zarzadzanym wejsciu, zamiast
impulsu, zostanie utrzymany sygnat staty, spowoduje on stan przewagi w ktérym inne zarzgdzane wejscia pozostang wytgczone
(niezbedny do podtaczenia, np., zegara w otwieraniu ).
Podczas ruchu interwencja amperometrycznej lub fotokomorki, ktora zostata wmieszana do kierunku ruchu (podczas zamykania ,
Foto2 w otwieraniu ), powoduje inwersje.
Podczas dziatania funkcji Automatycznej, po fazie otwierania, wykonana jest przerwa i dalej faza zamykania. Gdy podczas przerwy
zainterweniuje Foto, regulator czasu zostanie ustawiony na nowy czas. Jednak gdy podczas przerwy zainterweniuje wejscie Alt to
funkcja zamykania zostanie skasowana i przechodzi sie do stanu STOP.
Funkcja “Zamyka zawsze”, uaktywnia automatycznie ruch zamykania, po 5 sekundach wczes$niejszego zaswiecenia sie lampy
sygnalizacyjnej, gdy po przywrdceniu zasilania zostanie odczytana otwarta brama.
Funkcja Zespotu Mieszkalnego
W funkcji Zespotu Mieszkalnego ruch otwierania nie moze zosta¢ przerwany impulsami zarzadzajgcymi z wyjatkiem tych, ktére
powoduja zamykanie. W ruchu zamykania nowy impuls zarzadzajgcy powoduje zatrzymanie i inwersje ruchu w otwieraniu.
Wczesniejsze zaswiecenie si¢ lampy sygnalizacyjnej
Zaraz po impulsie zarzgdzajacym, najpierw wtgczy sie lampa sygnalizacyjna i nastepnie po 5 sekundach (2 sekundach w systemie
recznym) zaczyna sie ruch.
Zamyka po 5 sekundach po FOTO dla funkcji automatycznej lub zamyka po FOTO dla funkcji pétautomatycznej.
W dziataniu automatycznym, interwencja foto podczas ruchu otwierania lub zamykania zmniejsza czas przerwy na 5 sek. niezaleznie
od zaprogramowanego czasu przerwy. W dziataniu pétautomatycznym, interwencja foto podczas zamykania uaktywnia automatyczne
zamykanie z zaprogramowanym Czasem przerwy.
Foto nawet w otwieraniu
Funkcja tg interwencja urzadzenia bezpieczenstwa Foto powoduje przerwanie ruchu nawet w otwieraniu. Gdy zostanie wybrana
Funkcja “Pétautomatyczna“ lub “Automatyczna“ to zaraz po zwolnieniu Foto odbedzie sie ponowienie ruchu otwierania.
Uaktywnienie Fototestu
Funkcja ta stuzy do wykonania, na poczatku kazdego ruchu, kontroli dziatania fotokomérek. Zwieksza sie w ten sposob poziom
bezpieczenstwa urzgdzenia. Doktadniejsze informacje zawarte sa w paragrafie 2.6 Fototest
VPrzyssawka/ elektroblokada
Funkcja ta stuzy do przystosowania do wejscia Elb (zaciski 11 i 12) dziatania typu:

e elektroblokada (Switch 8 Off) - Wyjscie uaktywnia sie w ruchu otwierania bramy od pozycji zamknietej i funkcja pozostaje aktywna

az do momentu gdy brama przekroczy wartos¢ elektroblokady ( programowalna, patrz paragraf 3.5);
e przyssawka (Switch 8 On) - wyjscie uaktywnia sie po zakonczeniu ruchu zamykania i pozostaje uaktywnione przez caty czas, gdy
brama jest zamknieta.

Semafor w systemie jednokierunkowym
W tym systemie wyjscie SCA jest uaktywnione, gdy brama jest otwarta, podczas ruchu otwierania jest wigczone, jest wytaczone w
ruchu zamykania i gdy brama jest zamknieta. Funkcja ta stuzy do wykonania, przy kazdym rozpoczeciu ruchu, kontroli dziatania
fotokomorek, zwiekszajgc w ten sposdb poziom bezpieczenstwa urzgdzenia.
Semafor w dwéch kierunkach
Ustawiajgc Switch 10 na On, niezaleznie od Switch 9, uaktywnia sie funkcje “semafor w dwéch kierunkach”. W centrali nastepujg
ponizsze zmiany: wejsScie Otwiera staje sie Skok po Skoku 2, podczas gdy dwa wyjscia Swiatetko Grzecznosciowe (COR) i Swiatetko
ostrzegawcze bramy otwartej (SCA) staje sie Swiatetkiem Zielonym w jednym kierunku i $wiatto Zielone w innym kierunku tak jak
wskazano na Fig. 5. Do kazdego kierunku ruchu stworzona jest inna funkcja do otwierania: Skok po Skoku (PP) do wejscia i Skok po
Skoku 2 (PP2) do wyjscia; instalowane sg wiec dwa semafory z sygnalizacja Czerwong i Zielong podtgczone do wyjs¢ SCA i COR.

‘ Wejscie funkcji Soko po Skoku

®
® i S

Wyjécie $wiatetka ostrzegawczego ) | [ | N\ / 1 | ______
(SCA)18 —(—@

bramy otwartej - SCA

Wyjscie $wiatetka
grzecznosciowego - COR

Sekeyjny ‘ (COR) 19 ——@ P |

ﬁ '
(5 o
Wejscie funkciji z Soko po Skoku 2 17

Wspolny

Zwykle dwa wyjscia: SCA i COR sg wytagczone, w konsekwencji wytaczone sg takze semafory. Gdy zostanie wydane zarzadzenie z
PP (Skok po Skoku) do wejscia, zaczyna sie ruch otwierania i jednoczesnie uaktywnia sie SCA, ktora wiaczy Swiatto zielone w wyjsciu
i Swiatto czerwone w wejsciu. $wiatto zostanie zaswiecone przez catg faze otwierania i do ewentualnej fazy przerwy. W fazie zamykania
zostang uaktywnione, jednoczesnie, Swiatta zielone i czerwone co oznacza, ze nie ma juz pierwszenstwa w przejsciu.

Dwa wyjscia moga zarzadza¢ bezposrednio mate lampki na 24 Vps, na maksymalnie, dla jednego wyjscia, 10 W. Gdy konieczne jest
\ zastosowanie lamp o wyzszej mocy nalezy zastosowac¢ przekazniki pilotowane przez wyjécia z centrali, ktére zarzadzajg lampami semaforéw. /
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Czynnosci konserwacyjne

-

Karta, jako czes$¢ elektroniczna, nie wymaga czynnosci specjalnych konserwacyjnych. Nalezy jednak, co jaki$ czas ( co najmniej co 6
miesiecy), sprawdzac¢ funkcjonowanie karty i podtaczonych do niej urzadzen wedtug procedury préb odbiorczych (patrz Par. 4).
Majac na celu stworzenie programu czynnos$ci konserwacyjnych urzgdzenia, w centrali zostat zamontowany licznik ruchéw, ktory
zwieksza wartos¢ po kazdym ruchu otwierania. Wzrost sygnalizowany jest Swiatetkiem sygnalizacyjnym przy funkcji czynnosci
konserwacyjnych (MAN). Wartos$¢ licznika ruchu jest stale porownywana z granicg alarmowg (programowana przez operatora) i granicg
wstepnego alarmu (ustawiona automatycznie réwna granicy alarmowej mniejszej o okoto 6 %). Gdy ilos¢ wykonanych ruchéw
przekracza granice bezpieczenstwa (pre alarmu) lampa sygnalizacyjna zaczyna sie $wieci¢, bez przerwy (przy silniku wytacznym i
podczas ruchu) informujac o koniecznosci wykonania czynnosci konserwacyjnych.

Granica alarmowa moze by¢ zaprogramowana na warto$¢: od minimum 200, do maksimum 50800 ruchéw, zawsze wielokrotnosci 200.

Tabela “I”  Aby zaprogramowac granice alarmu nalezy:

1. Ustawi¢ Dip Switch jak wskazano
pppnnpupitnl
12345678910 1112
2. Podzieli¢ numer ruchéw zaprogramowanych na 100 i na 2. Przyktad: numer ruchéw do
3. Zaznaczy¢ na tabeli kod Dip Switch, ktérego suma wartosci jest taka suma zaprogramowania 30000
jak wybrany numer i ustawi¢ Dip Switch na On. Wynik podziatu: 150

Dip-switch Swi Sw2 Sw3 Sw4 Swb Swb Sw7 Sw8
150 =128 + 16 + 4 + 2,

Wartosci 1 2 4 8 16 32 64 128
arfosel Dip Switch 8, 5, 3 e 2 na On
MIFLITLLLL
12345678910 1112
4. Wykona¢ “Procedure zachowywania“ (patrz paragraf 3.3).

Po zaprogramowaniu granicy alarmowej mozna jg uwidoczni¢ aby sprawdzi¢ czy czynnosci dopiero co wykonane zakonczyty sie pomysinie.

Tabela “L” Aby uwidoczni¢ granice alarmu nalezy:

~

1. Ustawi¢ Dip Switch jak wskazano:
TR L
12345678910 1112
2. Ustawi¢ Dip Switch 1 na On (2,3,4 i 5 na Off), liczy¢ ilo$¢ zaswieci¢ diody OK i zapisa¢ na kartce (gdy jest 10 to
zapisac 0)
3. Powtérzy¢ czynnosci z pozostatymi Dip Switch: 2, 3,4 e 5
4. Stworzy¢ ilo$¢ ruchéw wedtug tego, jak wskazano na jednym z ponizej przedstawionych przyktadow
Konfiguracia Dpwnn [|[0%nnn [|{on%nn |[[onnln ||gpppl | "¢
Dip switch ruchéw
12345 12345 12345 12345 12345
Przyktad llos¢ zaswiecen
n° 1 Dioda “Ok 10 1 2 10 4 1.204
Przykfad llos¢ zaswiecen 1 4 10 10 7 14.007
n® 2 Dioda “Ok" '

Tg sama procedurg mozliwe jest uwidocznienie nawet numeru wykonanych ruchéw;

Tabela “M” Aby uwidoczni¢ ilos¢ wykonanych ruchéw nalezy:

1. Ustawi¢ Dip Switch jak wskazano:
pnnnnnnnpt| |08
12345678910 1112
2. Powtdrzyé obliczanie zaswiecen diody “OK” z Dip Switch nr 1,2,3,4,5 jak zostato przedstawione na przyktadzie nr 1 lub 2.

Uwaga: podczas kazdego programowania granicy alarmowej automatycznie kasuje sie numer wykonanych ruchéw.




4 6.1) Zbyt )

Produkt ten jest wykonany z réznych materiatéw, niektore z nich &  Niektére elementy elektroniczne moga zawieraé
moga by przeznaczone do powtérnego przetworzenia. Nalezy substancje zanieczyszczajgce. Nie wolno ich porzuca¢ w
poinformowac¢ sie o systemach przerobu lub zbytu produktéw, $rodowisku.

dostosowujac sie do aktualnie obowigzujgcych norm

\ miejscowych.

J

7) Funkcjonowanie na baterie

( Centrala, gdy jest podtgczona do sieci, korzysta z wiasnego transformatora mocy dostosowanej do zapotrzebowania energii dla silnika \
i dla karty elektronicznej. W przypadku funkcjonowania automatycznego, to nawet przy braku energii elektrycznej wystarczy podtaczy¢
odpowiednie baterie. Gdy centrala zostanie podtgczona do sieci to taduje baterie i gdy zabraknie napiecia sieciowego to centrala
automatycznie przestawia sie w taki sposéb, aby baterie dostarczaty niezbednej energii do jej funkcjonowania.

Tabela “N” Aby podiaczy¢ baterie nalezy:

1. Przed podtgczeniem baterii wykona¢ instalowanie automatyzmu i sprawdzi¢ czy wszystko funkcjonuje poprawnie.

2. Sprawdzi¢ czy dioda Baterii $wieci sie i czy napiecie na koncu zaciskow jest rowne 27 volt.
A Zachowaé maksymalng ostrozno$é przy wykonywaniu dalszych czynno$ci poniewaz beda one wykonywang
przy obwodach pod napieciem.
3. Podtaczy¢ baterie jak wskazano na Fig. 6

N\ - Wejscie centrali

B

‘ ‘ ‘ + Zacisk baterii

B B Przekr(l:ﬁ)jhrj\?izisrzar?r?yXZ?’xng mm?

12V 12V
6 Ah 6 Ah
4. Zaraz po podtgczeniu baterii do centrali, sprawdzi¢ czy dioda Baterii jeszcze sie $wieci. Gdy jednak nie sie swieci,
natychmiast odtaczy¢ baterie i sprawdzi¢ biegunowos¢ potgczen.
5. Gdy dioda Baterii sie $wieci, nalezy sprawdzi¢ ponownie napiecie na zaciskach Baterii. Gdy napiecie jest:

e nizsze od 18 Vps , baterie nie sg podtgczone poprawnie lub sg wadliwe,

e pomiedzy 18 i 25V, baterie sg wytadowane, odczekac az sie nataduja,

e powyzej 25 Vps , baterie sg natadowane, odtgczy¢ zasilanie od sieci i sprawdzi¢ czy automatyzm funkcjonuje

poprawnie, w tym momencie podtgczy¢ zasilanie sieciowe.
Uwaga. Przy funkcjonowaniu na Baterig, silnik ma predkos¢ nizsza w stosunku do sytuacji, w ktorej centrala jest podtaczona do sieci
elektrycznej.
Uwaga 1. Gdy obecne sg dwa rodzaje zasilania (sie¢ elektryczna i bateria) i potrzeba przeprowadzi¢ czynnosci konserwacyjne lub
zaistnieje awaria, wéwczas nalezy oprdcz odtgczenia od sieci elektrycznej, odtgczy¢ baterie i wyciggna¢ bezpiecznik topikowy baterii
F4 obecny w centrali.

- /
8) Odbiornik radiowy
[

W centrali znajduje sie tgcze na zatozenie odbiornika radiowego  dostepne na zacisku 41-42 \
(opcja), ktory stuzy do zarzadzania wejsciem Skok po Skoku i Przed zatozeniem odbiornika odtaczyé zasilanie elektryczne i
mozna w ten sposéb zarzadzaé réwniez centralg na odlegtos¢  ewentualne baterie i zatozy¢ odbiornik z czesciami skierowanymi
poprzez nadajnik. Ewentualne wolne wejscie drugiego kanatu jest ~ w kierunku mikroprocesora centrali.




9) Co robié¢ gdy...

-

Ponizej przedstawione sg niektore czgsto spotykane problemy:

Zadna dioda sie nie Swieci:
sprawdzi¢ czy na zaciskach 1 i 2 obecne jest napiecie sieciowe i czy bezpieczniki topikowe F1 lub F3 nie sg przerwane.

Ruch nie zaczyna sie:

sprawdzi¢ czy diody wejs¢ zabezpieczen: “Alt", “Foto” i “Foto2“ sg aktywne i czy silnik jest zablokowany (dioda odblokady nie $wieci sig).
Podczas ruchu wykonywany jest ruch inwersiji:

Sprawdzi¢, czy nie zainterweniowato urzgdzenie bezpieczenstwa (foto podczas zamykania i foto2 w otwieraniu ) lub czy nie
zainterweniowata amperometryczna; w tym przypadku sprawdzi¢ czy regulacja jest wystarczajaca do ruchu bramy. Gdy tak nie jest
nalezy zwiekszy¢ poziom obracajac w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara jednym z dwoéch trymeréw (TR2 otwierania,
TR1 zamykania).

Dioda “OK” swieci sie z szybkim przerywaniem:
napiecie zasilanie nie jest wystarczajgce lub zostat zaznaczony z Dip Switch btedny kod.

Silnik pracuje wolno: gdy uprzednio byt zablokowany to centrala wykonuje czynnosci ustawiania w linii; pierwsza interwencja
amperometrycznej bedzie uwazana jako zatrzymanie mechaniczne i zostanie przywrécona z pamieci wtasciwa pozycja.

Silnik wykonuje faze przyspieszenia i zatrzymuje sie:
sprawdzi¢ czy Dioda Enkodera $wieci sie podczas ruchu silnika. Czestotliwos$¢ przerywanego $wiecenia moze by¢ rézna, w
zaleznosci od predkosci ruchu. Gdy silnik nie pracuje to dioda moze by¢ zaswiecona i nie w zaleznosci od punktu w ktérym

zatrzymat sie wat silnika.

¢ Dioda OK swieci sie stale przez kilka sekund zaraz po zarzadzeniu:

wskazuje, ze wystgpity odstepstwa w stadium napedu silnika; sprawdzi¢ przewody i izolacje uziemienia silnika, gdy wszystko jest

OK. nalezy wymieni¢ centrale.

.

10) Dane techniczne

-

Zasilanie

: Centrala A924 U

: Centrale A924/V1 U

Zasilanie z baterii

121 + 28 Vps (2 baterie 12 volt, pojemnos¢ 6Ah)

Regulacja amperometryczna

:od2,5do15 A

Wyjscie funkcji

: 24 Vps, prad maksymalny 200mA

Wyjscie fototestu

: 24 Vps, prad maksymalny 200 mA

Wyjscie lampy sygnalizacyjnej

: 24 Vps, moc maksymalna 25 W

Wyjscie elektroblokady

: 24 Vps, prad maksymalny 500 mA

Wyjscie lampy sygnalizacyjnej SCA

: 24 Vps, prad maksymalny 5W

Wyjscie $wiatetka grzecznosciowego

: 24 Vps, prad maksymalny 5W

Wyjscie lampy sygnalizacyjnej do

: 24 Vps prad maksymalny 2 W

wykonania czynnosci konserwacyjnych

Czas przerwy

: programowalny od 1 do 1023 sekund

Napiecie urzadzenia do tadowania Baterii: : 27 Vps

Prad zatadunku : 200 mA

Czas catkowitego natadowania : okoto 24 godz. dla dwéch baterii 12V - 6Ah
Temperatura pracy :-20a+70°C

Stan zabezpieczenia 1 IP55

Wymiary i waga

1220 X 280 h 110, okoto 4 Kg

230 Vpp + 10 %, 50-60Hz
120 Vpp + 10 %, 50-60Hz




NICE rezerwuje sobie prawo do wprowadzania zmian w produktach, kiedy bedzie uwazat to za konieczne.



Dichiarazione CE di conformita / EC declaration of conformity
(secondo Direttiva 98/37/EC, Allegato Il, parte B) (according to 98/37/EC Directive, Enclosure Il, part B)

Numero / Number: 141/A924

Data / Date: 5/2001 Revisione / Revision: 2

Il sottoscritto Lauro Buoro, Amministratore Delegato, dichiara che il prodotto:
The undersigned Lauro Buoro, General Manager, declares that the product:

Nome produttore / Producer name:

Indirizzo / Address:

Tipo / Type:

Modello / Model:
Accessori / Accessories:

NICE s.p.a.

Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne -ODERZO- ITALY

Centrale di comando a 1 motore 24Vd.c. per portoni sezionali/Control Unit for 1 motor 24Vd.c. for sectional doors
A924

Ricevente radio mod. K, BIO, FLO, FLOR/mod. K, BIO, FLO, FLOR radio receiver

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie / Complies with the following community directives

Riferimento n°
Reference n°

Titolo
Title

73/23/CEE

DIRETTIVA 73/23/CEE DEL CONSIGLIO del 19 febbraio 1973 concernente il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati
membri relative al materiale elettrico destinato ad essere adoperato entro taluni limiti di tensione /Council Directive
73/23/EEC of 19 February 1973 on the harmonization of the laws of Member States relating to electrical equipment
designed for use within certain voltage limitis

89/336/CEE

DIRETTIVA 89/336/CEE DEL CONSIGLIO del 3 maggio 1989, per il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati membri
relative alla compatibilita elettromagnetica /Council Directive 89/336/EEC of 3 May 1989 on the approximation of the
laws of the Member States relating to electromagnetic compatibility

98/37/CE (EX 89/392/CEE)

DIRETTIVA 98/37/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 22 giugno 1998 concernente il ravvicina-
mento delle legislazioni degli Stati membri relative alle macchine/DIRECTIVE 98/37/EC OF THE EUROPEAN PARLIA-
MENT AND OF THE COUNCIL of 22 June 1998 on the approximation of the laws of the Member States relating to
machinery

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti Norme armonizzate / Complies with the following Harmonised standards

Riferimento n° Edizione Titolo Livello di valutazione Classe
Reference n°® Issue Title Estimate level Class
EN60335-1 04/1998 Sicurezza degli apparecchi elettrici d’'uso domestico e similare — Norme generali.

Safety of household and electrical appliances — General requirements
EN60204-1 09/1993 Sicurezza del macchinario-Equipagg. elettrico delle macchine-Parte 1:Reg.generali

Safety of machinery-Electrical equipment of machines-Part 1:General requirements
EN55022 09/1998 Apparecchi per la tecnologia dell’informazione.Caratteristiche di radiodisturbo.

Limiti e metodi di misura/Information technology equipment — Radio disturbance

characteristics — Limits and methods of measurement A
EN55014-1 4/1998 Compatibilita elettromagnetica — Prescrizioni per gli elettrodomestici, gli utensili elettrici

e gli apparecchi similari.Parte 1: Emissione- Norma di famiglia di prodotti

Electromagnetic Compatibility — Requirements for Household Appliances, Electric Tools

and Similar Apparatus — Part 1: Emission — Product Family Standard
ENV50204 04/1996 Campo elettromagnetico irradiato dai radiotelefoni numerici - Prova di immunita.

Radiated Electromagnetic Field from Digital Radio Telephones - Immunity Test 10V/m A
EN61000-3-2-3 03/1995 Parti 2-3: Armoniche/Flicker/ Parts 2-3: Harmonic/Flicker A

Compatibilita elettromagnetica (EMC) / Electromagnetic compatibility (EMC)

Parte 4: Tecniche di prova e di misura / Part 4: Testing and measurement techniques
EN61000-4-2 09/1996 Parte 2: Prove di immunita a scarica elettrostatica

Part 2: Electrostatic discharge immunity test 4KV, 8KV B
EN61000-4-3 11/1997 Parte 3: Prova d’immunita sui campi irradiati a radiofrequenza

Part 3: Radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test 10V/m A
EN61000-4-4 09/1996 Parte 4: Test sui transienti veloci/ immunita ai burst

Part 4. Electrical fast transient/burst immunity test. 2KV, 1KV B
EN61000-4-5 06/1997 Parte 5: Prova di immunita ad impulsi / Part 5: Surge immunity test 2KV, 1KV B
EN61000-4-6 11/1997 Parte 6: Immunita ai disturbi condotti, indotti da campi a radiofrequenza

Part 6: Immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields. 10V A
EN61000-4-8 06/1997 Parte 8: Prova di immunita a campi magnetici a frequenza di rete

Part 8: Power frequency magnetic field immunity test. 30A/m A
EN61000-4-11 09/1996 Parte 11: Prove di immunita a buchi di tensione, brevi interruzioni e variazioni di tensione

Part 11: Voltage dips, short interruptions and voltage variations immunity tests B-C
Risulta conforme a quanto previsto dalle altre norme e/o specifiche tecniche di prodotto
Complies with the other standards and/or product technical specifications
Riferimento n°  Edizione Titolo Livello di valutazione Classe
Reference n°® Issue Title Estimate level Class
EN 12445 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates

Safety in use of power operated doors - Test methods
EN 12453 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates

Safety in use of power operated doors - Requirements

Inoltre dichiara che non é consentita la messa in servizio del prodotto suindicato finché la macchina, in cui il prodotto stesso é
incorporato, non sia identificata e dichiarata conforme alla direttiva 98/37/CE/ The above-mentioned product cannot be used until the machine
into which it is incorporated has been identified and declared to comply with the 98/37/CE directive.

Il prodotto suindicato si intende parte integrante di una delle configurazioni di installazione tipiche, come riportato nei nostri cataloghi generali

The above product is an integral part of one of the typical installation configurations as shown in our general

ODERZO, 16 May 2001

catalogues
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