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Uwagi

Centrala Mindy TTO jest przeznaczona do kierowania jednofazowymi silnikami
asynchronicznymi zasilanymi  napieciem sieciowym, przeznaczonymi do
automatyzacji zaston, rolet i tym podobnych.

1) Opis produktu

Instalacja musi by¢ wykonana przez technikow zgodnie z aktualnymi normami
elektrycznymi | z zachowaniem norm bezpieczenstwa pracy. Instalacja musi
pbyc wykonana z maksymalng uwaga w celu zagwarantowania stopnia
zabezpieczenia skrzynki “IP” wymagany w takich zastosowaniach.

Centrala sterowania mindy TTO sluzy do kierowania jednofazowymi
silnikkami  asynchronicznymi  zasilanymi napieciem sieciowym z
potgczeniami typu “WSPOLNY” “OTWIERA” “ZAMYKA”, ktéra stuzy do
kierowania automatyzacjg zaston, rolet, swietlikow i tym podobnych.
Centrala zawiera odbiornik radiowy, ktory pracuje na czestotliwosci
433,92 MHz z technologig rolling code gwarantujgc wysokie poziomy
bezpieczenstwa. W pamieci kazdej centrali mozna zachowac¢ do 14
piloto\w z serii "ERGO” i "PLANO” (fig. 1.a fig. 1.b) lub czujnikow
radiowych.

.

Po kazdym starcie silnik jest zasilany przez okoto 2 minuty, wytacznik
krancowy elektryczny obecny w silniku lub w automatyzacji przerywa
ruch w zagdanej pozyci.

Programowanie dodatkowych funkgcji jest wykonywane pilotami,
‘Sygnat” akustyczny bedzie kierowal wszystkimi fazami. Oprocz
sterowania radiowego centrale moga by¢ uaktywnione zewnetrznym
przyciskiem (z funkcjg skok po skoku) lub poprzez Bus (“TTBUS”).
Opcjonalne czujniki wiatru, stonca i deszczu automatycznie kieruja
systemem gdy warunki Kimatyczne tego wymagaja.

J

2) Instalacja

/ A Instalacje elektryczne i automatyki musza byé wykonane
przez doswiadczony i wykwalifikowany personel zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami prawa. Wszystkie pofaczenia
wykonywaé bez napiecia.

~

Instalowanie i mocowanie skrzynki wykona¢ wediug schematu 2.a i
schematu 2.b, nie wykonywa¢ otworéw w dnie skrzynki ale
przymocowac za pomoc¢ odpowiednich listew (patrz fig. 2.a).
Podczas wykonywania otworéw w skrzynce na przejscie przewodow
nalezy pamietac o zagwarantowaniu wymaganego stopnia
zabezpieczenia "IP”. Wejscie przewoddw musi odby¢ sie od dotu i z
zastosowaniem dostarczonych kanalikow z odpowiednig Srednicg
(patrz schemat 2.b).

2.1) Potaczenia elektryczne

ASkrupulatnie przestrzega¢ przewidzianych potaczen, w
przypadku niepewnosci zapozna¢ sie z wiasciwymi kartami
technicznymi, ktére dostepne sa na stronie internetowej
www.niceforyou.com. Nie wykonywaé tych czynnosci bez
odpowiedniej wiedzy i nie manipulowac.

Btedne wykonanie potaczeih moze byé powodem zepsucia sie
centrali sterowniczej.
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2.1.1) Potaczenie silnika

Silnik asynchroniczny, jednofazowy, pod napieciem sieciowym musi
by¢ podigczony pomiedzy zaciskami 1-2-3; nr 2 1 “wspdiny”.
“OBNIZENIE” odpowiada przyciskowi ¥ pilotow, “WZNIESIENIE”
przyciskowi A (kierunek interwencji asynchroniczny).

Gdy kierunek rotacji nie jest wiasciwy nalezy zmieniC polaczenia
zaciskow 1 lub 3 lub wykona¢ zmian¢ software pilotem (patrz Tabela
‘A3")

-

A UWAGA Nie wolno podiacza¢ wiecej silnikow do jednej
centrali

~

2.1.2) Zasilanie

Gtowne zasilanie centrali (uziemienie, faza, neutralny) musi by¢
podigczone do zaciskdw 5-6-7 jak wskazano na schemacie 3
“Pofgczenia elektryczne”

-

2.1.3) Wejscie “Skok po Skoku”:

Aby kierowac automatyzacjg recznie mozna podigczy¢ prosty przycisk
(zaciski 8-10). Funkcjonowanie odbywa sie wediug nastepujgce]
sekwenciji; wzniesienie - stop - obnizenie - stop

Gdy przycisk zostanie przycisniety przez ponad 3 sekundy (ale mniej
niz 10) uaktywnia sie zawsze ruch wzniesienia (ta ktéra odpowiada
przyciskowi A pilota).

o

Gdy przycisk zostanie przycisniety przez ponad 10 sekund uaktywnia
sle zawsze ruch obnizenia (odpowiadajgcy przyciskowi ¥).

Ten szczegdt moze by¢ uzyteczny do “synchronizacii” wiecej silnikow
w kierunku do tej go samego ruchu niezaleznego od stanu, w ktérym
znajduje sie.

~

J

2.1.4) Wejscie “TTBUS”:

“TTBUS” jest to Bus przeznaczony do kontroli centrali sterowniczej do
zaston, rolet i silnikéw z odpowiednig centralka.
Bus przewiduje mozliwos¢ kontroli pojedynczej az do 100 jednostek

taczac je rownolegle tylko 2 przewodami (zaciski 8-10).
Dodatkowe informacije znajdujg sie w instrukcjach pilotow “TTBUS”.

J

-

2.1.5) Czujniki klimatyczne:

W wejsciu “Czujniki klimatyczne” (zaciski 9-10) mozna podigczy¢
prosty czujnik wiatru (anemometr) lub specjalny czujnik wiatr-stonce-
deszcz. Do tego samego czujnika mozna podigczyg rownolegle az do
5 central uwazajac na polarnose¢ sygnalow (we wszystkich centralach
zacisk 9 ma by¢ podtgczony z 9 i zacisk 10 z 10).

A UWAGA: interwencja anemometru jest taka sama jak
interwencja jednego A przyciskéw pilota.

~
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3) Programowanie

Kazdy pilot rozpoznawany jest przez wbudowany odbiorik w centrali e Piloty, w ktérych przewidziane sa “grupy” to przed
na podstawie indywidualnego kodu, ktéry jest inny od pozostatych. przejsciem do fazy zachowywania nalezy wybraé¢ grupe do
Niezbedna jest wiec faza “zachowywania” w trakcie ktorej dostosowuije ktérej ma przynaleze¢ centrala.

sie centrale do rozpoznawania kazdego pojedynczego pilota.

e Programowanie radiowe moze odby¢ sie we wszystkich
centralach, ktéore znajduja sie w promieniu zasiegu
nadajnika. Nalezy wiec zwré6ci¢ uwage, aby zasilana byfa
tylko wiasciwa centrala.

A UWAGA: Wszystkie etapy zachowywania sa “na czas”, to
znaczy, ze maja by¢ wykonane w czasie przewidzianym.

Kiedy pamiec nie posiada zadnego koda mozna zacza¢ z wprowadzaniem pierwszego pilota wediug nastepujacego sposobu:

Tabela “A1” Zachowywanie pierwszego nadajnika (fig 4) Przyktad
1. Zaraz po zasileniu centrali ustyszymy 2 diugie bip (biiip) - | Jj Jj
2. W cig gu do 5 sekund przycisna¢ przycisk m nadajnika, ktory chcemy zachowac L 4

(na okoto 3 sekundy) 3s
3. Zwolni¢ przycisk m kiedy ustyszymy pierwszy z 3 bip, ktére potwierdzajg zachowanie. 4 ) } )

Uwaga: Gdy centrala posiada juz kody, to po wigczeniu ustyszymy 2 krotkie bip (bip) i nie bedzie mozna wykonywac te same czynnosci jak te
wyzej opisane ale nalezy zastosowac inny sposob zachowywania.

Gdy jeden lub wiecej nadajnikéw zostaly juz zachowane mozna uaktywni¢ inne w nastepujgcy sposob.

Tabela “A2” Zachowywanie innych nadajnikow (fig 5) Przykiad
1. Przycisna¢ przycisk m nowego nadajnika do momentu uslyszenia bip L 4
(po okoto 5 sekundach) ) 5s
2. Lekko 3-krotnie przycisna¢ przycisk m juz funkcjonalnego nadajnika (starego) ¥
X3
3. Ponownie przycisna¢ przycisk m nowego nadajnika L 4
4. Na koniec 3 bip zasygnalizuja, ze nowy nadajnik zostat prawidtowo zachowany. ) J\ )

Nota: gdy pamieC jest pelna (14 koddw) to 6 bip zasygnalizujg, ze nadajnik nie moze by¢ zachowany.

Kiedy bedzie konieczne zmiana kierunku ruchu w stosunku do przyciskow pilota nalezy postgpi¢ nastepujaco:

Tabela “A3” Zmiana kierunku silnika w stosunku do funkcji (fig 6) Przyktad
1. Przycisna¢ przycisk m juz zachowanego nadajnika az do uslyszenia jednego bip L 4 )

(po okoto 5 sekundach) 5s
2. Nastepnie przycisng¢ jednoczesnie te dwa przyciski A az ¥ (okoto 4 sekund) ¥

do uslyszenia pierwszego z 3 bip, ktére potwierdzajg wykonang zmiane kierunku

\ 4
3. Sprobowac czy efektywnie kierunek zostat zmieniony: A wykona¢ “wzniesienie”, 4
v i wykona¢ “obnizenie”.

A interwencja anemometra powoduje w silniku ruch taki jak przyciska a

Gdy w wejsciu “sensory” zostanie podigczony sensor wiatru mozna wybra¢ poziom interwencji pomiedzy 3 mozliwymi: 1°= 156Km/godz, 2°=
30Km/godz i 3°= 45 Km/godz. (Oryginalnie poziom ustawiony jest na nr. N°2). Kiedy poziom zostanie przekroczony o 3 sekundy uaktywnia sie
podobng funkcje do przyciska A i blokuje sie kazdy inny ruch az do momentu kiedy wiatr nie obnizy sie do poziomu zaprogramowanego.
Aby zmieni¢ zaprogramowany poziom:

Tabela “A4” Zmiana poziomu interwencji zabezpieczenia “wiatr” (fig 7) Przyktad
1. Przycisna¢ przycisk m juz zachowanego nadajnika az do ustyszenia jednego bip L 4
(po okoto 5 sekundach) Card ) 5s
2. Lekko przycisngC przycisk A kilkakrotnie (1, 2 lub 3 razy) rowny zadanemu poziomowi. 4 X1=15 km/h
X2= 30 km/h
X8= 45 km/h
3. Po jakiejs chwill ustyszy sie tyle samo bip jaki jest zadany poziom. J\ X1= 15 km/h
X2= 30 km/h
X8= 45 km/h
4. Przycisna¢ przycisk m, aby potwierdzi¢ a w przeciwnym wypadku odczekac 5 L 4
sekund bez potwierdzenie aby anulowac poprzednio wprowadzone zmiany poziomu.
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W przypadku koniecznosci skasowania wszystkich danych zawartych w pamieci centrali nalezy wykona¢ ponizsza procedure:
e Nadajnikiem nie zachowanym poczawszy od punktu A.

e Jednym juz zachowanym zacza¢ procedure od punktu nr 1

Mozna skasowac:

e tylko kody nadajnikow koriczac na punkcie nr 4

e wszystkie dane (kody nadajnikdw, kierunek ruchu, poziom wiatru, adres TTBUS, itp.) kompletujac procedure.

Tabela “A5” Kasowanie pamieci (fig 8) Przyktad
o A Gdy silnik jest nie zasilany uaktywni¢ wejscie skok po skoku i utrzymac go N P
aktywny az do kozca procedury. /E?\
B Zasilli¢ siinik i odczeka¢ na 2 bip poczatkowe

Senl M)

o 1 Utrzymac¢ pod naciskiem przycisk m  juz zachowanego nadajnika az do ¥
ustyszenia bip (po okoto 5 sekundach) ) 5s
2 Utrzymac pod naciskiem przycisk a nadajnika az do uslyszenia 3 bip; 4 4
zwolnic A przycisk w momencie trzeciego bip. ) J\ J\
3 Utrzymac¢ pod naciskiem przycisk m  nadajnika az do momentu ustyszenia 3 bip; 4 4
zwolni¢ przycisk m dokiadnie w momencie 3 bip ) J\ J\
0 4 Utrzymac pod naciskiem przycisk ¥ nadajnika az do momentu ustyszenia 3 bip; L 4 4
zwolni¢ przycisk ¥ doktadnie podczas trzeciego bip ) J\ J\
5 Gdy chcemy skasowac wszystkie dane to do 2 sekund przycisna¢ jednoczesnie ¥
dwa przyciski A i ¥, pdzniej je zwolnic. (do2s) ~1

Po jakiejs chwili 5 bip zasygnalizuja, ze wszystkie kody w pamieci zostaly skasowane.

o

4) Co robi¢ gdy... to znaczy maly poradnik przypadku gdy co$ jest nie tak!
/Po podtaczeniu zasilania do karty styszymy 2 sygnaty i Po daniu polecenia droga radiowa styszymy 6 sygnatéw i ruch
wejscie Skok po Skoku nie ma zadnego efektu. nie rozpoczyna sie:
Sprawdzi¢ czy centrala jest prawidlowo podigczona do zasilania: Pilot jest poza zasiegiem synchronizmu, nalezy powtorzy¢
pomiedzy zaciskami 6-7 musi by¢ obecne napiecie, kontaktem  zachowywanie nadajnika.
przycisku Skok po skoku otwartym pomiedzy zaciskami 8-10 nalezy
zmierzy¢ napiecie, ktore ma odpowiadac 24 Vps. Po daniu polecenia styszy sie 10 sygnatow i pézniej nastepuje
Ewentualnie sprawdzi¢ stan bezpiecznika F1o 5A. ruch:
Autodiagnoza parametrow w pamieci odczytata jakis blad (adres
TTBUS, poziom wiatru i stonca, kierunek ruchu bledny) nalezy
sprawdzi¢ i ewentualnie powtorzy¢ programowanie.

-

5) Dane techniczne

Centrala elektroniczna

Zasilanie : 230Vpp 50/60Hz lub 120Vpp 50/60 Hz w zaleznosci od wersji
(patrz warto$¢ na etykietce)

Maksymalna moc silnikow . B00W wersja na 230Vpp; 400W wersja do 20Vpp

Napiecie sygnatow (skok po skoku, sensory) . Okolo 24Vps

Temperatura funkcjonowania =10+ 70°C

Wymiary / waga :120x 80 x50 300gr

Stan zabezpieczenia “IP” . 65 (integralna skrzynka)

Poziom czujnika wiatru (anemometr) : okoto 30 lub 156 lub 45 Km/godz (anemometrem o 0,4 Hz Km/godz)

Dlugos¢ przewodow sygnatu (skok po skoku, czujniki) : maksymalnie 30m w poblizu innych przewoddw, inaczej 100m.

Odbiornik radiowy

Czestotliwose : 433.92 MHz
Kodowanie . 52 Bit rolling code Flor
Zasieg nadajnikow ERGO i PLANO . okreslone na 200 m w przestrzeni wolnej i 35 m w obszarze zabudowanym

Nice zastrzega sobie prawo do wprowadzenia zmian w produktach w kazdym momencie, kiedy bedzie uwazata za niezbedne.
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X1= 15 Km/h
X2= 30 Km/h

W M) g — 200D

All

4 Dichiarazione di conformita / peciaration of conformity N°: mindy TTO Rev 0
Nice s.p.a. via Pezza Alta, 13 Rustigne Oderzo (TV) ITALY
dichiara che il prodotto: “mindy TTO” / declares that the product: “mindy TTO”

J
~

centrale di comando per tapparelle; tende da sole e serrande / control unit for rolling shutters and awnings
risulta conforme ai requisiti essenziali di sicurezza delle direttive: / complies with the essential safety requirements of the following directives:
73/23/CEE Direttiva Bassa Tensione / Low Voltage Directive
89/336/CEE Direttiva compatibilita elettromagnetica / Electromagnetic Compatibility Directive
1995/5/CE Apparecchiature radio e terminali di telecomunicazione / Radio equipment and telecommunications terminals
Risulta conforme a quanto previsto dalle altre norme e/0 specifiche tecniche di prodotto specifications / complies with other product standards and/or technical specifications
LVD: CEI EN 60335-1/1995 + A12 + A1 + A13 + A14
EMC: EN 55014; EN 61000-3-2; EN50082-1
R&TTE: ETS 300683; EN 300220-3; EN 60950
Amministratore Delegato / General Manage
Data /date Lauro Buoro
19 Settembre 2001
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