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'1 INSTRUKCJE | OGOLNE ZALECENIA

1.1 - Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa

e UWAGA! - Niniejsza instrukcja zawiera wskazéwki i zalecenia wazne dla
bezpieczenstwa. Nieprawidtowa instalacja urzadzenia moze doprowadzi¢ do
powaznych obrazen. Przed rozpoczeciem pracy nalezy doktadnie przeczytac
calg instrukcje obstugi. W przypadku jakichkolwiek watpliwosci, nalezy zaprze-
stac instalacji i zwrocic sie 0 wyjasnienie do Serwisu Technicznego Nice.

e UWAGA! - Wazne instrukcje: starannie przechowywac te instrukcje, w
celu utatwienia ewentualnych operacji dotyczacych konserwaciji i utyli-
zacji urzadzenia.

Szczegodtowe ostrzezenia na temat zgodnosci uzytkowania tego produktu w

odniesieniu do Dyrektywy maszynowej 98/37/CE (2006/42/CE):

¢ Niniejszy produkt wprowadzony zostaje na rynek jako ,element sktadowy
urzgdzenia”, co oznacza, ze skonstruowany zostat w celu umieszczenia go w
innym urzadzeniu lub pofaczenia z innymi urzgdzeniami w celu stanowienia
,maszyny” w rozumieniu dyrektywy 2006/42/CE jedynie w pofgczeniu z inny-
mi komponentami oraz w sposoéb taki, jak to opisano w ninigjszej instrukcji
uzytkownika. Zgodnie z postanowieniami dyrektywy 2006/42/CE ostrzega
sie: przekazanie do eksploatacji powyzszego produktu nie jest dozwolone,
dopodki producent maszyny zawierajgcej ten produkt nie zidentyfikuje go i nie
zadeklaruje jako zgodnego z dyrektywa 2006/95/CE.

Szczegodlng ostroznosé nalezy zachowac w zakresie uzytkowania tego produk-
tu pod katem jego zgodnosci z dyrektywa ,Niskiego Napiecia” 73/23/CEE i
2006/95/CE:

e Produkt niniejszy odpowiada cechom wymaganym przez dyrektywe ,Niskiego
Napiecia” o ile zastosowany jest w konfiguracjach przewidzianych w niniejszym
podreczniku uzytkownika oraz w potaczeniu z artykutami wymienionymi w
katalogu produktow firmy Nice S.p.a. Charakterystyki te mogtyby nie by¢ gwa-
rantowane, jesli produkt uzytkowany jest w konfiguracjach z innymi produkta-
mi, nieprzewidzianymi; zabrania sie uzytkowania niniejszego produktu w potg-
czeniu z takimi wyrobami dopdki osoba dokonujgca instalacji nie upewni sie co
do zgodnosci z wymaganiami przewidywanymi przez dyrektywe.

Szczegdlng uwage nalezy zwrdéci¢ na uzytkowanie niniejszego produktu z

punktu widzenia dyrektywy o ,zgodnosci elektromagnetycznej 2004/108/CE:

e Ninigjszy produkt zostat poddany badaniom w zakresie zgodno$ci elektroma-
gnetycznej w skrajnych sytuacjach uzytkowania, w konfiguracjach przewidy-
wanych w niniejszym podreczniku uzytkownika oraz w potaczeniu z artykuta-
mi znajdujacymi sie w katalogu produktow firmy Nice S.p.a. Zgodnos¢ elek-
tromagnetyczna moze nie by¢ zagwarantowana jesli produkt uzytkowany
bedzie w potaczeniu z innymi wyrobami nieprzewidzianymi; zabronione jest
uzytkowanie niniejszego produktu w takich sytuacjach dopoki osoba doko-
nujaca instalacji nie upewni sie co do zgodnosci z wymaganiami zawartymi w
dyrektywie.

1.2 - Zalecenia dotyczace montazu

e Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢, czy niniejsze urzadzenie jest
odpowiednie do zamierzonego zastosowania (zob. “Zakres zastosowania”
paragraf 3.2 oraz “Charakterystyka techniczna produktu”). Jesli urzadzenie
nie jest odpowiednie, NIE rozpoczyna¢ montazu.

Wszelkie czynnosci montazowe i konserwacyjne urzadzenia musza by¢
wykonywane po odfgczeniu automatyki od zasilania elektrycznego. Jesli
urzadzenie wytaczajgce nie jest widoczne z miejsca, w ktérym umieszczono
sitownik, przez rozpoczeciem pracy nalezy zawiesi¢ na urzadzeniu wytaczaja-
cym tablice z napisem “UWAGA! KONSERWACJA W TOKU”.

Podczas montazu nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzgdzeniem, chronigc je
przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek
rodzaju ptynami. Nie umieszczac urzgdzenia w poblizu zrédet ciepta i nie wy-
stawia¢ go na dziatanie otwartego ognia. Opisane powyzej sytuacje moga
doprowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia, by¢ przyczyng nieprawidtowego
dziafania lub spowodowa¢ zagrozenia. Jesli dosztoby do ktérejs z powyzej
opisanych sytuacji, nalezy natychmiast przerwa¢ montaz i zwrocic sie o po-
moc do Serwisu Technicznego Nice.

Nie wolno modyfikowaé¢ zadnej czesci urzadzenia. Operacje tego rodzaju moga
jedynie spowodowac niewtasciwe dziatanie. Producent uchyla sie od wszelkie;
odpowiedzialnosci za szkody spowodowane przez zmodyfikowany produkt.
Jesli brama lub drzwi garazowe do zautomatyzowania posiadajg rowniez
drzwi dla pieszych nalezy przygotowac instalacje do podtaczenia systemu
kontrolnego, ktory uniemozliwi dziatanie sitownika, gdy drzwi dla pieszych
beda otwarte.

W sieci zasilania instalacji nalezy przygotowac urzgdzenie odtaczajace (nie-
znajdujgce sie na wyposazeniu), ktérego odlegtos¢ pomiedzy stykami pod-
czas otwarcia zapewnia catkowite odfgczenie w warunkach okreslonych
przez lll kategorig przepieciowa.

UWAGA! - Surowo wzbronione jest zatgczanie zasilania w silniku
zanim zostanie on catkowicie zamontowany.

Przefacznik kluczowy nalezy umiesci¢ w miejscu widocznym z miejsca mon-
tazu automatu, niedostepnym dla oséb postronnych, z dala od jego rucho-
mych czesci na minimalnej wysokosci 1,5 m. Jezeli uzywany jest on w trybie
,obecnos¢ cziowieka”, nalezy upewnic sie, ze zadne osoby nie znajdujg sie w
poblizu automatu.

Sprawdzi¢, czy nie wystepuje zagrozenie pociggniecia lub przygniecenia w
kierunku statych elementow, kiedy skrzydto bramy znajduje sie w pozycji mak-
symalnego otwarcia i zamkniecia. Ewentualnie zabezpieczy¢ te elementy.
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e Produkt nie moze by¢ traktowany jako system zupetnej ochrony przed wia-
maniem. Aby zabezpieczenie byto catkowite, nalezy zintegrowa¢ automat z
innymi urzadzeniami zabezpieczajgcymi.

Na podstawie konkretnych warunkéw zastosowania i istniejgcych zagrozen
sprawdzi¢, czy niezbedne sg dodatkowe urzadzenia uzupetniajgce dziatanie
automatyki. Nalezy wzia¢ pod uwage na przyktad ryzyko uderzenia, zgniece-
nia, uciecia, szarpniecia, itp. oraz inne mozliwe zagrozenia.

Po zadziataniu automatycznych wytgcznikéw lub bezpiecznikéw, przed ich
zresetowaniem nalezy odnalez¢ i usuna¢ usterke.

Nie wolno uzywa¢ automatu przed wprowadzeniem go do eksploatacii, tak
jak opisano w rozdziale ,Odbior i wprowadzenie do eksploatacji”.

e Automat nalezy poddawac¢ czestym kontrolom majacym na celu sprawdze-
nie, czy nie wystepuje nierdwnomierna praca, oznaki zuzycia lub uszkodzenia
kabli elektrycznych oraz czesci mechanicznych. Nie nalezy stosowaé auto-
matu, jezeli konieczne jest wykonanie regulacji lub naprawy.

W razie dtugiego okresu nieuzytkowania, w celu zabezpieczenia przed wycie-
kaniem z akumulatora (PS124) szkodliwych substancji, zalecane jest odta-
czenie go od urzadzenia i przechowywanie w suchym miejscu.

¢ Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z lokalnymi przepisami.

1.3 - Zalecenia dotyczace obstugi

e Produkt nie moze by¢ uzytkowany przez osoby (w tym dzieci) o ogranicze-
niach fizycznych lub umystowych, a takze przez tych, ktérzy nie posiadaja
stosownego doswiadczenia lub wiedzy, o ile nie maja mozliwosci skorzysta-
nia z nadzoru lub instrukcji dotyczacych uzytkowania produktu, za posred-
nictwem osdéb odpowiedzialnych za ich bezpieczenstwo.

Dzieci znajdujgce sie w poblizu automatyki powinny znajdowac sie pod nad-
zorem, aby mie¢ pewnosg, iz nie beda bawi¢ sie produktem.

Per la pulizia superficiale del prodotto, utilizzare un panno morbido e legger-
mente umido. Utilizzare solo acqua; non utilizzare detersivi oppure solventi.

2 OPIS URZADZENIA | JEGO PRZEZNACZENIE

Niniejszy produkt przeznaczony jest do automatyzacji bram przesuwnych do
uzytku domowego. Jest to zabudowywany motoreduktor, ktory nalezy zamon-
towac¢ w stupie. UWAGA! - Wszelkie inne uzycie oraz wykorzystywanie
produktu w warunkach otoczenia odmiennych, niz te przedstawione w
niniejszym podreczniku, jest niezgodne z przeznaczeniem i zabronione!

W urzadzeniu Naked znajduje sie centrala sterujgca ze ztaczem krawedziowym.
Wykonanie podtgczen elektrycznych do urzadzen zewnetrznych jest uprosz-
czone poprzez zastosowanie ,BlueBus”, techniki, ktéra stuzy do podtaczenia
kilku urzadzen za pomoca tylko 2 przewodow.

Jezeli urzgdzenie Naked zasilane jest sieciowo, moze zawiera¢ akumulator
awaryjny (mod. PS124, akcesorium opcjonalne), ktdre w przypadku braku zasi-
lania elektrycznego (awarii zasilania) umozliwia automatowi wykonanie kilku
manewréw w ciggu kilku nastepnych godzin.

W przypadku przerwania zasilania elektrycznego mozna przesuna¢ skrzydto
bramy, odblokowujgc motoreduktor za pomoca specjalnego klucza (patrz punkt
3.7), lub wykorzysta¢ opcjonalnie akumulator awaryjny PS124, ktory umozliwia
wykonanie kilku manewréw w przypadku braku zasilania sieciowego.

Automat umozliwia montaz niektorych akcesoriow zwiekszajacych jego funk-
cjonalno$c¢ i zapewniajacych bezpieczenstwo.

3 MoNnTAZ

3.1 - Kontrole wstepne przed montazem

Uwaga! - Instalacja sitownika NAKED musi by¢ wykonana przez wykwali-
fikowany personel, zgodnie z przepisami, normami i uregulowaniami
prawnymi, oraz wedtug niniejszej instrukcji.

Przed przystapieniem do instalacji sitownika NAKED, nalezy przeprowadzi¢ na-

stepujacag kontrole:

e Sprawdzi¢, czy wszystkie elementy i materialy, jakie beda zastosowane, sa w
idealnym stanie, odpowiednie do uzycia i zgodne z normami.

e Sprawdzi¢, czy konstrukcja bramy jest odpowiednia do wykonania automa-
tyzaciji.

e Sprawd?zi¢, czy ciezar i wymiary skrzydta mieszcza sie w granicach podanych
w rozdziale ,3.2 Ograniczenia w uzytkowaniu”.

e Sprawdzi¢, poréwnujac z wartosciami podanymi w rozdziale ,Dane technicz-
ne”, czy sita niezbedna do poruszenia skrzydta jest mniejsza od potowy
,Momentu maksymalnego” i czy sita potrzebna do utrzymania ruchu skrzydta
jest mniejsza od potowy ,Momentu nominalnego”; zaleca sie tu margines
50% wartosci sit, poniewaz niesprzyjajace warunki klimatyczne moga zwigk-
szac tarcie.

e Sprawdzi¢, czy wymiary wewnetrzne stupa sg odpowiednie (co najmnigj 140
x 140 mm).

e Sprawdzi¢ gniazda przygotowane do montazu stupa.
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e Sprawdzi¢, czy przestrzen w tylnej czesci kazdego ze stupdw jest odpowied-
nio duza, aby umiesci¢ tam motoreduktor i podtaczy¢ kable.
e Sprawdzi¢, czy uziemienie stupa w instalacji zostato wykonane prawidtowo.
Uwaga! — nalezy upewnic sie, ze stup zostat prawidtowo przygotowany,
zgodnie z normami obowigzujgcymi na danym terytorium, oraz ze przy
zamknietej pokrywie zapewnia on stopien ochrony IP44.
Sprawdzi¢, czy na catej drodze przesuwu skrzydta, tak przy zamykaniu jak i
przy otwieraniu, nie ma miejsc gdzie wystepuje zwigkszony opor.
Sprawdzi¢, czy nie ma niebezpieczenstwa wykolejenia sie skrzydta i czy nie
wystepuje zagrozenie wysunigcia sie z prowadnic.
Sprawdzi¢ wytrzymatos¢ mechanicznych ogranicznikéw ruchu, czy nie pow-
stang odksztatcenia nawet, jesli skrzydto miatoby uderzy¢ silnie w zderzak.
Sprawdzi¢, czy skrzydto pozostaje w rownowadze, czyli nie porusza sie
samoczynnie, jesli jest zatrzymane i pozostawione w dowolnym potozeniu.
Sprawdzi¢ strefe mocowania sitownika, czy nie jest narazona na zalanie i
ewentualnie przewidzie¢ zamontowanie sitownika na odpowiednim wsporni-
ku nad ziemia.
Sprawdzi¢, czy strefa mocowania sitownika pozwala na jego wysprzeglenie
oraz bezpieczny i pewny przesuw reczny.
Sprawdzi¢, czy punkty mocowania réznych urzadzen sg w miejscach zabez-
pieczonych przed uderzeniami i czy powierzchnie montazu sg odpowiednio
solidne.
Uwazac¢, aby nie zanurza¢ elementéw automatyki w wodzie lub innych pty-
nach.
Nie ustawiac¢ sitownika NAKED w poblizu ptomieni lub zrédet ciepta, w $rodo-
wisku potencjalnie wybuchowym, szczegdlnie kwasnym lub stonym, ponie-
waz moze to uszkodzi¢ NAKED i sta¢ sie powodem nieprawidtowego dziata-
nia albo spowodowac inne zagrozenie.
W przypadku istnienia przejscia (bramki) wewnatrz skrzydfa lub w obszarze
ruchu skrzydta, nalezy upewni¢ sig, ze nie utrudnia ono normalnego przesu-
wu i ewentualnie przewidzie¢ odpowiedni system blokujacy.
Podtaczy¢ centrale do elektrycznej linii zasilajgcej wyposazonej w uziemienie
zabezpieczajace.
Podtaczy¢ brame do uziemienia zgodnie obowigzujacymi przepisami.
Na elektrycznej linii zasilania nalezy przygotowac urzadzenie zapewniajace
catkowite odtgczenie automatu od sieci. W urzadzeniu odtgczajgcym powin-
ny znajdowac sie styki oddalone od siebie w stanie otwarcia na takg odle-
gtosce, ktéra umozliwi catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych przez lli
kategorie przepieciowa, zgodnie z zasadami montazu. W razie potrzeby
urzadzenie to zapewnia szybkie i bezpieczne odtaczenie zasilania, dlatego
nalezy je ustawi¢ w miejscu widocznym z miejsca montazu automatu. Jezeli
natomiast urzadzenie to umieszczone jest w niewidocznym miejscu, nalezy
wyposazy¢ je w system blokujacy ewentualne, przypadkowe lub samowolne
ponowne podtaczenie zasilania, w celu wyeliminowania wszelkich zagrozen.
Urzadzenie odtgczajgce nie jest dostarczane wraz z produktem.

3.2 - Ograniczenia w uzytkowaniu

Dane dotyczace wydajnosci produktow linii NAKED podane sg w rozdziale ,Dane
techniczne” i sg jedynymi warto$ciami, jakie pozwalajg na wiasciwg ocene moz-
liwosci uzycia.

Charakterystyki konstrukcyjne sitownikow NAKED sprawiaja, ze sg one przy-
datne w przypadku skrzydet przesuwnych, zgodnie z ograniczeniami podanymi
w tabelach 1i 2.

Rzeczywista przydatnos¢ sitownika NAKED do zautomatyzowania okreslonej
bramy przesuwnej zalezna jest od sit tarcia i innych czynnikéw, takze okazjonal-
nych, takich jak obecnos¢ lodu, ktéry mégtby przeszkodzi¢ w ruchu skrzydta.

W celu dokonania rzeczywistej oceny absolutnie koniecznym jest dokonanie po-
miaru sity niezbednej do poruszenia skrzydta na catym jego przebiegu i upew-
nienie sig, ze nie przekroczy ona potowy warto$ci ,momentu nominalnego”
podanego w rozdziale ,Dane techniczne” (zalecany jest margines 50% gdyz wa-
runki klimatyczne moga doprowadzi¢ do zwigkszenia tarcia) ponadto w celu
ustalenia ilosci cykli na godzine; kolejnych cykli oraz maksymalnej dopuszczal-
nej predkosci nalezy wzig¢ pod uwage informacje podane w tabelach 1 2.

TABELA 1
NKSL400 - ograniczenia wynikajace z dtugosci skrzydia
Diugosé skrzydta (m) maksymalna ilo$¢ cykli/godzine
maksymalna ilo$¢ kolejnych cykli
Do 4 35
14
4+6 23
11
TABELA 2

NKSL400 - ograniczenia wynikajace z ciezaru skrzydia

Ciezar skrzydta (kg) Procentowa redukcja cykli

Dozwolona predkosé maksymalna

Do 200 100% max. ilosci
V6 = najszybciej
200 + 400 50% max. ilosci

V5 = bardzo szybko




Dtugosc¢ skrzydta pozwala na okreslenie maksymalnej ilosci cykli na godzine
oraz ilosci cykli kolejno nastepujacych, natomiast ciezar bramy pozwala na
okreslenie procentowej redukciji cykli i maksymalnej dozwolonej predkosci; na
przykiad jesli skrzydto ma 5 m diugosci bytyby mozliwe 23 cykle/godzine i 11
cykli kolejnych, natomiast jesli skrzydto wazy 350 kg nalezy zmniejszy¢ je o
50%, zatem w rezultacie otrzymamy 11 cykli na godzine oraz 5 cykli kolejnych,
natomiast maksymalna predko$¢ dopuszczalna wyniesie V5: bardzo szybko.
Dla zapobiezenia przegrzaniu, w centrali zamontowany jest ogranicznik, ktory
oblicza obcigzenie silnika i czas trwania cykKli i interweniuje, kiedy zostaje prze-
kroczona maksymalna warto$¢ graniczna. Ogranicznik manewrdw mierzy
takze temperature otoczenia ograniczajgc dodatkowo liczbe manewrow w
przypadku szczegdlnie wysokich temperatur.

3.2.1 - Trwatosé produktu

Trwato$¢ to Sredni czas uzytkowania produktu. Trwatos$¢ urzadzenia zalezy w
duzym stopniu od wskaznika trudnosci wykonywania manewrdw, czyli sumy
wszystkich czynnikow wptywajgcych na zuzycie produktu, patrz Tabela 3.

Aby oszacowac trwato$¢ automatu, nalezy postgpi¢ w opisany ponizej spo-

sob:

01.Zsumowac¢ wartosci wskaznikéw z Tabeli 3, dotyczacych warunkow
wystepujacych w instalacii;

02. Na wykresie 1 przeprowadzi¢ pionowo linie od odnalezionej wartosci az
do przeciecia z krzywa. W tym punkcie wykresli¢ linie pozioma az do prze-
ciecia z linig ,ilos¢ cykli”. Okreslona wartos¢ to szacowana trwatos¢ Pan-
stwa produktu.

Trwato$¢ wskazang na wykresie mozna uzyskac tylko wtedy, jezeli skrupulat-
nie jest realizowany plan konserwacji, patrz rozdziat ,Plan konserwacji”. Trwa-
o8¢ produktu oszacowywana jest na podstawie obliczen projektowych i
wynikow testéw wykonanych na prototypach. Bedac zatem tylko warto$cia
szacunkowa, nie jest jednoznaczng gwarancija rzeczywistej trwatosci pro-
duktu.

Przyktad obliczania trwatosci: automatyzacja bramy ze skrzyditem o diu-
gosci 4,5 m i wadze 250 Kg, zainstalowanej, na przyktad, w poblizu
morza:

W Tabeli 3 dla tego typu instalacji widoczne sa nastepujace ,wskazniki trudno-
sci”: 10% (,Diugosc skrzydta”), 15% (,Cigzar skrzydfa”) i 15% (,Obecnosc
pytdw, piachu lub zasolenie”).

WiskazZniki te nalezy zsumowac, aby odczytac catkowity wskaznik trudnosci,
ktory w tym przypadku wynosi 40%. Na podstawie odnalezionej wartosci
(40%) odszukac na pionowej osi Wykresu 1 (,wskaznik trudnosci”) wartos¢ od-
powiadgjgcg ,ilosci cykli”, jakie nasz produkt bedzie w stanie wykonac pod-
czas swojego cyklu Zycia. Wartosc ta to okofo 105000 cykii.

3.3 - Prace przygotowujgce do montazu

Na rys. 2 przedstawiony zostat przyktad instalacji automatyki, wykonanej przy
uzyciu komponentow firmy Nice:

Przetacznik Kluczowy

Fotokomdorki na kolumience

Fotokomorki

Listwa ochronna stafa (opcja)

Listwa ochronna ruchoma

Zderzak wyfacznika krancowego ,Otwarty”
Listwa zebata

Listwa ochronna stafa (opcja)

Lampa ostrzegawcza z wbudowang anteng
Sitownik NAKED

—TJQ"T0 Q0T

TABELA 3
Wskaznik trudnosci
<3m 0%
Dtugosé 3-4m 5%
skrzydta 4-5m 10%
5-6m 20%
< 200 kg 0%
Ciezar skrzydta 200 - 300 kg 15%
300 - 400 kg 30%
Temperatura otoczenia wyzsza niz 20%
40°C lub nizsza niz 0°C, albo wilgot-
nos$¢ wyzsza niz 80%
Obecnosé¢ pytéw, piachu lub 15%
zasolenie
Ustawienie sily silnika na ,,poziom 4” 15%
WYKRES 1
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S
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Wskaznik trudnosci %

m Zderzak wytgcznika krancowego ,Zamkniety”
n Listwa ochronna ruchoma (opcja)

Komponenty te ustawione sg zgodnie z tradycyjnym i typowym schematem. Po-
stugujac sie rys. 2 ustali¢ przyblizong pozycije, w ktorej zamontowany zostanie
kazdy z komponentéw instalacji. Wazne - Przed wykonaniem montazu nalezy
przygotowac kable elektryczne niezbedne do wykonania instalaciji, postugujac sie
w tym celu rys. 2 oraz ,Tabela 4 - Dane techniczne kabli elektrycznych”.
Uwaga - Podczas montazu rurek do przeprowadzenia kabli elektrycznych nalezy
wzig¢ pod uwage, iz z powodu ewentualnego gromadzenia sie wody znajduja-
cej sie w studzienkach rozdzielczych, rurki podfaczeniowe mogg powodowac
skraplanie sie wody w centralce i uszkodzi¢ obwody elektroniczne.

TABEL 4 - Technische gegevens van de elektriciteitskabels

Podiaczenie

Rodzaj przewodu

Maksymalna dozwolona diugosé

A: Linia elektryczna zasilajaca

N°1 przewdd 3 x 1,5 mm?

30 m (uwaga 1)

B: Lampa ostrzegawcza z anteng

N°1 przewdd 2x0,5mm?

20m

N°1 przewdd ekranowany typu RG58

20m (zalecany krotszy od 5 m)

C: Fotokomorki

N°1 przewdd 2x0,5mm?

30m (uwaga 2)

D: Przetgcznik kluczowy

N°2 przewddy 2x0,5mm? (uwaga 3)

50m

E: Listwy state

N°1 przewdd 2x0,5mm? (uwaga 4)

30m

F: Listwy ruchome

N°1 przewdd 2x0,5mm? (uwaga 4)

30m (uwaga 5)

dodatkowe uziemienie w poblizu automatyki.

tryczne rowniez wtedy, kiedy skrzydfo jest w ruchu.

Uwaga 1 - jesli przewdd zasilajacy jest dfuzszy niz 30 m, to zastosowac nalezy przewdd o wigkszym przekroju, na przyktad 3 x 2,5 mm? oraz niezbedne jest

Uwaga 2 - jesli przewdd ,BlueBUS” jest dfuzszy niz 30 m, ale nie dfuzszy niz 50 m, to nalezy zastosowac przewod 2x1mm?.

Uwaga 3 - dwa przewody 2 x 0,5 mm2 moga byc zastapione jednym przewodem 4x0,5mm?.

Uwaga 4 - jesli zastosowano wiecej niz jedng listwe, patrz paragraf ,8.1.2 Wejscie STOP” dla rodzaju zalecanego pofaczenia.

Uwaga 5 - do potgczenia listew ruchomych na skrzydfach przesuwnych nalezy wykorzystac odpowiednie urzadzenia, ktére pozwalajg na potaczenie elek-

UWAGA! - Zastosowane przewody muszg by¢ przeznaczone dla rodzaju otoczenia, w ktérym odbywa sie ich montaz.
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3.4 - Prace przygotowujace stup do zamontowania motore-
duktora

Ostrzezenia

- Stup nalezy uszczelni¢ w gornej czesci.

- Otwér na motoreduktor powinien mie¢ wymiar 520 x 134 mm

Uwaga — zalecamy wykonanie pokrywy przedstawionej na rysunku (a): 151
mm, wymiar wewnetrzny.

Otworé

s 0 . | @
5 O/ ) o] Q7 - @
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61 122

122 104

59 91 130,5

130,5

3.5 - Montaz motoreduktora

OSTRZEZENIA

¢ Nieprawidtowy montaz moze doprowadzi¢ do powaznego uszkodzenia
ciata os6b montujgcych i uzytkujacych instalacje.

* Przed rozpoczeciem montazu automatu nalezy wykonaé kontrole
wstepne opisane w punktach 3.1 i 3.2.

Przed przystapieniem do montazu zaleca sie ustawienie skrzydta bramy w po-
towie dtugosci posuwu, a nastepnie przymocowanie motoreduktora do pod-
stawy mocowania (stupa). W ten sposob zapewniona zostaje autoregulacja
mechanicznych wytgcznikdéw krancowych (punkt 3.6).

01. Wiozy¢ pokrywe mechanizmu wysprzeglajacego do specjalnego otworu i
zamocowac za pomoca znajdujacej sie w zestawie Sruby z nakretka (rys. 3);

02.Jezeli wykonanie montazu jest utrudnione, wykorzysta¢ 2 znajdujace sie w
zestawie kotki i wiozy¢ je do otwordw fasolkowych w dolnej czesci stupa
(rys. 4). Umiesci¢ motoreduktor w stupie i ustawi¢ go w poblizu specjalnych
otworéw fasolkowych (rys. 5);

03.Wyja¢ kotki i zamocowac¢ motoreduktor za pomocg specjalnych srub M8
dostarczonych w zestawie (rys. 6). Wazne — dozwolona regulacja wysoko-
Sci motoreduktora wynosi 5 mm;

04.Wiozy¢ trojkatny sworzen do gniazda watka wysprzeglajacego (rys. 7). Moz-
liwa jest regulacja wystajgcej czesci sworznia i dopasowanie jej do szeroko-
Sci stupa. Nastepnie nalezy sprawdzi¢ dziatanie, wktadajac klucz.
Zamocowac za pomoca nakretki dostarczonej w zestawie, uwazajgc by do-
krecic ja na ptaskiej powierzchni sworznia.

05.W tym momencie, jezeli listwa zebata jest juz zamontowana, wykonac re-
gulacje mechanicznych wytacznikow krancowych, tak jak opisano w punk-
cie 3.6. Jezeli nalezy zamontowac jeszcze listwe zebata, postgpowac w
opisany nizej sposob:
a) Przesungc recznie skrzydto na minimalng odlegtos¢ 50 cm od linii wy-
tacznika krarcowego (podczas zamykania);
b) Ustawic listwe zebatg na kole zebatym sprawdzi¢ czy jest doktadnie wy-
poziomowana i w ptaszczyznie kota zebatego oraz, czy pomiedzy kotem zg-
batym a zebatkg zachowany zostat luz 1-2 mm;
c) Ustawi¢ recznie skrzydto w pozycji zamknietej (catkowicie) i sprawdzic,
czy pierwsza obejma uzyta do zamocowania listwy zebatej znajduje sie na
Srodku kotfa zebatego.
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3.6 - Regulacja mechanicznych wylacznikéw krancowych

01. Odblokowa¢ motoreduktor za pomoca specjalnego klucza (patrz punkt 3.7);

02. Nastepnie wykonac recznie kompletny manewr otwarcia i zamknigcia bramy,
aby umozliwi¢ wykonanie autoregulacji mechanicznych wytacznikow kran-
cowych. Wazne — Podczas wykonywania tego manewru nalezy sprawdzic,
czy listwa zegbata przesuwa sie w ptaszczyznie kota zebatego z maksymal-
nym odchyleniem 5 mm, oraz czy na catej dtugosci, pomiedzy kotem zeba-
tym a listwa, zachowany jest luz wynoszacy 1-2 mm (rys. 8);

03. Na koniec przesuna¢ recznie skrzydto bramy do potowy i zablokowa¢ mo-
toreduktor za pomoca specjalnego klucza (patrz punkt 3.7);

3.7 - Reczne blokowanie i odblokowywanie motoreduktora
Motoreduktor wyposazony jest w system mechanicznego odblokowania, ktéry
umozliwia reczne otwieranie i zamykanie bramki.

Te czynnosci reczne nalezy wykonywac w przypadku braku zasilania elektrycz-
nego, usterek oraz podczas czynnosci instalacyjnych.

01. Przesungc¢ pokrywke przykrywajgca zamek (rys. 9);

02. Wiozy¢ i obroci¢ klucz w kierunku ruchu wskazéwek zegara (0 90° - rys. 10);
03. Teraz mozna przesungc recznie skrzydto do zadanej pozycii.




4 PODLACZENIA ELEKTRYCZNE

UWAGA! - Wszystkie podtaczenia elektryczne nalezy wykonywaé bez
sieciowego zasilania elektrycznego i przy odtaczonym akumulatorze awa-
ryjnym.

01. Doprowadzi¢ wszystkie przewody podtgczeniowe do poszczegolnych
urzadzen, pozostawiajgc naddatek 20 - 30 cm od wyliczonej dtugosci.
Patrz Tabela 5 w celu okreslenia rodzaju przewodu oraz rys. 2 w celu okre-
$lenia rodzaju podtaczen.

02. Za pomoca opaski zaciskowej potaczy¢ wszystkie przewody wchodzace
do motoreduktoa, umiesci¢ opaske niewiele ponizej otworu wlotowego
kabli.

03. Podtaczy¢ przewdd zasilajgcy do odpowiedniego zacisku, tak jak pokaza-
no narys. 11, a nastepnie przymocowac przewdd za pomocg opaski zaci-
skowej do pierwszego uchwytu kabli.

04. \Wykonac¢ podtgczenia przewodow zgodnie ze schematem narys. 12 13.
W celu utatwienia wykonania tej operaciji, zaciski sg wyjmowane.

05. Po ukonczeniu podfaczen nalezy unieruchomi¢ zebrane przewody za
pomocag specjalnych pierscieni (rys. 12), nadmiar przewodu antenowego
nalezy przymocowac do pozostatych kabli.

W celu podtgczenia 2 sitownikdw na przeciwlegle wspotpracujacych skrzydtach
nalezy zapoznac sie z punktem ,8.1.5 sitownik NAKED w trybie Slave”.

4.1 - Opis podiaczen elektrycznych

e FLASH: wyjscie do jednej lub dwoéch lamp ostrzegawczych typu ,LUCYB”
lub innych z jedng zaréwkag 12 V o mocy maksymalnie 21 W.

e S.C.A.: wyjscie ,Kontrolka Otwarcia Bramy”; mozna tu podtgczy¢ lampke
sygnalizacyjng 24 V o mocy maksymalnie 4 W. Moze ono takze zosta¢ zapro-
gramowane do innych funkcji, patrz paragraf 7.4 Funkcje drugiego poziomu”.

e BLUEBUS: do tego zacisku mozna podtgczy¢ kompatybilne urzadzenia;
wszystkie sa taczone réwnolegle tylko dwoma przewodami, ktérymi sg zasi-
lane, i ktérymi wysytajg sygnaty do centrali. Inne informacje dotyczace Blu-
eBUS znajduja sie w paragrafie ,8.1.1 BlueBUS”.

e STOP: wejscie dla urzadzen, ktére blokujg mozliwosé ruchu lub ewentualnie
zatrzymujg wykonywany manewr; za pomocg odpowiednich sposobdéw do
tego wejscia mozna podtaczy¢ styki typu ,Normalnie Zamknigty”, ,Normalnie
Otwarty” lub urzgdzenia o statej opornosci. Dodatkowe informacje dotyczace
STOP znajduja sie w paragrafie ,8.1.2 Wejscie STOP”.

* PP: wejscie dla urzgdzen, ktore sterujg ruchem w trybie Krok po Kroku. Moz-
na podtaczy¢ tu styki typu ,Normalnie Otwarty”.

e OPEN: wejscie dla urzagdzen, ktére sterujg tylko ruchem otwierania. Mozna
podtaczy¢ tu styki typu ,Normalnie Otwarty”.

e CLOSE: wejscie dla urzadzen, ktore steruja tylko ruchem zamykania. Mozna
podtaczy¢ tu styki typu ,Normalnie Otwarty”.

e ANTENA: wejscie podtgczenia anteny dla odbiornika radiowego (antena jest
wbudowana w lampe LUCY B).

5 KONCOWE KONTROLE | URUCHOMIENIE

Przed rozpoczeciem fazy kontroli i rozruchu automatyki zaleca sie ustawienie
skrzydta w potowie drogi tak, aby mogto sie swobodnie porusza¢ w kierunku
otwarcia jak i zamknigcia.

5.1 - Wybér kierunku

W zaleznos$ci od potozenia sitownika w stosunku do skrzydta bramy niezbedne
jest wybranie kierunku manewru otwarcia;

jesli dla otwarcia skrzydto ma sie przesuwac¢ w lewo, to nalezy przestawic
przetacznik w lewo, tak jak na rysunku, jesli otwarcie skrzydta ma odbywac sie
w prawo, to nalezy przestawi¢ przetgcznik w prawo, tak jak na rysunku.

5.2 - Podtaczenie zasilania

UWAGA! - Podtaczenie zasilania do sitownika NAKED musi by¢ wykona-
ne przez fachowy, wykwalifikowany personel, posiadajacy niezbedne
narzedzia i w petnym poszanowaniu przepiséw, norm i uregulowan
prawnych.

Natychmiast po doprowadzeniu napiecia do sitownika NAKED zaleca sie wyko-

nanie kilku prostych kontroli:

01. Sprawdzi¢, czy dioda sygnalizacyjna BlueBUS pulsuje regularnie z czestot-
liwoscig jednego btysku na sekunde.

02. Sprawdzi¢, czy pulsujg rowniez diody kontrolne na fotokomaorkach (na TX
jak i na RX); nie jest wazny rodzaj pulsowania, gdyz jest to zalezne od
innych czynnikdw.

03. Sprawdzi¢, czy lampa ostrzegawcza podtagczona do wyjscia FLASH i dio-
da kontrolna podtgczona do wyjscia S.C.A. nie $wiecg sie.

Jesli tak sie nie dzieje nalezy natychmiast wytaczy¢ zasilanie centrali i uwaznie
zweryfikowac potaczenia elektryczne.

Inne informacje, przydatne do wyszukiwania i diagnozowania uszkodzen sg
podane w rozdziale ,9.1 Rozwigzywanie probleméw”.

5.3 - Rozpoznanie dotaczonych urzadzen

Po podtaczeniu zasilania nalezy doprowadzi¢ do tego, aby centrala rozpoznata
urzadzenia podtgczone do wejsé BlueBUS i STOP. Przed wykonaniem tej czyn-
nosci diody kontrolne L1 i L2 pulsujg, wskazujgc na konieczno$¢ rozpoznania
urzadzen.

01. Wcisnac i trzymac wcisnigte przy-
ciski [A] i [Set].

02. Zwolni¢ przyciski kiedy diody L1 i |~
L2 zaczna bardzo szybko pulso-
wag (po okoto 3 sekundach).

03. Odczekac¢ kilka sekund, az centra-
la skonczy rozpoznanie dotaczo-
nych urzadzen.

04. Po zakonczeniu rozpoznania dio-
da STOP powinna zapali¢ sie na
state, diody L1iL2 zgasna (ewen-
tualnie zaczng pulsowac diody L3
iL4).

Faza rozpoznania dotgczonych urzadzen moze by¢ powtdrzona w kazdej
innej chwili, rowniez po zainstalowaniu dodatkowego urzgdzenia; w celu
wykonania nowego rozpoznania - patrz paragraf ,8.1.6 Rozpoznawanie
innych urzadzen”.

5.4 - Rozpoznanie diugosci skrzydta

Po rozpoznaniu dotagczonych urzadzen rozpoczng pulsowanie diody L3 i L4;
oznacza to, ze centrala musi okreslic dugosc skrzydta (odlegtos¢ od wytacznika
krancowego zamkniecia do wytacznika krancowego otwarcia); ten wymiar jest
niezbedny do wyliczenia momentu zwalniania i potozenia otwarcia czesciowego.

01. Wcisna¢ i trzymac wcisniete przy-
ciski [A] i [Set]

02. Zwolni¢ przyciski, kiedy rozpocznie
sie manewr (po okoto 3 sekundach).

03. Sprawdzi¢, czy wykonywanym ma- |ss—/
newrem jest otwarcie, w przeciw-
nym przypadku wcisng¢ przycisk
[Stop] i sprawdzi¢ z wieksza uwaga
paragraf ,5.1 Wybor kierunku”, na-
stepnie powtdrzy¢ od punktu 1.

04. Odczeka¢, az centrala ukonczy |~
manewr otwarcia az do osig- |
gniecia wyfacznika krancowego
otwarcia; zaraz potem rozpoczy-
na sie manewr zamkniecia.

05. Odczekac¢ az centrala zakonczy
manewr zamykania.

Jesli tak sie nie dzieje nalezy natychmiast wytaczy¢ zasilanie centrali i doktadnie
skontrolowac potgczenia elektryczne. Inne potrzebne informacije znajdujg sie w
rozdziale ,9.1 Rozwigzywanie problemow”.

W razie koniecznosci przeprowadzenia bardziej precyzyjnej regulacji pozyciji
wytgcznikow krancowych nalezy przekreci¢ znajdujgce sie w motoreduktorze
pokretta regulacyjne (rys. 14 i 15) w przedstawiony ponizej sposob:

01. Na centrali wcisng¢ klawisz A lub ¥, w celu wydania polecenia otwarcia
lub zamkniecia skrzydta, w zaleznosci od definiowanej pozyciji.

02. Zdja¢ pokrywe blokujaca 2 pokretta regulacyjne (rys. 14).

03. Odszukac pokretto regulacyjne ze strzatkg wskazujaca kierunek wytaczni-
ka, ktéry ma zosta¢ wyregulowany i obrécic je o pét obrotu (okoto 3 cm
posuwu bramy), rys. 15.

04. Nastepnie wcisng¢ ponownie na centrali przycisk A lub ¥, aby wydac
polecenie otwarcia lub zamknigcia bramy w celu zapisania nowej pozyciji.
W razie potrzeby czynnos$¢ nalezy powtarza¢ do czasu, az skrzydto bramy
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zostanie dosuniete do zadanego potozenia krancowego.

UWAGA! - w razie koniecznosci bardziej precyzyjnego okreslenia pozyciji
wytgcznika krancowego, nalezy przesuna¢ skrzydto bramy o kilka centymetréw
do tytu, wydajac na centrali polecenia otwarcia lub zamknigcia bramy (A lub
V), a nastepnie wydac¢ ponownie polecenie ruchu w sprawdzanym kierunku.
Uwaga - jezeli regulacja zostata juz wykonana w trybie recznym i konieczne
jest powtdrzenie cafej procedury, w celu przestawienia wytacznika krancowego
do poczatkowego stanu, nalezy obracac 2 pokretta regulujgce w kierunku zna-
ku “=” do czasu wystagpienia dZzwieku zwolnienia mikrowytacznikéw (rys. 15).
Nastepnie powtérzy¢ catg procedure regulacji wytgcznikéw krancowych.

Wazne - jezeli na poczatku fazy montazu (kiedy silnik zostanie zamocowany, a
koto zebate bedzie toczyto sie po zebatce) skrzydto nie bedzie ustawione pra-
widtowo w potowie swojego posuwu, moze okazac sie niezbedne zmniejszenie
pozycji wytacznika krancowego po jednej z stronie.

W takim przypadku, jezeli skrzydto uderza o ogranicznik nie zachowujac usta-
wionej pozycji, nalezy obracac¢ pokretto regulacyjne (oznaczone strzatkg wska-
zujaca kierunek, w ktorym przesuwa sie skrzydfo) w kierunku znaku “-” az do
zwolnienia wytacznika krancowego. Nastepnie wykona¢ ponownie strojenie
pozycji na centrali i w razie potrzeby wykorzysta¢ system precyzyjnej regulacii.
Jezeli to konieczne, wykona¢ ponownie rozpoznanie dtugosci skrzydta.

5.5 - Kontrola ruchu bramy

Po rozpoznaniu diugosci skrzydta zaleca sig wykonanie kilku manewrdw, aby

sprawdzi¢ prawidtowos$¢ ruchu bramy.

01. Wcisnag¢ przycisk [Open], aby wykona¢ manewr ,Otwarcie”; sprawdzic,
czy otwieranie bramy przebiega normalnie, bez zmiany predkosci. Dopiero,
kiedy skrzydto znajduje sie w odlegtosci od 70 do 50 cm od wytgcznika
kraricowego otwarcia, powinno zwolni¢ i zatrzymac sie w wyniku interwen-
cji wytgcznika krancowego, w odlegtosci 2-3 cm od mechanicznego ogra-
nicznika otwarcia.

02. Wcisna¢ przycisk [Close], aby wykona¢ manewr ,Zamkniecie”; sprawdzi¢
czy zamykanie bramy przebiega normalnie, bez zmiany predkosci. Dopie-
ro, kiedy skrzydto znajduje sie w odlegtosci od 70 do 50 cm od wytacznika
krancowego zamkniecia, powinno zwolni¢ i zatrzymac sie w wyniku inter-
wencji wytgcznika krancowego, w odlegtosci 2-3 cm od mechanicznego
ogranicznika zamkniecia.

03. Podczas manewru sprawdzi¢ czy lampa ostrzegawcza pulsuje w cyklach:
0,5 sekundy zapalona i 0,5 sekundy zgaszona. Jesli znajduje sie na wypo-
sazeniu, sprawdzi¢ réwniez pulsowanie kontrolki podtgczonej do zacisku
SCA: pulsowanie powolne przy otwieraniu i szybkie przy zamykaniu.

04. Wykonac¢ kilka manewrow otwierania i zamykania w celu wychwycenia
ewentualnych usterek montazu i regulacji lub innych anomalii na przyktad
momentow zwiekszonego tarcia.

05. Sprawdzi¢, czy mocowanie motoreduktora NAKED, listwy i zderzakow
ogranicznikdw krancowych jest pewne, stabilne i odpowiednio wytrzymate
réwniez podczas silnych przyspieszen lub zwolnien ruchu bramy.

|
1

5.6 - Podtaczenie innych urzadzen

ol f
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!

W razie potrzeby zasilania urzadzen zewnetrz-
nych, jak na przyktad czytnika zblizeniowego dla
kart z transponderem albo Swiatta oswietlajace-
go przetgcznik kluczowy, mozliwe jest pobranie
zasilania, jak to wskazano na rysunku. Napiecie
zasilania wynosi 24Vps -30% + +50%, a maksy-
malne natgzenie pradu to 100mA.

6 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Jest to najwazniejsza faza wykonania automatyzacji, ktéra ma na celu zapew-
nienie maksymalnego bezpieczenstwa. Proby odbiorcze moga stuzy¢ réwniez
jako okresowa kontrola urzadzen, ktére sktadajg sie na automatyke.

UWAGA! - Préby odbiorcze catego urzadzenia musza by¢ przeprowadzo-
ne przez doswiadczony i wykwalifikowany personel, ktéry musi wykonaé¢
obowigzujace proby, zgodnie z istniejacymi zagrozeniami i z petnym prze-
strzeganiem tego, co przewiduje prawo, normatywy i uregulowania, a w
szczegblnosci zgodnie z wszystkimi warunkami normy EN 12445, ktéra
ustala metody prob do kontroli automatyki dla bram.

6.1 - Proby odbiorcze

Kazdy element automatyki, na przyktad listwy ochronne, fotokomorki, obwaéd

zatrzymania awaryjnego itp., wymagajg specyficznej fazy odbioru; dla tych

urzadzen bedzie trzeba wykona¢ procedury podane w odpowiednich dla nich

instrukcjach. Podczas wykonywania préb odbiorczych sitownika NAKED nalezy

wykonac¢ nastepujaca sekwencje czynnosci:

01. Sprawdzi¢, czy byty doktadnie przestrzegane wskazowki tego podreczni-
ka, a w szczegdlnosci te z rozdziatu ,,1 Ostrzezenia”;

02. Odblokowac sitownik w sposéb podany w paragrafie ,Wysprzeglanie i ruch
reczny” w rozdziale ,Instrukcje i ostrzezenia przeznaczone dla uzytkownika
sitownika NAKED”.
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03. Sprawdzi¢, czy mozna recznie poruszy¢ brame przy zamykaniu i otwiera-
niu z sitg nie wieksza niz 390 N (okoto 40 kg).

04. Blokowanie motoreduktora.

05. Wykorzystujac przewidziane urzadzenia sterowania lub zatrzymania
(wytacznik na klucz, przyciski sterowania lub nadajniki radiowe), wykona¢
proby otwarcia, zamknigcia i zatrzymania bramy i sprawdzi¢ czy jej zacho-
wanie odpowiada temu, jak powinna reagowac.

06. Zweryfikowaé po kolei wtasciwe funkcjonowanie wszystkich urzadzen
zabezpieczajgcych znajdujacych sie w instalacji (fotokomorki, listwy
ochronne, itd.), a takze upewni¢ sie, ze brama zachowuije sie w sposodb
przewidywalny. W szczegélnosci, za kazdym razem, kiedy zadziata ktores
urzadzenie, dioda ,BlueBUS”, znajdujgca sie na centrali, powinna wykona¢
2 szybkie mignigcia jako potwierdzenie rozpoznania zdarzenia.

07. Jezeli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem skrzydta zostaty zlikwido-
wane poprzez zmniejszenie sity uderzenia, nalezy wykonac¢ pomiar sity
zgodnie z normg PN:EN 12445, Jezeli regulacja ,Predkosci” lub kontrola
»Sity silnika” zostaty uzyte pomocniczo w systemie redukgii sity uderzenia,
nalezy znalez¢ taka regulacje, ktéra da najlepszy wynik.

6.2 - Przekazanie do eksploatacji

Przekazanie do eksploatacji moze nastgpi¢ tylko po wykonaniu z wynikiem
pozytywnym wszystkich prob odbiorczych NAKED oraz innych zabudowanych
urzgdzen. Zabronione jest czesciowe uruchomienie w trybie ,tymczasowym”.
01. Przez co najmniej 10 lat trzeba przechowywa¢ dokumentacje techniczng
automatyki, ktéra powinna zawieraC: rysunek ztozeniowy instalacji, sche-
mat potgczen elektrycznych, analize zagrozen wraz z odpowiednimi, zasto-
sowanymi rozwigzaniami, deklaracjg zgodnosci producenta wszystkich
uzytych urzadzen (dla NAKED uzy¢ zataczong Deklaracje zgodnosci CE);
kopie instrukgji uzytkowania i harmonogram konserwacji automatyki.

02. Na bramie nalezy zamocowac tabliczke zawierajaca: rodzaj automatu,
nazwe i adres producenta (osoby odpowiedzialnej za przekazanie do eks-
ploataciji), numer urzadzenia, rok produkcji i oznaczenie ,CE”.

03. Zamocowac w pewny sposob w poblizu bramy etykietke lub tabliczke z
opisem operacji odblokowania i recznego otwierania.

04. Opracowac i przekaza¢ witascicielowi deklaracje zgodnosci automatyki.

05. Opracowac i przekaza¢ witascicielowi podrecznik z ,Instrukcja i ostrzeze-
niami do uzywania automatyki”.

06. Opracowac i przekaza¢ wiascicielowi harmonogram konserwacji automa-
tyki, (ktory musi zawiera¢ wszystkie opisy dotyczace konserwacji pojedyn-
czych urzadzen).

07. Przed przekazaniem automatu do eksploataciji nalezy poinformowac wta-
Sciciela w formie pisemnej (na przyktad za pomoca podrecznika z instruk-
cjami i ostrzezeniami na temat uzytkowania automatu) o wystepujacych
nadal niebezpieczenstwach i zagrozeniach zwigzanych z praca urzadzenia.

KONSERWACJA PRODUKTU

W celu utrzymywania statego poziomu bezpieczenstwa oraz w celu zagwaran-
towania maksymalnej trwatosci catosci automatu niezbedna jest regularna kon-
serwacja; w tym celu NAKED wyposazony jest w licznik manewrow oraz sys-
tem sygnalizacji zadania konserwaciji, patrz paragraf ,8.2.3 Wezwanie do kon-
serwaciji”.

UWAGA! - Czynnosci konserwacyjne nalezy wykonac $cisle przestrzega-
jac norm bezpieczenstwa umieszczonych w niniejszej instrukcji wedtug
prawa i norm aktualnie obowigzujacych.

W przypadku akcesoriow wspotpracujacych z NAKED, nalezy przestrzegac

planu ich konserwacii.

01. Dla NAKED konieczna jest planowa konserwacja co 6 miesiecy lub maksy-
malnie co 20 000 cykli pracy, od poprzedniej konserwacji.

02. Odtaczy¢ wszelkie zrédta zasilania elektrycznego, w tym ewentualne aku-
mulatory awaryjne.

03. Sprawdzi¢ i oceni¢ stan zuzycia wszystkich podzespotow, ktére sktadajg
sie na automatyke ze szczegdinym uwzglednieniem zjawiska korozji lub
oksydacji elementow konstrukcyjnych; wymieni¢ elementy, ktore nie dajg
wystarczajgcych gwaranciji.

04. Sprawdzi¢ stan zuzycia elementéw ruchomych: kota zebatego, listwy
zebatej i wszystkich elementow skrzydta, wymieni¢ czesci zuzyte.

05. Ponownie podtaczy¢ Zrodta zasilania elektrycznego i wykonaé proby i kon-
trole opisane w punkcie 6.1 ,Proby odbiorcze”.



Open Przycisk ,OPEN” pozwala na sterowanie otwarciem bramy albo

UTYLIZACJA URZADZENIA A przesuwa w gore punkt programowania.
Stop Przycisk ,STOP” pozwala na zatrzymanie manewru. Jesli
Set pozostanie wcidnigty przez wiecej niz 5 sekund, pozwala na
wejscie w tryb programowania.
Niniejsze urzadzenie jest integralng czescig automatyki, dlatego tez Close Przycisk ,CLOSE” pozwala na sterowanie zamknieciem bramy
powinno zostaé zlikwidowane razem z nia. v lub przesuwa w dét punkt programowania.
Zaréwno operacje montazu jak réwniez i demontazu po zakonczeniu eksplo-
atacji urzgdzenia powinny by¢ wykonywane przez personel wykwalifikowany. / \

Urzadzenie skiada sie z réznych rodzajéw materiatéw: niektore z nich moga by¢
ponownie uzywane, inne nadajg sie do wyrzucenia. Nalezy zgromadzi¢ nie-
zbedne informacje dotyczace placowek zajmujacych sie recyrkulacjg lub utyli-
zacjg materiatdw, zgodnie z przepisami obowigzujgcymi dla danej kategorii
urzgdzenia na Waszym terytorium.

Uwagal! - niektére czesci urzadzenia moga zawiera¢ substancje zanieczysz-
czajgce lub niebezpieczne, ktore, jezeli zostang rozrzucone w otoczeniu, moga
wywiera¢ szkodliwy wptyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.

Jak wskazuje symbol zamieszczony obok zabrania sie wyrzuca- L7

nia urzadzenia razem z odpadami domowymi. Nalezy wiec L8

przeprowadzi¢ “selektywna zbidrke odpadoéw”, zgodnie z meto-

dami przewidzianymi przez przepisy obowigzujace na Waszym \ / @

terytorium lub oddac¢ urzgdzenie do sprzedawcy podczas doko- S

nywania zakupu nowego ekwiwalentnego urzadzenia. \ /

Uwaga! - lokalne przepisy moga przewidywac wysokie kary za nielegalng likwi-
dacje niniejszego urzadzenia.

7.3 - Programowanie

W centrali sitownika NAKED sg do dyspozyciji funkcje, ktore mozna programo-

wac; regulacja funkcji nastepuje za pomoca 3 przyciskéw znajdujacych sie na
7 PROGRAMOWANIE centrali [A] [Set] [V¥] i jest uwidoczniona za pomoca 8 diod L1....L8. Funkcje
programowalne, ktore sg do dyspozycji w sitowniku NAKED rozmieszczone sg
na 2 poziomach:

7.1 - Funkcje fabrycznie ustawione Poziom pierwszy: funkcje regulowane w trybie ON-OFF (aktywna lub nieak-
tywna); w tym przypadku kazda z diod L1....L8 wskazuje jedna z funkcji, jesli
sie Swieci to funkcja jest aktywna, jesli jest zgaszona to funkgcja nie jest aktyw-
na; patrz tabela 5.

Poziom drugi: parametry, ktére mozna regulowac w okreslonej skali wartosci

7.2 - Przyciski do programowania (od 1 do 8). W tym przypadku kazda dioda L1....L8 oznacza jedng sposréd 8
mozliwych wartosci regulacii, patrz tabela 7.

Centrala sitownika NAKED posiada wiele funkcji z mozliwoscig ustawienia.
Fabrycznie te funkcje sa ustawione w takiej konfiguraciji, jaka powinna zadowo-
li¢ wiekszo$¢ uzytkownikow.

Na centrali NAKED znajduja sie 3 przyciski, ktére moga by¢ uzyte tak do stero-
wania centrali podczas préb jak i do programowania:

TABELA 5 - Funkcje pierwszego poziomu (funkcje ON-OFF)

Dioda| Funkcja Opis
L1 Zamkniecie Ta funkcja pozwala na automatyczne zamkniecie bramy po zaprogramowanym czasie przerwy, fabryczny czas prze-
automatyczne rwy jest ustawiony na 30 sekund, ale moze by¢ on zmieniony na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 i 180 sekund. Jesli funk-
cja nie jest uaktywniona, to dziatanie jest ,pdtautomatyczne”.
L2 Zamknij po Foto Ta funkcja pozwala na utrzymywaniu bramy otwartej tylko przez czas niezbedny do przejscia przez nig, bowiem

zawsze dziatanie fotokomorki ,,Foto” wywotuje automatyczne zamkniecie z czasem zwioki 5 sekund (niezaleznie od
zaprogramowanej wartosci

Sytuacja ta zmienia sie w zaleznosci od tego, czy jest aktywna, lub nie, funkcja ,Automatycznego Zamkniecia”.

Przy ,,Zamknieciu Automatycznym” nieaktywnym: Brama osigga zawsze potozenia catkowitego otwarcia (takze
jesli zadziatanie fotokomorki ma miejsce wczesniej). Po zadziataniu i zwolnieniu fotokomarki wywotuje sie zamkniecie
automatyczne ze zwtoka 5 sekundowa.

Przy ,,Zamknieciu Automatycznym” aktywnym: czynno$¢ zamykania nastepuje niezwtocznie po zwolnieniu linii
Foto i wywotywane jest automatyczne zamkniecie ze zwitoka 5 sekundowa. Funkcja ,,Zamknij po Foto” jest zawsze
wytlaczana podczas manewrdw przerwanych poleceniem Stop.

Jesli funkcja ,,Zamknij po Foto” nie jest aktywna, czas zwioki bedzie taki jak zaprogramowany, albo nie nastapi automatycz-
ne zamkniecie, jesli funkcja nie jest aktywna.

L3 Zawsze Zamyka Funkcja ,Zawsze Zamyka” dziata skutkujac zamknieciem, w sytuacji, gdy po przywréceniu zasilania brama okazuje
sie otwarta. Z przyczyn bezpieczenstwa manewr poprzedzany jest 5 sekundowym pulsowaniem $wiatta. Jesli funk-
cja nie jest aktywna, po przywréceniu zasilania brama pozostaje bez ruchu.

L4 Stand by Ta funkcja pozwala na maksymalne zmniejszenie zuzycia energii i jest szczegodlnie przydatna, jesli sitownik dziata z
akumulatorem awaryjnym. Jedli ta funkcja jest wigczona, to po 1 minucie od ukonczenia manewru, centrala wytacza
wyjscie BlueBUS (a wiec i urzadzenia tam podtaczone) i wszystkie diody kontrolne, za wyjatkiem diody BlueBUS,
ktéra bedzie powoli pulsowac (raz na 5s). Gdy centrala otrzymuje polecenie przywraca petne funkcjonowanie. Jesli
funkcja nie jest aktywna nie bedzie ograniczenia zuzycia pradu.

L5 Moment startowy Wigczajac tg funkcije, wytaczamy stopniowe przyspieszenie przy rozpoczynaniu kazdego z manewrdw, co pozwala na
uzyskanie maksymalnego momentu startu i jest korzystne w sytuacjach wystepowania duzego tarcia statycznego, na
przykiad w przypadku $niegu lub lodu blokujgcych skrzydto bramy. Jesli moment startowy nie jest aktywny manewr roz-
poczyna sig od stopniowego przysSpieszenia.

L6 Wstepne pulsowanie | Dzigki funkcji wstepnego pulsowania lampy dodana zostata zwtoka 3 sekundowa pomiedzy rozpoczeciem pulsowa-
nia a rozpoczeciem manewru w celu wczesniejszego uprzedzenia o niebezpieczenstwie. Jesli wstepne pulsowanie
nie jest aktywne, wiaczenie pulsowania nastepuje rownoczesnie z rozpoczeciem manewru.

L7 wZamyka” przechodzi Aktywujac te funkcje wszystkie polecenia ,zamyka” (wejscie ,CLOSE” lub sygnat radiowy wydajacy polecenie ,zamy-
na ,,Otwiera czesciowo” ka”) uruchamiajg manewr czesciowego otwarcia (patrz dioda L6 w tabeli 7).
L8 Tryb ,,Slave” (,stuga”) | Po uruchomieniu tej funkcji NAKED staje sie ,Slave” (stuga): W ten sposdb mozliwe jest zsynchronizowanie dziatania

2 silnikdw na przeciwlegtych skrzydtach, z w ktérych jeden petni role Master, a drugi Slave. Doktadniejsze informacije
zawarte sg w punkcie 8.5.1 “Naked w trybie Slave”.
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7.4 - Programowanie pierwszego poziomu (funkcje ON-OFF)

Fabrycznie funkcje pierwszego poziomu sg wszystkie ustawione na ,OFF”, ale
moga by¢ zmienione w kazdym momencie - patrz tabela 6. Nalezy pamietac

tego momentu.

podczas wykonywania procedury, ze maksymalny czas od wcisniecia jednego

przycisku do wcisnigcia nastepnego wynosi 10 s, w przeciwnym razie proce-
dura zostaje zakoriczona automatycznie, zapamietujgc zmiany dokonane az do

TABELA 6 - Aby zmienié funkcje ON-OFF

01. Wcisnag¢ i trzymac wcidniety przycisk [Set] przez okoto 3 sekundy. :ET 3
S
|
02. Zwolni¢ przycisk [Set], kiedy dioda kontrolna L1 zacznie pulsowac; \Oi r =
\
o o o . R o ) - V4 Y4 L
03. Wcisna¢ przyciski [A] lub [V¥], aby zamieni¢ potozenie pulsujgcej diody oznaczajgcej modyfikowana funkcije; s (zl —
u N
04. Nacisnag¢ krétko przycisk [Set], aby zmieni¢ stan funkciji: Y4 Nl N1
(pulsowanie krétkie = OFF; pulsowanie dtugie = ON); SET! /Q\ O:

05. Odczeka¢ 10 sekund, aby wyj$¢ z programowania konczac maksymalny czas.

Uwaga - punkty 3 i 4 moga byc powtorzone podczas tej samej fazy programowania w celu wprowadzenia ON lub OFF dla innych funkcji.

7.5 - Programowanie drugiego poziomu (parametry

regulowane)

Fabrycznie parametry regulowane sg ustawione tak, jak to zaznaczono w tabeli
7., " ale moga by¢ zmienione w jakimkolwiek momencie, zgodnie z tym co

podano w tabeli nr 8. Nalezy pamigta¢ podczas wykonywania procedury, ze

maksymalny czas od wcisniecia jednego przycisku do wcisniecia nastepnego

wynosi 10 s, w przeciwnym razie procedura zostaje zakonczona automatycz-
nie, zapamietujac zmiany wykonane do tego momentu.

TABELA 7: Funkcje drugiego poziomu (parametry regulowane)
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Dioda Parametr | Dioda Wartosé Opis
wejscia (poziom)
L1 Czas L1 5 sekund Reguluje czas przerwy, to znaczy
Przerwy L2 15 sekund czas miedzy otwarciem a zam-
knieciem automatycznym. Dziata
L3 30 sekund jedynie je$li zamykanie automatyczne
L4 45 sekund jest wigczone.
L5 60 sekund
L6 80 sekund
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L2 Funkcja L1 Otwiera-stop-zamyka-stop Reguluje sekwencje polecen zwigza-
Krok Po — - ot nych z wejsciem Krok po Kroku lub z
Kroku L2 Otw!era stop zamykg otwiera 1 kanatem odbiornika radiowego.
L3 Otwiera-zamyka-otwiera-zamyka
L4 Funkcja zespotu mieszkalnego
L5 Zespot mieszkalny 2 (ponad 2” zatrzymuie)
L6 Krok po Kroku 2 (mniej niz 2” otwiera czesciowo)
L7 Praca w obecnosci operatora
L8 Otwarcie w trybie ,potautomatycznym”, zamknigcie w trybie ,obec-
no$¢ operatora”
L3 Predkos¢ | L1 Bardzo Wolna Reguluje predkos¢ silnika podczas
silnika L2 Powolna ruchu zasadniczego.
L3 Srednia
L4 Szybka
L5 Bardzo szybka
L6 Najszybciej
L7 Otwiera ,szybko” zamyka ,,powoli”
L8 Otwarcie w trybie ,najszybciej”, zamknigcie w trybie ,szybko”
L4 Wyjscie L1 Funkcja ,Kontrolka Otwartej Bramy” Reguluje funkcje zwigzang z yvyjéciem
S.C.A. L2 Aktywne, jesli skrzydio zamkniete SCA (niezaleznie od tego jaka jest
— zwigzana z nim funkcja, gdy jest ono
L3 Aktywne, jesli skrzydio otwarte aktywne, dostarcza napiecie 24 V -30
L4 Aktywowane wyjsciem radiowym nr 2 + 50% o maksymalnej mocy 4 W).
L5 Aktywowane wyjsciem radiowym nr 3
L6 Aktywowane wyjsciem radiowym nr 4
L7 Kontrolka konserwagiji
L8 Zamek elektromagnetyczny
L5 Sita silnika | L1 Brama najlzejsza Reguluje system kontroli sity silnika,
L2 Brama bardzo lekka aby dostosowac jg do cigzaru bra-
my. System kontroli sity mierzy takze
L3 Brama lekka temperature otoczenia automatycz-
L4 Brama $rednia nie zwigkszajac site w przypadku
L5 Brama $rednio-ciezka temperatur szczegolnie niskich.
L6 Brama ciezka
L7 Brama bardzo ciezka
L8 Brama najciezsza




L6 Otwiera L1 0,5 mt Reguluje warto$¢ czesciowego
czesciowo | | o 1mt otwarcia. Czesciowe otwarcie mozna
wykonac 2-gim kanatem radiowym
L3 1,5 mt lub poleceniem ,ZAMYKA”, jesli
L4 2 mt wejscie ,Zamyka” jest zaprogramo-
L5 25 mt wane jako ,Otwiera Czegsciowo”.
L6 3mt
L7 3,4 mt
L8 4 mt
L7 Wezwanie | L1 Automatyczne (na podstawie trudnosci manewréw) Reguluje ilos¢ manewrodw, po ktorej
do konser- | | o 1000 przekazuje sygnat zgdania konser-
wagiji wacji automatyki (patrz paragraf
L3 2000 ,Wezwanie do konserwaciji”).
L4 4000
L5 7000
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L8 Wykaz L1 wynik 1-go manewru (ostatniego) Umozliwia skontrolowanie rodzaju
anomalii L2 wynik 2-go manewru anomalii, jaka pojawita sie podczas
3 3 ostatnich 8 manewrow (patrz para-
WyniK 5-go manewru graf ,9.2 Wykaz anomalii’).
L4 wynik 4-go manewru
L5 wynik 5-go manewru
L6 wynik 6-go manewru
L7 wynik 7-go manewru
L8 wynik 8-go manewru
Uwaga: “ " przedstawia ustawienie fabryczne

Wszystkie parametry moga by¢ regulowane wediug uznania bez zadnych ograniczen; jedynie regulacja ,Sity Silnika” moze wymagac szczegdlnej uwagi:

* Nie zaleca sie stosowania duzych wartosci sity w celu skompensowania faktu, ze skrzydio ma pewne, nadmierne opory ruchu; zbyt duza sita moze negatywnie wptyna¢ na funkcjonowanie systemu zabez-
pieczen lub uszkodzi¢ skrzydto.

e Jesli kontrola ,Sita Silnika” jest stosowana jako pomoc dla zmniejszenia sity uderzenia, to po kazdej regulacji nalezy powtorzy¢ pomiar sity, tak jak przewidziano w normie EN 12445.

® Zuzycie i warunki atmosferyczne wptywaja na ruch bramy, okresowo nalezy powtérzy¢ kontrole regulacii sity.

TABELA 8 - Aby zmienié¢ nastawialne parametry

01. Wcisng¢ i trzymac wcidniety przycisk [Set] przez okoto 3 sekundy;
SET 3s
) ) ) ) N 4
02. Zwolni¢ przycisk [Set], kiedy dioda kontrolna L1 zaczyna pulsowac; —
przycisk [Set] y yna p L
03. Weciskac¢ przyciski [A] lub [¥], aby zamieni¢ potozenie pulsujacej ,,diody wejsciowej” na odpowiadajace zmienianemu Y4 y4
parametrowi; (Zl lub @
04. Wcisng¢ i trzymac wcisniety przycisk [Set]. Przycisk [Set] musi by¢ wcisniety podczas wszystkich krokow 5 oraz 6;
|
05. Odczekac okoto 3 sekundy, nastepnie zapali sie dioda kontrolna przedstawiajgca aktualny poziom regulowanego parametru; —:QE
06. Wciskac przycisk [A] lub [¥], aby zamieni¢ potozenie zapalonej diody oznaczajgcej wartos$¢ parametru; b4 ¥4 > Y
. ' ' w &~ Q:
L . 4
07. Zwolni¢ przycisk [Set]; -
SET
08. Odczekac¢ 10 sekund, aby wyj$¢ z programowania konczac maksymalny czas. % 10
s

Uwaga — punkty od 3 do 7 mogg byc powtdrzone podczas tej samej fazy programowania w celu regulacji wiekszej ilosci parametrow

Przyktad programowania: pierwszy i drugi poziom

Poziom pierwszy: Jako przykiad jest przywotana sekwencja czynno$ci, potrzebna, aby zmieni¢ ustawienie fabryczne funkcji ,Zamykanie Automatycz-
ne” (L1) i ,Zawsze Zamyka” (L3):

01. Wcisng¢ i trzymac wcidniety przycisk [Set] przez okoto 3 sekundy;

4]«

SE 3s
|
02. Zwolni¢ przycisk [Set], kiedy dioda kontrolna L1 zaczyna pulsowag; \Oi L1 :ET
N
03. Wecisng¢ jeden raz krotko przycisk [Set], aby zmieni¢ stan funkcji powigzanej z L1 (Zamkniecie Automatyczne). Y4 N

Teraz dioda kontrolna L1 pulsuje diugimi btyskami.;

n
m
!
7/
—
—

A - . : . Y4 ¥4 L/
04. Wcisna¢ 2 razy przycisk [¥], aby przesuna¢ pulsowanie na diode L3; —
3 y przycisk [V¥], aby p a¢ p e (v] (] O\L3
05. Wcisna¢ jeden raz krotko przycisk [Set], aby zmieni¢ stan funkgcji powigzanej z L3 (Zamknigcie Automatyczne). Y4 N L
Teraz dioda kontrolna L3 pulsuje dtugimi btyskami; SET O: L3
06. Odczeka¢ 10 sekund, aby wyj$¢ z programowania konczac maksymalny czas. %
10s

Wazne - Po zakonczeniu tych operacji diody L1 i L3 muszg pozosta¢ zapalone wskazujgc, ze sg aktywowane funkcje ,Zamkniecie Automatyczne” i
LZawsze Zamyka”
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Poziom drugi: Jako przykfad jest podana sekwencja czynnosci w celu dokonania zmiany ustawienia fabrycznego parametrow i zwigkszenia ,,Czas
Przerwy” do 60 sekund (wejscie na L1 i poziom na L5) i zmniejszenia ,Sita Silnika” dla bram lekkich (wejscie na L5 i poziom na L2).

01. Wcisng¢ i trzymac wcidniety przycisk [Set] przez okoto 3 sekundy;

06. Zwolni¢ przycisk Set;

N7
02. Zwolni¢ przycisk [Set], kiedy dioda kontrolna L1 zaczyna pulsowac; ©
03. Wcisng¢ i trzymac wcisniety przycisk [Set]. Przycisk [Set] musi by¢ wcisniety podczas wszystkich krokow 5 oraz 6; (:El
|
04. Odczekac okoto 3 sekund az zapali sie dioda L3, ktdra przedstawia aktualng warto$¢ parametru ,Czas Przerwy”; ; : 13 3s
. . ) . ) . » ). Y4 ¥4
05. Wcisna¢ 2 razy przycisk [¥], aby przesuna¢ zapalong diode na L5, ktéra przedstawia nowg wartos¢ ,,Czas Przerwy”; @ @ s
4

07. Wcisna¢ 4 razy przycisk [¥], aby przesuna¢ diode pulsujacg na pozycje diody L5;

~\L5
08. Wcisna¢ i trzymac wcidniety przycisk [Set]. Przycisk [Set] musi by¢ wcisniety podczas wszystkich krokéw 9 oraz 10;
09. Odczekac okoto 3 sekundy az zaswieci sie dioda L5, ktora przedstawia aktualng wartos¢ parametru ,,Sita Silnika”; §<}/ L5 3s
TN

o . o o ] . . \ 23232 YWV

10. Wcisng¢ 3 razy przycisk [A], aby przesuna¢ $wiecaca sie diode na L2, ktdra przedstawia nowg wartosc¢ ,Sita Silnika”; GGG ©- 9
N\

11. Zwolni¢ przycisk Set; :ET

12. Odczekac¢ 10 sekund, aby wyjs¢ z programowania konczac maksymalny czas.

8 INFORMACJE SZCZEGOLOWE

8.1 - Dodawanie lub usuwanie urzadzen

Przy automatyzacji z sitownikiem NAKED istnieje mozliwo$¢ dodawania lub
usuwania dodatkowych urzadzen w jakimkolwiek momencie. W szczegdlnosci
do ,BlueBUS” i do wejscia ,STOP” moga by¢ podtaczone rézne rodzaje urza-
dzen, tak jak podano w nastepnych paragrafach.

Po dodaniu lub usunieciu urzadzen koniecznym jest powtérzenie rozpo-
znania dodatkowych urzadzen w sposo6b opisany w paragrafie ,,8.1.6
Rozpoznawanie innych urzadzen”.

8.1.1 - BlueBUS

BlueBUS jest technologia, ktéra pozwala na wykonanie podfaczen urzadzen
kompatybilnych za pomocg jedynie dwoch przewoddw, ktorymi jest przesytane
zasilanie elektryczne jak i zwrotne sygnaty komunikatow. Wszystkie urzadzenia
sg podtgczane réwnolegle do tych samych 2 przewoddw BlueBUS i bez
koniecznosci przestrzegania biegunowosci; kazde urzadzenie jest rozpozna-
wane niezaleznie, poniewaz podczas instalowania jest mu przypisany jeden,
jednoznaczny adres. Do BlueBUS mozna podtaczy¢ na przykiad: fotokomorki,
urzadzenia bezpieczenstwa, przyciski sterowania, diody sygnalizacyjne itp.
Centrala kontrolna NAKED rozpoznaje kolejno wszystkie urzadzenia dotgczone
podczas odpowiednigj fazy rozpoznawania i jest w stanie z wyjgtkowa doktad-
noscig wykry¢ wszelkie mozliwe anomalie. Z tego powodu za kazdym razem,
kiedy jest dodawane lub odfgczane jakie$ urzadzenie dotaczone do BlueBUS,
nalezy w centrali przeprowadzi¢ programowanie, tak jak opisano w punkcie
8.1.6. “Rozpoznawanie innych urzadzen”.

8.1.2 - Wejscie STOP

STOP jest wejsciem, ktére powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru, a

nastepnie nastepuje krétka zmiana kierunku. Do tego wejscia moga by¢ podta-

czone urzgdzenia z wyjsciem ze stykiem normalnie otwartym ,NO”, normalnie
zamknietym ,NC”, albo urzgdzenia z wyjsciem o statej opornosci 8,2 KQ, jak na
przyktad listwy rezystancyjne.

Tak jak w przypadku BlueBUS, centrala rozpoznaje rodzaj urzgdzenia dotgczo-

nego do wejscia STOP podczas fazy rozpoznawania (patrz paragraf ,8.1.6

Rozpoznawanie innych urzgdzen”); kazda zmiana w poréwnaniu do stanu

zapamietanego powoduije polecenie ,STOP”).

Za pomocg odpowiednich sposobow istnieje mozliwos¢ podtaczenia do wej-

$cia STOP wiecej niz jednego urzadzenia, nawet réznych rodzajow:

e Wieksza ilos¢ urzadzen NO mozna podtaczy¢ réwnolegle ze sobg bez zad-
nego ograniczenia ilosci.

e Wiecej urzadzen NC mozna podtaczy¢ szeregowo pomiedzy sobg bez zad-
nego ograniczenia ilosci.

e Dwa urzgdzenia z wyjsciem o statej rezystancji 8,2 K mozna podtaczy¢ row-
nolegle. Jezeli jest ich wiecej niz 2, mozna je potaczy¢ kaskadowo z jedng
rezystancjg korncowg 8,2 KQ.

e Mozliwa jest kombinacja NO i NC poprzez rownolegte potgczenie obu sty-
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kow i dotgczeniem szeregowo do styku NC — oporu 8,2 KQ (pozwala to tak-
ze na kombinacje 3 urzadzen: NO, NC i 8,2 KQ).

UWAGA - Jesli wejscie STOP jest uzywane do podtaczenia urzadzen z
funkcjami bezpieczenstwa, jedynie urzadzenia ze stalym oporem 8,2 KQ
zapewniajg 3-cig kategorie odpornosci na usterki wedtug normy EN 954-1.

8.1.3 - Fotokomorki

System ,BlueBUS” pozwala, poprzez adresowanie przy pomocy odpowiednich
mostkéw, na rozpoznanie fotokomorek przez centrale i przydzielenie wiasciwej
funkcji odczytu. Nadawanie adresu dotyczy TX i RX (wykonujemy mostkowanie
w taki sam sposob) po upewnieniu sie, czy przypadkiem inne pary fotokomorek
nie posiadajg tego samego adresu.

W automatyce bram przesuwnych z sitownikiem NAKED mozliwe jest zainsta-
lowanie fotokomoérek w sposéb zaprezentowany w tabeli 9 i na rys. A.

Po zainstalowaniu lub usunieciu fotokomorek koniecznym bedzie dokonanie w
centrali fazy rozpoznawania w sposéb opisany w paragrafie ,8.1.6 Rozpozna-
wanie innych urzadzen”.

TABELA 9 - ADRESY FOTOKOMOREK

Fotokomérka Mostki

FOTO
Fotokomorka zewnetrzna h = 50
z dziataniem przy zamykaniu

FOTO Il
Fotokomorka zewnetrzna h = 100
z dziataniem przy zamykaniu

FOTO 1
Fotokomorka wewnetrzna h = 50
z dziataniem przy zamykaniu

FOTO 11l
Fotokomorka wewnetrzna h = 100
z dziataniem przy zamykaniu

FOTO 2
Fotokomdrka zewnetrzna z dziataniem przy otwieraniu

FOTO 21
Fotokomodrka wewnetrzna z dziataniem przy otwieraniu

FOTO 3
Pojedyncza fotokomérka obejmujgca catg
automatyke

UWAGA - Instalacja FOTO 3 razem z FOTO Il wymaga przestrzegania
potozenia fotokomorki TX i RX, zgodnie z ostrzezeniem podanym w
instrukciji fotokomaorek.




8.1.4 - Czujnik fotooptyczny FT210B

Czujnik fotooptyczny FT210B tgczy w jedno urzgdzenie system ograniczania
sity (typu C zgodnie z normag EN 12453) oraz czujnik obecnosci wykrywajacy
przeszkody znajdujgce sie w osi optycznej pomiedzy nadajnikiem TX, a odbior-
nikiem RX (typ D zgodnie z normga EN12453). W czujniku fotooptycznym
FT210B sygnaty stanu listwy rezystancyjnej przesytane sg poprzez promien
fotokomarki integrujac w ten sposdb dwa systemy w jedno urzgdzenie. Foto-
komorka nadawcza, znajdujgca sie na ruchomym skrzydle zasilana jest baterig
litowa eliminujgc w ten sposob niemozliwe do wykonania systemy potaczen;
specjalne uktady natomiast ograniczajg zuzycie baterii gwarantujac jej trwatos¢
przez okres do 15 lat (patrz szczegdty dotyczace szacowania trwatosci w
instrukcji obstugi produktu).

Jedno tylko urzgdzenie FT210B powigzane z listwg rezystancyjng (na przyktad
TCB65) pozwala na osiggniecie poziomu bezpieczenstwa ,gtownej krawedzi
zamykajgcej” wymaganego przez norme EN 12453 niezaleznie od ,sposobu
uzytkowania” i ,sposobu uruchamiania”. Czujnik fotooptyczny FT210B pota-
czony z listwami ,opornosciowymi” (8,2 K) jest zabezpieczeniem przed poje-
dynczym uszkodzeniem (kategoria 3 wedtug normy EN 954-1). Posiada spe-
cjalny obwaod antykolizyjny, ktéry pozwala unikna¢ zaktdcen z innych czujnikow,
takze niezsynchronizowanych i pozwala na dodanie innych czujnikéw fotoop-
tycznych, na przyktad w przypadku przejazdu dla ciezkich pojazdéw, gdzie
zazwyczaj instaluje sie druga linie Foto na wysokosci 1 m od ziemi.
Dodatkowe informacje na temat warunkéw podtgczania i adresowania zawarte
sg w podreczniku uzytkownika FT210B.

8.1.5 - NAKED w trybie ,,Slave”

Odpowiednio zaprogramowany i podtgczony NAKED moze dziata¢ w trybie
~Slave” (stuga), ten tryb dziatania wykorzystywany jest w przypadku potrzeby
zautomatyzowania dwoch przeciwlegtych skrzydet, gdy zamiarem jest uzyska-
nie zsynchronizowanych ruchéw obu skrzydet bramy. W tym trybie jeden
NAKED dziafa jako Master (pan), to znaczy steruje manewrem, natomiast drugi

NAKED pracuje w trybie Slave, to znaczy wykonuje polecenia wysytane przez
master (fabrycznie wszystkie NAKED zaprogramowane sg jako Master).

W celu skonfigurowania NAKED jako Slave nalezy uruchomic¢ funkcje pierwsze-
go poziomu , Tryb Slave” (patrz tabela 5).

Potaczenie pomiedzy NAKED master a NAKED Slave odbywa sie za posred-
nictwem BlueBUS.

UWAGA - W tym przypadku nalezy zachowaé biegunowos¢ potaczen
miedzy obydwoma NAKED, jak to zilustrowano na rysunku 26 (pozostate
urzadzenia nie musza mie¢ zachowanej biegunowosci).

W celu zainstalowania dwéch NAKED w trybie Master i Slave nalezy wykona¢

nastepujace czynnosci:

e Wykona¢ potaczenie obydwu silnikdéw w sposéb zilustrowany na rysunku.
Jest obojetne, ktéry z silnikow funkcjonowat bedzie jako Master, a ktory jako
Slave, wybierajac nalezy uwzgledni¢ wygode potaczen oraz fakt, ze polece-
nie Krok po kroku w Slave zezwala na catkowite otwarcie jedynie skrzydta
napedzanego Slave.

e Pofgczy¢ dwa silniki jak na rysunku 16.

-

~

N /

e Wybraé kierunek manewru otwarcia obydwu silnikéw, jak to wskazano na
rysunku (patrz takze paragraf ,5.1 Wybor kierunku”).

e Podtgczy¢ zasilanie obu silnikow.

e W NAKED Slave zaprogramowac funkcje ,tryb Slave” (patrz tabela 5).

¢ \Wykonac rozpoznanie urzgdzen podtgczonych do NAKED Slave (patrz para-
graf ,8.1.6 Rozpoznawanie dotaczonych urzadzen”).

e \WWykonac¢ rozpoznanie urzadzen podtgczonych do NAKED Master (patrz
paragraf ,8.1.6 Rozpoznawanie dotaczonych urzadzen”).

¢ \Wykonac rozpoznanie diugosci skrzydet na urzadzeniu NAKED Master (patrz
punkt ,5.4 Rozpoznanie diugosci skrzydta”).

W potgczeniu obu NAKED w trybie Master - Slave zwréci¢ uwage, aby:

e Wszystkie urzadzenia byty podtaczone do NAKED Master (jak na rysunku 16)
w tym takze odbiornik radiowy.

e W przypadku uzycia akumulatora awaryjnego oba silniki majg posiada¢ wita-
sne akumulatory.

e Wszystkie funkcje z NAKED Slave sg ignorowane (przewazajg te z NAKED
Master), za wyjgtkiem tych, ktére wskazano w tabeli 10.

TABELA 10: Funkcje NAKED Slave niezalezne od NAKED Master

Funkcje pierwszego poziomu (funkcje ON-OFF)

Funkcje drugiego poziomu (parametry regulowane)

Stand-by Predkos¢ silnika
Moment startowy Wyijscie SCA
Tryb Slave Sita silnika

Wykaz btedow

Do Slave podtaczy¢ mozna:

e wiasng lampe ostrzegawczg (Flash)

e wiasng kontrolke otwartej bramy (SCA)
® wiasng listwe rezystancyjng (Stop)

e wiasny pulpit sterowniczy (P.P.), sterujgcy catkowitym otwarciem
skrzydta Slave.
e \W Slave wejscia Open i Close nie sg uzywane.

8.1.6 - Rozpoznawanie innych urzadzen

Zwykle operacja rozpoznawania urzadzen dotgczonych do BlueBUS i do wejscia
STOP jest wykonywana podczas instalacji systemu; jednak po kazdym dodaniu lub

odjeciu urzgdzenia mozliwe jest powtérzenie rozpoznawania w sposéb podany w
tabeli 11.

TABELA 11 - Rozpoznanie innych urzadzen

01. Wcisna¢ i trzymac¢ wcidnigte przyciski “A” i “Set”;

02. Zwolni¢ przyciski kiedy diody L1 i L2 zaczng bardzo szybko pulsowac (po okoto 3 sekundach);

03. Odczekac kilka sekund, az centrala skoriczy rozpoznanie dotaczonych urzadzen;

04. Po zakonczeniu rozpoznania diody L1 i L2 przestang pulsowac, dioda STOP musi pozostac¢ zapalona,
natomiast diody L1...L.8 zapala sie zgodnie ze stanem funkcji ON-OFF, ktére obrazuija.

L1 L2

,»,6.1 Préby odbiorcze”..

UWAGA - Po dodaniu lub usunigciu urzadzen jest niezbedne wykonanie ponownie odbioru automatyki zgodnie z tym, co podano w paragrafie
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8.1.7 - Odbiornik radiowy

Do zdalnego sterowania sitownika NAKED w centrali kontrolnej zamontowane
jest ztacze SM przeznaczone dla odbiornikéw radiowych typu SMXI lub SMXIS,
opcjonalnych.

Dodatkowe informacje zawarte sg w podreczniku uzytkownika odbiornika
radiowego. W celu podtaczenia odbiornika radiowego nalezy wykona¢ czynno-
Sci wskazane na rys. 17. W tabeli 12 opisana jest zaleznos¢ pomiedzy wyj-
Sciem odbiornika radiowego a czynnoscig, jakg wykona NAKED:

TABELA 12 - funkcje wyj$¢ odbiornika

wyjscie nr 1 Polecenie ,P.P.” ( Krok po kroku)
wyjscie nr 2 Polecenie ,Otwarcie czesciowe”
wyijscie nr 3 Polecenie ,Otwiera”
wyjscie nr 4 Polecenie ,Zamyka”

8.1.8 - Podigczenie i montaz akumulatora awaryjnego

UWAGA! - Podtaczenie elektryczne akumulatora do centrali nalezy wyko-
naé dopiero po zakonczeniu wszystkich faz montazu i programowania,
gdyz stanowi on awaryjny modut zasilania.

Aby zamontowac i podtaczy¢ akumulator, nalezy wykona¢ czynnosci montazo-
we przedstawione na rys. 18.

8.1.9 - Podigczenie systemu zewnetrznego odblokowywania KA1
(rys .19)

UWAGA! - KA1 nalezy podiaczyé do motoreduktora napedzajgcego

skrzydto, ktoére startuje jako pierwsze (startujac z pozycji zamknietej bra-

my).

01. Wiozy¢ stalowa linke (a) do specjalnego otworu (b), a nastepnie do otworu
sworznia (C);

02. Podtaczy¢ oba krance sprezyny (d), tak jak pokazano na rysunku 19;

03. Unieruchomi¢ kabel dokrecajac specjalng srube (e);

04. Natozy¢ ostone i ustawi¢ jg tak, jak pokazano na rysunku;

05. W tym momencie podtgczy¢ przewdd do KA1, postugujac sie instrukcja
obstugi urzadzenia.

8.1.10 - Podigczanie programatora Oview

W centralce znajduje sie gniazdo BusT4 , do ktérego mozna podtaczyé progra-
mator Oview, umozliwiajaca catkowite i szybkie programowanie, sterowanie,
konserwacje i diagnostyke catego automatu. Aby dosta¢ sie do gniazda, nale-
zy wykona¢ wskazowki przedstawione na rys. 20 i podtgczy¢ kabel programa-
tora do tego gniazda. Urzadzenie Oview mozna podtgczy¢ jednoczesnie do kil-
ku central (do 5 bez podejmowania szczegdlnych srodkéw ostroznosci, do 60
stosujgc sie do specjalnych zalecen). Urzadzenie moze by¢ podtgczone do
centrali takze w przypadku normalnej pracy automatu. W takim przypadku
moze by¢ uzywane do bezposredniego wysytania polecen do centrali, wyko-
rzystujgc w tym celu specjalne menu ,uzytkownik”. Mozliwe jest takze zaktuali-
zowanie oprogramowania Firmware w centrali. Jezeli w centralce znajduje sie
odbiornik radiowy nalezacy do rodziny produktow OXI, przy uzyciu urzadzenia
Oview mozna przeglada¢ parametry nadajnikdéw zapisane w tym odbiorniku.
W celu pogtebienia wiadomosci nalezy zapoznac sie ze szczegdtowa instrukcjg
obstugi i podrecznikiem systemu ,,Opera system book”.

8.1.11 - Podtaczenie systemu wykorzystujacego energie stoneczna
Solemyo

UWAGA! - Kiedy automat zasilany jest przez system ,Solemyo”, NIE
WOLNO GO PODEACZAC réwnoczesnie do sieci elektryczne;.

W celu uzyskania szerszych informacji na temat systemu Solemyo, nalezy
zapoznac sie z instrukcjg obstugi systemu.

Aby podtaczy¢ system Solemyo, nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
przedstawionymi na rys. 21.

8.2 - Funkcje specjalne
8.2.1 - Funkcja ,,Otwiera zawsze”

Funkcja ,Otwiera zawsze” jest taka wlasciwoscig centrali sterujgcej, ktéra
pozwala na wykonanie manewru otwarcia, kiedy sterowanie ,Krok po kroku”
trwa dtuzej niz 2 sekundy. Jest to przydatne na przyktad w celu podtaczenia do
zacisku P.P. [Krok po kroku] stykéw zegara programujacego tak, aby brama
byta stale otwarta o pewnej porze dnia. Ta funkcja jest aktywna bez wzgledu na
sposob zaprogramowania wejscia P.P, za wyjatkiem funkcji ,Zamyka”, patrz
parametr ,Funkcja Krok po kroku” w tabeli 7.

8.2.2 - Funkcja ,,Otwérz awaryjnie”

W przypadku, kiedy urzgdzenie bezpieczenstwa nie dziata prawidtowo lub nie
dziata w ogdle, istnieje mozliwos¢ sterowania i przesuwania bramy w trybie
Lrecznym”.

Szczegdtly sg podane w paragrafie ,Sterowanie z zabezpieczeniami niedziatajg-
cymi”, znajdujgcym sie w zatgczniku ,Instrukcie i ostrzezenia przeznaczone dla
uzytkownika motoreduktora NAKED”.

8.2.3 - Wezwanie do konserwaciji

NAKED pozwala na przypomnienie uzytkownikowi, kiedy nalezy dokona¢ kon-
troli konserwacyjnej automatyki. llos¢ manewrdw, po ktérej nastepuje wezwa-
nie podzielona jest na 8 poziomdw za pomoca zmiennego parametru ,Wezwa-
nie do konserwacji” (patrz tabela 7).

Poziom 1 tej funkgji jest ,automatyczny” i bierze pod uwage ciezko$¢ manew-
row, to znaczy site i czas trwania manewru, natomiast pozostate poziomy okre-
Slane zostajg na podstawie ilosci manewrdw.

Sygnalizacja potrzeby konserwacji nastepuje poprzez pulsowanie lampy
ostrzegawczej lub lampy podtaczonej do wyjscia SCA, gdy jest zaprogramo-
wana jako ,Kontrolka Konserwacji” (patrz tabela 9).

Na podstawie ilosci wykonanych manewrdw w stosunku do zaprogramowane-
go limitu, pulsowanie lampy oraz kontrolki konserwacji sygnalizujg informacije
przedstawione w Tabeli 13.

TABELA 13 - wezwanie do konserwacji przy pomocy Flash i kontrolki konserwacji

llo§¢ manewréow Sygnalizacja Flash

Sygnalizacja kontrolki konserwacji

Ponizej 80% limitu

Normalna (0,5 z wiaczone, 0,5 s wytgczone)

Wiaczona przez 2 s na poczatku otwierania

Pomiedzy 81 a 100% limitu

Na poczatku manewru pozostaje wigczone przez 2 s,
a nastepnie przechodzi do trybu normalnego

Pulsuje przez caty czas trwania manewru

Ponad 100% limitu

Na poczatku manewru pozostaje wtgczone wigczone
przez 2 s, a nastegpnie przechodzi do normalnego trybu

Miga zawsze
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8.2.4 - Kontrola ilosci wykonanych manewréw

Przy pomocy funkcji ,Wezwanie do konserwacji” mozliwe jest ustalenie ilosci
manewrdéw wykonanych jako odsetek zatozonej granicy. W celu dokonania tej
kontroli nalezy postepowac¢ w sposéb opisany w tabeli 14.

TABELA 14 - Kontrola ilo§ci wykonanych manewréw
01. Wcisnag¢ i trzymac wcidniety przycisk [Set] przez okoto 3 sekundy; stT 3
S
02. Zwolni¢ przycisk [Set], kiedy dioda kontrolna L1 zacznie pulsowac; O~ L
: , : L
03. Weciskac przyciski ,A” 0 ,¥” [A] lub [¥], aby zmieni¢ potozenie pulsujgcej diody na L7, czyli “diode wejsciowag” dla y4 y4 \éi
parametru ,Wezwanie do konserwacji’; G'Ub @ \L7
04. Wcisnac¢ i trzymac wcisniety przycisk [Set]. Przycisk [Set] musi by¢ wcisnigty podczas wszystkich krokow 5, 61 7;
05. Odczekac okoto 3 sekundy, nastepnie zapali sie dioda kontrolna przedstawiajgca aktualny poziom parametru ,Wezwanie :¢ﬁ
do konserwacji’;; /TN 3s
Y4 ¥4
06. Wcisng¢ i trzymac wcisniete przyciski “A” i “V¥”; .
e rmmac velinte Gl ()
07. Dioda odpowiadajaca wybranemu poziomowi kilkakrotnie zaswieci pulsujac. llos¢ impulséw Swiatta oznacza procentowy
wskaznik wykonanych manewrow (wielokrotno$¢ 10%) w stosunku do zatozonej granicy. NN NV
Na przykfad: przy zatozonym zadaniu konserwacji na L6, to znaczy 10000, 10% odpowiada 1000 manewrdw, jesli dioda — QO = Q)— N=?
przy przy ym zg ) y P J O- © ©
sygnalizacyjna wykona 4 pulsowania oznacza to, ze osiggnietych zostato 40% manewrdw (to znaczy ilos¢ pomiedzy 4000 NN N\
a 4999 manewrow). Jesli nie zostato osiaggnietych 10% zatozonych manewrdw, pulsowanie nie nastepuie;
08. Zwolni¢ i 4
. przycisk [Set]. SET
8.2.5 - Zerowanie licznika manewréw
Po wykonaniu konserwacji urzgdzenia koniecznym jest wyzerowanie licznika
manewrow.
Nalezy postepowac¢ w sposob opisany w tabeli 15.
TABELA 15 - Zerowanie licznika manewrow
01. Wcisna¢ i trzymac wcidniety przycisk [Set] przez okoto 3 sekundy; 5
S
. ) ) ) . ) NIV 4
02. Zwolni¢ przycisk [Set], kiedy dioda kontrolna L1 zacznie pulsowac; d)— L1 v
N
03. Wciska¢ przyciski ,A” o ,¥” [A] lub [¥], aby zmieni¢ potozenie pulsujacej diody na L7, czyli “diode wejsciowa” dia Y4 Y4
parametru ,Wezwanie do konserwagji’; (alwp (+] L7
04. Wcisng¢ i trzymac wcidniety przycisk [Set]. Przycisk [Set] musi by¢ wcisniety podczas wszystkich krokéw 5 oraz 6; :ET
05. Odczekac okoto 3 sekundy, nastepnie zapali sie dioda kontrolna przedstawiajaca aktualny poziom parametru ,Wezwanie _\(')i
do konserwagji”; /TN 3g
06. Nacisna¢ i trzymac wcisnigte przez przynajmniej 5 sekund przyciski [A] i [¥], a nastepnie oba przyciski zwolni¢. Dioda V4 Y4 L
odpowiadajgca wybranemu poziomowi wykona catg serie szybkich pulsowan sygnalizujac, ze licznik manewrdw zostat (ZI . (z' ©
wyzerowany; l 7Us
07. Zwolni¢ przycisk [Set].
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9 CO ZROBIC, JEZELLI...

(pomoc w rozwiagzywaniu problemow)

9.1 - Rozwigzywanie problemoéow

W tabeli nr 16 mozna znalez¢ przydatne wskazowki do rozwigzania proble-
mow, jakie moga pojawic sie w czasie instalowania lub w przypadku uszkodze-
nia.

TABELA 16 - wyszukiwanie usterek

Symptomy

Zalecane kontrole

Nadajnik radiowy nie steruje bramg i dioda na
nim nie zapala sie.

Sprawdzi¢, czy baterie nadajnika nie wyczerpaly sie, ewentualnie je wymienic.

Nadajnik radiowy nie steruje bramg ale dioda
na nim zapala sie.

Sprawdzi¢ czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowego.

Nie mozna wykonac¢ zadnego manewru i dioda
,BlueBUS” nie pulsuije.

Sprawdzi¢, czy NAKED jest zasilany napieciem z sieci.

Sprawdzi¢, czy bezpieczniki F1 i F2 nie sg przepalone; w takim przypadku nalezy ustali¢ przyc-
zyne usterki, a nastegpnie wymieni¢ bezpieczniki na nowe o takiej samej wartosci pradu i pozo-
statych danych.

Nie mozna sterowa¢ zadnym manewrem i
lampa nie $wieci sie pulsujaco.

Sprawdzi¢, czy polecenie jest rzeczywiscie odbierane. Jesli polecenie dochodzi do wejscia Krok
po kroku to odpowiednia dioda ,PP” musi sie zapali¢; jesli natomiast jest uzyty nadajnik radiowy,
to dioda ,BlueBUS” musi wykona¢ dwa szybkie migniecia.

Nie jest wykonywany zaden manewr, a dioda
miga kilkakrotnie.

Policzy¢ ilos¢ mignie¢ i sprawdzi¢ zawartos¢ wskazowek z tabeli 18.

Manewr rozpoczyna sie, lecz zaraz po tym
nastepuje cofniecie bramy.

Wybrana sita moze by¢ za mata dla tego rodzaju bramy. Sprawdzi¢ czy nie ma przeszkdd i ewen-
tualnie wybra¢ wiekszg site.

Manewr jest wykonywany w sposéb pra-
widtowy, ale nie dziata lampa ostrzegawcza.

Sprawdzi¢, czy podczas manewru jest napiecie na zacisku FLASH lampy ostrzegawczej, (ponie-
waz jest to sygnat przerywany, warto$¢ napiecia nie ma znaczenia: okoto 10-30Vps); jesli napiecie

jest, to przyczyna bedzie uszkodzona zaréwka, ktdrg nalezy wymieni¢ na inng o takich samych
danych; jesli brak napiecia, moze by¢ to przecigzenie na wyjsciu FLASH. Sprawdzi¢, czy nie ma
zwarcia na przewodach.

Manewr wykonywany jest prawidtowo, ale nie
dziata kontrolka SCA.

Sprawdzi¢ rodzaj funkcji zaprogramowanej dla wyjscia SCA (tabela 7). W chwili, gdy kontrolka
powinna by¢ wigczona sprawdzi¢, czy jest napiecie na zacisku SCA (okoto 24 Vps). Jesli napiecie
jest obecne, oznacza to, iz nalezy wymieni¢ przepalong lampke kontrolng na inng o takich samych
wiasciwosciach. Jesli brak jest napiecia, moze to by¢ spowodowane przecigzeniem na wyjsciu
SCA. Sprawdzi¢, czy nie ma zwarcia w przewodzie.

9.2 - Wykaz dotychczasowych anomalii zadziatania fotokomorki lub listwy. W celu sprawdzenia listy anomalii nalezy

NAKED umozliwia wyswietlenie ewentualnych anomalii, jakie pojawity sie w postgpowat zgodnie z& wskazowkami zawartymi w Tabeli 17.

czasie ostatnich 8 manewrdw, na przyktad przerwanie manewru z powodu

TABELA 17 - Wykaz anomalii
01. Wcisnag¢ i trzymac wcidniety przycisk [Set] przez okoto 3 sekundy; StT 3
S
L ) ) ) ) NIV 4
02. Zwolni¢ przycisk [Set], kiedy dioda kontrolna L1 zaczyna pulsowag; LA v
N
03. Wecisna¢ przycisk [A] lub [V¥], aby zmieni¢ potozenie pulsujacej diody na L8, czyli “diode wejsciowq” dla parametru V4 Y4 L
,Wykaz anomalii”; @ s @ T
04. Wcisng¢ i trzymac wcisniety przycisk [Set]. Przycisk [Set] musi by¢ wcisniety podczas wszystkich krokéw 5 oraz 6;
05. Odczekac okoto 3 sek. a nastepnie zaswiecy sie diody odpowiadajgce manewrom, podczas ktorych pojawity sie anomalie.
Dioda L1 wskazuje wynik ostatniego manewru, dioda L8 wskazuje wynik manewru ésmego od konca. Jesli dioda jest D INg
wigczona, oznacza to, ze podczas manewru miaty miejsce anomalie, jesli dioda jest zgaszona, oznacza to, ze manewr 3s /TN
zostat wykonany bez wystgpienia zadnej anomalii;
06. Wcisna¢ przyciski [A] i [¥] w celu dokonania wyboru odpowiedniego manewru: Odpowiednia dioda wykona ilos¢ v4 y4 N
migniec¢ réwna tej, jaka normalnie pojawia sie na sygnalizatorze po zaistnieniu anomalii (patrz tabela 18); @ i @ N
07. Zwolni¢ przycisk [Set].

9.3 - Sygnalizacja za pomoca lampy ostrzegawczej

Lampa podtaczona do wyjscia FLASH podczas ruchu bramy miga z czestotli-
woscig jednego migniecia na sekunde; kiedy pojawia sie usterka, podawane sg
dwie krétkie serie krotkich mignie¢ w odstepach jednosekundowych.
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Szybkie pulsowanie

1 btysk
przerwa 1 sekundowa
1 btysk

TABELA 18 - sygnalizacje lampy ostrzegawczej FLASH

Przyczyna
Btad w BlueBUS

ROZWIAZANIE

Na poczatku manewru kontrola urzadzen podtaczonych do
BLUEBUS nie rozpoznata tych, jakie zostaty zapamietane podc-
zas fazy rozpoznania. Mozliwe, ze ktéres z nich jest uszkodzone,
nalezy je sprawdzic¢ i wymienic; jesli zostaty wprowadzone zmiany
nalezy powtdrzy¢ rozpoznanie.

przerwa 1 sekundowa
5 mignie¢

elektronicznej

2 migniecia Zadziatanie fotokomorki Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomorek nie daje zgo-
przerwa 1 sekundowa dy na ruch. Sprawdzi¢, czy nie ma przeszkédd. Podczas ruchu jest
2 migniecia to normalne, jesli rzeczywiscie pojawia sie jakas przeszkoda.

3 migniecia Zadziatanie ogranicznika ,Sity Silnika” Podczas ruchu brama napotkata zwigkszony opér; sprawdzi¢
przerwa 1 sekundowa jego przyczyne.

3 migniecia

4 migniecia Zadziatanie wejscia STOP Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie
przerwa 1 sekundowa STOP; sprawdzi¢ przyczyne.

4 migniecia

5 mignie¢ Btad parametrow wewnetrznych centrali Odczekac¢ co najmniej 30 sekund i ponowi¢ probe manewru; jesli

efekt jest taki sam to moze sie okazac, ze jest to powazna usterka
i wymaga wymiany ptyty uktadu elektronicznego centralki.

6 mignie¢
przerwa 1 sekundowa
6 mignie¢

Przekroczono maksymalny limit ilosci manewrow
na godzing

Odczeka¢ kilka minut, aby ogranicznik ilosci manewréw powrécit
do stanu przed maksymalng liczbg graniczng manewrdw.

7 mignie¢
przerwa 1 sekundowa
7 mignie¢

Btad w wewnetrznych obwodach elektrycznych

Roztaczy¢ wszystkie obwody zasilania na kilka sekund, potem
spor- bywaé powtdrnie dac polecenie; jesli stan sie nie zmienia
moze sig okazac, ze jest to powazna usterka i wymaga wymiany
ptyty uktadu

8 mignie¢
przerwa 1 sekundowa
8 mignie¢

Wydano juz polecenie, ktdre uniemozliwia
wykonanie innych polecen

Sprawdzi¢ rodzaj wydanego polecenia, na przyktad moze to by¢
polecenie wydane przez zegar do wejscia ,,otwiera”.

9 mignie¢
przerwa 1 sekundowa
9 mignie¢

Automat zostat zablokowany przez polecenie
»Blokuj automat”

Odblokowa¢ automat, wysyfajac polecenie ,Odblokuj automat”.

9.4 - Sygnalizacja diodami na centrali

W centrali NAKED znajduje sie zestaw diod LED, z ktorych kazda moze dostar-
czy¢ specyficznych sygnatow, tak podczas normalnej pracy jak i w przypadku
wystgpienia usterki. Patrz tabela 19, Tabela 20 i rysunek obok.

TABELA 19 - Diody zaciskow wystepujacych w centrali sterujgcej

Dioda Bluebus Przyczyna Rozwigzanie

Zgaszona Anomalia Sprawdz czy jest obecne zasilanie; sprawdz czy bez
pieczniki nie zadziataly; w tym przypadku sprawdz przyczyne
uszkodzenia i wymien je na inne o tej samej wartosci.

Zapalona Powazna anomalia Wystgpita powazna anomalia; sprobuj wytaczy¢ centrale

na kilka sekund; jezeli ten stan bedzie sie utrzymywac
nadal wskazuje on usterke, nalezy wymienic plyte elektroniki.

1 blysk na sekunde

Wszystko OK

Zwykte funkcjonowanie centrali

2 szybkie blyski

Nastgpita zmiana stanu wejs¢

Zdarza sie w przypadku, kiedy nastgpi zmiana jednego z
wejsc: STOP, OPEN, zadziatanie fotokomorek lub w
przypadku uzywania nadajnika radiowego.

Seria btyskoéw oddzielonych przerwa Rozne Jest tg sama sygnalizacja, ktéra wystepuje na lampie
ostrzegawczej (patrz Tabela 20)

Dioda STOP Przyczyna Rozwigzanie

Zgaszona Zadziatanie wejscia STOP Sprawdz urzgdzenia podtagczone do wejscia STOP

Zapalona Wszystko OK Wejscie STOP aktywne

Dioda PP Przyczyna Rozwigzanie

Zgaszona Wszystko OK Wejscie P.P. nieaktywne

Zapalona Zadziatanie wejscia PP Zdarza sie, jesli jest rzeczywiscie aktywne urzadzenie
podfaczone do wejscia PP

Dioda OPEN Przyczyna Rozwigzanie

Zgaszona Wszystko OK Wejscie OPEN nieaktywne

Zapalona Zadziatanie wejscia OPEN Zdarza sie, jesli jest rzeczywiscie aktywne urzadzenie
podtagczone do wejscia OPEN

Dioda CLOSE Przyczyna Rozwigzanie

Zgaszona Wszystko OK Wejscie CLOSE nieaktywne

Zapalona Zadziatanie wejscia CLOSE Zdarza sie, jesli jest rzeczywiscie aktywne urzadzenie

podtaczone do wejscia CLOSE
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TABELA 20 - Dioda na zaciskach centrali

Dioda L1 Opis
Wytgczona Podczas normalnej pracy wskazuje: ,Zamkniecie automatyczne” nie aktywne.
Swieci sie Podczas normalnego dziatania wskazuje: ,Zamknigcie automatyczne” aktywne.
Pulsuje e Programowanie funkcji w toku.
e Jesli miga razem z L2, wskazuje, ze nalezy wykonac faze rozpoznania dotagczonych urzadzen (patrz paragraf 8.1.6).
Dioda L2 Opis
Wytaczona Podczas normalnego dziafania wskazuje: ,Zamknij po Foto” nie aktywne.
Swieci sig Podczas normalnego dziatania wskazuje: ,Zamknij po Foto” aktywne.
Pulsuje e Programowanie funkcji w toku.
e Jesli miga razem z L2, wskazuje, ze nalezy wykonac¢ faze rozpoznania dotaczonych urzadzen (patrz paragraf ,8.1.6 Rozpoznanie
dotfgczonych urzadzen”).
Dioda L3 Opis
Wytgczona Podczas normalnej pracy wskazuje: ,Zawsze Zamyka” nie aktywne.
Swieci sie Podczas normalnej pracy wskazuje: ,Zawsze Zamyka” aktywne.
Pulsuje e Programowanie funkcji w toku.
; kdrgéggli)ga razem z L4, wskazuje, Ze nalezy wykona¢ faze rozpoznania dtugosci bramy (patrz paragraf ,5.4 Rozpoznanie diugosci
Vi .
Dioda L4 Opis
Wytgczona Podczas normalnej pracy wskazuje: ,Stand - By” nie aktywne.
Swieci sie Podczas normalnej pracy wskazuje: ,Stand - By” aktywne.
Pulsuje ® Programowanie funkcji w toku.
; Kﬂg%{r{:”i)ga razem z L3, wskazuje, ze nalezy wykonac¢ faze rozpoznania dtugosci bramy (patrz paragraf ,5.4 Rozpoznanie dtugosci
Dioda L5 Opis
Wytaczona Podczas normalnej pracy wskazuje: ,Moment startowy” nie aktywny.
Swieci sie Podczas normalnej pracy wskazuje: ,Moment startowy” aktywny.
Pulsuje Programowanie funkcji w toku.
Dioda L6 Opis
Wytaczona Podczas normalnej pracy wskazuje: ,Ostrzezenie swietlne” nie aktywne.
Swieci sie Podczas normalnej pracy wskazuje: ,Ostrzezenie $wietine” aktywne.
Pulsuje Programowanie funkcji w toku.
Dioda L7 Opis
Wytaczona Podczas normalnego dziatania wskazuje ze wejscie ZAMYKA aktywuje manewr zamykania.
Swieci sie Podczas normalnego dziatania wskazuje ze wejscie ZAMYKA aktywuje manewr czesciowego otwierania.
Pulsuje Programowanie funkcji w toku.
Dioda L8 Opis
Wytaczona Podczas normalnego dziatania wskazuje, ze NAKED zostat skonfigurowany jako Master.
Swieci sie Podczas normalnego dziatania wskazuje, ze NAKED zostat skonfigurowany jako Slave.
Pulsuje Programowanie funkcji w toku.
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PARAMETRY TECHNICZNE URZADZENIA

ZALECENIA: ¢ \Wszystkie podane parametry techniczne dotycza temperatury srodowiskowej 20°C (+ 5°C). e Firma Nice S.p.a. zastrzega sobie prawo do wpro-
wadzenia zmian do urzadzenia w kazdej chwili, kiedy uzna je za konieczne, zachowujac te same funkcje i przeznaczenie.

Parametry techniczne NKSL400

Typ

Koto zebate

Maksymalny moment startowy
[odpowiadajacy zdolnosci
wytworzenia sity wywotujacej ruch
skrzydta]

Moment nominalny [odpowiadajacy
zdolnosci wytworzenia sity podtrzy-
mujacej ruch skrzydta]

Predkos$¢ przy momencie nominalnym

Predkosé bez obcigzenia (centrala
pozwala na zaprogramowanie 6
predkosci wynoszacych okoto: 100,
85, 70, 55, 45, 30% wartosci max.)

Czestotliwo$é maksymalna cykli ro-
boczych (przy momencie nominalnym)

Maksymalny czas pracy ciagtej (przy
momencie nominalnym)

Ograniczenia zastosowania

Trwatos$é
Zasilanie NAKED

Maksymalna moc

Klasa izolacji
Zasilanie awaryjne
Wyjscie lampy ostrzegawczej

Wyjscie S.C.A.

Wyjscie BLUEBUS
Wejscie STOP

Wejscie Krok po kroku

Wejscie OTWIERA

Wejscie ZAMYKA

Wejscie radiowe

Wejscie ANTENA dla sygnatu radio
Funkcje programowalne

Funkcje w automatycznym
rozpoznaniu

Temperatura pracy

Uzytkowanie w Srodowisku szczegdl-
nie kwasnym, stonym lub potencijal-
nie wybuchowym

Stopien ochrony

Wymiary i cigzar

Elektromechaniczny sitownik do automatyzacji bram przesuwanych do uzytku prywatnego wraz z elektroniczng
centralg sterujaca

Z: 15; modut: 4; skok: 12,6 mm; $rednica podstawowa: 60 mm

12 Nm, odpowiadajgcy zdolnosci do uruchomienia skrzydta przy tarciu dynamicznym do 400 N

6 Nm, odpowiadajacy zdolnosci do podtrzymania ruchu skrzydta przy tarciu dynamicznym do 200 N

0,18 m/s
0,34 m/s

35 cykli/dzien (centrala ogranicza maksymalnie ilos¢ cykli przewidzianych w tabelach 2 i 3)

10 minut

Urzadzenie NAKED moze sterowac¢ bramami o ciezarze do 400 Kg i dtugosci do 7 m, zgodnie z ograniczeniami
podanymi w tabelach 1 2.

Szacowana trwato$¢ pomiedzy 20 000 a 180 000 cykli, w zaleznosci od warunkéw przedstawionych w Tabeli 3
230 Vpp (+10% -15%) 50/60 Hz.
330 W

1 (wymaga uziemienia)
Z wyposazeniem dodatkowym PS 124
dla dwdch lamp ostrzegawczych LUCYB (zardwka 12V, 21 W)

Dla jednej lampy ostrzegawczej 24 V maksymalnie 4 W (napiecie wyjsciowe moze zmienia¢ sie od -30% do
+50% i moze sterowac takze matymi przekaznikami).

jedno wyjscie z obcigzeniem maksymalnym 15 jednostek BlueBUS.

Dla stykéw normalnie zamknietych, normalnie otwartych lub o statej opornosci 8,2KQ z rozpoznaniem (kazda
zmiana w porownaniu do stanu zapamigtanego wywotuje polecenie STOP”)

Dla stykoéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie P.P. [Krok po kroku]).
dla stykdéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie OTWIERA)

dla stykow normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie ZAMYKA)

gniazdo SM dla odbiornikéw SMXI lub SMXIS

52Q dla przewodu typu RG58 lub podobnych

8 funkcji typu ON-OFF i 8 parametréw regulowanych (patrz tabele 7 i 9)

Automatyczne rozpoznanie urzgdzen dotgczonych do wyjscia BLUEBUS
Rozpoznanie rodzaju urzadzenia STOP (styk NO, NC lub opornosc¢ 8,2 KQ).
Automatyczne rozpoznanie dtugosci bramy i wyliczenie punktéw zwalniania i otwarcia czesciowego.

-20°C + 50°C
Nie

IP 44 dla koncowego produktu, jezeli zostat zamontowany zgodnie z kryteriami wymaganiami montazowymi
131x135xh405; 6.5 kg
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DEKLARACJA ZGODNOSCI
i deklaracja wigczenia maszyny nieukonczonej
Deklaracja zgodna z dyrektywami: 2004/108/WE (EMC); 2006/42/WE (MD) zatacznik Il, cze$é B

Wazn - Tresc niniejszej deklaracji zgodna jest z najnowszg, dostepng przed wydrukowaniem ninigjszej instrukcji, oficjalng wersjg, zdepo-
nowang w siedzibie Nice S.p.a. Ninigjszy tekst zostat przeredagowany z przyczyn wydawniczych. Kopie oryginalnej deklaracji zgodnosci
mozna otrzymac od firmy Nice S.p.a. (TV) .

Numer deklaracji: 383/NKSL400 Aktualizacja: 0 Jezyk: PL
Nazwa producenta: NICE s.p.a.
Adres: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne’, Oderzo (TV) Wiochy

Osoba upowazniona
do sporzadzenia

dokumentaciji

technicznej: Pan Oscar Marchetto

Typ produktu: Motoreduktor elektromechaniczny do montazu na stupie
Model/Typ: NKSL400

Akcesoria: SMXI, OXI, PS124, Oview

Ja, nizej podpisany Luigi, Paro jako Dyrektor Generalny deklaruje na wtasng odpowiedzialnos¢, ze wyzej wymieniony pro-

dukt jest zgodny z nastepujgcymi dyrektywami:

¢ Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY 2004/108/CE z dnia 15 grudnia 2004 r. w sprawie ujednolicenia pra-
wodawstwa panstw cztonkowskich w zakresie zgodnosci elektromagnetycznej, znoszgca dyrektywe 89/336/CEE, zgod-
nie z nastepujgcymi normami zharmonizowanymi: PN:EN 61000-6-2:2005, PN:EN 61000-6-3:2007

Ponadto produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagan dotyczacych maszyn nieukonczonych:

¢ Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2006/42/CE z dnia 17 maja 2006 r. dotyczaca maszyn, zmienia-
jaca dyrektywe 95/16/CE (przetapianie)

¢ Nizej podpisany deklaruje, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzgdzona zgodnie z zatgcznikiem VII B
dyrektywy 2006/42/CE oraz, ze spemione zostaty nastepujace wymagania podstawowe: 1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6-
1.5.1-1.5.2-1.5.5-1.5.6-1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

e Producent zobowigzuje sie do przekazania wtadzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informaciji
dotyczacych maszyny nieukonczonej, zachowujac catkowicie swoje prawa do wiasnosci intelektualne;.

e Jezeli maszyna nieukonczona oddana zostanie do eksploatacji w kraju europejskim, ktérego jezyk urzedowy jest inny
niz jezyk niniejszej deklaracji, importer ma obowigzek dotgczy¢ do niniejszej deklaraciji stosowne ttumaczenie.

e Ostrzegamy, ze maszyny nieukonczonej nie nalezy uruchamia¢ do czasu, kiedy maszyna koncowa, do ktérej zostanie
wigczona, nie uzyska deklaracji zgodnosci (jezeli wymagana,) z zatozeniami dyrektywy 2006/42/CE.

Ponadto produkt jest zgodny z nastepujacymi normami:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008; EN 60335-2-103:2003

Produkt jest zgodny z nastepujgcymi normami (w zakresie majgcych zastosowanie czesci):
EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003
Oderzo, 24 stycznia 2011

Luigi Paro
(Dyrektor Generalny)
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Instrukcja obstugi
(dostarczane do uzytkownika koncowego)

Gratulujemy wyboru automatyki firmy Nice! Nice S.p.A. pro-
dukuje elementy do automatyzaciji bram, drzwi, bram rolowa-
nych, rolet i markiz: sitowniki, lampy sygnalizacyjne, fotokomaor-
ki i akcesoria. Firma Nice stosuje w swoich produktach
wytgcznie surowce wysokiej jakosci i, z powotania, poszukuje
nowych rozwigzan innowacyjnych maksymalnie utatwiajgcych
uzytkowanie tych urzadzen. Elementy te sg technicznie wyso-
kiej jakosci, estetyczne i z doktadnie opracowang ergonomig: Z
zestawu produktéw Nice wasz instalator z pewnoscig wybierze
produkt, ktéry najbardziej odpowiada waszym wymaganiom.
Wasza automatyka nie jest produktem firmy Nice, ale jest
dzietem sztuki zrealizowanym w wyniku wieloletnich analiz,
obliczen, wyboru surowcéw a realizacja tej instalacji powierzo-
na jest waszemu instalatorowi. Kazda automatyka jest jedyna w
swoim rodzaju. Gdy wasz instalator posiada wystarczajgce
dos$wiadczenie i niezbedng wiedze do jej wykonania to automa-
tyka na pewno bedzie odpowiadata waszym wymaganiom,
bedzie trwata i niezawodna, a przede wszystkim bedzie wyko-
nana zgodnie z aktualnie obowigzujgcymi normami prawnymi.
Automatyka jest wygodnym rozwigzaniem, posiada funkcjonal-
ny system zabezpieczajgcy i gdy jest zadbana bedzie wam
stuzy wiele lat. Gdy automatyka spetnia wasze wymagania w
zakresie bezpieczenstwa i zgodnie z normami prawnymi nie
znaczy to, ze nie istniejg inne niebezpieczenstwa. Mogg sie
bowiem utworzy¢ sie sytuacje niebezpieczne spowodowane
nieodpowiedzialnym i btednym uzytkowaniem. Dlatego tez
chcemy przekaza¢ wam uzyteczne wskazoéwki w celu unik-
niecia takich niekorzystnych sytuaciji:

¢ Przed pierwszym uzyciem automatyzacji, poproscie
instalatora o wyjasnienie, jakie zagrozenia mogag pojawic sie
w czasie uzytkowania bramy i skad pochodzg, przeznaczcie
kilka minut na przeczytanie instrukciji i ostrzezen dla
uzytkownika jakie przekazat wam instalator. Nalezy prze-
chowywac instrukcje w celu mozliwych pdznigjszych konsul-
tacjii przekazac¢ jg ewentualnemu nastepnemu uzytkowniko-
wi bramy.

e Wasz automat jest maszyna, ktéra doktadnie wyko-
nuje wasze polecenia; niewfasciwe lub nieuprawnione
uzycie moze stac sie niebezpieczne: nie sterujcie ruchem
bramy, jesli w jej poblizu znajdujg sie osoby, zwierzeta lub
przedmioty.

¢ Dzieci: automatyka gwarantuje wysoki stopien bezpiec-
zenstwa. Zatrzymuje ruch, gdy jej system zabezpieczajacy
odczyta obecnos¢ osob lub rzeczy i gwarantuje uaktywnie-
nie tego sytemu w sposéb pewny i przewidziany. Bezpiecz-
niej jednak jest zabroni¢ dzieciom bawienia sie w poblizu
automatyki jak rowniez pozostawionymi bez nadzoru pilota-
mi, aby unikng¢ nieumysinego wigczenia: to nie zabawka!

e Usterki. Gdy zauwazy sie jakiekolwiek niewtasciwe zacho-
wanie automatyki nalezy odtgczy¢ od niej zasilanie elektrycz-
ne i wysprzegli¢ recznie wedtug procedury nizej opisanej. Nie
prébujcie sami wykona¢ jakiejkolwiek naprawy, lecz
zwrdccie sie 0 pomoc do waszego zaufanego instalatora: W
miedzyczasie brama moze dziata¢ jako otwierana recznie
(po odblokowaniu sitownika), tak jak to wczesniej opisano.

e Czynnosci konserwacyjne. Automatyka, jak kazda
maszyna, wymaga okresowych czynnosci konserwacyjnych,
co gwarantuje jej bezpieczne i dtugoletnie funkcjonowanie.
Uzgodni¢ z waszym instalatorem program okresowych
przegladéw konserwacyjnych. Firma Nice poleca, aby
przeglady wykonywac co szes¢ miesiecy, ale zalezy to tez
od intensywnosci uzytkowania. Jakikolwiek przeglad,

zwigzany z czynno$ciami konserwacyjnymi czy naprawag, ma
by¢ wykonany przez wykwalifikowany personel.

Nawet jesli uwazacie ze potraficie, nie modyfikujcie urzgdze-
nia i parametrow programowania oraz nie regulujcie automa-
tyki: nalezy to do waszego instalatora.

Odbidr, konserwacije okresowe i ewentualne naprawy muszg
by¢ udokumentowane przez wykonujgcego je, a dokumen-
tacja przechowywana przez witasciciela urzadzenia.

Jedyne czynnosci, ktdére mozecie i powinniscie wykony-
wac okresowo, to czyszczenie szybek fotokomaorek i usuwa-
nie ewentualnych lisci, kamieni i innych obiektéw, ktére
mogtyby przeszkodzi¢ w ruchu bramy Aby uniemozliwi¢ nie-
oczekiwane uruchomienie bramy, przed rozpoczeciem tych
prac pamietajcie o odblokowaniu automatu (tak jak
wczesniej to opisano). Do czyszczenia uzywaijcie jedynie
Sciereczki lekko zwilzonej woda.

Ztomowanie. Po zakonczeniu okresu uzytkowania auto-
matyki dopilnujcie, aby likwidacja zostata przeprowadzona
przez wykwalifikowany personel i aby materiaty zostaty pod-
dane recyklingowi lub utylizacji zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami.

W wypadku uszkodzenia lub braku zasilania. Ocze-
kujac na waszego instalatora lub do momentu przywrocenia
zasilania (jesli urzgdzenie nie jest wyposazone w dodatkowy
akumulator), brama moze by¢ uzywana jako obstugiwana
recznie. W tym celu nalezy wykona¢ wysprzeglenie sitownika
(jledyne dziatanie dozwolone uzytkownikowi): ta operacja
zostata szczegodlnie przemyslana przez Nice, aby zapewni¢
wam maksymalng tatwos¢ bez uzycia specjalnych narzedzi
lub duzego wysitku fizycznego.
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Odblokowanie i ruch reczny: przed przystgpieniem do tej czynnosci nalezy wzig¢ pod uwage fakt, ze odblokowanie moze

nastgpic¢ tylko wowczas gdy skrzydto bramy jest nieruchome.

1 Przesuna¢ pokrywke przykrywajgcg zamek.

2 Wiozy¢ i obréci¢ klucz w kierunku ruchu
wskazowek zegara.

3 Przesuna¢ recznie skrzydto.

Aby zablokowaé: wykona¢ w odwrotnej kolejnosci te same
Czynnosci.

Sterowanie z zabezpieczeniami niedziatajacymi: w
przypadku, kiedy urzgdzenia bezpieczenstwa znajdujgce sie na
bramie nie dziatajg prawidtowo, mozna réwniez sterowac bra-
ma.

e Uruchomi¢ brame (pilotem, nadajnikiem radiowym, prze-
tacznikiem itp.); jesli wszystko jest w porzadku, brama zad-
ziata w sposodb normalny, w przeciwnym wypadku lampa
ostrzegawcza kilka razy btysnie i manewr nie rozpocznie sie
(oS¢ btyskéw zalezy od przyczyny, dla ktérej manewr nie
moze sie rozpoczal).

e W tym przypadku, w przeciagu 3 sekund nalezy powtdrnie
wigczy¢ i trzymac wigczone sterowanie

® Po okoto 2 sekundach rozpocznie sie ruch bramy w trybie
»,Manualnym”, to znaczy brama sie przesuwa dopoki wciska-
my przycisk (lub trzymamy przekrecony kluczyk) a po ich
puszczeniu natychmiast zatrzyma sie

UWAGA! Przy niedziatajacych zabezpieczeniach na-
lezy jak najpredzej naprawié system.
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Wymiana baterii w pilocie, jesli wasz pilot po jakim$ czasie
uzywania ma zmniejszony zasieg lub w ogole przestat dziatac,
moze to by¢ po prostu skutkiem wyczerpania sie baterii (w
zaleznosci od intensywnosci uzywania, bateria wytrzymuje od
kilku miesiecy do ponad roku). Mozecie sprawdzi¢ fakt wyczer-
pania baterii, poniewaz dioda potwierdzenia na pilocie nie
zapala sig, albo $wieci bardzo stabo, lub zapala sie tylko na
chwilke. Przed zwroceniem sie do instalatora, sprobuijcie za-
mieni¢ baterie na inne, wyjete z innego nadajnika,

dziatajgcego prawidtowo; jesli to jest powodem nie dziatania, to
wystarczy wymieni¢ baterie na nowg tego samego typu.

Baterie zawierajg substancje trujgce: nie wyrzucac¢ ich do $mie-
ci, ale stosowac sposoby utylizacji przewidziane przez regulac-
je miejscowe.

Jestescie zadowoleni? W przypadku, kiedy chcielibyscie w
przysziosci dokupi¢ kolejne urzadzenie automatyki, zwrdcécie
sie do tego samego instalatora i do Nice, a zapewnicie sobie,
poza doradztwem specjalisty i produktami najbardziej zaawan-
sowanymi na rynku, najlepsze dziatanie i maksymalng kompa-
tybilnos¢ z istniejgca instalacjg. Dziekujemy za przeczytanie
niniejszych wskazowek, zyczymy duzej satysfakcji z nowego
urzadzenia: w raje jakiejkolwiek potrzeby teraz lub w przysztosci
prosimy zwracac sie do waszego instalatora
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