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Neomat A

Installation and use instructions and warnings
Warning: follow these personal safety instructions very carefully.
Important safety instructions; save these instructions for future use.

Istruzioni ed avvertenze per linstallazione e 'uso
Attenzione: per la sicurezza delle persone € importante rispettare queste istruzioni.
Istruzioni importanti per la sicurezza; conservare queste istruzioni.

Instructions et avertissements pour Pinstallation et 'utilisation
Attention: pour la sécurité des personnes, il est important de respecter ces instructions.
Instructions importantes pour la sécurité; conserver ces instructions.

Anweisungen und Hinweise fiir die Installation und die Bedienung
Achtung: fUr die Sicherheit von Personen ist es wichtig, sich an diese Anweisungen zu halten.
Fur die Sicherheit wichtige Anweisungen — aufbewahren!

Instrucciones y advertencias para la instalacion y el uso
Atencion: es importante respetar estas instrucciones para garantizar la seguridad de las personas.
Instrucciones importantes para la seguridad; conserve estas instrucciones.

Instrukcje i ostrzezenia zwigzane z instalowaniem i uzytkowaniem
Uwaga: majac na uwadze bezpieczenstwo pracownikow nalezy przestrzegac niniejsze instrukcie.
Wazne instrukcje bezpieczenstwa; instrukcje nalezy przechowywac do przysziej konsultacii.

Aanwijzingen en aanbevelingen voor installering en gebruik
Let op: voor de veiligheid van de personen is het van belang deze aanwijzingen op te volgen.
Belangrijke aanwijzingen voor de veiligheid; bewaar deze aanwijzingen.




Srodki ostroznosci i uwagi w zakresie bezpieczerstwa

Niniejsza instrukcja zawiera wazne zalecenia dla bezpieczenstwa
zwigzane z INSTALOWANIEM i UZYTKOWANIEM produktu.

INSTALACJA:

Niewtasciwa instalacja moze skutkowaé ciezkimi
obrazeniami. Z tego tez powodu podczas pracy nalezy
przestrzega¢ wszystkie instrukcje instalowania znajdujace sie w
niniejszej instrukciji.

UZYTKOWANIE PRODUKTU:

Przy codziennym uzytkowaniu produktu nalezy pamietaé, ze
dla bezpieczenstwa oso6b waznym jest przestrzeganie
niniejszych instrukciji. Instrukcje nalezy przechowywaé¢ w celu
ewentualnej, przysziej konsultacji.

Sitowniki z serii “NEOMAT-A", w wersjach NEOMAT-SA o &r. 35 mm,
NEOMAT-MA o ér. 45 mm oraz NEOMAT-LA o $rednicy 58 mm zostaly
zaprojektowane do automatyzacji ruchu zaston stonecznych (markiz) i rolet;
kazde inne ich zastosowanie jest nieprawidiowe i zabronione. Sitowniki
zaprojektowane sg do uzytku w zespotach mieszkaniowych; czas pracy
ciggtej przewidziany jest na 4 minuty. Przy wyborze typu silnika, w
zaleznosci od jego zastosowania, nalezy mie¢ na uwadze moment
nominalny i czas funkcjonowania wskazany na tabliczce znamionowe.
Minimalna srednica rury w jakie] moze by¢ zamontowany silnik wynosi 40
mm dla NEOMAT-SA 52 mm dla NEOMAT-MA z momentem do 35Nm, 60
mm dla NEOMAT-MA z momentem wyzszym od 35Nm i 70 mm dla
NEOMAT- LT.

Instalacja musi by¢ wykonana przez personel techniczny z zgodnie z
normami bezpieczerstwa. Przed przystgpieniem do instalowania nalezy
odsung¢ wszystkie niepotrzebne przewody elekiryczne, a wszystkie
mechanizmy zbedne dla funkcjonowania napedu powinny zostac
unieruchomione. Czesci ruchome sitownika powinny by¢ ostoniete, jesli
jest on zamontowany na wysokosci mniejszej niz 2,5 m. W przypadku
markiz odleglos¢ w poziomie od maksymalnego punktu otwarcia markizy
do jakiegokolwiek przedmiotu stalego nie moze by¢ mniejsza od 0,4 m.

1) Opis produktu

Przewdd PCV znajdujacy sie na wyposazeniu stownikow serii NEOMAT-A
sprawia, ze sg one odpowiednie do instalowania we wnetrzach; do uzytku
zewnetrznego nalezy ostonic caly przewdd przy pomocy pancerza
izolacyjnego, lub zamowi¢ odpowiedni przewdd typu SO5RN-F.

Chroni¢ sitownik przed zgnieceniem, uderzeniem, spadnieciem Iub
kontaktem z plynami jakiegokolwiek rodzaju; nie dziurawi¢ i nie wkrecac
Srub na catej dugosci rury; patrz rysunek 1. Przycisk sterujgcy powinien
by¢ widoczny podczas uzytkowania, ale powinny by¢ odlegly od czesci
ruchomych i znajdowaC sie na wysokosci przynajmniej 1,5 m. Nie
wykonywac zadnych zmian i modyfikacji, jesli nie sg one przewidziane w
niniejszej instrukcji; operacje tego rodzaju moga jedynie spowodowac
niewtasciwe dziatanie; NICE nie bierze odpowiedzialnosci za szkody
spowodowane przez zmodyfikowany produkt. W celu konserwacji oraz
naprawy prosimy o zwrocenie sie do kompetentnego personelu
technicznego.

Powstrzyma¢ od Zzblizania sie do rolety ludzi, kiedy jest w ruchu. Nie
uruchamia¢ rolety, jesli w poblizu sg wykonywane prace, na przykiad:
mycie szyb; w przypadku napedu automatycznego nalezy takze odigczy¢
zasilane elekiryczne. Nie pozwala¢ dzieciom bawi¢ sie sterownikami i
trzymac¢ nadajniki poza ich zasiegiem. Jesli wystepuja; czesto sprawdzac
sprezyny wywazajace lub stopien zuzycia linek.

AW przypadku deszczu i gdy spad markizy jest mniejszy od
25% lub innej wartosci wskazanej przez producenta nalezy ja
nawinaé, aby zapobiec tworzenia sie zbieraniu si¢ wody w
zagtebieniach materiatu.

W przypadku mrozu: poruszajac markiza mozna uszkodzié¢
mechanizm.

Niektére fazy programowania i/lub normalnego dziatania
wykorzystuja mechaniczne blokady markizy (zaslepki i/lub
sprezyny zabezpieczajgce przed witamaniem). W takim
przypadku nalezy wybraé¢ sitownik z momentem najbardziej
odpowiednim do zastosowania biorgc pod uwage efektywna
trakcje markizy i nie stosowaé zbyt mocnych siftownikéw.

/

Silowniki serii NEOMAT-A w wersjach NEOMAT-SA o $r. 35 mm,
NEOMAT-MA o ér. 45 mm oraz NEOMAT-LA o & 58 mm sg
sltownikami elektrycznymi wyposazonymi w ogranicznik obrotow i po
Jednej stronie zakonczone sg odpowiednim walkiem, na ktérym mozna
zamocowac kola napedowe; patrz rysunek 2. Sitownik mocowany jest
przez umieszczenie go wewnatrz rury nawiajacej (zastony Iub rolety) i
jest w stanie poruszac nig tak przy opuszczaniu jak i podnoszeniu.
Whbudowana w sitowniku centrala posiada elektroniczny system
wylacznika krancowego o duzej precyzji, ktory w sposob ciggly
odczytuje pozycje markizy.

W fazie programowania wpisuje sie pofozenia graniczne: roleta lub
markiza zamknietej | roleta lub markiza otwartej (i ewentualne pozycje
posrednie); ruch zatrzyma sie automatycznie po dojsciu do tych dwoch
pozycji.

Sitowniki serii NEOMAT-A posiadaja karte elektroniczng z odbiornikiem
radiowym pracujgcym na czestotliwosci 433.92 MHz z technologia
roling code, w celu zagwarantowania wysokiego poziom
bezpieczenstwa. W kazdym sitowniku moZliwe jest wczytanie do 14
nadajnikow serii ERGO, PLANO oraz NICEWAY; patrz rysunek 3, co
umozliwia sterowanie sitownikiem na odlegtose, Iub do 3 radiowych
czujnikow wiatru i slonca “VOLO-S-RADIO”, ktdre automatycznie
sterujg sitownikiem w zaleznosci od sytuacji pogodowej.
Programowanie pozycji krancowych i niektorych funkcji dodatkowych
mozliwe jest bezposrednio z nadajnikdw, a sygnat akustyczny “Bip”
kierowat bedzie kazdg fazg. Dostepne jest wejscie do sterowania
sitownikami takze przyciskiem zewnetrznym (z funkcjg Krok po kroku)
\\ub za pomoca linii “TTBUS”.

\

Na linii TTBUS, zamiast przycisku ,krok-po-kroku”, mozna podigczy¢
fotokomorke F210S, ktéra wykrywa obecnos¢ ewentualnych
przeszkdd | wstrzymuje manewr opuszczania. Szczegdlowy opis
znajduje sie w instrukcji fotokomaorki F210S  (tylko w  przypadku
NEOMAT-MA i NEOMAT-LA).

Do wejscia czujnikéw Kimatycznych mozna podtaczy¢ opcjonalne
czujniki wiatru, stonca i deszczu, ktére automatycznie wigczajg sitownik,
kiedy sytuacja pogodowa bedzie tego wymagata.

Wejscie czujnikdow moze by¢ rowniez wykorzystane (alternatywnie do
podigczenia czujnikdw klimatycznych) do bezposredniego podigczenia
zabezpieczajace) listwy krawedziowej o statej opomosci 8,2KR, w celu
zagwarantowania bezpiecznego dzialania automatyki, kiedy wymagaja
tego okolicznosci.

W sitownikach NEOMAT-A mozna zaprogramowac pewne funkcie,

ktére rozwigzuje specyficzne problemy:

e FRT funkcja ta stuzy do nawijania ptétna w ilosci zaprogramowanej po
jej calkowitym odwinieciu. Stuzy do usuniecia nieestetycznych
zwolnien plotna, kiedy markiza jest otwarta. Dodatkowe informacje
znajdujg sie w tabeli A10.

e FTC sluzy do napedu markiz, ktorych nacigg utrzymywany jest
specjalnym mechanizmem automatycznego zaczepu, jak na przyktad
w przypadku markizy w formie daszku. Dodatkowe informacje
znajdujg sie w tabeli A11.
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2) Instalowanie

/ A Niewtasciwa instalacja moze skutkowaé ciezkimi obrazeniami.

Buismotor NEOMAT-A

Clips of splitpennen voor bevestiging
Steun en afstandstuk

Meeneemwiel

Vrij draaiend kroonwiel

Vrij draaiende knop (beslagring)

Przygotowac sitownik wedtug nastepujacej sekwencji czynnosci:

1. Wsuna¢ korone wylacznika krancowego (E) na sitownik (A) do momentu zatozenia jej na
odpowiednig tulejke zderzaka (F) dopasowujac dwa wyciecia; docisng¢ az do zetkniecia
sie obu, jak to wskazano narys. 5.

2. Zatlozy¢ Kolo napedowe (D) na wale sitownika.

W NEOMAT-SA koto napedowe (D) jest mocowane automatycznie na zatrzask.

3. W NEOMAT-MA zamocowac kolo napedowe przy pomocy sprezystego pierscienia dociskowego. W NEOMAT-LA zamocowac koto napedowe
przy pomocy podkiadki i nakretki M12.

4. Wsunac¢ tak ztozony sitownik do rury nawijania az do jej nasuniecia na wieniec tulei (). Zamocowac koto napedowe (D) do rury nawojowej przy
pomocy Sruby M4x10 tak, aby unikngé mozliwych poslizgéw i przesunie¢ osiowych sitownika (rys. 6).

5. Na koniec zablokowac¢ glowice sitownika w stosownym wsporniku (C), z uzyciem ewentualnej czesci dystansowe), haczykdw Iub zawleczek (B).

Tmpow»

o
/2.1) Potaczenia elektryczne

Przy podiaczeniu sitownika nalezy zastosowac przetacznik  Btedne potaczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub
wielobiegunowy do odiaczenia od sieci elektrycznej, w stworzenia zagrozenia.
ktérym odlegtosé pomiedzy stykami wynosi co najmniej 3 mm
(przetacznik lub gniazdo i wtyczka, itp.) Przewdd do polgczen elektrycznych sitownika NEOMAT-SA, NEOMAT-

MA oraz NEOMAT-LA skiada sie z 6 zyt, 3 zyly (etykieta zofta) stuzg do

ASkrupuIatnie przestrzega¢ przewidzianych potaczen; w  zasilania z sieci, a 3 zyly (etykietka zielony) stuzg do sygnatow
wypadku watpliwosci nie prébowaé niepotrzebnie, ale sterujacych.
zapoznaé¢ sie z odpowiednimi szczegétowymi instrukcjami W zakresie podiaczen elekirycznych patrz ponizszy schemat.
technicznymi, ktére dostepne sa takze na stronie Urzadzenia zlgczeniowe nie sg dostarczone z produktem.
internetowej: www.niceforyou.com

Kolory zyt
Etykietka
z6ita Zasilenie z sieci
Brgzowy = Faza
\ Niebieski = Neutralny

Zoto/Ziglony = Uziemienie

.
—

)

, { _Sygnaly sterujace
. Czamo/Biate = Wspdlny (OV)
Etykietka
gellony —_— Biaty = Krok po Kroku + TTBUS
lub F210S

Pomaranczowo/bialy = czujniki klimatyczne Ilub
opornosciowa listwa
krawedziowa 8,2KQ

J
~

2.1.1) Zasilanie sieciowe (brazowy + niebieski + z6tto/zielony):
Zasilanie elekiryczne napieciem sieciowym powinno by¢ podigczone do przewoddw: brazowy (faza); niebieski (neutralny) i zotto/zielony (uziemienie).
Pod zadnym pozorem nie podtacza¢ zasilania sieciowego (230V lub 120V) do innych przewodoéw.

AYARR Y4

2.1.2) Wejscie “Krok po kroku”(biaty + czarno/bialy):

W celu sterowania napedem w trybie recznym mozliwe jest podigczenie stykow zwyklego przycisku pomiedzy przewodem bialym (wejscie krok po kroku)
i czamo/bialym (wspdlny). Tryb pracy odbywa sie wediug nastepujgcej sekwencji: podnoszenie-stop-opuszczanie-stop. Jesli przycisk zostanie wcisniety
przez wiecej niz 3 sekundy (ale mnigj niz 10 sekund), to zawsze uruchamia sie manewr podnoszenia (odpowiadajacy przyciskowi A nadajnikow). Jesli
przycisk bedzie wcisniety przez wiecej niz 10 sekund to uruchamiany zostanie manewr opuszczania (odpowiadajgcy przyciskowi ). Ta charakterystyka
moze by¢ przydatna dla “synchronizacji” wigkszej liczby stownikow do wykonania tej samej czynnosci niezaleznie od stanu, w jakim sie znajduja.

A

AV

2.1.3) Wejscie “TTBUS” (biaty + czarno/bialy):

“TTBUS” jest to system opracowany do kontrolowania pojedynczych sitownikow lub centralek sterowniczych, do maksymalnie 20 urzgdzen,
poprzez zwykle rownolegite ich podigczenie jedynie 2 przewodami. Dodatkowe informacje zawarte sg w instrukcjach wyrobdw kompatybilnych z
wyrobami TTBUS. Do wejscia TTBUS mozna podigczy¢ programatory TTP lub TTI, ktére umoZliwiajg uproszczenie czynnosci programowania |
\zarzadzania urzgdzeniami; dodatkowe informacje zawarte sg w odpowiednich podrecznikach.

AN

J
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/2.1.4) Wejscie “Fotokomoérka F210S ” (biaty + czarno/biaty) (tylko dla wersji NEOMAT-MA i NEOMAT-LA): \
Do wejscia “Fotokomdrka F210S" mozna podiaczy¢ specjalna fotokomorek F210S do wykrywania obecnosci ewentualnych przeszkod i ewen-
tualnego uniemozliwienia manewru opuszczania. Dodatkowe informacje na temat polaczen znajdujg sie w podreczniku instrukcji obsiugi
fotokomorki F210S.

AW przypadku stosowania fotokomérek F210S, przed ich podtaczeniem, nalezy najpierw wczytaé nadajniki

AWejécia Krok po kroku, TTBUS oraz F210S sa alternatywne w stosunku do siebie bowiem wykorzystuja fizycznie te same
przewody biaty + biato/czarny, zatem moze by¢ stosowany tylko jeden rodzaj wejscia na raz.

- J
/2.1.5) Czujniki pogodowe (czarno/bialy + pomaranczowo/biaty): \
Do wejscia “Czujniki pogodowe” (pomiedzy Wspdlnym i wejsciem Czujnikdw pogodowych) podigczy¢ mozna prosty czujnik wiatrowy (anemometr)
lub specjalny czujnik wiatr-slonce-deszcz. Do jednego czujnika mozna podigczy¢ maksymalnie 5 central rownolegle przestrzegajge biegunowosci
(we wszystkich sitownikach przewdd czarmo/bialy ma by¢ podigczony z czamo/bialym, a pomaranczowo/bialy z pomaranczowo/biatym).

/2.1.6) Wejscie zabezpieczajacej opornosciowej listwy krawedziowej (Czarny/Biaty + Pomaranczowy/Biaty): \
Istnieje mozliwos¢ poditaczenia zabezpieczajgacej opornosciowe) listwy krawedziowej (0 statej opornosci 8,2KQ). Sposdb programowania oraz
reakcje sitownika w przypadku zadziatania opornosciowe; listwy krawedziowej opisano w punkcie 4.3.3.

AWejs’cia czujnikéw klimatycznych oraz opornosciowej listwy krawedziowej wykluczaja si¢ wzajemnie poniewaz korzystaja
z tych samych przewodéw Czarny/Bialy + Pomaranczowy/Biaty. W zwigzku z tym mozna zastosowa¢ jednorazowo tylko jeden
typ wejscia.

AY4
AN

2.2) Kierunek wyjscia przewodu

(rozdziat ten dotyczy jedynie wersji NEOMAT-LA).

W celu dokonania zmiany kierunku wyjscia przewodu wystarczy:
1. Wysung¢ ostone w kierunku do gory.

2. Wygia¢ przewdd w zadanym kierunku.

3. Zalozy¢ osfone dociskajac ja na site do jej gniazda.

/2.3) Ziacze i przewéd zasilajacy (ten rozdziat dotyczy tylko wersji NEOMAT MA i jest przeznaczony dla technikéw serwisu obstug)). \
AGdy przewod zasilajacy jest uszkodzony nalezy go wymieni¢ na identyczny dostepny u producenta lub w serwisie

technicznym.

Gdy zajdzie koniecznos¢ odiaczenia sitownika od przewodu zasilajgcego postapic tak, jak wskazano na ponizszych rysunkach:

Przekreci¢ tuleja do momentu Powtdrzy¢ czynnos¢ dostosowania  Zgig¢ przewdd w kierunku do  Pociagnac i wyciggnac 1acze.

dopasowania naciecia do jednego  do nastepnego zabka. wnetrza i Sciggna¢ zabezpieczenie
7z zgbkdéw zaczepu, po czym odkrecajgc delikatnie w kierunku
odczepic. na zewnatrz.
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3) Regulacje

/

Sitowniki rurowe seriit NEOMAT-A posiadaja elektroniczny system potozenia koncowego. Centrala elektroniczna zatrzymuje ruch kiedy markiza lub
roleta dociera do zaprogramowanych pozycji zamkniecia i otwarcia. Pozycje te sa wczytywane przy uzyciu odpowiedniej procedury
programowania, ktéra musi by¢ przeprowadzona gdy sitownik jest juz zainstalowany, a markiza lub roleta jest w petni zamontowana (dla utatwienia
wybierzemy jako punkt odniesienia rolete). Jesli pozycije “0” (roleta podniesiona) i “1” (roleta opuszczona) nie zostaly jeszcze wczytane, sterowanie
sitownikiem jest mozliwe, ale ruch bedzie musiat odbywa¢ sie w obecnosci operatora. Istnieje mozliwos¢ zaprogramowania takze pozydji
posredniej (poz. ‘") oznaczajacej czesciowe podniesienie rolety.

0 0

Roleta otwarta (Poz. “0”) Roleta zamknieta (Poz. “1") Pozycja posrednia (“I")

\_

\

4) Programowanie

Faza programowania podzielona jest na 3 czesci:

1. Wezytywanie nadajnikow

2. Automatyczne programowanie pozycji ‘0" i “1”

3. Programowanie opcjonalne

Aby nadajnik mogt sterowac sitownikiem serii NEOMAT-A koniecznym jest przeprowadzenie fazy programowania w sposob wskazany w tabeli A1.

UWAGA:
o Wszystkie sekwencje zapisywania odbywaja sie na czas, co oznacza, ze nalezy je wykona¢ w granicach przewidzianego
czasu.

e W przypadku nadajnikow obstugujgcych wiecej “grup”, przed przystgpieniem do programowania nalezy dokona¢ wyboru grupy nadajnika, do
ktorej sitownik zostanie dostosowany.

e \Wczytywanie poprzez fale radiowe odbedzie sie we wszystkich odbiormikach, jakie znajdujg sie w promieniu zasiegu nadajnika; wskazane jest
wiec, aby byt zasilany tylko ten, ktdrego czynnos¢ ma dotyczyc.

W celu sprawdzenia czy w sitowniku nie zostaly juz wezytane nadajniki, ISkt A AR MGG LA

wystarczy sprawdzi¢ diugose sygnalow dzwiekowych wydawanych w2 diugie Bio J1 J] Brak wczytanego nadajnika
chwili wigczenia sitownika. 2 krdtkie Bp M ) Juz istniejg wozytane nadajniki

/4.1) Programowanie nadajnikéw
Kazdy pilot zostanie rozpoznawany przez wbudowany do centrali NEOMAT-A odbiomik; rozpozna on indywidualny “kod” nadajnika.

Niezbedna jest, wiec faza “zapisywania”’, poprzez ktorg dostosowuje sie centrale do rozpoznania kazdego pojedynczego pilota.

Kiedy w pamieci nie ma zadnego kodu to pierwszy pilot zapisa¢ wedtug ponizszej procedury:

Tabela “A1” Wczytywanie pierwszego nadajnika (Tryb 1) Przyktad
1. Podiaczy¢ sitownik do zasilania sieciowego, natychmiast ustyszymy 2 dtugie Bip. b
= on [N ﬂ ﬂ
2. W ciggu do 5 sekund przycisng¢ i utrzymac pod naciskiem przycisk B nadajnika, ¥ 3s
ktéry chcemy wezytac (przez okoto 3 sekundy). Carl
3. Zwolni¢ przycisk B przy pierwszym z trzech Bip, ktore potwierdzaja wczytanie 4
J 31

Aby wczyta¢ pozostate nadajniki patrz tabela A

Gdy jeden lub wiecej nadajnikdw zostat juz wezytany, mozliwe jest wezytanie innych w sposoéb podany w tabeli A2.

Tabela “A2” Wczytywanie pozostatych nadajnikéw (w Trybie I) Przykiad

1. Weisna¢ i przytrzymac przycisk Bl nowego nadajnika (okoto 5 sekund), az do ustyszenia Bip; Nowy 4 5s Jj 4
nastepnie zwolni¢ przycisk M

2. Powoli 3 krotnice przycisnac przycisk B starego nadajnika juz wczytanego Stary L 4 X3

3. Weisna¢ ponownie przycisk B nowego nadajnika. Nowy 4 ﬂ 4 Jj Jj
Zwolni¢ przycisk B po pierwszym z 3 Bip, ktére potwierdzaja wczytanie .

Uwaga: jesli pamie¢ urzadzenia jest zapetniona (14 nadajnikow) ustyszy sie 6 Bip i nadajnik nie bedzie mogt zostac wezytany.

\_

J
~

J
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4.2) Programowanie pozycji “0” i “1”

W przypadku automatyki rolet mozemy mie¢ do czynienia z 3 sytuacjami, wynikajacymi z obecnosci elementow “blokujgcych” ruch rolety lub z ich
braku - chodzi tu o “ograniczniki” podnoszenia (ograniczajgce maksymalne podniesienie) i/lub “sprezyny antywlamaniowe” (uniemozliwiajgce
reczne podniesienie rolety, gdy jest ona maksymalnie opuszczona). Tryb programowania potozenia korcowego jest uzalezniony od obecnosci
mechanicznych blokad ruchu (ograniczniki i/lub sprezyny) lub od ich braku:

Reczne programowanie potozenia koncowego (Nie sg konieczne ograniczniki, ani sprezyny antywlamaniowe)

Pétautomatyczne programowanie potozenia koncowego (Konieczne sg ograniczniki podnoszenia)

Automatyczne programowanie potozenia koncowego (Konieczne sg zarbwno ograniczniki podnoszenia jak i sprezyny antywlamaniowe
przy opuszczaniu)

Podczas programowania pozycji nalezy skorzysta¢ z wczesniej wezytanego pilota. Do momentu zapisania w centrali wiasciwych pozycii ‘0" i “17,
ruch musi odbywac sie w obecnosci operatora. Poczatkowo kierunek sitownika nie jest okreslony, ale po zakorczeniu programowania kierunek
sltownika zostaje automatycznie przypisany poszczegdlnym przyciskom pilota.

Tabela “A3” Reczne programowanie Pozycji “0” i “1” Przykiad

1. Weisnij i przytrzymaj przycisk A lub przycisk W wczytanego pilota, az osiggniesz zadang L 4 4 T M

pozycje otwarcia '
2. Przytrzymaj weisniety przycisk B pilota, az ustyszysz sygnat dzwiekowy (po okoto 5 sek.) 4

ﬂ 5s

3. Zwolnij przycisk B, a nastepnie wcisnij go ponownie, na kolejne 5 sekund, az uslyszysz 4 4 2

szybkie sygnaly dzwiekowe Ca ) J\ ) J\ 5s
4. Wcisnij przycisk A i przytrzymaj go, az do momentu pojawienia sie 3 sygnalow i krotkiego : 2 b

ruchu oznaczajgcych, ze pozycja otwarcia (“0”) zostata zapisana ﬂ ﬂ ﬂ ‘
5. Weisnij i przytrzymaj przycisk A lub przycisk W wczytanego pilota, az osiggniesz zadang L 4 v ‘

pozycje zamkniecia / ¥ ,J k
6. Przytrzymaj wcisniety przycisk B wczytanego pilota, az uslyszysz sygnat dzwiekowy L 4

(po okoto 5 sek.) Jj 5s
7. Zwolnij przycisk B, a nastepnie wcisnij go ponownie, na kolejne 5 sekund, az uslyszysz 4 4 2

szybkie sygnaly dzwiekowe ) ) J\ ) J\ 5s
8. Weisnij przycisk V¥ i przytrzymaj go, az do momentu pojawienia sie 3 sygnatow i krotkiego 4

ruchu oznaczajgcych, ze pozycja zamkniecia (*1”) zostata zapisana ﬂ ﬂ ﬂ 1.

Uwaga: Teraz przycisk A bedzie sterowat ruchem podnoszenia, natomiast przycisk ¥ ruchem opuszczania.
Obydwa manewry - podnoszenia oraz opuszczania -zakoncza sie na zaprogramowanych pozycjach

Tabela “A4” Pétautomatyczne programowanie Pozyciji “0” i “1”
1. Weisnij i przytrzymaj przycisk A lub przycisk ¥ wczytanego pilota, az roleta podniesie sie do ¥ ¥ - .
konca, a sitownik zatrzyma sie automatycznie na ogranicznikach podnoszenia. / LI M
2. Weisnij i przytrzymaj przycisk W sterujgcy opuszczaniem rolety ¥ .
'
3. Kiedy roleta osiggnie wymagang pozycje (“1") zwolnij przycisk W 4 i
b oo 5s
4. Przytrzymaj weisniety przycisk B pilota, az ustyszysz sygnat dzwiekowy (po okoto 5 sek.) L 4
Cu ﬂ 5s
5. Zwolnij przycisk B, a nastepnie wcisnij go ponownie, na kolejne 5 sekund, az uslyszysz 4 4 A 4 J‘ J‘ ) J\
szybkie sygnaly dzwiekowe 5s
6. Weisnij przycisk W i przytrzymaj go, az do momentu pojawienia sie 3 sygnatow i krotkiego 4
ruchu, oznaczajgcych, ze pozycja zamkniecia (“1") zostata zapisana ﬂ ﬂ Jj I

Uwaga: Teraz przycisk A bedzie sterowat ruchem podnoszenia, natomiast przycisk ¥ ruchem opuszczania.
Przy podnoszeniu roleta zatrzyma sie uderzajgc o ograniczniki, natomiast przy opuszczaniu zatrzyma sie za zaprogramowanej pozycii

Tabela “A5” Aautomatyczne programowanie Pozycji “0” i “1” Przykiad
1. Upewnij sie czy roleta znajduje sie mniej wiecej w polowie drogi, jedli nie, ustaw jg w tej pozycii ¥ / ) 4 ‘*
przyciskami A i ¥ wczytanego pilota.
2. Przytrzymaj weisniety przycisk B wczytanego pilota, az uslyszysz sygnat dzwiekowy ¥
(po okolo 5 sek.) Cu J 5s
3. Zwolnij przycisk B, a nastepnie wcisnij go ponownie, na kolejne 5 sekund, az uslyszysz 4 ¥ 4
szybkie sygnaly dzwiekowe J\ J\ J‘ J\ 5s
4. Zwolnij i weisnij ponownie przycisk B, az ustyszysz 2 wolne sygnaty dzwigkowe 4 4
e
5. Roleta powinna ruszy¢ do gory, jesli zacznie sie opuszcza¢ wcisnij przycisk A, aby jg podnies¢. ¥ t
LI
6. Dalej procedura bedzie miata przebieg automatyczny:
najpierw zostanie osiagnieta pozycja O, przy ogranicznikach otwarcia, a nastepnie pozycja 1, H J
przy sprezynach antywlamaniowych. -
7. Procedura zakonczy sie, gdy roleta bedzie maksymalnie opuszczona i uslyszysz 3-krotny ﬂ Jj Jj

sygnat dzwiekowy
Uwaga: Teraz przycisk A bedzie sterowat ruchem podnoszenia, natomiast przycisk ¥ ruchem opuszczania.
\Obydvva manewry - podnoszenia i opuszczania — bedg zatrzymywac sie tuz przed ustalonymi limitami
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4.3) Programowanie opcjonaline
Programowanie opcjonalne jest mozliwe dopiero po zaprogramowaniu pozycji ‘0" i “1”

J

4.3.1) Programowanie pozycji posredniej “I”
Po wezytaniu pozycji posredniej ‘I mozna ustawiac rolete w zaprogramowanej pozycji przyciskajgc rownoczesnie 2 przyciski VA pilota.

W celu zaprogramowania pozycji posredniej nalezy przeprowadzi¢ nastepujaca procedure:

Tabela “A6” Programowanie pozycji posredniej “I” Przyktad
1. Przyciskami A B ¥ pilota ustaw rolete w pozycii, ktérg chcesz zapisaé jako pozycie “I" vy ¥ ¥
€ a e o
2. Weisnij | przytrzyma przycisk B, az uslyszysz sygnat dzwigkowy (po okolo 5 sek.) 2
ﬂ 5s
3. Zwolnij przycisk B, a nastepnie wcisnij go ponownie, na kolejne 5 sekund, az ustyszysz 4 f { ) J‘ J\ J‘
szybkie sygnaly dzwiekowe
4. Weidnij rownoczesnie przyciski WA i przytrzymaj je, az do momentu gdy ustyszysz 3 sygnaly i {
dzwiekowe oznaczajace, ze wysokosSC zostata zapisana ﬂ ﬂ ﬂ

-
/

4.3.2) Usuwanie wczytanych pozycji
W celu zmiany wczytanych pozycji, usun najpierw stare ustawienia, a nastepnie przeprowadz programowanie od nowa.

Tabela “A7” Usuwanie pozycji posredniej “I”
1. Weisnij | przytrzymaj przycisk B wczytanego pilota, az uslyszysz sygnat dzwiekowy L 4
(po okoto 5 sek.) Ca Jj 5s
2. Zwolnij przycisk B, a nastepnie wcisnij go ponownie, na kolejne 5 sekund, az uslyszysz 4 4 L 4 ) J‘ J‘ J‘
szybkie sygnaly dzwiekowe Cu 5s
3. Weidnij rownoczesnie przyciski AV i przytrzymaj je, az do momentu gdy uslyszysz 5 sygnalow ¥ L 4
dzwiekowych oznaczajgcych, ze pozycja posrednia zostata usunieta RA ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ ﬂ

Teraz mozesz zaprogramowac nowg pozycje posrednig (Tabela “AB)

Tabela “A8” Usuwanie pozycji “0” i “1”
1. Weisnij i przytrzymaj przycisk B wczytanego pilota, az ustyszysz sygnat dzwiekowy 4 ﬂ
(po okoto 5 sek.) 5s
2. Zwolnij przycisk B, a nastepnie wcisnij go ponownie, na kolejne 5 sekund, az ustyszysz 4 4 4 ) J‘ )\ J\
szybkie sygnaly dzwiekowe
3. Weisnij przycisk A (w przypadku programowania w trybie recznym lub automatycznym) lub
przycisk W (w przypadku programowania w trybie pélautomatycznym) i przytrzymaj go, az ﬂﬂﬂﬂﬂ

ustyszysz 5 sygnatow dzwiekowych oznaczajgcych, ze pozycje “0”" i “1” zostaly usuniete
UWAGA: Po usunieciu pozycji “0" i “1” ruch rolety jest mozliwy tylko w obecnosci operatora i nalezy wczytaé nowe pozycie (Tabela "A3", “A4”,
‘A5")

\ J
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4.3.3) Programowanie zabezpieczajacej listwy krawedziowej na wejsciu czujnikow
Jesli zajdzie taka koniecznos¢ mozna wykorzystac wejscie  ruch w przeciwnym kierunku, to reakcja sitownika przy zadziataniu listwy
przeznaczone do czujnikdw Klimatycznych, w celu potgczenia  ponizej tej pozycii zalezy od aktywowanej funkcil.

zabezpieczajgee) listwy krawedziowej o opornosci 8.2KQ. Mamy trzy mozliwosci:

Zadzialanie  zabezpieczajgcej listwy  krawedziowej  ponad - sitownik kontynuuje ruch opuszczania, az do zaprogramowanej
zaprogramowang wysokoscig spowoduje zatrzymanie sitownika i krotki dolnej pozycji koncowej

ruch w przeciwnym kierunku. - sifownik zatrzymuje sie jak tylko zadziata listwa (brak krétkiego ruchu
W celu aktywowania tej funkcji potrzebna jest wiasciwa faza w przeciwnym kierunku)

programowania. O ile zadziatanie zabezpieczajacej listwy krawedziowej - sitownik zatrzymuije sie jak tylko zadziata listwa i mody

nad zaprogramowang pozycja zawsze spowoduje zatrzymanie i krotki

Tabela “A9” Programowanie zabezpieczajacej listwy krawedziowej na wejsciu “czujnikow” Przyktad
1. Ustaw rolete w pozycji, ponad ktérg zadziatanie zabezpieczajgcej opornosciowe; listwy

krawedziowej musi spowodowac zatrzymanie sitownika i krotki ruch w przeciwnym kierunku :
2. Weisnij i przytrzymaj przycisk B wczytanego pilota, az ustyszysz sygnat dzwiekowy 4

(po okoto 5 sek.) ﬂ 5s
3. Weisnij i przytrzymaj przyciski B 'V przez kolejne 5 sekund, az uslyszysz 2 szybkie sygnaty 4 3

dzwiekowe. J\ J\ ) J\ Bs
4. Nastepnie, w przeciagu 4 sekund, wykonaj jedng z nastepujgcych czynnosci w celu zaprogramowania

reakgji stownika w sytuacii, gdy zabezpieczajaca listwa krawedziowa zadziala ponizej ustalonej pozycii:
- Wcisnij przycisk A jesli sitownik ma sie zatrzymac¢ w chwili zadziatania listwy (aktywowana
funkcja dostosowania pozycji dolnego potozenia koncowego)
- Wcisnij przycisk B jesli sitownik ma sie zatrzymac w chwili zadziatania listwy (brak dostosowania
pozycji dolnego potozenia koncowego).
- Weisnij przycisk W jesli silownik ma kontynuowac ruch, az do osiggniecia ustawionego potozenia
koncowego, nie zatrzymujac sie i nie wykonujac ruchu w przeciwnym kierunku.
Uwaga: W celu usuniecia zaprogramowanych ustawien i ponownej konfiguracji wejscia, tak aby mogto by¢ one na nowo wykorzystywane jako
wejscie czujnikow klimatycznych, nalezy usuna¢ pozycije dolnego i gdmego potozenia koncowego (patrz Tabela A8).

-
/

AN

4.3.4) Programowanie poziomu interwencji czujnika pogodowego “wiatr”

Jesli do wejscia “czujniki” podiaczony zostanie czujnik wiatru z serii “VOLO", “VOLO-S" lub “VOLO-ST”, uruchamia sie zabezpieczenie “wiatru”, to
znaczy automatyczne wycofanie markizy w przypadku, gdy sita wiatru przekracza zaprogramowany poziom. Jesli poziom zostanie przekroczony
przez ponad 3 sekundy, uruchamia sie polecenie odpowiadajgce przyciskowi A i zablokowany zostaje kazdy inny ruch do chwili, gdy wiatr nie
powrdci ponize] zaprogramowanego poziomu na przynajmniej 1 minute. MoZliwe jest wybranie poziomu zadzialania sposrdéd 5 poziomow:
1=bkm/godz, 2=10km/godz, 3=15km/godz, 4=30km/godz e 5=45km/godz. (poziom fabryczny to nr 3). W przypadku uzytkowania czujnika
“VOLO-ST” progi alarmowe wiatru zaprogramowane sg bezposrednio w czujniku (patrz instrukcje “VOLO-ST").

Aby zmieni¢ zaprogramowany poziom:

Tabela “A10” Zmieni¢ poziom interwencji zabezpieczenia “wiatr” Przyktad
1. Przytrzymac wcisniety przycisk B nadajnika wczytanego (okolo 5 sekund) az do uslyszenia Bip; ¥ 5q Jj 4
nastepnie zwolni¢ przycisk A
2. Weisng¢ powoli przycisk A tyle razy (1, 2, 3, 4 lub 5) ile wynosi numer wybranego poziomu. X1 =5 Km/h
¥ X2 =10 Km/h
X8 =15 Km/h
X4 = 30 Km/h
X5 = 45 Km/h
3. Po kilku chwilach da sie slysze¢ ilos¢ Bip rowna wybranemu numerowi poziomu. X1 =5 Km/h
X2 =10 Km/h
ﬂ X8 =156 Km/h
X4 =30 Km/h
X6 = 45 Km/h
4. Weisnac i zwolni¢ przycisk B dla zatwierdzenia.
; " nan

Jesli w punkcie 3 nie slyszysz ilosci sygnalow odpowiadajacej zadanemu poziomowi, nie przyciskaj zadnego przycisku i odczekaj kilka sekund,
aby zakonczy¢ programowanie bez zmiany poziomu.

- /
/Programowanie poziomu interwencji czujnika “stonce” \
Jesl do wejscia “czujniki” podigczony zostanie czujnik sfonca” VOLO-S” lub “VOLO-ST”" uruchamia sie automatyka “slonce”, to znaczy automatyczne
opuszczanie markizy w przypadku, gdy “slonce” przekroczy zaprogramowany poziom. Jesli poziom zostanie przekroczony przez ponad 2 minuty,
uruchamia sie polecenie odpowiadajace przyciskowi ¥; nastepnie, jesli “stonce" opada ponizej zaprogramowanego poziomu na 15 minut, uruchamia
sie polecenie odpowiadajace przyciskowi A. Automatyka slorca moze byt wylgczona wyslaniem sygnalu nadajnkiem “Storice OFF” | moze by¢
ponownie uaktywniona sygnalem “Stonce ON”. Przy aktywnej automatyce “stonce” zawsze jest mozliwe wystanie polecenia ruchu A lub W ktdre
przewazajg nad poleceniami automatyki. Zabezpieczenie “wiatr” przewaza zawsze nad automatyka “sfonce”. Mozliwe jest wybranie poziomu zadziatania
‘slonce” sposrod 5 poziomow: 1=5KIux, 2=10Klux, 3=15Klux, 4=30Klux e 5=45Klux (fabrycznie ustawiony jest poziom 3). W przypadku uzytkowania
\ozujmka “VOLO-ST” progi alarmowe storica zaprogramowane sg bezposrednio w czuiniku (patrz instrukcie “VOLO-ST). /
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abela “A11” Zmieni¢ poziom interwencji zabezpieczenia “wiatr” Przyktad

Przytrzymac wcisniety przycisk B nadajnika wczytanego (okolo 5 sekund) az do ustyszenia Bip; 4

nastepnie zwolni¢ przycisk M. Cu °s ﬂ
2. Weisna¢ powoli przycisk ¥ tyle razy (1, 2, 3, 4 lub 5) ile wynosi numer wybranego poziomu. X1 =5 Klux
¥ X2 =10 Klux
X8 = 15 Klux
X4 = 30 Klux
X5 = 45 Klux
3. Po kilku chwilach uslyszy sie il0S¢ Bip rowna wybranemu numerowi poziomu. X1 =5 Klux
X2 =10 Klux
Jj X3 = 15 Klux
X4 = 30 Klux
X5 = 45 Klux
4, Weisna¢ i zwolni¢ przycisk B dla zatwierdzenia. Y4
A0D

Jesli w punkcie 3 nie stychac ilosci Bip rownej numerowi wybranego poziomu, wystarczy nie wciska¢ zadnego przycisku i odczekac kilka sekund
w celu zakonczenia fazy ale bez zmiany poziomu.

-
/4.4) Kasowanie pamieci

Jesli okazatoby sie konieczne skasowanie nadajnikow i programowania, mozna przeprowadzic sekwencje wskazang w tabeli A14.
Kasowanie jest mozliwe:

® przy pomocy Nadajnika nie wezytanego przez rozpoczecie procedury od punktu A.

® przy pomocy nadajnika juz wezytanego przez rozpoczecie procedury od punktu 1.

Mozna skasowac:

e tylko nadajniki wczytane, korczac na punkcie 4,

e wszystko (nadajniki, poziom czujnikdw, adres, TTBUS,...), konczac procedure na punkcie 6.

Tabela “A12” Kasowanie pamieci Przyktad
» A W nie zasilanym sitowniku uruchomi¢ wejscie Krok po kroku (potgczy¢ przewdd biaty z ~EE
biato/czarmym) i przytrzymac zlgczone do samego konca procedury. R
B. Podlgczy¢ sitownik do zasilania sieciowego | odczeka¢ na poczagtkowe Bip. o J‘ J‘
S oN
» 1, Weisnac i przytrzymac przycisk Bl nadajnika (okoto 5 sekund) az do ustyszenia Bip, 4 5s Jj 4
nastepnie zwolni¢ przycisk A
2. Przytrzymac¢ wcisniety przycisk A nadajnika az do uslyszenia 3 Bip. 4 4
Zwolni¢ przycisk A dokladnie przy trzecim Bip. ﬂ ﬂ ﬂ
3. Przytrzymac weisniety przycisk B nadajnika az do ustyszenia 3 Bip. 4 4
Zwolni¢ przycisk M dokiadnie przy trzecim Bip. ﬂ ﬂ ﬂ
- 4, Przytrzyma¢ wduszony przycisk ¥ nadajnika az ustyszenia 3 Bip. 4 4
Zwolni¢ przycisk W doktadnie przy trzecim Bip. ﬂ ﬂ ﬂ
5. Aby skasowa¢ wszystko: L 4 L %
W ciggu 2 sekund wcisng¢ te same przycisk A i ¥
6. Zwolni¢ przycisk A i ¥ przy pierwszym z 5 Bip, ktore potwierdzajg kasowanie

ﬂﬂﬂﬂﬂ/

J
\

5) Rozszerzenie wiadomosci

/

Sitowniki serii NEOMAT-A, rozpoznaja nadajniki serii ERGO, PLANO, NICEWAY oraz VOLO-S-RADIO, (patrz rozdziat 5.1 “Stosowane nadajniki”).
Ponadto przy pomocy odpowiednich procedur wczytywania nadajnikow mozliwe jest takze przypisanie kazdemu z przyciskow nadajnika konkretne;
funkeji (patrz rozdziat 5.2 "Programowanie nadajnikow w trybie | w trybie II").

A Uwaga: do programowania nadaja sie tylko nadajniki wczytane w trybie I.

\

-
/

5.1) Stosowane nadajniki
W tabeli A13 podane sg nadajniki, ktére moga by¢ stosowane wraz z
odpowiednim rodzajem kodowania

Tabela “A13” @1‘2\)
Nadajniki
ERGO1 - ERGO4 - ERGO6 NICEWAY VOLO S RADIO

PLANO1 - PLANO4 - PLANOG - PLANO TIME
VOLO-S-RADIO

NICEWAY (cata linia)

FLOTR - FLO2R - FLO4R

VERY VR

\_

/
\
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5.2) Wczytywanie nadajnikow w trybie | oraz w trybie Il

W tabelach “A1” oraz "A2" opisane zostato wczytywanie nadajnikdw w trybie |, w ktorym kazdemu przyciskowi przypisane jest konkretne polecenie.
przycisk A (1) = “podnoszenie”; przycisk B (2) = “stop”; przycisk ¥ (3) = “opuszczanie”.

MoZliwe jest wczytanie nadajnikow takze w trybie I, ten tryb pozwala na wiekszg elastyczno$¢ w stosowaniu przyciskow nadajnikow. Do jednego

\sHovvnika seriil NEOMAT-A mozna wczyta¢ badz nadajniki w trybie | jak i w trybie Il. /
/5.2.1) Tryb | )
W trybie | polecenie powigzane z przyciskiem nadajnika jest state: przycisk A (1) steruje

‘Podnoszeniem”; przycisk B (2) steruje “Stop”; przycisk ¥ (3) steruje “Opuszczaniem”, Przycisk Polecenie

ewentualny przycisk 4 steruje “Stop”. W trybie | wykonywana jest tylko jedna faza  Przycisk A lub 1 Podnoszenie (nawijanie)
wezytywania dla kazdego z nadajnikdw, a w pamieci zajete zostaje tylko jedno migjsce. Przycisk B lub 2 Stop

Podczas wczytywania w trybie | nie ma znaczenia, kiory z przyciskow zostanie — Przycisk ¥ lub 3 Opuszczanie

wcisniety. W celu wezytania nadajnikow w trybie | patrz tabele A1 oraz A2. Przycisk 4 Stop

- /
/5.2.2) Tryb ll: \
W trybie I moZliwe jest przypisanie kazdemu z przyciskow nadajnika jednego _
z 4 mozliwych polecen: 1=Krok po kroku; 2=Podnoszenie - stop; Nr | Polecenie

3=0puszczanie - stop, 4=Stop. W trybie I wykonywana jest oddzielna faza Krok po kroku (podnoszenie - stop - opuszczanie — stop
wezytywania dla kazdego z przyciskow i kazdy z nich zajmuje osobne migjsce Podnoszenie - stop (podnoszenie - stop - podnoszenie - stop...)
w pamieci. Podczas wezytywania w trybie | wezytany zostanie dopiero co Opuszczanie - stop (opuszczanie - stop - opuszczanie - stop..)
wcisniety przycisk. Jesli zamierza sie przypisa innemu przyciskowi tego Stop

samego nadajnika inne polecenie konieczne jest ponowne wezytanie.

MlOIN|—

- /

/5.2.3) Przyktad wczytywania mieszanego trybu | oraz trybu Il \

Korzystajgc odpowiednio z wezytywania w trybie | oraz w trybie Il moZliwe jest utworzenie polecen grupowych, jak to przykiadowo podano na rysunku.

e Nadajnik T1 (Ergo1) wczytany w trybie | do Al oraz A2 steruje
podnoszeniem, stopem lub opuszczaniem jednoczesnie tak dia A1 jak
i A2,

e Nadajnik T2 (Plano1) wczytany w trybie | do tylko do A3 steruje
podnoszeniem, stopem lub opuszczaniem tylko dla A3.

e Nadajnik T3 (Planotime) wczytany w trybie | tylko do A4 steruje
podnoszeniem, stopem, lub opuszczaniem tylko dla A4.

e Nadajnik T4 (WMOO1C) wezytany w trybie I (Krok po kroku) steruje
tylko A4, Lo

e Nadajnik T5 (WMOO3G) wezytany w trybie | dla sterowania, wraz grupa | dla
Al oraz A2, z grupg 2 dla A3 oraz z grupg 3 dla Ad; steruje podnoszeniem,
stopem, Iub opuszczaniem dla A1 oraz A2, A3 Iub tez dia A4.

e Nadajnik T6 (Flo4R) wczytany w trybie Il w A4 (przyciski 11 3) w A5 T1 S
(przycisk 2) oraz w A6 (przycisk 4) steruje podnoszeniem i [A]LAJLAJ
opuszczaniem dla A4, lub tez otwarciem bramy garazowej A5 Iub tez (m]|m||m]
otwarciem ruchomej bramy automatycznej A6. ML

A3 A4 Ab
N J 1
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UWAGA:

® Przy pomocy nadajnika wczytanego w trybie Il nie jest mozliwe dokonywanie programowania niektorych funkgji (pozycji, poziomow,...) jesli w
danym programowaniu wymagane jest wcisniecie innych przyciskdw, na przyklad przycisku B oraz przycisku A.

* Przy pomocy nadajnika wczytanego w trybie | nie mozna stosowaé polecen “grupy wieloelementowej”.

Kiedy jeden Iub wiecej nadajnikow zostato juz wezytanych, inne mozna umiescic w pamieci w trybie |, tak jak to pokazano w tabeli A14.

Tabela “A14” Wczytywanie dodatkowych nadajnikéw w trybie Il Przyktad
1. Weisnac i przytrzymac przycisk do wezytania nowego nadajnika (okoto 5 sekund) Neg 4 5s Jj 4
az do uslyszenia Bip; nastepnie zwolni¢ przycisk.
2. W ciggu 5 sekund wcisng¢ | przytrzymac wczytany juz przycisk starego nadajnika (okoto Sta 4 5s ) J‘ 4
5 sekund) az do uslyszenia 2 krotkich “Bip”, nastepnie przycisk zwolnic. v ==
3. W ciggu 5 sekund rozpocza¢ weiskanie tego przycisku starego nadajnika tyle razy ile wynosi G 4 1.4
numer zgdanej funkcji: 1= "krok po kroku” 2 = “podnoszenie” 3 = “opuszczanie” 4 = “stop”
4. Po okoto 3 sekundach ustyszymy llos¢ Bip rowng numerowi wybranego polecenia. 3s Jj 1.4
5. W ciggu 2 sekund wcisng¢ ten sam przycisk nowego nadajnika N 4
oW
6. Zwolni¢ przycisk przy pierwszym z trzech Bip, ktdre potwierdzajg wczytanie ﬂ 4 ﬂ ﬂ

Jesli w punkcie 5 nie stychac ilosci Bip rdwnej numerowi wybranego polecenia, wystarczy nie wciska¢ zadnego przycisku i odczekac kilka sekund
w celu zakonczenia programowania bez zadnego wczytywania.
\Uwaga: jesli pamie¢ urzadzenia jest zapetniona (14 nadajnikdw), to uslyszy sie 6 Bip i nadajnik nie bedzie mogt zostac wczytany. /
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Mozliwe jest wczytanie w prosty sposdb nowego nadajnika przy zachowaniu charakterystyk starego nadajnika postepujac wediug procedury z
tabeli A15. Nowy nadajnik wczytany w ten sposdb odziedziczy charakterystyki starego, to znaczy, jesli stary byt wezytany w trybie |, takze i nowy
pracowat bedzie w trybie I, jesli stary zostat wezytany w trybie I, takze przycisk nowego nadajnika zostanie dostosowany do tego samego
polecenia, co stary.

Tabela “A15” Wczytywanie pozostatych nadajnikow Przykiad

1. Przycisnac i przytrzymac przycisk do wczytania nowego nadajnika przez przynajmnie] No 4 >35 4
3 sekundy, nastepnie zwolni¢ przycisk. H

2. Przycisnac¢ i przytrzymac juz wezytany przycisk starego nadajnika przez przynajmniej Stary ¥ 235 4
3 sekundy, nastepnie przycisk zwolnic. 9

3. Przycisnac i przytrzymac przycisk do wczytania nowego nadajnika przez przynajmnie] No 4 235 4
3 sekundy, nastepnie zwolni¢ przycisk. i

4. Przycisnac¢ i przytrzymac juz wezytany przycisk starego nadajnika przez przynajmniej Stary L 4 235 4
3 sekundy, nastepnie przycisk zwolnic. 9

5. Slycha¢ bedzie 3 Bip, ktdre potwierdzajg wczytanie nowego nadajnika. Jj Jj Jj

Uwaga: jesli pamie¢ jest zapetniona (14 nadajnikow), to ustyszy sie 6 Bip i nadajnik nie bedzie mogt zostaé wezytany.

-
/

5.3) Programowanie pozycji bez nadajnika

Istnieje rowniez mozliwos¢ zaprogramowania ogranicznikdéw ruchu oraz pozycji “0” i 1" bez uzycia pilota, wykorzystujgc jedynie wejscie “krok po
kroku”, cho¢ jest to niewatpliwie mniej wygodne rozwigzanie.

W takim przypadku mozemy skorzystaé wylacznie z programowania w trybie POFAUTOMATYCZNYM | AUTOMATYCZNYM,

Tabela “A16” Programowanie pozycji “0” i “1” z POLAUTOMATYCZNYM szukaniem pozycji Przyktad
1. Wigcz polecenie “krok po kroku”. Jesli roleta zacznie sie opuszczac, zwolnij przycisk i g’:]
powtérz czynnose. e
2. Polecenie "krok po kroku” musi by¢ caly czas wigczone, az do chwili gdy sitownik zatrzyma sie .
) i : i o ) 7 . ) T
automatycznie, w wyniku uderzenia w ograniczniki maksymalnie podniesionej rolety (pozycja “0”). ’ ‘
Nastepnie wylgcz polecenie. e
3. Wykorzystujac polecenie “krok po kroku” (dziatanie w obecnosci operatora) zatrzymaj rolete

podczas ruchu opuszczania w migjscu, kidre chcesz ustawic jako pozycje zamkniecia (pozycja “17),
tak aby nastepne polecenie spowodowalo podniesienie rolety

4, Wigcz dwukrotnie, raz za razem, (w przeciagu 2 sekund) polecenie “krok po kroku”, przy czym za drugim
razem polecenie musi pozostac wigczone przez co najmnig) 5 sekund (sitownik nieruchomy), az do
momentu gdy 3 sygnaly dzwigkowe i krtki ruch w gére i w dét oznajmia, ze pozycja zostata wezytana X2(X5s) 1

Tabela “A17” Programowanie pozyciji “0” i “1” z AUTOMATYCZNYM szukaniem pozycji

1. Wiacz polecenie “krok po kroku”. Jesli roleta zacznie sie opuszczac, zwolnij przycisk i
powtorz czynnosc.

2. Polecenie "krok po kroku” musi by¢ caly czas wigczone, az do chwili gdy sitownik zatrzyma sie
automatycznie, w wyniku uderzenia w ograniczniki maksymalnie podniesionej rolety (pozycja “0”).

3. Polecenie musi pozosta¢ wigczone, przez kolejne 5 sekund, az do chwili gdy uslyszysz 2 sygnaly ' Jj ﬂ
X6s
N

dzwiekowe. Nastepnie wytacz polecenie.

4. Roleta zaczyna opuszczac sie w celu osiggniecia pozycji “1”. Procedura moze zostac przerwana A
poprzez ponowne wigczenie polecenia “krok po kroku ¥

5. Po catkowitym opuszczeniu - az do sprezyn antywtamaniowych - roleta zatrzyma sie, a 3 sygnaly
dzwiekowe poinformujg o zakonczonym programowaniu pozycji ‘0" i “1” ﬂ ﬂ ﬂ

Uwaga: Polecenia “krok po kroku” nie pozwala na zaprogramowanie wysokosci otwarcia czesciowego.

W celu zmiany wczytanych pozycji, usun najpierw stare ustawienia, a nastepnie przeprowadz programowanie od nowa.

Tabela “A18” Usuwanie pozycji “0” i “1” przy uzyciu polecenia “krok po kroku” Przyktad
1. Wiacz polecenie “krok po kroku”. Jesli roleta zacznie sie podnies¢, zwolnij przycisk i powtdrz

CzynNNosC. 3s
2. Utrzymaj polecenie wiaczone, az do chwili gdy - po okolo 3 sekundach - rozpocznie sie manewr

podnoszenia. Wigcz dwukrotnie polecenie “krok po kroku”, raz za razem, (w przeciggu 2 sekund),

przy czym za drugim razem polecenie musi pozosta¢ wigczone, w celu zatrzymania rolety, a
nastepnie uruchomienia manewru opuszczania.

3. Powtérz poprzedni punkt jeszcze 3 razy. Przy 3. prébie manewr podnoszenia nie rozpocznie sie.
X3

4. Przytrzymaj wigczone polecenie “krok po kroku” przez kolejnych 10 sekund, az do momentu Jj Jj Jj Jj ﬂ

gdy 5 sygnatdw dzwiekowych oznajmi, ze wszystkie pozycje zostaty usuniete

Uwaga: Po usunieciu wczytanych pozycii, manewry moga by¢ wykonywane tylko w obecnosci operatora

J
\

)
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6)

Utylizacja

/

\_

Tak, jak w przypadku instalowania, tak po uptywie okresu uzytkowania
tego produktu czynnosci demontazu powinny by¢ wykonywane przez
wykwalifikowany personel.

Wyréb ten sklada sie z réznego rodzaju materiatdw, niektére z nich
mogg by¢ odzyskane, inne muszg zostaC utylizowane, nalezy
zasiegna¢ informacji na temat systemow recyklingu lub  utylizacji
przewidywanych dla tego rodzaju produktu przez lokalne przepisy.

Uwaga: niektore czesdci wyrobu moga zawieraC substancje
zanieczyszczajace Iub stwarzajgce zagrozenie, jesli trafig one do
srodowiska, moga wywolta¢ skutki szkodliwe dla niego i dla zdrowia
ludzkiego.

Jak wskazuje symbol z rysunku. zabrania sie
wyrzuca¢ ten produkt wraz z odpadkami
domowymi. Nalezy przeprowadzi¢ “zbidrke
selektywng” na potrzeby utylizacji zgodnie ze
sposobami przewidzianymi w  miejscowych
przepisach  lub  zwréci¢  produkt  do
sprzedawcy z chwilg zakupu nowego,
rownowaznego wyrobu.

Miejscowe przepisy moga przewidywac ciezkie sankcje w przypadku
samowolnej utylizacji tego wyrobu.

J

7) Co robi¢ gdy... czyli pomoc w momentach, gdy co$ jest nie tak!

/

\

Po podiaczeniu zasilania sitownik nie wydaje 2 sygnatéw
dzwiekowych, a wejscie “krok po kroku” nie steruje zadnym
ruchem.

Upewnij sie czy sitownik jest zasilany odpowiednim napieciem. Jesli
napiecie jest prawidiowe, by¢ moze wystgpito powazne uszkodzenie w
nastepstwie ktérego sitownik bedzie musiat zosta¢ wymieniony.

Po wiaczeniu polecenia droga radiowa stychaé¢ 6 sygnatow
dzwigkowych i manewr nie rozpoczyna sie.

Pilot nie jest zsynchronizowany, nalezy powtorzy¢ programowanie
nadajnika.

Po wiaczeniu polecenia stycha¢ 10 sygnatéw dzwiekowych,
PO Czym rozpoczyna Si¢ manewr.

Autodiagnoza parametrow w pamieci wykazata jakas anomalie (btedne:
pozycje, adres TTBUS, poziom wiatru i stonca, kierunek ruchu),
sprawdz i ewentualnie powtdrz programowanie.

Po wiaczeniu polecenia sitownik nie startuje

® Mogla zadziata¢ ochrona termiczna - wystarczy wowczas poczekac,
az sitownik ostygnie.

e Jesli jest podigczony czujnik wiatru, by¢ moze zostat przekroczony
ustawiony limit.

e Ruch nie moze zosta¢ wykonany poniewaz zadziatata fotokomaorka
‘FT210S" I/lub zabezpieczajagca opornosciowa listwa krawedziowa.

e Jesli nie zachodzi zadna z powyzszych sytuacii, sprobuj wylaczy¢ i
ponownie wigczy¢ sitownik, jesli nie uslyszysz 2 sygnatow
dzwiekowych, mozliwe ze wystgpito powazne uszkodzenie i sitownik
bedzie musiat zosta¢ wymieniony.

Podczas podnoszenia, przed osiagnieciem przewidzianej
pozycji (poz. “0”, poz. “I”) sitownik zatrzymuje sie, a pézniej
stychaé 2 préoby ponownego startu.

Moze by¢ to sytuacja normalna, o ile programowanie pozycji ,0" i ,1”
odbylo sie w trybie POFAUTOMATYCZNYM — jedli do wykonania
manewru podnoszenia potrzebna jest zbyt duza sita, wowczas sitownik
zostaje wytaczony na okolo 1 sekunde, a pdzniej nastepuje proba
zakonczenia manewru. Upewnij sie czy nie ma przeszkod
uniemoZzliwiajacych ruch.

Sitownik zatrzymuje sie podczas manewru opuszczania lub
podnoszenia, przed osiagnieciem przewidzianej pozycji (poz.
nou’ poz. “1!’).

Moze by¢ to sytuacja normalna — jesli zostaje stwierdzona zbyt duza
sita potrzebna do wykonania manewru, sitownik wylgcza sie. Upewnij
sie czy nie ma przeszkdd uniemozliwiajgcych ruch

Sitownik startuje sie tylko “w obecnosci operatora”

Jedli pozycje “0" i “1" nie zostaly zaprogramowane, manewr
podnoszenia | opuszczania jest mozliwy tylko w obecnosci operatora.
Zaprogramuj pozycje ‘0" i “1”.

Pozycje “0” i “1” zostaly zaprogramowane, ale manewr
opuszczania zachodzi w obecnosci operatora

Autodiagnoza parametrow w pamieci wykazata jakas anomalie w
pozycji sitownika. Wiacz polecenie podniesienia rolety i poczekaj, az
0siggnie ona pozycje “0”.

Sitownik mozna poruszaé “recznie”.

Jesli pozycje “0" i “1” nie zostaly zaprogramowane ruch sitownika w
fazie nawijania i opuszczania moze by¢ wykonany tylkko recznie.
Programowanie pozycji ‘0" i “1”.

Pozycje “0” i “1” sa zaprogramowane, ale opuszczanie ma
byé wykonane recznie.

Auto diagnoza parametrow w pamieci odczytuje anomalie w pozycii
silnika. Podnosi¢ markize az do momentu, kiedy dojdzie do pozycji “0”.

\
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8) Dane techniczne sitownikéw rurowych NEOMAT-A

/

apiecie zasilenia | czestotliwose

. Patrz dane techniczne na etykiecie kazdego modelu

Prad i moc

. Patrz dane techniczne na etykiecie kazdego modelu

Moment i predkosc:

. Patrz dane techniczne na etykiecie kazdego modelu

Srednica sitownika:

Dokladnos¢ (rozdzielczose) wytacznika krancowego:
Doktadnos¢ pozycji blokad wytacznika krancowego:
Wytrzymalos¢ mechaniczna:

- NEOMAT-SA =35mm; NEOMAT-MA =45mm; NEOMAT-LA =58mm
. Powyzej 0,55

 Klasa 2 (+5%)

. Zgodnie z norma EN14202

Czas pracy ciggte): : Maksymalnie 4 minuty

Stopien zabezpieczenia VP 44
Temperatura pracy . -20+65 °C
Diugos¢ przewodu fgczgcego :3m
Napiecie sygnatow (Krok po kroku, TTBUS) . Okolo 24Vps

Poziomy czujnika wiatru (anemometru) . 5 rownych okolo 5, 10, 15, 30 lub 45 km/godz (z anemometrami VOLO lub VOLO-S)
Poziomy czujnika storca . 5 rownych okolo 5, 10, 15, 30 lub 45 Klux (z VOLO-S)
Dlugos¢ przewodow sygnatowych (Krok po kroku, TTBUS) : maksimum 30 m jesli w poblizu innych przewoddw, w przeciwnym razie 100 m

: 433.92 MHz

. 62 Bit roling code FLOR e FLOR+INFO

llos¢ nadajnikéw mozliwych do wezytania 14, w tym maksimum 3 czujniki pogodowe VOLO-S-Radio

Zasieg nadajnikow ERGO, PLANO oraz NICEWAY : szacowany na 150 m w terenie otwartym i 20 m wewnatrz budynkow *

* Zasieg nadajnikow jest bardzo zalezny od innych urzadzen, ktére pracuja na tej samej czestotliwosci w trybie transmisji ciaglej, jak alarmy,
stuchawki radiowe, itp..., ktére zakidcaja prace odbiornika.

Czestotliwos¢ odbiomika radiowego
Kodowanie odbiornika radiowego

Nice S.p.A. zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w produktach w kazdej chwili kiedy bedzie uwazata to za niezbedne.

-
/
Deklaracja CE zgodnosci

Deklaracja CE zgodnosci z Dyrektywa 1999/5/CE.

Uwaga: Zawarto$¢ niniejszego odwiadczenia zgodnosci jest zgodna z ostatnig wersjg uaktualniong - przed wydrukiem niniejszego dokumentu; -
znajdujaca sie w Firmie Nice S.p.a. W niniejszym wydaniu tekst zostal ponownie dostosowany z powodow

Numer: 228/Neomat A Kontrola: 2
Nizej podpisany Lauro Buoro jako Zarzadca Peinomocny, deklaruje na wtasna odpowiedzialnose, ze produkt:

Nazwa producenta: NICE s.p.a.

Adres: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne’, Oderzo (TV) Italia

Wiochy: Sitownik rurowy do markiz skrzyniowych z wbudowang centralg | odbiornik radiowy.
Modele: Neomat SA, Neomat MA, Neomat LA

Akcesoria: Nadajnik radiowy serii Ergo; Plano; Niceway; VOLO-S-Radio

Anemometry VOLO, VOLO-S

sg godne z tym co przewidziano w nastepujacych dyrektywach unijnych:

e 1999/5/CE; DYREKTYWA 1999/5/CE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 9 marca 1999 odnoszgce sie do urzgdzen radiowych
do telekomunikacji i wzajemnego ich rozpoznania ich zgodnosci. Zgodne z nastepujacymu normami sharmonizowanymi: EN 300220-3
V1.71.1:2000, EN 60950-1:2001.

Ponadto, produkty sg zgodne z tym, co przewidziano w nastepujgcych dyrektywach unijnych, tak jak zmienione przez Dyrektywe 93/68/CEE rady

z dnia 22 lipca 1993r.:

e 73/23/CEE DYREKTYWA 73/23/CEE RADY z dnia 19 lutego 1973 dotyczaca zblizenia legislacyjnego Krajow czionkdw, dotyczaca materiatow
elektrycznych przeznaczonych do pracy w okreslonych granicach napiecia. EN 60335-1:1994; EN 60335-2-97:2000, EN 50366:2003

e 89/336/CEE DYREKTYWA 89/336/CEE RADY z dnia 3 maja 1989, dotyczaca zblizenia legislacyinego Krajow cztonkow, dotyczaca
kompatybilnosci elektromagnetycznej. EN 301 489-1:2004; EN 301 489-3:2002

LLauro Buoro
(Zarzadca Petnomocny)

Oderzo, 2 stycznia 2006
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www.hiceforyou.com

Headquarter

Nice SpA

Oderzo TV ltalia

Tel. +39.0422.85.38.38
Fax +39.0422.85.35.85
info@niceforyou.com

Nice in Italy

Nice Padova

Sarmeola di Rubano PD ltalia
Tel. +39.049.89.78.93.2

Fax +39.049.89.73.85.2
infopd@niceforyou.com

Nice Roma

Roma ltalia

Tel. +39.06.72.67.17.61
Fax +39.06.72.67.55.20
inforoma@niceforyou.com

Nice worldwide

Nice France

Buchelay

Tel. +33.(0)1.30.33.95.95
Fax +33.(0)1.30.33.95.96
info@fr.niceforyou.com

Nice Rhone-Alpes
Decines Charpieu France
Tel. +33.(0)4.78.26.56.53
Fax +33.(0)4.78.26.57.53
infolyon@fr.niceforyou.com

Nice France Sud

Aubagne France

Tel. +33.(0)4.42.62.42.52

Fax +33.(0)4.42.62.42.50
infomarseille@fr.niceforyou.com

Nice Belgium

Leuven (Heverlee)

Tel. +32.(0)16.38.69.00
Fax +32.(0)16.38.69.01
info@be.niceforyou.com

Nice Espaia Madrid

Tel. +34.9.16.16.33.00
Fax +34.9.16.16.30.10
info@es.niceforyou.com

Nice Espafa Barcelona
Tel. +34.9.35.88.34.32
Fax +34.9.35.88.42.49
info@es.niceforyou.com

Nice Polska
Pruszkow

Tel. +48.22.728.33.22
Fax +48.22.728.25.10
info@pl.niceforyou.com

Nice UK

Chesterfield

Tel. +44.87.07.55.30.10
Fax +44.87.07.55.30.11
info@uk.niceforyou.com

Nice Romania

Cluj Napoca

Tel/Fax +40.264.45.31.27
info@ro.niceforyou.com

Nice Deutschland
Gelnhausen-Hailer

Tel. +49.60.51.91.52-0
Fax +49.60.51.91.52-119
info@de.niceforyou.com

Nice China

Shanghai

Tel. +86.21.575.701.46
+86.21.575.701.45

Fax +86.21.575.701.44

info@cn.niceforyou.com

Nice USA Inc.
Jacksonville, FI.
Tel. +001.904.786.7133
Fax +001.904.786.7640
info@us.niceforyou.com
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