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For rolling shutters 6
and awnings
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Installation and use instructions and warnings
Warning: follow these personal safety instructions very carefully.
Important safety instructions; save these instructions for future use.

Istruzioni ed avvertenze per linstallazione e 'uso
Attenzione: per la sicurezza delle persone € importante rispettare queste istruzioni.
Istruzioni importanti per la sicurezza; conservare queste istruzioni.

Instructions et avertissements pour Pinstallation et 'utilisation
Attention: pour la sécurité des personnes, il est important de respecter ces instructions.
Instructions importantes pour la sécurité; conserver ces instructions.

Anweisungen und Hinweise fiir die Installation und die Bedienung
Achtung: fUr die Sicherheit von Personen ist es wichtig, sich an diese Anweisungen zu halten.
Fur die Sicherheit wichtige Anweisungen — aufbewahren!

Instrucciones y advertencias para la instalacion y el uso
Atencion: es importante respetar estas instrucciones para garantizar la seguridad de las personas.
Instrucciones importantes para la seguridad; conserve estas instrucciones.

Instrukcje i ostrzezenia zwigzane z instalowaniem i uzytkowaniem
Uwaga: majac na uwadze bezpieczenstwo pracownikow nalezy przestrzegac niniejsze instrukcie.
Wazne instrukcje bezpieczenstwa; instrukcje nalezy przechowywac do przysziej konsultacii.

Aanwijzingen en aanbevelingen voor installering en gebruik
Let op: voor de veiligheid van de personen is het van belang deze aanwijzingen op te volgen.
Belangrijke aanwijzingen voor de veiligheid; bewaar deze aanwijzingen.




Srodki ostroznosci i uwagi w zakresie bezpieczerstwa

Niniejsza instrukcja zawiera wazne zalecenia dla bezpieczenstwa
zwigzane z INSTALOWANIEM i UZYTKOWANIEM produktu.

INSTALACJA:

Niewtasciwa instalacja moze skutkowaé ciezkimi obrazeniami.
Z tego tez powodu podczas pracy nalezy przestrzega¢ wszystkie
instrukcje instalowania znajdujace sie w niniejszej instrukcji.

UZYTKOWANIE PRODUKTU:

Przy codziennym uzytkowaniu produktu nalezy pamietaé, ze
dla bezpieczenstwa os6b waznym jest przestrzeganie
niniejszych instrukciji. Instrukcje nalezy przechowywaé¢ w celu
ewentualnej, przysztej konsultaciji.

Sitowniki z serii “NEOMAT-HT”, w wersjach NEOMAT-MHT o $r. 45 mm oraz
NEOMAT-LHT o srednicy 58 mm zostaly zaprojektowane do automatyzacii
ruchu zaston stonecznych (markiz) i rolet; kazde inne ich zastosowanie jest
nieprawidiowe | zabronione. Sitowniki zaprojektowane sg do uzytku w
zespotach mieszkaniowych; czas pracy ciggtej przewidziany jest na 4
minuty. Przy wyborze typu silnika, w zaleznosci od jego zastosowania,
nalezy mie¢ na uwadze moment nominalny i czas funkcjonowania
wskazany na tabliczce znamionowe.

Minimalna srednica rury w jakiej] moze by¢ zamontowany silnik wynosi 52
mm dla NEOMAT-MHT z momentem do 35Nm, 60 mm dla NEOMAT-MHT
z momentem wyzszym od 35Nm i 70 mm dla NEOMAT- LT.

Instalacja musi by¢ wykonana przez personel techniczny z zgodnie z
normami bezpieczenstwa. Przed przystgpieniem do instalowania nalezy
odsung¢ wszystkie niepotrzebne przewody elekiryczne, a wszystkie
mechanizmy zbedne dla funkcjonowania napedu powinny zostac
unieruchomione. Czesci ruchome sitownika powinny by¢ ostoniete, jesli
jest on zamontowany na wysokosci mniejszej niz 2,5 m. W przypadku
markiz odlegtos¢ w poziomie od maksymalnego punktu otwarcia markizy
do jakiegokolwiek przedmiotu stalego nie moze by¢ mniegjsza od 0,4 m.

1) Opis produktu

Przewdd PCV znajdujacy sie na wyposazeniu stownikow seri NEOMAT-HT
sprawia, ze sg one odpowiednie do instalowania we wnetrzach; do uzytku
zewnetrznego nalezy osfoni¢ caly przewdd przy pomocy pancerza
izolacyjnego, Iub zamowi¢ odpowiedni przewdd typu SO5RN-F,

Chroni¢ sitownik przed zgnieceniem, uderzeniem, spadnieciem lub kontaktem
7 plynami jakiegokolwiek rodzaju; nie dziurawic i nie wkreca¢ $rub na calej
diugosci rury; patrz rysunek 1. Przycisk sterujgcy powinien by¢ widoczny
podczas uzytkowania, ale powinny by¢ odlegly od czesci ruchomych i
znajdowac sie na wysokosci przynajmniej 1,5 m. Nie wykonywac¢ zadnych
zmian i modyfikacji, jesli nie sa one przewidziane w ninigjsze) instrukci;
operacje tego rodzaju mogg jedynie spowodowaC niewlasciwe dziatanie;
NICE nie bierze odpowiedzialnosci za szkody spowodowane przez
zmodyfikowany produkt. W celu konserwacji oraz naprawy prosimy o
2wrécenie sie do kompetentnego personelu technicznego.

Powstrzyma¢ od Zzblizania sie do rolety ludzi, kiedy jest w ruchu. Nie
uruchamia¢ rolety, jesli w poblizu sg wykonywane prace, na przykiad:
mycie szyb; w przypadku napedu automatycznego nalezy takze odigczy¢
zasilane elektryczne. Nie pozwala¢ dzieciom bawi¢ sie sterownikami |
trzymac¢ nadajniki poza ich zasiegiem. Jesli wystepuja; czesto sprawdzac
sprezyny wywazajgce lub stopien zuzycia linek.

AW przypadku deszczu i gdy spad markizy jest mniejszy od
25% lub innej wartosci wskazanej przez producenta nalezy ja
nawinaé, aby zapobiec tworzenia sie zbieraniu si¢ wody w
zagtebieniach materiatu.

W przypadku mrozu: poruszajac markiza mozna uszkodzié¢
mechanizm.

Niektére fazy programowania i/lub normalnego dziatania
wykorzystuja mechaniczne blokady markizy (zaslepki i/lub
sprezyny zabezpieczajace przed wiamaniem). W takim przypadku
nalezy wybra¢ sitownik z momentem najbardziej odpowiednim do
zastosowania biorac pod uwage efektywna trakcje markizy i nie
stosowacé zbyt mocnych sitownikow.

Sitowniki- serll NEOMAT-HT w wersjach NEOMAT-MHT o ér. 45 mm
oraz NEOMAT-LHT o $r. 568 mm sa sitownikami elektrycznymi
wyposazonymi w ogranicznik obrotow i po jednej stronie zakornczone
sa odpowiednim watkiem, na ktérym mozna zamocowac kota
napedowe; patrz rysunek 2. Sitownik mocowany jest przez
umieszczenie go wewnatrz rury nawijajacej (zastony lub rolety) i jest w
stanie poruszac nig tak przy opuszczaniu jak i podnoszeniu.
Whbudowana w sitowniku centrala posiada elektroniczny system
wytgcznika krancowego o duzej precyzji, ktoéry w sposob ciggly
odczytuje pozycje markizy.
W fazie programowania wpisuje sie potozenia graniczne: zastony
zamknietej i zastony otwartej (i ewentualne pozycje posrednie); ruch
zatrzyma sie automatycznie po dojsciu do tych dwdch pozycii.
Elektroniczny wytacznik krancowy jest w stanie skompensowac
ewentualne wydiuzenia ptotna (funkcja “CAT") gwarantujgc perfekcyjne
zamykanie skrzyni i zapobiegajgc rozluznieniu sie ptétna, kiedy jest
otwarta. Sitowniki NEOMAT-HT moga by¢ zaprogramowane do redukcii
momentu (funkcja “RDC”), zmnigjszajac o okolo 50% moment silnika na
krotko przed catkowitym zamknieciem sie markizy unikajgc w ten
sposob nadmiermnego naciggniecia ptotna. NEOMAT-HT posiada
rowniez funkcje poluzowania, “RDT", ktdéra zmniejsza naciggniecie
ptétna po zakonczeniu ruchu podnoszenie (nawijania), w taki sposob,
aby plétno nie bylo zbyt diugo naciagane. Funkcje CAT. RDC i RDT
zostaly opracowane do symulacji zachowania osoby, ktora recznie,
ostroznie i starannie odwija i zawija markize.
Sitowniki serii NEOMAT posiadaja karte elektroniczng z odbiomikiem
radiowym pracujgcym na czestotliwosci 433.92 MHz z technologig
roling code, w celu zagwarantowania wysokiego poziom
\bezpieczeﬁstvva. W kazdym sitowniku mozliwe jest wczytanie do 14

\

nadajnikow serii ERGO, PLANO oraz NICEWAY; patrz rysunek 3, co

umozliwia sterowanie sitownikiem na odlegtosé, lub do 3 radiowych

czujnikdw wiatru i stonca “VOLO S RADIO”, ktdre automatycznie sterujg
sitownikiem w zaleznosci od sytuacji pogodowe;.

Programowanie pozycji krancowych i niektérych funkcji dodatkowych

mozliwe jest bezposrednio z nadajnikdw, a sygnat akustyczny “Bip”

kierowat bedzie kazdg faza.

W sitownikach NEOMAT-HT mozna zaprogramowac¢ pewne funkcje,

ktdre rozwigzuje specyficzne problemy:

e FRT funkcja ta stuzy do nawijania ptétna w ilosci zaprogramowanej po
jej calkowitym odwinieciu. Stuzy do usuniecia nieestetycznych
zwolnien plétna, kiedy markiza jest otwarta. Dodatkowe informacje
znajdujg sie w tabeli A10.

e FTC sluzy do napedu markiz, ktérych nacigg utrzymywany jest
specjalnym mechanizmem automatycznego zaczepu, jak na przyktad
w przypadku markizy w formie daszku. Dodatkowe informacje
znajdujg sie w tabeli A11.
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bez FRT

zFRT

Markiza w formie daszku z zaczepami

Y4

o

1.1)

Silniki rurowe seriit NEOMAT-HT posiadaja funkcje ruchu awaryjnego.
Funkcja ruchu awaryjnego pozwala na poruszenie rolet nawet w
wypadku awarii lub przerw w zasilaniu elektrycznym. Uzywa sie jej za
pomoca drazka znajdujacego sie na glowicy silnika, ktorym obraca sie
w jednym lub w drugim kierunku.

Kiedy zastosuje sie funkcje ruchu awaryjnego lub gdy silnik pozostanie
bez energii elektrycznej diuzej niz 24 godziny wowczas centrala

sterownia silnikiem traci site w aktualnej pozycji markizy. W tej sytuadii
przewidziana zostata automatyczna faza ustawiania w linii; wystarczy
podnies¢ markize do jej catkowitego zawiniecia. Jesli przed faza
ustawienia w linii wydane zostanie polecenie na obnizanie, wowczas
bedzie mozliwy tylko ruch tylko reczny.

/
\

2)

Instalowanie

/

A Niewtasciwa instalacja moze skutkowaé ciezkimi obrazeniami.

Przygotowac sitownik wedtug nastepujacej sekwenciji czynnosci:

1. Wsung¢ korone wytacznika kraricowego (E) na sitownik (A) do momentu
zalozenia jej na odpowiednig tulejke zderzaka (F) dopasowujgc dwa
wyclecia; docisng¢ az do zetkniecia sie obu, jak to wskazano na rys. 5.

. Zalozy¢ Kolo napedowe (D) na wale sitownika.

. W NEOMAT-MHT zamocowac kolo napedowe przy pomocy sprezystego
pierscienia dociskowego. W NEOMAT-LHT zamocowac¢ koo napedowe
przy pomocy podkiadki i nakretki M12.

. Wsunac¢ tak ziozony sitownik do rury nawijania az do jej nasuniecia na wi

Buismotor NEOMAT-HT

Clips of splitpennen voor bevestiging
Steun en afstandstuk

Meeneemwiel

Vrrij draaiend kroonwiel

Vrij draaiende knop (beslagring)

mmoowpy

ieniec tulel (E). Zamocowac kolo napedowe (D) do rury nawojowej przy

pomocy Sruby M4x10 tak, aby unikng¢ mozliwych poslizgdw i przesunie¢ osiowych sitownika (rys. 6).

5.

Na koniec zablokowac¢ glowice sitownika w stosownym wspormiku (C), z uzyciem ewentualnej czesci dystansowej, haczykow lub zawleczek (B).

\
-

2.1) Potaczenia elektryczne

Przy podiaczeniu sitownika nalezy zastosowac¢ przetacznik
wielobiegunowy do odiaczenia od sieci elektrycznej, w
ktorym odlegtosé pomiedzy stykami wynosi co najmniej 3 mm
(przetacznik lub gniazdo i wtyczka, itp.)

ASkrupuIatnie przestrzega¢ przewidzianych potaczen; w
wypadku watpliwosci nie prébowaé niepotrzebnie, ale
zapoznaé si¢ z odpowiednimi szczegotowymi instrukcjami
technicznymi, ktére dostepne sa takze na stronie
internetowej: www.niceforyou.com

Btedne potaczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia lub
stworzenia zagrozenia.

Przewdd do potgczen elektrycznych siinika NEOMAT-HT posiada 3
2yl

e Faza, Neutralna i Uziemienie

Sprawdzi¢, czy napiecie sieciowe odpowiada danym na tabliczce zna-
mionowej dla NEOMAT-HT.

Brazowy
Niebieski

Zoto/Ziglony = Uziemienie

= Faza
= Neutralny

J
~
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3) Regulacje

/

Sitowniki rurowe seriit NEOMAT przewidujg zastosowanie systemu wytacznikow krancowych elektromechanicznych, ktére przerywajg ruch, gdy
markiza Iub roleta osiaga pozycje korncowe otwarcia lub zamknigcia. Te pozycje majg by¢ wczytane odpowiednia fazg programowania, ktéra ma
by¢ wykonana w sitowniku zamontowanym i z catkowicie zainstalowang markiza.

Jesli pozycje “0" (markiza zamknieta) | “1" (markiza otwarta) nie zostaly jeszcze wczytane mozna rowniez sterowac sitownikiem, ale ruch ma by¢
wykonany recznie. Mozna zaprogramowa¢ rowniez pozycje posrednie (Poz. “I") dla czesciowego otwarcia markizy. Pozycja “I" i uaktywnienie
redukcji momentu (RDC) moga by¢ zaprogramowane nawet pozniej.

Mearkiza catkowicie zamknieta
(Poz. *0")

Pozycja poczatku redukcji momentu

Zaslona otwarta (Poz. “1”) Zapamietuie posrednig pozycie (*1"). RDC w ruchu podnoszernia (nawieria).

Mozna rowniez:
e Pozycja 2 niezbedna do uaktywnienia funkcji “FRT” stuzy do naciggania ptdtna, kiedy markiza jest catkowicie otwarta.
e Funkcja “FTC" do automatyzaciji markiz z mechanizmem do automatycznego zaczepiania.

9

< “0
P3a W A 034 g WEdiq Wid Pid Vi “p
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Pozycja odczepu S dla markiz, ktére sg napinane za pomocag

Pozycja 2 dla funkgji “FRT” ‘
mechanizmu automatycznego zaczepu.

\
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4) Programowanie

Faza programowania podzielona jest na 3 czesci:
1. Wezytywanie nadajnikow

2. Automatyczne programowanie pozycji ‘0" i 1
3. Programowanie opcjonalne

Aby nadajnik mogt sterowac sitownikiem seriit NEOMAT-HT koniecznym jest przeprowadzenie fazy programowania w sposob wskazany w tabeli
AT,

"

UWAGA:
e Wszystkie sekwencje zapisywania odbywaja si¢ na czas, co oznacza, ze nalezy je wykona¢ w granicach przewidzianego
czasu.

e W przypadku nadajnikow obstugujgcych wiecej “grup”, przed przystgpieniem do programowania nalezy dokona¢ wyboru grupy nadajnika, do
ktorej sitownik zostanie dostosowany.

o \Wczytywanie poprzez fale radiowe odbedzie sie we wszystkich odbiomikach, jakie znajdujg sie w promieniu zasiegu nadajnika; wskazane jest
wiec, aby byt zasilany tylko ten, ktérego czynnos¢ ma dotyczyC.

Kontrola wczytanych nadajnikow

Mozna sprawdzi¢, czy w stownku sg juz wczytane nadajniki; w tym 2 diugie Bip  J3JJ Brak wczytanego nadajnika
celu wystarczy sprawdzi¢ ilos¢ sygnatdw akustycznych “Bip”, 2 krétkie Bip ) Juz istnigja wezytane nadajniki
\vvydanych w chwili wigczania sitownika.
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4.1) Programowanie nadajnikow

Tabela “A1” Wczytywanie pierwszego nadajnika (Tryb ) Przykiad
1. Podlgczy¢ sitownik do zasilania sieciowego, natychmiast ustyszymy 2 diugie Bip. | .
PR ON BN Jj ﬂ
2. W ciggu do 5 sekund przycisng¢ i utrzymac pod naciskiem przycisk B nadajnika, 7 3
ktory chcemy wezytac (przez okoto 3 sekundy).
3. Zwolni¢ przycisk B przy pierwszym z trzech Bip, ktdre potwierdzaja wczytanie 4
A4 00

Aby wezytac pozostale nadajniki patrz tabela A

Gdy jeden lub wiecej nadajnikdw zostat juz wezytany, mozliwe jest wezytanie innych w sposob podany w tabeli A2.

Tabela “A2” Wczytywanie pozostatych nadajnikéw (w Trybie I) Przykiad
1. Weisna¢ i przytrzymac przycisk Bl nowego nadajnika (okoto 5 sekund), az do ustyszenia Bip; Nowy ¥ 5s Jj 4
nastepnie zwolni¢ przycisk A
2. Powoli 3 krotnice przycisnac przycisk B starego nadajnika juz wczytanego ¥
Stary X3
3. Weisng¢ ponownie przycisk B nowego nadajnika. Nowy 4 Jj 4 Jj ﬂ
Zwolni¢ przycisk B po pierwszym z 3 Bip, ktdre potwierdzaja wczytanie

Uwaga: jesli pamie¢ urzadzenia jest zapetniona (14 nadajnikow) ustyszy sie 6 Bip i nadajnik nie bedzie mogt zostac wczytany.

-
/

4.2) Programowanie pozycji “0” i “1”

Aby zaprogramowac pozycje nalezy zastosowac pilot juz wezytany w Trybie I. Dopoki do centrali nie zostang wczytane prawidiowe pozycije “0” |
“1" ruch moze by¢ wykonany tylko recznie. Na poczatku kierunek silnika nie jest okreslony, ale po skompletowaniu punktu 1 z tabeli “A3” kierunek
siinika zostanie automatycznie dostosowany do przyciskow nadajnikow.

Aby zaprogramowac pozycje 0 i 1 wykona¢ procedure skazang w tabeli “A3".

Tabela “A3” Automatyczne programowanie pozycji “0” i “1” Przyktad
1. Przycisnac i utrzymac pod naciskiem przycisk A lub przycisk ¥ pilota wezytanego az do L 4 / L 4 %ﬂf e
momentu catkowitego nawiniecia sie markizy i automatycznego zatrzymania sie sitownika. =
2. Przycisnac¢ i utrzymac¢ pod naciskiem przycisk ¥, ktory opuszcza zastone. 4 i
A (£
3. Zwolni¢ przycisk W kiedy markiza dojdzie do zadanej pozycii (“1”). % 4
Jesli jest to konieczne wyregulowac pozycje przyciskiem V¥ i A
4. Przytrzymac waisniety przycisk B nadajnika az do ustyszenia Bip (po okoto 5 sekundach) Jj 56
Cad
5. Zwolni¢ i ponownie przycisna¢ na nastepne 5 sekund przycisk B do uslyszenia 4 szybkich Bip. 4 4 5o J‘ J\ J‘ J‘
6. Przycisna¢ przycisk ¥ do momentu ustyszenia 3 Bip, a krotki ruch nawijania lub obnizania 4
zasygnalizuje, ze wartos¢ zostala wczytana. ﬂ ﬂ ﬂ %ﬂ

/
\

J

4.3) Programowanie opcjonalne
Wszystkie programowania opcjonalne sg mozliwe tylko po zaprogramowaniu pozycji “0” i “1”.

NN\

4.3.1) Zapamietuje posrednia pozycje “I”.

Kiedy juz jest wczytana pozycja posrednia “T" mozna bedzie poruszy¢ markiza do pozycji “I" jednoczesnym wecisnieciem 2 przyciskow A W
nadajnika.

Aby weczyta¢ pozycje posrednia nalezy wykona¢ procedure wskazana w tabeli “A4”:

Tabela “A4” Programowanie posrednia pozycje “I”. Przyktad

1. Przyciskajgc przyciski A B ¥ nowego nadajnika ustawi¢ markize na pozycji jaka zamierza vy v ¥
sie wezytac jako pozycje I ﬂ s
2. Przytrzymac waisniety przycisk B nadajnika az do ustyszenia Bip (po okoto 5 sekundach) 4 5
g
3. Zwaolni¢ i ponownie przycisnaC na nastepne M sekund przycisk 5 do ustyszenia 4 szybkich Bip. 4 4 5s ) J‘ ) J‘
4. Przycisna¢ jednoczesnie przyciski ¥ A do momentu, kiedy 5 Bip zasygnalizuja, vy ¥
ze wartos¢ zostata wczytana. Jj Jj Jj ﬂ Jj

\
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4.3.2) Programowanie Zmniejszenia momentu zamykania (RDC)

Zmniejszenie momentu jest funkcja programowalna, ktéra zmnigjsza moment trakcji o 50% na chwilke przed catkowytym nawineciem markizy w
skrzyni po to, aby unkng¢ nadmiernage naciggania plétna.

W przypadku pozycji “1” mozna ja zmodyfikowa¢ bezposrednio bez jej usuniecia (patrz tabela “A11”).

Tabela “A5” Programowanie Zmniejszenia momentu (RDC) Przykiad
1. Przytrzymac¢ wecisniety przycisk B nadajnika juz wczytanego az do uslyszenia Bip 4

(okoto 5 sekund) Jj oS
2. Zwolni¢ i ponownie przycisnac na nastepne 5 sekund przycisk M do ustyszenia 4 szybkich Bip. 4 4 5s ) J‘ ) J‘
3. Przycisna¢ przycisk B az do momentu, kiedy 3 Bip zasygnalizujg, ze funkcja RDC zostata 4

uaktywniona. ﬂ Jj Jj

\

-
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4.3.3) Kasowanie pozycji i funkcji RDC
Aby zmodyfikowac pozycje wczesniej wezytane nalezy najpierw skasowac, a nastepnie ponownie zaprogramowac nowe pozycie.

Tabela “A6” Kasowanie Posredniej pozycji “I”. Przyktad
1. Przytrzymac¢ wecisniety przycisk B nadajnika wczytanego, az do uslyszenia Bip ¥

(okoto 5 sekund) ﬂ o8
2. Zwolni¢ | ponownie przycisna¢ na nastepne M sekund przycisk 5 do ustyszenia 4 szybkich Bip. 4 4 5o ) J‘ ) J‘
3. Przycisna¢ jednoczesnie przyciski ¥ A do momentu, kiedy 5 Bip zasygnalizuja, ze pozycia ¥ 4

posrednia juz zostata skasowana. Jj Jj Jj Jj
Tabela “A7” Kasowanie pozycji “0” i “1” Przyktad
1. Przytrzymac¢ wecisnigty przycisk B nadajnika wczytanego az do uslyszenia Bip 4

(okoto 5 sekund) ﬂ o8
2. Zwolni¢ i ponownie przycisnac na nastepne M sekund przycisk 5 do ustyszenia 4 szybkich Bip. 4 4 5s J‘ J‘ ) J‘
3. Przycisna¢ przycisk ¥ do momentu, kiedy 5 Bip zasygnalizuja, ze pozycje “0" i “1” ¥

zostaly skasowane. Jj Jj Jj Jj Jj

UWAGA: Po skasowaniu pozycji “0" i “1" markize mozna poruszac recznie | nalezy wczytac nowa pozycie.
Uwaga: Nie zostang skasowane pozycje posrednie “I" i ewentualnie zaprogramowana funkcja RDC. Jesli zamierza sie skasowac wszystko (wraz
7 kodami nadajnikow) kierowa¢ sie wskazowkami z tabeli “A10”.

Tabela “A8” Kasowanie funkcji Zmniejszenia momentu (RDC) Przyktad
1. Przytrzymac¢ wecisnigty przycisk B nadajnika wczytanego az do uslyszenia Bip 4

(okoto 5 sekund) ﬂ o8
2. Zwolni¢ | ponownie przycisna¢ na nastepne M sekund przycisk 5 do ustyszenia 4 szybkich Bip. 4 4 Bs ) J‘ ) J‘
3. Przycisna¢ przycisk B az do momentu, kiedy 5 Bip zasygnalizujg, ze funkcja RDC zostata 4

wylaczona. Jj Jj Jj Jj Jj

Uwaga: Teraz nawijanie markizy zakonczy sie peina sila.
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4.3.4) Programowanie funkcji “FRT”
Po zaprogramowaniu pozycji ‘0" i “1”, na zyczenie mozna zaprogramowac pozycje ‘2", ktdra uaktywnia funkcje cofania sie ptotna FRT.

Aby zaprogramowac pozycje “2" wykona¢ procedure wskazang w tabeli “A9”

Tabela “A9” Programowanie pozycji ,,2” Przykiad
1. Przytrzymac¢ wecisniety przycisk B nadajnika juz wczytanego az do uslyszenia Bip 4
(okoto 5 sekund) Jj o9
2. Weisnac i przytrzymac przyciski B'¥ na nastepne 5 sekund nadajnika az do ustyszenia 2
szybkich Bip. W tym momencie markiza ustawi sie automatycznie na dolne pozycii 5s )\ j\ (e
krancowej (pozycja “1”)
3. W ciagu do 5 sekund przycisna¢ przycisk ¥ i A aby ustawi¢ markize zadanej pozydji L 4 L 4
4. Potwierdzi¢ w ciggu do bsekund pozycje przyciskajgc przycisk B nadajnika az do uslyszenia
3 Bip. Nastepnie markiza ustawi sie na zaprogramowanej dolnej pozycji krancowe; ﬂ ﬂ ﬂ
(pozycja “1")

Uwaga: Jesli programowanie nie zostanie potwierdzone tak, jak opisano w punkcie 4 to zmiany zostang skasowane i potwierdzone zostanie
programowanie poprzednie.

Gdy zaraz po zaprorgamowaniu tej funkcji zamierza sie ja skasowac¢ nalezy wykonac procedure wskazang w tabeli A13, omijgjiaC nr 3 czyli bez
modyfikacji pozycji "1".

Kiedy zostanie zaprogramowana pozycja ‘2", centrala elektroniczna automatycznie oblicza réznice pomiedzy pozycja ‘2" i pozycja “1" w taki
Sposob, ze po kazdym poleceniu na obnizanie markiza obnizy sie do dalszej pozycji i pdzniej “odzyskuje” ptétno do pozycji blizszej.

\_
-

4.3.5) Programowanie funkcji “FRT”

Po zaprogramowaniu pozycji “0” i “1”, na zyczenie mozna zaprogramowac pozycje “S’, ktéra uaktywnia funkcje “FTC” do automatyzacji markiz
posiadajgcych mechanizm do zaczepu automatycznego. Aby mechanizm dziatat prawidiowo nalezy, aby pozycja “1” byla zaprogramowana na
odlegtosci o kilka centymetrow po pozycji zaczepu w taki sposob, aby przy podnoszeniu sie od punktu “1” nastgpito zahaczenie; aby pozycja “S”
byta zaprogramowana na kilka centymetrow po pozycji odczepu, w taki sposob, aby wznoszenie sie od “S” odbywato sie w sposob swobodny.

Aby zaprogramowac¢ pozycje “S” wykona¢ procedure wskazang w tabeli “A10”".

Tabela “A10” Programowanie Pozycji odczepu “S” Przykiad

1. Przytrzymac waisniety przycisk B nadajnika juz wczytanego az do ustyszenia Bip 4 ﬂ 5e
(okoto 5 sekund)

2. Weisna¢ i przytrzymac przycisk l'¥ na nastepne 5 sekund az do uslyszenia 2 szybkich Bip. PR
W tym miejscu markiza automatycznie ustawi sie na pozycji “1” —— 58 ) j\ (e

Cr?

3. W ciggu do 5 sekund przycisng¢ przycisk W i A aby ustawi¢ markize zagdanej pozycji do 4 / 4
odczepu “S” (ponizej pozycji “17).

4. Potwierdzi¢ w ciggu do 5 sekund pozycije przyciskajgc jednoczesnie przyciski ¥ i A az v ¥
do uslyszenia 3 Bip. W tym miejscu markiza automatycznie ustawi sie na pozycji “0” ﬂ ﬂ ﬂ

Uwaga: Jesli programowanie nie zostanie potwierdzone tak, jak opisano w punkcie 4 to zmiany zostang skasowane i potwierdzone zostanie
programowanie poprzednie.

Jesli jednak po zaprogramowaniu tej funkgcji chcemy ja usuna¢ wykonac nalezy procedure wskazang w tabeli A13, ignorujgc punkt nr 3, czyli bez
zmiany pozycji “1”.

J
~

-
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4.3.6) Zmiana pozycji “1”
Aby zaprogramowac pozycje “1" wykona¢ procedure wskazang w tabeli “A11”

Tabela “A11” Zmiana pozycji “1” Przykiad
1. Przytrzymac waisniety przycisk B nadajnika juz wczytanego az do ustyszenia Bip 4
(okoto 5 sekund) Jj oS
2. WeisnaC i przytrzymac przycisk B i ¥ na nastepne 5 sekund az do uslyszenia 2 szybkich Bip. vy ¥ Bs )‘ J‘ P
W tym miejscu markiza automatycznie ustawi sie na pozycji “1”
3. W ciggu do 5 sekund przycisna¢ przycisk ¥ i A aby ustawi¢ markize nowej do 4 4
zaprogramowania pozycji.
4. Potwierdzi¢ w ciggu do 5 sekund pozycije przyciskajgc jednoczesnie przycisk i W vy ¥
nadajnika az do ustyszenia 3 Bip i krétkiego ruchu obnizania. Jj ﬂ ﬂ s

Uwaga: jesli programowanie nie zostanie potwierdzone tak, jak opisano w punkcie 4, to zmiany zostang skasowane i potwierdzone zostanie
programowanie poprzednie.
Modyfikujac pozycje “1" kasuje sie rowniez funkcje “FRT" i “FTC”",
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4.4) Cancellazione della memoria

W przypadku koniecznosci usuniecia wszystkich danych znajdujgcych sie w pamieci centrali w silnikach NEOMAT-HT mozna wykonac
nastepujaca procedure.

Kasowanie jest mozliwe:

® przy pomocy nadajnika juz wczytanego (tabela “A12”)

e przy pomocy nadajnika nie wczytanego (tabela “A13”)

Mozna skasowac:

e ylko nadajniki wczytane, konczac na punkcie nr. 4

e wszystkie dane (kody nadajnikow, pozycje funkcji RDC, itp.) kompletujac procedure.

Tabela “A12” Kasowanie z pamieci z nadajnikiem wczytanym Przyktad
1. Przytrzymac¢ wecisniety przycisk B nadajnika az do ustyszenia bip (po okolo 5 sekundach) 2 56 ﬂ
2. Przytrzymac waisniety przycisk A nadajnika az do ustyszenia 3 bip. 4 4
Zwolni¢ przycisk A doktadnie przy trzecim bip. ﬂ ﬂ ﬂ
3. Przytrzymac¢ wecisniety przycisk B nadajnika az do uslyszenia 3 bip. L 4 4
Zwolni¢ przycisk M dokladnie przy trzecim bip. ﬂ ﬂ ﬂ
- 4, Przytrzymac weisniety przycisk ¥ nadajnika az do ustyszenia 3 bip. 4 4
Zwolni¢ przycisk ¥ doktadnie przy trzecim bip. ﬂ ﬂ ﬂ
5. Jesli zamierza sie skasowac¢ wszystkie dane, wowczas w ciagu do 2 sekund przycisnac w ciaau do 2s vy ¥
oba przyciski A V¥ i pozniej zwolnic je. <

Po kilku sekundach 5 bib zasygnalizujg, ze wszystkie kody w pamieci zostaty skasowane.

Aby skasowac¢ calg pamie¢ bezposrednio nadajnikiem nie wczytanym, nalezy wykona¢ nastepujaca procedure:

Tabela “A13” Kasowanie z pamieci z nadajnikiem nie wczytanym Przyktad

1. Wyigczy¢ zasilanie przez co najmniej 3 sekundy. ~EEE
~ H AN 88
2. Podlgczy¢ zasilanie i w ciagu do 10 sekund przekreci¢ ruchem awaryjnym prze co X4
najmniej 4 obroty. N 1
~LoN entro10s
3. W tym momencie, w ciggu do 1 minuty, mozna kontynuowac¢ z kasowaniem pamieci
stosujgc procedure 7 tabeli “A9” jakimkolwiek nadajnikiem, nawet takim, ktory nie zostat 60s Tabeli “A9”

wczytany do pamieci.

Jedli aplikacja bedzie tego wymagata mozna zautomatyzowa¢ markize poprzez zastosowanie czujnika wiatru i stonca VOLO S RADIO. Czujnik
prawidiowo wczytany do silnika obnizy markize w przypadku stonca i nawinie w przypadku wiatru. Szczegoly dotyczace pracy | programowania
\poziom()w czutosci czujnika znajdujg sie w instrukcjach produktu VOLO S RADIO, /

5) Rozszerzenie wiadomosci

-

~

Sitowniki serii NEOMAT-HT, rozpoznaja nadajniki serii ERGO, PLANO, NICEWAY oraz VOLO S RADIO, (patrz rozdziat 5.1 “Stosowane nadajniki”).
Ponadto przy pomocy odpowiednich procedur wezytywania nadajnikow mozliwe jest takze przypisanie kazdemu z przyciskdw nadajnika konkretnej
funkgji (patrz rozdziat 5.2 "Programowanie nadajnikow w trybie | i w trybie II").

\ A Uwaga: do programowania nadaja sie tylko nadajniki wczytane w trybie I. /

5.1) Stosowane nadajniki
W tabeli A14 podane sg nadajniki, ktére moga by¢ stosowane wraz z
odpowiednim rodzajem kodowania

Tabela “A14” @1‘2\)
Nadajniki
ERGO1 - ERGO4 - ERGO6 NICEWAY VOLO S RADIO

PLANO1 - PLANO4 - PLANO6 - PLANO TIME
VOLO S RADIO

NICEWAY (cata linia)

FLOTR - FLO2R - FLO4R

VERY VR

-

o
/5.2) Wczytywanie nadajnikéw w trybie | oraz w trybie Il

W tabelach “A1" oraz "A2" opisane zostato wczytywanie nadajnikow w trybie |, w ktorym kazdemu przyciskowi przypisane jest konkretne polecenie.
przycisk A (1) = “podnoszenie”; przycisk B (2) = “stop”; przycisk ¥ (3) = “opuszczanie”.

Mozliwe jest wezytanie nadajnikow takze w trybie Il, ten tryb pozwala na wiekszg elastycznos¢ w stosowaniu przyciskow nadajnikéw. Do jednego
\sHownika serii NEOMAT-HT mozna wczytaC badz nadajniki w trybie | jak i w trybie I,
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5.2.1) Tryb |

W trybie | polecenie powigzane z przyciskiem nadajnika jest state: przycisk A (1)
steruje “Podnoszeniem”; przycisk B (2) steruje “Stop”; przycisk ¥ (3) steruje  Przycisk Polecenie

‘Opuszczaniem”, ewentualny przycisk 4 steruje “Stop”. Przycisk A lub 1 Podnoszenie (nawijanie)

W trybie | wykonywana jest tylko jedna faza wczytywania dla kazdego z nadajnikow, Przycisk Bl lub 2 Stop

a w pamieci zajete zostaje tylko jedno miejsce. Podczas wezytywania w trybie | nie Przycisk ¥ lub 3 Opuszczanie

ma znaczenia, ktdry z przyciskow zostanie wcidniety. Przycisk 4 Stop

W celu wezytania lub skasowania nadajnikow w trybie | patrz tabele A1 oraz A2.

\

-
/

5.2.2) Tryb II:

W trybie | moZliwe jest przypisanie kazdemu z przyciskow nadajnika jednego z Tryb II:

4 mozliwych polecen: 1 = Krok po kroku; 2 = Podnoszenie - stop; 3 =  Nr | Polecenie

Opuszczanie - stop, 4 = Stop. W trybie | wykonywana jest oddzielna faza 1 Krok po kroku (podnoszenie - stop - opuszczanie — stop
wezytywania dia kazdego z przyciskow i kazdy z nich zajmuje osobne migjsce 2 Podnoszenie - stop (podnoszenie - stop - podnoszenie - stop...)
w pamieci. Podczas wezytywania w trybie | wezytany zostanie dopiero co 3 Opuszczanie - stop (opuszczanie - stop - opuszczanie - stop..)
wcisniety przycisk. Jesl zamierza sie przypisa¢ innemu przyciskowi tego 4 Stop

samego nadajnika inne polecenie konieczne jest ponowne wezytanie.

AN
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5.2.3) Przyktad wczytywania mieszanego trybu | oraz trybu Il
Korzystajgc odpowiednio z wczytywania w trybie | oraz w trybie I mozliwe jest utworzenie polecen grupowych, jak to przyktadowo podano na
rysunku.

e Nadajnik T1 (Ergo1) wczytany w trybie | do A1 oraz A2 steruje
podnoszeniem, stopem lub opuszczaniem jednoczesnie tak dla A1
jak i A2,

e Nadajnik T2 (Plano1) wczytany w trybie | do tylko do A3 steruje
podnoszeniem, stopem Iub opuszczaniem tylko dla A3.

e Nadajnik T3 (Planotime) wczytany w trybie | tylko do A4 steruje
podnoszeniem, stopem, lub opuszczaniem tylko dla A4.

e Nadajnik T4 (WMOO1C) wezytany w trybie |l (Krok po kroku) steruje
tylko A4, R

e Nadajnik T5 (WMOO3G) wezytany w trybie | dia sterowania, wraz
grupg | dla A1 oraz A2, z grupg 2 dla A3 oraz z grupg 3 dla A4;
steruje podnoszeniem, stopem, Iub opuszczaniem dla A1 oraz A2,
A3 lub tez dla A4, T

e Nadajnik T6 (Flo4R) wczytany w trybie Il w A4 (przyciski 1 i 3) w A5
(przycisk 2) oraz w A6 (przycisk 4) steruje podnoszeniem i
opuszczaniem dla A4, lub tez otwarciem bramy garazowej A5 Iub tez
otwarciem ruchomej bramy automatycznej AG.
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UWAGA:

e Przy pomocy nadajnika wczytanego w trybie Il nie jest mozliwe dokonywanie programowania niektorych funkgji (pozycji, funkcie,...) jesli w
danym programowaniu wymagane jest wcisniecie innych przyciskow, na przykiad przycisku B oraz przycisku A.

® Przy pomocy nadajnika wczytanego w trybie I nie mozna stosowaé polecen “grupy wieloelementowej”.

Kiedy jeden lub wiecej nadajnikow zostato juz wezytanych, inne mozna umiescic w pamieci w trybie I, tak jak to pokazano w tabeli A15.

Tabela “A15” Wczytywanie dodatkowych nadajnikéw w trybie Il Przykiad
1. Weisng¢ i przytrzymac przycisk do wezytania nowego nadajnika (okoto 5 sekund) No Jj
az do uslyszenia Bip; nastepnie zwolni¢ przycisk. H
2. W ciggu 5 sekund wcisngC i przytrzymac wczytany juz przycisk starego nadajnika (okoto Stary { J\ ) f
5 sekund) az do ustyszenia 2 krotkich “Bip”, nastepnie przycisk zwolnic. . .
3. W ciggu 5 sekund rozpocza¢ weiskanie tego przycisku starego nadajnika tyle razy ile wynosi 4
, ‘ G Vo Thm 4w , Nowy — 14
numer zgdanej funkaji: 1= "krok po kroku” 2 = “podnoszenie” 3 = “opuszczanie” 4 = “stop
4. Po okoto 3 sekundach ustyszymy ilos¢ Bip rowng numerowi wybranego polecenia. as Jj 14
5. W ciagu 2 sekund wcisng¢ ten sam przycisk nowego nadajnika N 4
W=
6. Zwolni¢ przycisk przy pierwszym z trzech Bip, ktore potwierdzaja wczytanie Jj 4 ﬂ ﬂ
-

Jesli w punkcie 5 nie stychac ilosci Bip rownej numerowi wybranego polecenia, wystarczy nie weiskaC zadnego przycisku i odczekac kilka sekund
w celu zakonczenia programowania bez zadnego wczytywania.
Uwaga: jesli pamie¢ urzgdzenia jest zapelniona (14 nadajnikdw), to ustyszy sie 6 Bip i nadajnik nie bedzie mogt zosta¢ wezytany.

J
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polecenia, co stary.

Mozliwe jest wczytanie w prosty sposdb nowego nadajnika przy zachowaniu charakterystyk starego nadajnika postepujac wediug procedury z
tabeli A16. Nowy nadajnik wczytany w ten sposob odziedziczy charakterystyki starego, to znaczy, jesli stary byt wezytany w trybie |, takze i nowy
pracowat bedzie w trybie I, jesli stary zostat wezytany w trybie I, takze przycisk nowego nadajnika zostanie dostosowany do tego samego

Tabela “A16” Wczytywanie pozostatych nadajnikow Przykiad

1. Przycisnac i przytrzymac przycisk do wczytania nowego nadajnika przez przynajmniej Nowy 2 <3 4
3 sekundy, nastepnie zwolni¢ przycisk. = =9

2. Przycisnac¢ i przytrzymac juz wezytany przycisk starego nadajnika przez przynajmniej Stary ¥ 235 4
3 sekundy, nastepnie przycisk zwolnic. 9

3. Przycisnac i przytrzymac przycisk do wczytania nowego nadajnika przez przynajmniej Nowy 2 235 4
3 sekundy, nastepnie zwolni¢ przycisk. =i ==

4. Przycisnac¢ i przytrzymac juz wezytany przycisk starego nadajnika przez przynajmniej Stary 4 235 4
3 sekundy, nastepnie przycisk zwolnic. 9

5. Slycha¢ bedzie 3 Bip, ktdre potwierdzajg wczytanie nowego nadajnika. Jj Jj Jj

\vaaga: jesli pamieC jest zapetniona (14 nadajnikow), to ustyszy sie € Bip i nadajnik nie bedzie mogt zostac wezytany.

5) Utylizacja

-

Tak, jak w przypadku instalowania, tak po uptywie okresu uzytkowania
tego produktu czynnosci demontazu powinny by¢ wykonywane przez
wykwalifikowany personel.

Wyrob ten sklada sie z réznego rodzaju materiatdw, niektére z nich
mogg by¢ odzyskane, inne muszg zostaC utylizowane, nalezy
zasiegna¢ informacji na temat systemow recyklingu lub utylizacji
przewidywanych dla tego rodzaju produktu przez lokalne przepisy.

Uwaga: niekidre czesci wyrobu moga zawieraC  substancie
zanieczyszczajace lub stwarzajace zagrozenie, jesli trafig one do Srodowiska,
\ moga wywota¢ skutki szkodliwe dla niego i dla zdrowia ludzkiego.

Jak wskazuje symbol z rysunku. zabrania sie
wyrzuca¢ ten produkt wraz z odpadkami
domowymi. Nalezy przeprowadzi¢ “zbiorke
selektywng” na potrzeby utylizacji zgodnie ze
sposobami przewidzianymi w  miejscowych
przepisach  lub  zwrdci¢  produkt  do
sprzedawcy z chwilg zakupu nowego,
rownowaznego wyrobu.

Miejscowe przepisy mogag przewidywac ciezkie sankcje w przypadku
samowolnej utylizacji tego wyrobu.

J

6) Co robi¢ gdy... czyli pomoc w momentach, gdy cos jest nie tak!

/

Po podiaczeniu zasilenia sitownik nie wydaje zadnego Bip.

Sprawdzi¢, czy sitownik jest podigczony do przewidywanego napiecia
sleciowego, jesli napiecie jest wlasciwe prawdopodobnie ma miejsce
clezkie uszkodzenie i sitownik musi by¢ naprawiony w centrum obstugi.

Po wydaniu polecenia sitownik nie wykonuje ruchu.

e Jedli tuz przedtem dzialat by¢ moze zadzialalo zabezpieczenie
termiczne, wystarczy odczekac kilka minut, aby sitownik ostygt.

e Sprawdzi¢, czy nie zostaly Zle wyregulowane wylgczniki krancowe,
sprobowac poruszy¢ Srubami regulacyjnymi w o kierunku ruchu
wskazowek zegara (+) o kilka obrotow.

e Sprawdzi¢, czy jest wczytany przynajmniej jeden nadajnik
sprawdzajgc, czy podczas uruchomienia sitownik wydaje krotkie Bip.

e Sprawdzi¢, czy istnieje “komunikacja” pomiedzy nadajnikiem a
sitownikiem przytrzymujac  wcisniety przycisk B (2) nadajnika
(wczytanego lub nie) przez przynajmniej 5 sekund, jesli stychac Bip,
oznacza 1o, ze sitownik otrzymuje sygnat z nadajnika, zatem nalezy
przejs¢ do ostatniej kontroli; w przeciwnym przypadku wykonac
najblizszg kontrole

e Sprawdzi¢ poprawnos¢ emisji sygnatu radiowego nadajnika przy
pomocy tej proby praktycznej: weisnac przycisk i zblizy¢ diode pilota
do anteny aparatu radiowego (najlepiej jesli jest to tani odbiornik),
wigczonego i ustawionego na zakres FM o czestotliwosci 108,5MHz,
lub najbardziej do niej zblizonej; powinno by¢ stychac lekki odgtos
trzeszczenia

e Sprawdzi¢ wciskajac kolejno powoli wszystkie przyciski nadajnika,
jesli zaden z nich nie steruje ruchem sitownika, oznacza to, ze ten
nadajnik nie zostat wczytany.

.

Po podaniu polecenia droga radiowa stychaé 6 Bip i manewr
nie zaczyna sie. Polecenie radiowe jest niezsynchronizowane, nalezy
powtdrzy¢ wezytywanie nadajnika.

Po podaniu polecenia stycha¢ 10 Bip, a nastepnie zaczyna sie
manewr. Auto diagnoza parametrow w pamieci wykazata pewne
anomalie (program funkcji, kierunek ruchu sg niewtasciwe), sprobowac
ponownie wykona¢ programowanie.

W fazie opuszczania, przed osiggnieciem zadanej pozycji
(poz. “0”, poz. “I”), sitownik zatrzyma sie, pozniej 3 razy
probuje startowaé. Moze to by¢ faktem normalnym: w momencie
wzniesienia, kiedy odczytane zostanie przecigzenie to silnik wylgczy sie
na 1 sekunde i pézniej wykonuje probe zakonczenia ruchu; sprawdzic
czy jakies przeszkody blokujg ruch.

W fazie opuszczania, przed osiagnieciem przewidzianej
pozyciji (poz. “1”, poz “I”), sitownik zatrzyma sie. Moze to by¢
faktem normalnym. \V fazie opuszczania, kiedy odczytane zostanie
przeciazenie silnika, silnik zatrzymuje sie; sprawdzi czy jakies
przeszkody nie przeszkadzajg w ruchu.

Sitownik mozna poruszaé¢ “recznie”. Jedli pozycje ‘0" i “1" nie
zostaly zaprogramowane ruch sitownika w fazie nawijania i opuszczania
moze by¢ wykonany tylko recznie. Programowanie pozycji “0” i “1”.

Pozycje “0” i “1” sa zaprogramowane, ale obnizenie markizy
ma byé wykonane recznie. Prawdopodobnie zostat zastosowany
ruch awaryjny lub silnik zostat wytaczony na dtuzej niz 24 godziny.
Podnosi¢ markize az do momentu, kiedy dojdzie do pozycji “0”.

\
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7) Dane techniczne sitownikéw rurowych NEOMAT-MHT oraz NEOMAT-LHT

/

apiecie zasilenia | czestotliwose . Patrz dane techniczne na etykiecie kazdego modelu

Prad i moc . Patrz dane techniczne na etykiecie kazdego modelu
Moment i predkosc: . Patrz dane techniczne na etykiecie kazdego modelu
Srednica sitownika: . NEOMAT-MHT =45mm; NEOMAT-LHT =58mm
Dokfadnos¢ (rozdzielczose) wytgcznika krancowego: . Powyzej 0,55

Doktadnos¢ pozycji blokad wytacznika krancowego: . Klasa 2 (+5%)

Wytrzymatos¢ mechaniczna: . Zgodnie z norma EN14202

Czas pracy ciggte): : Maksymalnie 4 minuty

Stopien zabezpieczenia VP 44

Temperatura pracy . -20+65 °C

Diugos¢ przewodu fgczgcego :3m

Czestotliwos¢ odbiomika radiowego : 4338.92 MHz

Kodowanie odbiormnika radiowego . 52 Bit roling code FLOR e FLOR+INFO

llos¢ nadajnikdw mozliwych do wczytania - 14, w tym maksimum 3 czujniki pogodowe VOLO-S-Radio
Zasieg nadajnikow ERGO, PLANO oraz NICEWAY : szacowany na 150 m w terenie otwartym i 20 m wewnatrz budynkow *

* Zasieg nadajnikow jest bardzo zalezny od innych urzadzen, ktdre pracuja na tej samej czestotliwosci w trybie transmisji ciaglej, jak alarmy,
stuchawki radiowe, itp..., kidre zakidcaja prace odbiornika.

Nice S.p.A. zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w produktach w kazdej chwili kiedy bedzie uwazata to za niezbedne.

-
/
Deklaracja CE zgodnosci

Deklaracja CE zgodnosci z Dyrektywa 1999/5/CE.

Uwaga: Zawartos¢ niniejszego oswiadczenia zgodnosci jest zgodna z ostatnig wersjg uaktualniong - przed wydrukiem niniejszego dokumentu; -
znajdujgcag sie w Firmie Nice S.p.a. W niniejszym wydaniu tekst zostat ponownie dostosowany z powoddw

Numer: 244/Neomat-HT Kontrola; O

Nizej podpisany Lauro Buoro jako Zarzadca Petnomocny, deklaruje na wiasna odpowiedzialnose, ze produkt:

Nazwa producenta: NICE s.p.a.

Adres: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rustigne, Oderzo (TV) ltalia

Wiochy: Sitownik rurowy do nawijanych i markiz z wbudowana centralg,
Odbiornik radiowy i ruch awaryjny

Modele: Neomat-HMT, Neomat-HLT

Akcesoria: Nadajnik radiowy serii Ergo; Plano; Niceway; VOLO-S-Radio

Anemometry VOLO, VOLO-S

sq godne z tym co przewidziano w nastepujacych dyrektywach unijnych:

e 1999/5/CE; DYREKTYWA 1999/5/CE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 9 marca 1999 odnoszgce sie do urzgdzen radiowych
do telekomunikacji i wzajemnego ich rozpoznania ich zgodnosci. Zgodne z nastepujacymu normami sharmonizowanymi: EN 300220-3
V1.71.1:2000, EN 60950-1:2001.

Ponadto, produkty sg zgodne z tym, co przewidziano w nastepujgcych dyrektywach unijnych, tak jak zmienione przez Dyrektywe 93/68/CEE rady

z dnia 22 lipca 1993r.:

e 73/23/CEE DYREKTYWA 73/23/CEE RADY z dnia 19 lutego 1973 dotyczaca zblizenia legislacyjnego Krajow czionkdw, dotyczaca materiatow
elektrycznych przeznaczonych do pracy w okreslonych granicach napiecia. EN 60335-1:1994; EN 60335-2-97:2000, EN 50366:2003

e 89/336/CEE DYREKTYWA 89/336/CEE RADY z dnia 3 maja 1989, dotyczgca zblizenia legislacyinego Krajow czionkow, dotyczaca
kompatybilnosci elektromagnetycznej. EN 301 489-1:2004; EN 301 489-3:2002

Oderzo, 2 stycznia 2006 LLauro Buoro
(Zarzadca Petnomocny)
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www.hiceforyou.com

Headquarter

Nice SpA

Oderzo TV ltalia

Tel. +39.0422.85.38.38
Fax +39.0422.85.35.85
info@niceforyou.com

Nice in Italy

Nice Padova

Sarmeola di Rubano PD ltalia
Tel. +39.049.89.78.93.2

Fax +39.049.89.73.85.2
infopd@niceforyou.com

Nice Roma

Roma ltalia

Tel. +39.06.72.67.17.61
Fax +39.06.72.67.55.20
inforoma@niceforyou.com

Nice worldwide

Nice France

Buchelay

Tel. +33.(0)1.30.33.95.95
Fax +33.(0)1.30.33.95.96
info@fr.niceforyou.com

Nice Rhone-Alpes
Decines Charpieu France
Tel. +33.(0)4.78.26.56.53
Fax +33.(0)4.78.26.57.53
infolyon@fr.niceforyou.com

Nice France Sud

Aubagne France

Tel. +33.(0)4.42.62.42.52

Fax +33.(0)4.42.62.42.50
infomarseille@fr.niceforyou.com

Nice Belgium

Leuven (Heverlee)

Tel. +32.(0)16.38.69.00
Fax +32.(0)16.38.69.01
info@be.niceforyou.com

Nice Espaia Madrid

Tel. +34.9.16.16.33.00
Fax +34.9.16.16.30.10
info@es.niceforyou.com

Nice Espafa Barcelona
Tel. +34.9.35.88.34.32
Fax +34.9.35.88.42.49
info@es.niceforyou.com

Nice Polska
Pruszkow

Tel. +48.22.728.33.22
Fax +48.22.728.25.10
info@pl.niceforyou.com

Nice UK

Chesterfield

Tel. +44.87.07.55.30.10
Fax +44.87.07.55.30.11
info@uk.niceforyou.com

Nice Romania

Cluj Napoca

Tel/Fax +40.264.45.31.27
info@ro.niceforyou.com

Nice Deutschland
Gelnhausen-Hailer

Tel. +49.60.51.91.52-0
Fax +49.60.51.91.52-119
info@de.niceforyou.com

Nice China

Shanghai

Tel. +86.21.575.701.46
+86.21.575.701.45

Fax +86.21.575.701.44

info@cn.niceforyou.com

Nice USA Inc.
Jacksonville, FI.
Tel. +001.904.786.7133
Fax +001.904.786.7640
info@us.niceforyou.com
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