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NEOSTAR_T jest produktem firmy Motus S.p.a. (TV) z Wioch. Motus S.p.a. jest spdlka nalezaca do grupy Nice S.p.a.

Ostrzezenia:

Silniki z serii “NEOSTAR" stuzg do automatyzacji ruchu zaston slonecznych;
kazde inne ich zastosowanie jest nieprawidiowe i zabronione. Silniki
przeznaczone sg do uzytku w zespolach mieszkaniowych; czas pracy
ciagte) przewidziany jest na 4 minuty w cyklu 20%. Przy wyborze typu silnika
w stosunku do zastosowania naaklezy bra¢ pod uwage moment
nomunalnyy i czas funkcjonowania umieszczone na tabliczce
znamionowej. Minimalna $rednica rury, gdzie sinik moze zostac
zainstalowany, ma wynosi¢ 40mm dia NEOSTAR ST; 52mm dla NEOSTAR
MT i 70mm dla NEOSTAR LT. Instalacja musi by¢ wykonana przez personel
techniczny i zgodnie z normami bezpieczenstwa. Minimalna wysokos¢

1) Opis produktu

instalowania to 2,5 m od ziemi lub od podfogi z mozliwoscig fatwego
dostepu. Minimalna odlegtos¢ w poziomie od maksymalnego punktu
otwarcia zasfony do jakiegokolwiek przedmiotu stalego nie moze byc¢
mnigjsza od 0,4 m. W urzgdzeniach montowanych na zewnatrz przewdd
zasilajgcy z PCV zainstalowa¢ wewnatrz kanalika zabezpieczajgcego.
Chroni¢ silnik przed zgnieceniem, uderzeniem, spadnieciem lub kontaktem
z ptynami jakiegokolwiek rodzaju; nie dziurawi¢ i nie wkreca¢ srub na catej
diugosci rury; nie uzywac wiecej przetacznikdw  sterowania do tego
samego silnika (rys.1). Przed wykonaniem czynnosci konserwacyjnych lub
napraw zwréci¢ sie do personelu technicznego.

Siniki z serii NEOSTAR ST 35mm, NEOSTAR MT @45mm (rys. 2) |
NEOSTAR LT @58mm posiadaj g elektroniczny wytacznik krancowy o
duzej precyzji, ktory w sposob ciggty odczytuje pozycje zastony. W fazie
programowania wpisuje sie polozenia graniczne: zastony zamkniete) i
zastony otwartej; ruch zatrzyma sie automatycznie po dojsciu do tych
dwoch pozycji.  Elektroniczny wytgcznik krancowy jest w  stanie
skompensowac ewentualne wydtuzenia ptotna  (funkcja “CAT”)
gwarantujgc perfekeyjne zamykanie skrzyni i zapobiegajge rozluznieniu sie
ptétna, kiedy jest otwarta.

-
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Silniki NEOSTAR_T mogg by¢ zaprogramowane do redukcji momentu
‘RDC”, zmniejszajac 0 okoto 50% moment sinika na krotko przed
catkowitym zamknieciem sie zastony unikajgc w ten sposob
nadmiemego naciagniecia ptotna. NEOSTAR_T posiada rowniez funkcje
poluzowania “RDT", ktéra zmniejsza naciagniecie pldtna po zakonczeniu
ruchu zamykania, w taki sposob, aby plétno nie pozostalo nadmiemie
naciagniete przez diuzszy okres. Funkcje CAT, RDC i RDT zostaly
opracowane do symulacji zachowania osoby, ktéra recznie, ostroznie i
starannie odwija i zawija zastone.

J

2) Instalowanie

-

Przygotowa¢ silnik wediug nastepujacej sekwendji (rys. 4):

1. Wsuna¢ tuleje (E) na sinik (A) do momentu zalozenia jej na
odpowiedni wystep pierscienia (F).

2. Zalozy¢ adapter (D) na wat silnika. Mocowanie adaptera na silniku
NEOSTAR ST jest automatyczne na zatrzask.

3. Przymocowac adapter na siniku NEOSTAR MT pierscieniem
sprezystym.

Wsuna¢ tak ziozony silnik do rury nawijania zastony do momentu jej

nasuniecia na tuleje (E). Przykreci¢ rure do adaptera (D) sruba M4x10

tak, aby unikng¢ mozliwych przesunie¢ osiowych siinika (rys. 5).

-
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Rysunek 3

: Silnik rurowy NEOSTAR_T

Haczyk lub zawleczka do przymocowania
1 Wspomnik i czes¢ dystansowa

1 adapter napedowy

Tuleja luzna

Pierscien luzny

mMmoow>»

Na koniec zablokowa¢ glowice silnika we wsporniku (C), z ewentualng
czescig dystansowa, haczykami lub zawleczkami (B).

2.1) Potaczenia elektryczne

pozniej z przelacznikiem sterowania ostatecznego.

Przewdd do polgczen elektrycznych  silnika NEOSTAR_T posiada 4
2yly: fazowg ruchu wzniesienia, obnizenia, Wspdlng (zwykle
podiaczong do neutralnego) I Uziemienie (polgczenie dla
zabezpieczenia przed porazeniem). Zastosowany zostat prosty silnik z

A UWAGA: podczas programowania nalezy zastosowac¢ przetacznik sterowania, ktéry pozwoli na realizacje fazy wzniesienia
i obnizenia zastony; jako alternatywe, mozna zastosowa¢ do programowania odpowiednia jednostke sterujagca TTU i zamienié

A UWAGA: przy podiaczeniu silnika nalezy zastosowaé¢ wylacznik wielobiegunowy do odiaczenia od sieci elektrycznej, gdzie
odlegtos¢é pomiedzy stykami ma wynosi¢ co najmniej 3 mm (wytacznik sekcyjny lub gniazdo i wtyczka, itp.)

A UWAGA: skrupulatnie przestrzegaé przewidzianych potaczen; w wypadku niepewnosci nie prébowac ale zapozna¢ sie z
odpowiednimi szczegétowymi kartami technicznymi, ktére dostepne sa na stronie internetowej: www.niceforyou.com.
Bledne wykonanie potgczen moze spowodowac uszkodzenie i stworzy¢ niebezpieczne sytuacje.

J
~

elektromechanicznymi  wytgcznikami - krancowymi  (rys. 6); w
NEOSTAR_T zastosowany bedzie system elektronicznego wytgcznika
kraricowego, z mozliwoscig zaprogramowania, do zatrzymania silnika w
zgdanych pozycjach.

Brazowy
Czamy
Niebieski

Zotozielony = Uziemienie

= Wspdlny

= faza elektryczna “wzniesienia” (otwierania)
= faza elektryczna “obnizania” (zawijania)

NEOSTAR_T
\ _
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Fazy elekiryczne silnika “wzniesienia” i “obnizenia” sg zamienne,
poniewaz pierwsza faza obraca silnikiem w jednym kierunku a druga
faza w drugim kierunku. Wzniesienie i obnizenie zalezy sposobu
zatozenia silnika w rurze nawijania. System elektronicznego wylacznika
krancowego ustala i “dostosowuje” faze elekiryczna wzniesienia tylko
podczas fazy programowania. Przypomina sie, ze dla systemu
elektronicznego wylgcznika krancowego ruchy obnizania i wzniesienia

o

nie sa takie same; na przyktad, redukcjia momentu RDC odbywa sie
tylko w ruchu wzniesienia.

Po czynnosci programowania mozliwe jest wykonanie polaczenia w
sposob  “‘rownolegly” kilku  silnikow NEOSTAR_T co pozwoli na
zastosowanie tylko jednego przetgcznika sterowania.

J

-

2.2) kacznik i przewdd zasilajacy (ten rozdziat dotyczy tylko wersji NEOSTAR MT i jest przeznaczony dla technikéw serwisu obstugi)

A UWAGA: gdy przewdd zasilajacy jest uszkodzony nalezy go wymienié na identyczny dostepny u producenta lub w serwisie

technicznym.

Gdy zajdzie koniecznos¢ odigczenia silnika od przewodu zasilajgcego postgpi¢ tak, jak wskazano na ponizszych rysunkach.

~

Przekreci¢ tulejg do momentu
dopasowania naciecia do jednego
z zgbkéw zaczepu, po czym
odczepic.

Powtérzy¢ czynnose dostosowania
do nastepnego zgbka.

-

Zgig¢ przewdd w kierunku do  Pociggnac i wyciagnac facze
wnetrza i $ciggna¢ zabezpieczenie

odkrecajgc delikatnie w kierunku na

zewnatrz.

)

3) Regulacje

-

Siiniki rurowe z serii NEOSTAR_T posiadaja elektroniczny wylgcznik
krarncowy, ktory przerywa ruch kiedy zasfona osiggnie pozycije
graniczne zamkniecia lub otwarcia, ktére odpowiadajg zastonie
catkowicie zawinigte] (pozycja 0) lub otwartej (pozycja 1). Te dwie
pozycje zapamigtane sg w odpowiedniej fazie programowania, ktorg
nalezy wykonac z silnikiem i z zastong juz catkowicie zamontowana.

Gdy pozycje “0” i “1” nie zostaly jeszcze zapisane sterowanie silnikiem

~

jest rowniez mozliwe ale ruch jego zostanie chwilowo przerwany w
poczatkowej fazie, pozniej, po tym przerwaniu, ruch bedzie
kontynuowany bez przeszkod.

Mozna takze zaprogramowac, lub nie, redukcje momentu RDC w
ruchu zamykania.

Zastona zamknieta (pozycja O)

Zaslona otwarta (pozycja 1)

Pozycja poczatku redukeji momentu RDC w
ruchu zamykania
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4) Programowanie

Inwertor sterowania nalezy zastosowa¢ tylko do fazy programowania,  odbedzie sie w kierunku przeciwnym nalezy zmieni¢ przewody
stuzy on do uaktywnienia obu faz ruchu silnika. Do tego celu mozna  elektryczne zasilania silnika.

zastosowac takze odpowiednia jednostke sterowania TTU. Przycisk a

to ten, ktory podnosi zastone; ¥ to ten, kiéry ja obniza. Gdy ruch

Gdy nie zyczymy sobie uaktywnienia redukcji momentu RDC nalezy postgpi¢ w nastepujaco:

Tabela “A1” Programowanie pozycji “0” i “1” bez RDC (rys.7) Przykiad

1. Przycisnac i utrzymac¢ pod naciskiem przycisk A, ktory podnosi zastone. 4 el

2. Odczeka¢ do momentu zatrzymania sig silnika na wskutek ukorczenia zwijania sie zastony i 4
(pozycja “0"). Zwolni¢ przycisk A

3. Przycisnac i utrzymac pod naciskiem przycisk ¥, ktéry obniza zastone. 2 e

z

4. Zwolni¢ przycisk ¥, kiedy zastona osiagnie zadana pozycje (“17). //@ 4
Gdy jest to konieczne, do wyregulowania pozycji nalezy przycisnac wiecej razy przyciski A i v,

5. Przycisna¢ jednoczesnie i utrzymac pod naciskiem oba przyciski A i ¥, 4 4

6. Odczekac okolo 3 sekund, na zakonczenie krotkiego ruchu wzniesienia | obnizenia sie %
zastony do pozycji wczesniej zaprogramowane;. el 3s

7. Zwolni¢ oba przyciski A i V. 4 4

Uwaga: jesli w przysziosci chcemy wprowadzi¢ redukcji momentu RDC nalezy wtedy wykasowac¢ pozycje “0" i “1” (patrz tabela A3) i powtorzye
programowanie z RDC (patrz tabela A2).

Gdy wymagamy uaktywnienia redukcji momentu RDC, ktéra dziala tylko w ruchu wzniesienia kilka centymetrow przed pozycje ‘0", nalezy
postepowaC nastepujgco:

Tabela “A2” Programowanie pozycji “0” i “1” z RDC (rys. 8) Przyktad
1. Przycisnac i utrzymac¢ pod naciskiem przycisk A, ktéry podnosi zastone. 4 el
2. Odczeka¢ do momentu zatrzymania sie silnika na wskutek ukonczenia zwijania sie zastony

(pozycja "0"). e
3. Przycisng¢ jednoczesnie przycisk wzniesienia a i przycisk obnizenia v . L 4 L 4

(a1
4. Odczeka¢ do momentu zakonczenia krétkiego ruchu obnizania zastony. e
5. Zwolni¢ dwa przyciski A i ¥, 4 4
6. Przycisnac i utrzymac pod naciskiem przycisk ¥, ktdry obniza zastone. 4 e
-

7. Zwolni¢ przycisk ¥, kiedy zastona osiagnie zadana pozycje (“1"). //@ 4

Gdy jest to konieczne, dodatkowo wyregulowac pozycje przycisnac wiecej razy przyciski A i v, f
8. Przycisna¢ razem i utrzyma¢ pod naciskiem oba przyciski A i ¥, 4 L 4
9. Odczekac, okolo 3 sekund, na zakonczenie krotkiego ruchu wzniesienia i obnizenia %

sie zastony do pozycji wczesniej zaprogramowane). e 3s
10. Zwolni¢ oba przyciski A i V. 4 4

Uwaga: gdyw przysziosci chcemy zrezygnowac z redukcji momentu RDC nalezy wykasowac obie pozycie (patrz tabela A3) i powtorzy¢
programowanie pozycji bez RDC (patrz tabela A1).

Gdy silnik, juz wczesniej zaprogramowany, zostanie zamontowany do innej zastony nalezy skasowac zapamietane pozycie.

Tabela “A3” Kasowanie pozyciji “0” i “1” i RDC (rys. 9) Przyktad
1. Przycisna¢ razem i utrzymac¢ pod naciskiem oba przyciski A i V. 4
(a1 1
2. Odczekac, okolo 3 sekund, na zakorczenie krotkiego ruchu wzniesienia i obnizenia i
‘ o
sie zastony. 3s
3. Zwolni¢ oba przyciski A i V. 4 4

Uwaga: kasowanie mozna wykona¢ wowczas gdy faza programowania pozycji zostata efektywnie zakoriczona; kontrola jest prosta poniewaz
silnik obraca sie w obu kierunkach bez krétkich przerw w poczatkowej fazie ruchu.
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5) Co robi¢ gdy... czyli pomoc w momentach gdy cos jest nie tak!

W fazie wzniesienia, przed osiaggnieciem pozycji “0” silnik
zatrzymuje sie i stychaé, ze wykonuje 3 krotna prébe startu.
To objaw normalny: w momencie wzniesienia, kiedy odczytane
zostanie przecigzenie to siinik wytaczy sie na 1 sekunde i pdznigj
wykonuje 3 krotng probe startu aby zakonczy¢ ruch.

W fazie obnizania, przed osiagnieciem pozycji “1”, silnik
zatrzymuje sie.

Przy wiaczonym zasilaniu silnik nie porusza sie.

Whyeliminowa¢ interwencje zabezpieczenia termicznego, odczekujac
do momentu schiodzenia sie silnika, sprawdzi¢ czy wartosci napiecia
sieciowego odpowiadajg wartosciom wskazanym na tabliczce silnika:
nalezy zmierzy¢ napiecie pomiedzy Wspolnym i fazg. Podigczy¢
zasllanie do ruchu w przeciwng strone. Gdy silnik nadal nie startuje to
prawdopodobnie istnieje uszkodzenie w centrali  elektronicznego
wylacznika krancowego Iub w uzwojeniu silnika.

To objaw normalny: przy obnizaniu, kiedy odczytane zostanie
przecigzenie, siinik wylgczy sie.

W fazie obnizania silnik obraca sie tylko przez 1/2 obrotu, w
fazie wznoszenia wyglada na to, ze porusza sie regularnie.
Nalezy zakonczyC ruch wnoszenia tak, aby system wylgcznika
krancowego osiggnat swojg pozycje “0”.

o

~

6) Charakterystyki techniczne silnikow rurowych NEOSTAR_T

Napiecie zasilenia i czestotliwose . Patrz dane techniczne na etykietce przy kazdym modelu

Prad i moc . Patrz dane techniczne na etykietce przy kazdym modelu

Moment i Predkos¢ . Patrz dane techniczne na etykietce przy kazdym modelu

Czas pracy stalej . maksymalnie 4

CykKl pracy : maksymalnie 20%

Stopie n zabezpieczenia (P 44

Temperatura funkcjonowania :-10 + 60 °C

Dokladnos¢ (rozdzielczose) wylacznika krancowego . Powyzej 0,65° (zalezy od typu NEOSTAR_T)

Nice S.p.A. rezerwuje sobie prawo do wprowadzania zmian w produktach w kazdej chwili kiedy bedzie uwazata to za niezbedne.

-

J

25




-

NEOSTAR MT

NEOSTAR ST

J

)

-

)

...........

NEOSTAR_T

26



-

J

-

)

J

.

Dichiarazione di conformita N°: Axis Magis_T Rev 1
declaration of conformity

NEOSTAR_T e prodotto da MOTUS S.p.a. (TV) ed ¢ identico al corrispettivo modello “Axis Magis_T”. Motus S.p.a. & una societa del gruppo Nice S.p.a.
NEOSTAR_T is produced by Motus S.p.a. (TV) | and is identical of the corresponding model “Axis Magis_T". Motus S.p.a. is a company of the Nice S.p.a. group

MOTUS S.p.a. via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigné - ODERZO - ITALY

dichiara che il prodotto: “Axis Magis_T" / declares that the product: “Axis Magis_T”

Motoriduttore per automatizzare tende da sole / Gearmotor for awning automation

E conforme ai Requisiti Essenziali di Sicurezza delle Direttive: / Complies with the Essential Safety Requirements of Directives:
73/23/CEE Direttiva Bassa Tensione (LVD) / Low Voltage Directive (LVD)

89/336/CEE Direttiva Compatibilita Elettromagnetica (EMC) / Electromagnetic Compatibility (EMC)

E risulta conforma a quanto previsto dalle norme e/0 specifiche tecniche di prodotto:
And complies with the following product standards and/or technical specifications:
LVD: CEI EN 60335-1; EN 60335-2-95; IEC 60335-2-97.

EMC: EN 55014; EN 61000-3-2; EN50082-1

Data /date Amministratore Delegato / General Manager
21 Febbraio 2003 Lauro Buoro

~
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Nice S.p.a. Oderzo TV ltalia
Via Pezza Alta, 13 Z.I. Rustigné
Tel. +39.0422.85.38.38

Fax +39.0422.85.35.85
info@niceforyou.com

Nice Padova Sarmeola |
Tel. +39.049.89.78.93.2
Fax +39.049.89.73.85.2
info.pd@niceforyou.com

Nice Roma |

Tel. +39.06.72.67.17.61
Fax +39.06.72.67.55.20
info.roma@niceforyou.com

Nice Belgium
Leuven (Heverlee) B
Tel. +32.(0)16.38.69.00
Fax +32.(0)16.38.69.01
info@nicebelgium.be

Nice Espaifa Madrid E
Tel. +34.9.16.16.33.00
Fax +34.9.16.16.30.10
kamarautom@nexo.es

Nice France Buchelay F
Tel. +33.(0)1.30.33.95.95
Fax +33.(0)1.30.33.95.96
info@nicefrance.fr

Nice France Sud Aubagne F
Tel. +33.(0)4.42.62.42.52

Fax +33.(0)4.42.62.42.50
info.marseille@nicefrance.fr

Nice Rhone-Alpes
Decines Charpieu F

Tel. +33.(0)4.78.26.56.53
Fax +33.(0)4.78.26.57.53
info.lyon@nicefrance.fr

Nice Polska Pruszkéw PL
Tel. +48.22.728.33.22

Fax +48.22.728.25.10
nice@nice.com.pl

www.niceforyou.com
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